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1 Laitteen kayttgjalle ja kaytosta vastaavalle

Tassa ohjekirjassa neuvotaan oikea tapa Agrocont laitteen ohjelmointiin, sdatamiseen,
kayttoon ja huoltoon. Noudattaessanne taman kirjan ohjeita laite palvelee Teita
pitkd&n ja moitteettomasti. On erittain tarkeaa tutustua ohjeisiin hyvissa ajoin ennen
kayttosesonkia. Pitakda kayttdohje tallessa ja helposti saatavilla. Seka valmistaja,
Tume-Agri Oy, ettd valtuutettu jalleenmyyja auttavat mielellaan laitteeseen liittyvissa
asioissa.

2 Kayttbohjeen esitystavasta huomioitavaa

Koska t&&a julkaisua jaetaan kansainvalisessa myyntiverkostossa, kuvien esittamat
laitted saattavat vaihdella maakohtaisesti.

Noudata aina kylvOlannoittimen tai  kylvokoneen ohjekirjassa olevia
turvallisuusmaarayksia! Tama on erityisen tarkeaa, jos joudut tekemaan Agrocont
laitteeseen korjauksia.

Tietyissd maissa lakisdateiset sekd muutoinkin tarkeat suojukset on joissakin kuvissa
avattu tai poistettu, jotta kuvattava kohde nakyisi selvemmin. Konetta ei saa kayttaa
ilman suojuksia. Varmistakaa oman turvallisuutenne vuoksi, ettd kaikki suojukset
ovat ehjia tai paikoilleen asennettuja ennen tydskentelyn aloittamista.

Tassa ohjekirjassa mainittaessa koneen "vasen” ja "oikea” puoli, tarkoitetaan konetta
takaa pain ajosuuntaan katsottuna.

Tume-Agri Oy kehittéda jatkuvasti tuotteitaan ja pidattaa siksi oikeuden tehda
nithin muutoksia ja parannuksia sitoutumatta tekemdan niitd aiemmin
myytyihin tuotteisiin .

3 Johdanto

Agrocont on kylvokoneen tai kylvélannoittimen ohjausjarjestelmd, joka sisaltaa
nayttolatteen eli monitorin, seka tyokoneyksikon, jotka on yhdistetty toisiinsa
kaapelilla.

Kaikkia koneen toimintoja ohjataan nayttolaitteen nappaimilla seka traktorin
hydrauliikalla.

Jokaisessa nappaimessa on symboli, joka kuvaa kyseistd paatoimintaa. Jos kentan
nappaimen alla on toinen symboli, liittyy vastaavaan nappaimeen jokin lisatoiminto.



4 Turvallisuusohjeet

* Tutustu huolella tdhén ohjekirjaan ja ohjekirjaa hyvéksi kayttden ohjaus-
jarjestelmééan ennen jarjestelmalla varustetun koneen kayttoonottoa.

* Huolehdi siitd, ettd kaikki télla ohjausjarjestelmalla varustetun koneen
kayttajat tai muuten koneen kanssa tekemisissa olevat tutustuvat ohjekirjaan ja
jarjestelma&an niin hyvin, etta turvallisuusriskit minimoituvat.

« Ala anna ulkopuolisten olla tekemisissa Agrocont-jarjestelman kanssa. Pida
erityinen huoli siitd, ettd ulkopuoliset tai traktorin ohjaamossa matkustavat
eivat koske ohjaamossa olevaan ohjausyksikkoon, kun olet itse koneen vaara-
alueella.

» Jérjestelméan kayttdonoton yhteydessa on noudatettava erityista varovaisuutta.
Harjoittele kayttdd paikassa, jossa et vaarannan ulkopuolisten tai omaa
turvallisuuttasi. Varmista riittavéat vapaat alueet esim. merkkareiden liikkeille.

» Kay lapi kayton harjoittelun yhteydessé kaikki toiminnot. Harjoittele etenkin
ajon aikana tehtavien saatojen sujuvaa suorittamista

» Jarjestelmd ohjaa peruskoneesta riippuen vaihtelevaa maaraa hydraulisia
toimintoja. Ala milloinkaan mene hydrauliikan varaan nostetun koneen,
merkkareiden tms. alle. Jos téllaisen rakenteen alle on mentava, on se ensin
tuettava luotettavasti mekaanisten tukien varaan!

» Huomaa, ettd ohjaamon monitorilta tehdyt hydraulisten ja sé&hkdisten
toimintojen ohjauskaskyt saattavat aiheuttaa akillisia liikkeitéa kylvokoneen
rakenteissa. Huolehdi, ettei vaara-alueella ole henkil6itd tai vaurioituvaa
omaisuutta. Esim. ritsimerkkaritoiminnon ollessa kytkettynd, molemmat
merkitsimet (seka oikea etta vasen ) laskeutuvat: Vaaran mahdollisuus !

» Pyséakoidessasi traktorin ja tydbkoneen, joihin jarjestelm& on asennettu, lukitse
traktori, etteivat ulkopuoliset pddse kayttamaan jarjestelmaa tai muuttamaan
sen asetuksia. Pysakoitdessd on noudatettava myos kaikkia niitéd turvaohjeita,
joita itse kylvolannoittimelle tai kylvékoneelle on annettu.

* Pida ohjausjarjestelman johtimet, liittimet ym. rakenteet aina moitteettomassa
kunnossa. Jos vaurioita tai toimintahairioita ilmenee, tulee ongelmat heti
selvittda ja korjata. Viallinen laitteisto voi toimia odottamattomalla tavalla ja
aiheuttaa vaaraa!

» Kaytd korjauksissa ja ohjelmapaivitysten tekemisessa valtuutettua Tume-
huoltoa tai tdméan valtuuttamaa alihankkijaa. Kayta myods alkuperaisia Tume-
varaosia.

« Ala tee muutoksia ohjausjarjestelmaan tai sen ohjelmiin, ellei muutokseen ole
Tume-Agri Oy:n kirjallista hyvaksyntaa.

* Melutaso alle 70 dB (A)



5 Agrocont —jarjestelman kayttéénotto
5.1 Ylesta

Ohjekirjan siséltd ei kata jarjestelmadn asentamista kylvokoneeseen tai
kylvblannoittimeen. Asennus kannattaa teettdd jo tehtaalla tai valtuutetun Tume-
huollon toimesta.

Asennuksen yhteydessa jarjestelmaan syotetdan kylvokoneen tai kylvolannoittimen
tyypista ja mallista riippuvat asetusarvdarkista konekohtaiset asetusarvot ennen
kylvotyon aloittamista.

6 Virransyoton kytkenta traktoriin

Virransy6ttoa varten jarjestelmassa on yksi DIN-normin mukainen 3-napainen
pistoke. Tektorissa tulee olla vastaava, mitoitukseltaan ja kytkennaltddan normin
mukainen pistorasia. Pistorasiaan tulevan virransyoton tulee olla riittavan jarea siten,
ettd se sallii jatkuvan 25 A virran, jolloin jannitteen tulee traktorin kdydessa pysya
kuormitettunakin vahintddn tasolla 12 V ja enintddn tasolla 14 V. Pistorasian
virransyotto tulee olla varustettu sulakkeella (max 30A).

Agrocont —jarjestelmé sailyttaa ohjelmat, asetusarvot ja mittaustulokset, vaikka
syottovirta katkaistaan. Nain ollen virransy6tté voidaan katkaista pistoke irrottamalla,
kun konetta ei kayteta. Virtakatkoksen jalkeen kaytt6on otettaessa on kuitenkin syyta
tarkistaa syottomaarien saadot ja ajouralaskurin asema. Nama arvot tulee asettaa
haluttuun asemaan. Tyokoneen ollessa pysayttyna pidempéaan, tulee jannite katkaista,
jotta jarjestelman jannite ei kuumenna ja vanhenna komponentteja turhaan.

Huom: Nova ja Titan mallissa tulee olla virta kytkettyna mya@s siirtoajossa.

[ g4
/

Kuva 1. 3-napainen pistorasia sdhkonsyotolle
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Kuva 4. Tiedonsiirtokaapelin pistorasia

Kuva 5. Tiedonsiirtokaapelin pistoke



6.1 Monitorin sijoitus ohjaamoon

Agrocont-monitori on tarkoitettu kaytettdvaksi vain ohjaamolla varustetuissa

traktoreissa. Kayttokauden aikana monitori kannattaa sailyttda kiinnityspaikassaan
ohjaamossa. Kun kylvokone tai kylvolannoitin irrotetaan traktorista, irrotetaan

samalla vain tiedonsiirto- ja jannitteensyott6kaapelin liitos traktorin takaosasta.

Monitorin sopivin paikka ohjaamossa riippuu traktorista ja kayttajan tottumuksista.
Yleensa paras sijoituspaikka on kuljettajan oikealla puolella sivulla tai etuoikealla.
Sijoittelussa kannattaa ottaa huomioon mm. auringonvalo, joka nayttéon suoraan
suuntautuessaan heikentaa luettavuutta.

Vaikka Agrocont ei ole herkkd ulkopuoliselle sahkdmagneettiselle sateilylle,
kannattaa matkapuhelimen tai muun lahettimen kaytt6- ja sailytysalue valita hieman
erilleen ohjausjarjestelman monitorin ja kaapelin alueesta.

Monitorin kaytt6a helpottaa, jos kiinnitys ohjaamoon on tehty mahdollisimman
tukevasti ja peraanantamattomasti.

Kuva 6. Monitorin kiinnitys traktorii

10



6.2 Jarjestelman kaynnistys

Tarkista aluksi, etta tytkoneen ja traktorin véalinen kaapeli on huolellisesti kytketty
ja varmistettu. Liitin kytketdan kevyesti painamalla yhteen ja kiertamalla lukitusosaa.

Kun jarjestelmaan kytketddn jannite, nakyvat kaynnistymisen vaatiman latausajan
jalkeen naytdssa Agrocontiin esiasetetut arvot. Seuraavilla kaynnistyksilla arvot ovat
edellisen kayton jalkeen muistiin jddneet arvot.

Kuva 6. Agrocontin ohjelman lataantumistila.

7 Naytto

Type: Agrocont Display
Senal no: 51141062

Prog. version V 3 60R

Kuva 6. Monitorin tyyppikilpi

1"



7.1
7.4
7.2
7.5
7.3
Kuva 7. Perusnaytto
7.1 Pinta-alat
7.2 Ajourat

7.3 Painotus (vain Nova-malleissa)
7.4 Korkeustila (UP-ylhaalla, ----- valitila, DOWN-alhaalla)

7.5 Lannoitemdara (vain sahkoéisen lannoitteenkaukosdddoén yhteydessa
AgroCont-plus-mallissa)

8 Nappaimet

5. 6. 7. 8. 9. 1G.

Kuva 7. Agrocontin plus nappaimet ja naytto.
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5. 6. 7. 8. 9. 1C.

Kuva 8. Agrocontin nappaimet ja naytto.

8.1 Hehtaari laskurit HA jad HA

Nappaintd painettaessa vaihtuvat nayttéon vuorotellen koneella kylvetty
kokonaispinta-ala ja nollattavat osapinta-alat (1dha ja 2dha), mittayksikkona on
hehtaari. Osapinta-alan nollaaminen tapahtuu painamalla stop/ok-painiketta ja
tolppanostopainiketta (8) pohjassa noin 3 sekuntia. (vrt: auton trippimittari)

Agrocont plus mallissa pinta-ala kertyy vain siihen dha laskuriin joka on naytéssa
(1dha tai 2dha), jos naytdssa on ha laskuri niin dha laskureihin ei kerry pinta-alaa.

8.2 Plus

Painiketta kaytetaan saatdarvojen muuttamiseen
8.3 Miinus

Painiketta kaytetaan saatdarvojen muuttamiseen
8.4 Stop/OK

Nopealla painalluksella (Alle 4 sekuntia) hyvaksytdadn annettuja saatdarvoja ja
kuitataan koneen antamia halytyksia

Pitkalla painalluksella (yli 4 sekuntia), syttyy nappaimen ylapuolella olevaan led-
lamppuun punainen merkkivalo, joka ilmoittaa koneen olevan seis-tilassa. Tallgin
ajouralaitteen vaihe ja sitkainten automaattivaihto eivat askella automaattisesti
kylvélannoitinta nostettaessa ja laskettaessa. SEIS-tila poistuu painettaessa lyhyesti
seis/ok-painiketta. Nappaintd kaytetddn myos yhteiskaytdossa alarivin painikkeiden
kanssa (toiminnot selitetty myohemmin).
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8.5 Ajouralaite

Ajouralaitteen asema on naytdn vasemmassa alalaidassa, jossa ajourien
muodostamisjarjestyksen tilaa esittavista numeroista (esim.g&nsthmainen kuvaa
hetkellistd ajouralaskurin lukemaa (ajouravaihe) ja kauttaviivan jaljessa oleva luku
sitd laskurin lukemaa, jolla ajouralaitteen kytkimet aktivoituvat ja ajouria muodostuu
(ajouratiheys).

8.5.1 Ajouravaiheen muuttaminen

Ajoura-automatiikkaa kaytettdessa asetetaan painamalla aluksi néppéintad 5 jolloin
nappaimen ylapuolella oleva led-valo alkaa vilkkua. Ajoura vaihetta vaihdetaan plus-
ja -miinus nappaimell§Esim: lohkon kylvoa aloittaessa taytyy arvo asettaa ruiskun
leveyden ja kylvbkoneen leveyden mukaan). Saatétila, jossa merkkivalo ja muutettava
arvo vilkkuvat, loppuu 5 sekunnin kuluttua, jos arvoa ei muuteta plus/miinus
nappaimilla tai asetusta hyvaksyta painamalla stop/ok nappéaintd tai ajouravaiheen
nappainta uudelleen.

8.5.2 Ajouratiheyden muuttaminen

Ajouratineyden ohjelmointitilaan paastdan painamalla stop/ok (4) nappaintad ja
ajourapainiketta(5) yhta aikaa, talléin ajourapainikkeen ylapuolella oleva led-valo
alkaa vilkkumaan ja nayton ajouratiheys numero vilkkuu. Tiheytta vaihdetaan plus ja
miinus nappaimilla. Lukua voidaan muuttaa nollasta yhdeksaan.

0/0 = ajourat pois kaytosta
1/1 = ajourat paalla koko ajan
1/(2-9) = askeltavat ajourat koneen noustessa ylos

Ajouria muodostettaessa kauttaviivan molemmin puolin ndkyy sama luku. Ajourien
muodostumisen voi havaita myos siitd, etta ohjain ilmoittaa niiden teon alkamisesta
aanimerkilla (viisi lyhytta piippausta) ja ajoura-arvo vilkkuu viisi(5) kertaa. Kun kone
seuraavan kerran nostetaan normaalisti yl6s, palautuu laskuri numeroon 1 ja symboli
lakkaa vilkkumasta. Seuraavien nostojen jalkeen ensimmainen luku kertoo hetkellisen
ajouravaiheen ja toinen ajourien toistovalin eli tiheyden. (esim: 2/3, ajouravaihe on 2
ja uran teko toistetaan joka kolmannella kerralla, tallaiset asetukset tehdd&an esim. kun

kylvbkoneen leveys on 4m ja ruiskutusleveys on 12m)

Ajouralaskuri vaihtaa uravaiheen ylosnostettaessa kylvokaskurin luku kasvaa
yhdella jokaista koneen yhtd nostokertaa kohdémom: Nosta kone aina taysin
yl6s (tai matalanostoon jos se on valittu) etté laskurin vaihto toteutuu.

Jotta valtyttaisiin esim. koneen voimakkaan heilahtelun tms. aiheuttamilta
tahattomilta laskurille menevilta laskentapulsseilta, on jarjestelmassa viiveaika, jonka
aikana laskuri ei reagoi nostoantureilta mahdollisesti tuleviin perakkaisiin pulsseihin.

Esimerkiksi peltoa ympaéri kylvettdessa on valttAmatonta, ettd ajouralaitteen laskuri
ei muuta lukemaansa jokaisella koneen nostolla, esim. pellon kulmissa. Myds
esteiden, esim. isojen kivien tms. vuoksi konetta voidaan joutua nostamaan
ylimaaraisia kertoja, talldin laskurin luvun ei haluta muuttuvan. Silloin voidaan antaa
joko ajouran nostettaessa muuttua ja muutos korjataan manuaalisesti takaisin tai
ennen koneen nostoa painetaan STOP/OK nappainta yli 4s jolloin ohjelma menee seis
tilaan ja ajouran vaihe ja merkkarin vaihto eivat askella vaikka kylvokonetta
nostettaisiin ja laskettaisiin.
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Muista vapauttaa laite seis-tilasta heti ylimaaraisen noston jalkeen tai ympari
kylvettaessa koko kierroksen jalkeen

Jos ajourat halutaan asettaa toimintaan, tulee laskurin numeroksi sy6ttaa sama luku
kuin ajourien valia osoittava luku (esim 5 / 5). , Ajourien numeron tulee vilkkua
osoituksena siitd, etta ajouratoiminto on paalla. Ajouran kytkeytyessa paalle laitteisto
antaa aloitettaessa viisi piippausta merkiksi.

8.6 Painotus (vain Tume Nova malleissa)

Tume Nova malleissa vantaiden painotus muodostuu, kun kylvélannoittimen
sailidosaa lasketaan alemmas. Talloin vannaskelkkojen suuntaisvarsien vélille asetetut
jouset puristavat vannaskelkkoja maata vasten. Painatus on sitd suurempi mita
alemmas sailibosaa lasketaan. Agrocont pysayttdd laskemisen tietylla korkeudella.
Tata korkeutta muutetaan painotuksen eri arvoilla. Painotuksen saatdalue on 0-15,
nolla on pienin painotus = kylv6lannoittimen sailibosa ja& laskettaessa melko
korkealle, ja 15 on suurin painotus = kylvélannoittimen sdilibosa painuu laskettaessa
melko alas.

Tume Titan malleissa painotus on tehdassaadetty arvoon 15, ala muuta tata
arvoa.

Maksimi painotuksen valinta:

Painettessa painotuspainiketta (n&ppain nro 6, kuva nro 8) alkaa painikkeen
ylapuolella vilkkua vihrea merkkivalo ja naytossa painotuksen méaaraa kertova tunnus
(esim: P=11). Talloin voidaan plus ja miinus painikkeilla muuttaa tavoiteltavaa
painotusta. Saatdtila, jossa merkkivalo ja muutettava arvo vilkkuvat, loppuu 5
sekunnin kuluttua, jos arvoa ei muuteta plus/miinus nappaimillé tai asetusta hyvaksyta
painamalla stop/ok nappainta tai painotusnappainta uudelleen.

AGROCONT

Painotus

arvot 1-15

Kuva 9. Painotus arvo P=11
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AGROCONT

Kuva 10. Maksimipainotus P=15
Painotuksen sdato kylvettaessa:

Edella mainittu painotuksen arvo on sahkodinen alaraja johon kone laskettaessa
pysahtyy jos traktorinydrauliikalla riittdvan kauan lasketaan. Koneen painotusta
voidaan ajonaikana keventda ja jalleen lisata traktorihydrauliikalla alueella joka on
saadettya maksimipainotusta pienempi. Mikéli painotusta halutaan lisata ajon aikana
on ensin maksimipainotuksen arvoa suurennettava sahkdisesti ja sitten hydraulisesti
laskettava konetta. Joissakin tilanteissa maksimiarvoa ei pystyta saavuttamaan jos
on hyvin kovaa maata ja koneen sdiliossé on vain vahan painoa.

Séadettdessa painotusta kasivaraisesti painotuksen suhteellinen maara nakyy
kylvolannoittimen etusein&n nayttoviisarista. Yksi numero vastaa n. 10 kg painotusta.

Sopiva painotus kylvettdessad on kun kylvélannoittimen kelkkojen kannatinpyorat
pyoOrivat maata vasten mutta eivat kanna oleellisesti painotuksesta johtuvaa kuormaa.
Talloin kylvosyvyys vastaa parhaiten kannatinpyorasta valittua arvoa.

8.7 Matalanosto (Tume Nova, Vega ja Titan, ei JC)

Matalanosto toiminta nopeuttaa kylvotyossa paistetydskentelya, koska kylvokonetta
ei tarvitse nostaa normaaliin siirtokorkeuteen, vaan kylvblannoitinta nostetaan vain
sen verran ettd vantaat ja syottopyora nousevat maasta irti. Jalkides voidaan saataa
siten ettd se muokkaa renkaanjaljet matalanostoasennossa tai sitten sdat6 voidaan
tehda niin etta aes nousee myods matalanostoasennossa.

Matalanosto-toiminto aktivoidaan painamalla nappainta 7 jolloin vihrea led-valo
syttyy ndppéaimen paalla, toistamiseen painettaessa valo sammuu ja toiminta loppuu.

Nova: Matalanostotoiminnan nostokorkeuden saatotilaan paastdan painamalla
samanaikaisesti stop/ok-nappainta ja matalanosto-nappainta, talldin nayton alempaan
riviin tulee nakyviin matalanoston asetus arvo (esim: HALF=5). Arvoa voidaan
muuttaa plus- ja miinus-nappaimilla arvojen 1 ja 9 valilla, haluttu arvo tallennetaan
painamalla stop/ok-n&ppainta, jolloin Agrocontin naytto palaa kayttotilaan.

Titan: Matalanosto on tehdasséadetty arvoon 5 +1. Ohjearvoa ei saa alittaa/ylittaa

Vega: Matalanostotoiminnan nostokorkeuden korkeus s&&detddn mekaanisesti
kylvélannoittimen kolmitieventtiilin yhteydessa olevan haitan avulla. Monitorista
valitaan onko matalanosto paalla vai ei.
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8.7.1 JC hydraulisen jalkiakeen ohjaus

Hydraulisen jalkidkeen toiminto aktivoidaan painamalla ndppéintd 7 jolloin vihred

led-valo syttyy nappaimen paalla, toistamiseen painettaessa valo sammuu ja toiminta
loppuu.

Kuva 12. Matalanoston asetusarvo
maksimissa (Nova)

Matalanoston merkkivalo, JC hydr.jalkides toiminto

TITAN: matalanosto kytketaan paalle ja pois %2
painikkeella, mutta nostokorkeus maaritellaan
koneen vasemmassa paassa olevalla
rajoitusteleskoopissa olevalla anturilla

8.8 Tolppanosto

Tolppanosto toimintoa ohjataan nappaimella 8, punainen merkkivalo nappaimen
ylapuolella kertoo tolppanoston paallaolon. Tolppanosto estaa kylvbkoneen noston,
jolloin traktorin hydrauliikalla kylvokonetta nostaessa/laskiessa vain sitkain
nousee/laskee. Toimintoa kaytetddn kun ei haluta keskeyttdd kylvod, mutta sitkain
joudutaan nostamaan jonkin esteen vuoksi.

Huom: Muista sammuttaa tolppanosto toiminto esteen ohittamisen jalkeen !
Koska muutoin péaisteessa kylvélannoitin ei nouse ja talldin esim: peruutettaessa
aiheutuu VAKAVIA VANNASVAURIOITA.
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Tolppanoston

merkkivalc

Tolppanosto

nappail

Kuva 13. Tolppanosto aktivoitu

8.9 Vasen sitkain
8.10 Oikea sitkain

Sitkaimia ohjataan nappaimilla 9 (vasen) ja 10 (oikea), led valo palaa n&ppéaimen
ylla jos sitkain on aktivoitu, jos molemmat palavat yhta aikaa on sitkainten
automaattinen vaihto-toiminto  aktivoitu.  Sitkaimet nousevat ja laskevat
samanaikaisesti nostettaessa ja laskettaessa kylvokonetta (poikkeuksena sitkaimen ns.
tolppanosto josta kerrotaan edellisessa kohdassa). Koska sitkaimet toimivat
kaksitoimisella hydrauliikalla, varret eivat laskeudu laskettaessa kylvokonetta ns.
uivalla hydrauliikalla vaikka kylvokone laskeutuukin.

 Ei sitkain kayttdd: Nappainten 9 ja 10 paalla ei pala led-valo.
Nostettaessa ja laskettaessa kylvokonetta sitkaimet pysyvat ylhaalla.

 Vain vasen sitkain kaytossa:Nappaimen 9 ylla palaa led-valo,
nostettaessa ja laskettaessa kylvokonetta vasen sitkain nousee ja laskee
samaa tahtia.

* Vain oikea sitkain kaytossa:Nappaimen 10 ylla palaa led-valo,
nostettaessa ja laskettaessa kylvokonetta oikea sitkain nousee ja laskee
samaa tahtia.

+ Sitkaimien automaattinen vaihtotoiminto: Kun kylvOkone on
ylbésnostettuna poistetaan ensin molemmat sitkaimet kaytdstd, sitten
aktivoidaan ensin se sitkain jonka halutaan ensin laskevan alas ja sitten
toinen. Talloin  kylvettdessa sitkaimet laskeutuvat vuorotellen
paistenostojen jalkeen.

» Kylvokoneen nosto kesken kylvon kun ajouravaiheen ja sitkainvaihtajan ei
haluta vaihtavan: Paina ennen nostoa stop/ok-toiminta paalle, taman
jalkeen kylvokone voidaan esim. kiven tms:n esteen kohdalla nostaa ja
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laskea ilman ettd ajouravaihen askeltaa tai sitkainten vaihtaja vaihtaa
puolta. Muista poistaa stop/ok toiminto esteen ohittamisen jalkeeh

Pelkan sitkaimen nosto keskeyttamattd kylvd&@atso kohta tolppanosto
8.8

Kylvon aloitus keskeltéd lohkoa, tarve saada molemmat sitkaimet alas
samaan aikaan:Aktivoi toinen sitkain, laske kylvbkone alas, kun sitkain

on laskeutunut, kytke sitkain pois kéaytdsta ja aktivoi toinen sitkain,
jatka hydrauliikalla kylvokoneen alaslaskemista jolloin my6s toinen
sitkain laskeutuu, jatka kylvda. Kun nostat kylvokoneen ylés molemmat
sitkaimet nousevat automaattisesti.

Lahdettdessa tayttamaan sailidit&ammuta ohjausvirta sitkaimilta, jotta
varret eivat epahuomiossa laskeudu kylvokonetta laskettaessa. Yleisilla
teilla liikuttaessa varmista varret ylos poistamalla aktivoinnit.

10

Kuva 14. Sitkainten vaihtotoiminto aktivoitu
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8.11 Ritsi — merkkaus ( Ajouran paikan merkkaaminen peltoon )

Agrocont laite siséltda kylvokaudelle 2015 alkaen niin sanotun ritsi — merkkauksen.
Tama tarkoittaa sitd, ettd kylvon yhteydessd merkitddn peltoon mekaanisesti ura
siihen kohtaan, misséa ajoura sijaitsee. Tama mahdollistaa tarkan ruiskutustyon ennen
kuin kasvi on ehtinyt orastua. Tata toimintoa tarvitaan mm. Rypsilla tiettyjen
torjunata-aineiden kaytén yhteydessa.

Tumessa merkkaus tapahtuu niin, ettd ajouraa seuraavassa ykkos- ajouravaiheessa
(esim. vaihe 1 /4, 1/5 jne.) molemmat koneen sitkaimet laskeutuvat alas, jolloin
toinen sitkain piirtaa viivaa edellisen kylvetyn ajouravaiheen keskelle. Jalki toimii siis
ruiskutettaessa keskimerkitsimena.

Ritsimerkkaustoiminto kytketadn pdaalle siten, ettd painetaan naytdosta yhtaaikaa
STOP/OK nappaintd ja + nappaintd. Talldin naytdssa alkaa ajouravaiheen ja
ajouratiheyden valinen viiva alkaa vaihdella R kirjaimen kanssa. Silloin tiedetaan, etta
ritsimerkkaustoiminto on kytkettyna. VAARA ! Huomio téalléin ettd molemmat
sitkainvarret laskeutuvat alas ajouran 1. vaiheessa, ja se voi aiheuttaa vaaraa
ymparistolle.

Ritsimerkkaustoiminto kytketadn pois kaytostd siten, ettd painetaan naytosta
yhtdaikaa STOP/OK nappainta ja - néppaintd. Talléin R — kirjain havida naytosta, ja
valiviiva alkaa palaa yhtajaksoisesti.

Kuva 15. Ritsmerkkarista ilmoittava kirjain R
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9 Kylvélannoittimen sdatdarvojen asettaminen
9.1 Tydleveys

TyoOleveys ja etenemé: Painetaan stop/ok nappdintéa ja samanaikaisesti oikea sitkain
painiketta (nro: 10). Talléin nayttdéon tulee ylariville koneen etenema ja alariville
koneen tyoOleveys. Yksikkona on senttimetri. Etenema on kylvbkoneen renkaasta
tulevien pulssien vali koneen liikkuessa (ohjeellinen taulukko jaljessa). Lukuarvo
muutetaan plus ja miinus nappaimilla oikeaksi ja hyvaksytaan stop/ok nappaimella.

Kuva 16. Tydleveyden asetus.

9.2 Etenemat

Allaolevassa taulukossa on esitetty eri rengaskokojen keskimaaraiset etenemat.
Esitetyt luvut ovat ohjeellisia. Etenemaan vaikuttavat renkaassa oleva paine,
valmistustoleranssit, muokkaussyvyys, kuormitus ja maan laatu. Etenema voidaan
tarvittaessa tarkistaa pellolla mittaamalla matka, jonka kone kulkee, kun pyora
pyorahtdd kymmenen kertaa ja jakamalla tulos luvulla 10.

Huom: Usemmiten kylvolannoittimen pydra on varustettu kahdella
magneetilla, joilloin eteneméaksi tulee puolet pyoran koko kierroksen etenemasta.
Tarkista magneettien lukumaara pyorasta, ennen eteneman asettamista.
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Kuva 17. Etenemén asetus, 120 cm on 7.5-16 renkaalle.

(kahdella magneetilla)

Rengas

Kitkarulla P1350, PTD,
Multimaster
175/70 R 13
185/65 R 15
685/190x15
7.00-12
10.0/75-15.3
11.5/80-15.3
400/60-15.5
11.2-20
15.0/70-18
149R 24
500/60-26
12.4-28
7.5-20
7.5-16
7.5-15

Etenema (cm)
Yksi magneetti

79
183
194
196

206
250
262
275

300
304

377

384

385

268

239

228
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Kaksi magneettia

40
92
97
980
103
125
131
137
150
152
189
192
193
134 Gemini
120 Nova,Vega,JC Star,Titan
114 JC



9.3 Valvonnat ja halytykset

Agrocont laitteisto valvoo kylvettdessa lannoite ja siemensailididen tyhjenemista
seka siemen ja lannoite-akselien pyorimista.

Sailidvalvonta halyttda kun siemen tai lannoitesailioon asennettu anturi jaa ilmaan
pinnantasojen laskiessa anturien alapuolelle.

Akselivalvonta perustuu syoéttdakselin ja takapyoran pydrimisen tarkkailuun.
Saatoarvoksi annetaan 1-9, joka arvo kertoo montako kannatinpyoran impulssia kone
saa saada ennen kuin sen taytyy saada syottdakselin impulssi. Jos syo6ttbakselin
impulssia ei tule sdadettyyn aikaan systeemi halyttaa akselinpydrinnén hairiosta.

Halytysrajat sdadetaan painamalla stop/ok painiketta ja vasenta merkkari (nro 9)
painiketta yhta aikaan. Nayttdoon tulee vasempaan reunaan Al ja A2 (Al=lannoite-
akseli ja A2=siemen-akseli ), joiden halytysrajat ovat valilla 1-9, oikeaan reunaan T1
ja T2 (Tl=lannoite, T2=siemen) joiden arvo voi olla 1 tai O (1=valvonta paalla,
O=valvonta pois paaltd).. Lukuarvoa jonka perassa on OK voidaan saataa plus ja
miinus nappaimilla, painamalla stop/ok nappdainta saatdarvo hyvaksytaan ja siirrytaan
saatamaan seuraavaa. Viimeisen arvon jalkeen painamalla stop/ok nappainta palataan
perus nayttoon.

No Data - halytyshalyttaa kun monitorin ja paayksikén vélisessa tiedonsiirrossa on
katkos (kaapeli tai liitin vika)

Moot- halyttdd kun lannoitteen kaukosaéatt ei siirry asetettuun arvoon (mekaaninen
kuorma liian suuri, karamoottori viallinen tms.)

Kuva 18. Halytysten asetus.

9.3.1 Halytysten voimassaolo

Painettaessa stop/ok nappainta ja painotusnappdainta (6) ruutuun tulee aktiivisena
olevat halytykset. Jos kaikki on OK, ruutuun tulee no alarms- teksti. Jos halytyksia on
voimassa ruutuun tulee niiden merkit (esim: T1 lannoitesailion pinnanvalvonta). Kun
ajettaessa esim: lannoiteen pinnantaso laskee alle anturin tason, Agrocont antaa
halytyksen joka kuitataan stop/ok nappaimella, taman jalkeen halytys siirtyy
paallaoleviin halytyksiin. Kun kone paisteessad nostetaan ylos ja lasketaan alas
Agrocont muistuttaa uudelleen kaikista voimassa olevista halytyksista.
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10 Agrocont Plus

Kuva 19. Agrocont plus.

10.1 Kayttd

Agrocont plus versiossa on perusversion toimintojen lisdksi myds lannoitesy6ton
maaran saéhkdinen kaukosaatd. Toiminto on toteutettu korvaamalla sahkokayttoisella
karamoottorilla ja mekanismilla lannoiteakselin péaittaissdatb6a vakiona muuttava
saatopyora.

Pikavalintapainikkeille L1, L2, L3 ja L4 esiasetetaan arvot (kg/ha), joita voidaan
kylvettaessa vaihtaa yhdella ndppéaimen painalluksella. Valitun pikavalinnan kohdalla
palaa vihrea merkkivalo ja kyseinen esiasetettu lannoitemaara on naytéssa oikealla
alarivilla. Painettaessa jotain pikavalintandppéainta vihred LED-valo alkaa vilkkua ja
naytdssa oleva lannoitteen syottomaara vilkkua, jos asetettu arvo on haluttu, alkaa
saatd kahden sekunnin kuluttua. Jos arvoa halutaan muuttaa vaihdetaan plus- tai
miinus- nappaimelld haluttu arvo ja kuitataan stop/ok nappaimella (jos kuittausta ei
tehdd, kone tallettaa uuden arvon viiden sekunnin kuluttua).

Esim1l. jos halutaan kylvaa lannoitetta keskimaarin 450 kg/ha ja maalaadun vaihtelu
on suht. pienta voidaan asettaa L1= 400kg/ha, L2=425kg/ha, L3=475kg/ha ja
L4=500kg/ha.

Esim2: jos osalle kylvettavaa lohkoa on levitetty lantaa saattaa asetus olla esim. L1=
20kg/ha, L2=100kg/ha, L3=475kg/ha ja L4=500kg/ha.
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10.2 Kiertokokeen teko

Lannoitteen kaukosaadon kalibrointitilaan paastaan painamalla stop/ok néppainta ja
L1 nappainta, jolloin nayttoon tulee karamoottorin iskun mitta prosentteina koko
iskusta ja sitd vastaava lannoitteen kylvomaara (kg/ha).

Seuraavaksi karamoottorin prosenttiarvo sdadetaan (plus ja miinus nappaimilla)
kohtaan jossa kiertokoe halutaan tehda (suositeltava 50%=syottotelat ovat puolessa
valissa) ja painetaan stop/ok painiketta. Nyt karamoottori sdataad syottoyksikot
puoleen valiin. Seuraavaksi tehdaan kiertokoe ko. kylvdlannoitin mallin ohjeiden
mukaan ja saatu punnitustulos syotetddn ’kylvomaarad kg/ha’ kohtaan ja kuitataan
stop/ok nappaimella, nayttd palautuu normaaliksi. Nyt kaukosdadin on kalibroitu ja
voit asettaa pikavalintoihin haluamasi arvot. Yksi kiertokoe vaikuttaa kaikkiin
pikavalintoihin samanaikaisesti.

Kuva 20. Kiertokokeen asetus.

11 Agrocort pinta-alamittaukset

Perus-Agrocont laitteistossa on oikealla paallekkain olevat symboolit pinta-
alamitiauksia (dhal....dha4). Kukin mittaa kylvettya pinta-alaa silloin kun sen

merkkivalo palaa. Kukin pinta-alamittaus nollataan erikseen asettamalla ne yksitellen
aktiiviseksi ja painamalla STOP/OK-nappdainta yhdessa tolppanostonédppéaimen
kanssa.
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12 Kylvokoneen kytkentarasia

Kylvokoneen etuseindan kiinnitetyssd kytkentarasiassa sijaitsevat
jarjeselman prosessoriyksikkd, johon on kytketty monitori, sahkénsy6ttd, anturit,
ajouralaitteen ja matalanoston solenoidit, sitkainten sahkdhydrauliikka sek& Novassa
koneen nosto/painotuksen ohjaus. Yksikon péaalla olevat symboolit ja niihin viittaavat
led-valot kertovat antureilta tulevasta informaatiosta (vasen rivi 1-6) ja koneen

ohjaukseen lahtevista ohjaussignaaleista (oikea rivi 7-12).

12.1 Agrocont ja Agrocont+ prosessoriyksikko JC ja Titan
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Kuva 21. Agrocont + prosessoriyksikko
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12.1.1 Eteneméa anturin merkkivalo
Led-valo vilkkuu, kun takapyotrassa oleva anturi antaa signaalia renkaan pyoriessa.
12.1.2 Lannoiteakselin pydrimisen merkkivalo

Led-valo vilkkuu, kun lannoiteakselin pydrimisenvalvonta-anturi antaa signaalia
akselin pyoriessa.

12.1.3 Siemenakselin pydrimisen merkkivalo

Led-valo vilkkuu, kun siemenakselin pyorimisenvalvonta-anturi antaa signaalia
akselin pyoriessa.

12.1.4 Lannoitesailion pinnanvalvonta-anturin merkkivalo

Led-valo syttyy, jos lannoitesailion pinnankorkeusanturin mittapaan edessa on
tyhjaa (ei lannoitetta tms. )

12.1.5 Siemensailion pinnanvalvonta-anturin merkkivalo

Led-valo syttyy, jos siemensailion pinnankorkeusanturin mittapaan edessé on tyhjaa
(ei siemenia tms. )

12.1.6 Eliminointianturin merkkivalo
Led-valo palaa kun kylvolannoitin on kuljetusasennossa (ylhaalla).
12.1.7 Ajouralaitteen merkkivalo

Led-valo palaa, kun ajouria tekevien syo6ttbkammioiden kayttosolenoideihin
ohjataan jannite. (palaa vain koneen kylvdasennon aikana)

12.1.8 Vasemman sitkaimen merkkivalo

Led-valo palaa, kun vasemman sitkaimen sahkohydrauliseen venttiilin ohjataan
jannite.
12.1.9 Oikean sitkaimen merkkivalo

Led-valo palaa, kun oikean sitkaimen sahkohydrauliseen venttiilin ohjataan jannite.
12.1.10 Matalanoston merkkivalo

Led-valo palaa, kun matalanostotoiminnan kayttolaitteeseen ohjataan jannite (ei JC),
Vegassa kolmitieventtilin vieressa oleva solenoidi, Novassa ja Titanissa noston
pysayttava sahkoéhydrauliventtiili). JC:ss& ohjataan hydraulisen jalkidkeen toimintoa.

12.1.11 Ei k&ytdssa
12.1.12 Sitkainten tolppanostotoiminnon merkkivalo
Led-valo palaa, kun sitkainten tolppanoston sahkohydrauliventtiilin ohjataan
jannite.
12.1.13 Tyyppikilpi

27



12.2 Agrocont Nova prosessoriyksikko
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Kuva 23. Agrocont Nova prosessoriyksikko.
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12.2.1 Etenema anturin merkkivalo (vrt. 11.1.1)

12.2.2 Lannoiteakselin pydrimisen merkkivalo (vrt. 11.1.2)

12.2.3 Siemenakselin pydrimisen merkkivalo (vrt. 11.1.3)

12.2.4 Lannoitesailion pinnanvalvonta-anturin merkkivalo (vrt. 11.1.4)
12.2.5 Siemensailion pinnanvalvonta-anturin merkkivalo (vrt. 11.1.5)
12.2.6 Ei kaytdssa

12.2.7 Ajouralaitteen merkkivalo (vrt. 11.1.7)

12.2.8 Vasemman sitkaimen merkkivalo (vrt. 11.1.8)

12.2.9 Oikean sitkaimen merkkivalo (vrt. 11.1.9)

12.2.10 Novan noston ylarajan merkkivalo

Syttyy kun kylvélannoitinta nostettaessa nosto pysahtyy. Taydella nostolla
ylempéana ja matalanoston ollessa kaytdssa matalampana.

12.2.11 Novan laskun alarajan merkkivalo

Syttyy kun kylvélannoitinta laskettaessa lasku pysahtyy, painotuksen séét6 vaikuttaa
koneen alarajan korkeuteen. Jos pellon pinta on kova ja koneen sdiliét suhteellisen
tyhjat voi syntya tilanne etté kone ei laske alarajaan asti vaan painotuksen maksimin
maaraakin koneen paino.

12.2.12 Novan eliminointirajan merkkivalo

Led-valo syttyy kun kone vaihtaa asemansa kylvo- ja kuljetusasentojen valilla.
Vaihto on asetettu matalanoston ylarajan alapuolelle.

12.2.13Tyyppikilpi

12.3 Kylvokoneessa oleva kytkentarasia

Kylvolannoittimen etuseinassa olevassa kytkentarasiassa on prosessoriyksikon
liséksi ajouralaitteen kayttdsolenoideja ohjaava rele sekd sulakkeet ajouralaitteelle
(20Amp.) ja muulle jarjestelmalle (10Amp.).

b

Jarjestelma sulake
10 A

Kuva 24. Kytkentarasia Tume Titan.
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13 Agrocont —jarjestelman huolto ja sailytys

Kaytad jarjestelmdd ainoastaan traktoreissa, jotka on varustettu ohjaamolla. On
eduksi, jos péhgisséa olosuhteissa ohjaamon ovet ja ikkunat voidaan pitaa suljettuina.

Monitori tulee sesonkien ulkopuolisina aikoina sailyttda kuivassa, lampimassa
ja puhtaassa tilassa. Seka monitorin, etta tyékoneohjaimen tiedot on varmistettu
muistilla, joka ei tarvitse ulkopuolista virtalahdetta.

Jata vaurioiden korjaus ja ohjelmien paivitys Tumen valtuuttaman huollon
tehtavaksi. Ala omatoimisesti avaa monitorin tai tydkoneohjaimen koteloa, alaka
tee huoltotoimenpiteita ndiden sisalla oleviin rakenteisiin.

Koteloiden ulkopuolisiin johdinten liittimiin kannattaa suihkuttaa aika-ajoin
kontakti6ljya korroosion estamiseksi. Kontaktioljyksi sopii esim. CRC 5-56 tai
vastaava.
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ALKAEN KONEEN SARJANUMEROSTA:

R ohjelmiston numerossa (katso kohta 8.11 Ritsi merkkaus)

JC Titan Nova

AD 51321 AD 51612— AD 51363

AD 51323 AD 51395

AD 51212 AD 51512

AD 51488 AD 51516
79262303 AD 51638— AD 51523
Varaosakuva AD 51528
Spare part picture AD 51662—

Reservdels bild

99262402
99262502

99262602
99262702

99262802
99262902

Agrocont Nova
Agrocont plus Nova

Agrocont Titan
Agrocont plus Titan

Agrocont JC
Agrocont plus JC

Information cable
L=6000, with connect
pin.

Informar

L=6000,

Cable, for hydraulic valves, include pin.
Sahkdkaapeli hydrauliventtiileille, sis littimen.

6.2

-use 10A
sulake 10A

Relay
Ajouralaitteen rele

i
Electric cable L=6000, with connect pin

Jannitekaapeli L=6000, pistokkeella. ?
Y e S

15)

Tramline systel
Ajouralaitteistc

63

Fuse 20A
Sulake 20A

31

Potentiometer sensor, for machine lift, Nova Combi.
Kulma-anturi nostolle, Nova Combi.

Pulse sensor, fertilizer shaft.
Pulssianturi, lannoiteakseli.

Pulse sensor,
Pulssianturi, s
Magnet
Mogneeth

—

J-ala.

turi, kapasitiivinen.

apasitiivinen.



Agrocont ja Agrocontplu s

ALKAEN KONEEN SARJANUMEROSTA:

R ohjelmiston numerossa (katso kohta 8.11 Ritsi merkkaus)

JC Titan Nova
AD 51321 AD 51612— AD 51363
AD 51323 AD 51395
AD 51212 AD 51512
AD 51488 AD 51516 .
AD 51638 AD 51523 Nova [Titan PC
AD 51528 + + +
AD 51662— el gl 2|l 8] 2]
o o o o o o
(8} (&) (8} (&S] (8] o
. o1 1 21 ¢ 2] &
pos Part. nro  osan nimi Description Benamning A ANZ2
99262402|Agrocont Nova 1
99262502|Agrocont plus Nova 1
99262602|Agrocont Titan 1
99262702|Agrocont plus Titan 1
99262802|Agrocont JC 1
99262902|Agrocont plus JC 1
1| 99263002|Kayttopadte Agrocont Monitor Agrocont Instrument Agrocont 1 1 1
1| 99263102 |Kayttopaate Agrocont plus Monitor Agrocont plus Instrument Agrocont plus 1 1 1
1.1] 98722618|Kiinnitysjalka Support Stall 1111 1(1]1]1
1.2 01780032(Kiinnityshahlo Installation cone Anfastningsskiva 1j1f{1f(1]1]1
2| 98722604 |Kytkentékotelo Junction box Elldda 1]1]1]1]1]1
3| 99263202|Prosessori AC / AC plus (JC) Prosessor Agrocont Prosessor Agrocont 111
3| 99263302|Prosessori AC / AC plus (NOVA) |Prosessor Agrocont plus Prosessor Agrocont plus 111
3| 99263402|Prosessori AC / AC plus (Titan) Prosessor AC and AC+ Prosessor AC and AC+ 111
Jannitekaapeli L=7200, sis. Electric cable L=7200, with
4| 98722608|pistokkeen connect pin Strom kabeln L=7200, medstépsel| 1 | 1 | 1 | 1 [ 1| 1
Informaatio kaapeli L=7200, sis. Information cable L=7200, with Information kabeln L=7200, med
5| 98722609(pistokkeen connect pin stopsel
6| 98722610|Lisapiiri Addition circuit Extra elkort 1111 1(1]1]1
6.1{01461237 |[Ajoural. rele Relay Rela, korsparsolenoid 111
6.2|01621701 |Sulake 10A Fuse 10A Leden till system 10A 1(1]1]1]1]1
6.3/01621702 |Sulake 20A Fuse 20A Leden till krsparsolenoid 20A 1(1
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Agrocont ja Agrocont Plus

ALKAEN KONEEN SARJANUMEROSTA:

R ohjelmiston numerossa (katso kohta 8.11 Ritsi merkkaus)

JC Titan Nova
AD 51321 AD 51612— AD 51363
AD 51323 AD 51395
AD 51212 AD 51512
AD 51488 AD 51516
AD 51638 — AD 51523
AD 51528
AD 51662— Nova [Titan C
+ + +
| €| €] €| €| €
(@] o (@] o (@] o
(8} (&) (&) (&) (8} (&)
o1 21 2 e ¢f ¢
pos Part. nro  osan nimi Description Benamning IR
Varvbevaktning, impulsgivare
7| 02051060(Pulssianturi, lannoite Pulse sensor, fertilieser shaft godsel axel 11111 ]1]1
Varvbevaktning, impulsgivare sadd
8| 02051060(Pulssianturi, siemen Pulse sensor, seed shaft axel 11111 [1]1
9| 02051060|Pulssianturi, nopeus Pulse sensor, speed Hastikhet, impulsgivare 111|111 f1]1
10| 02051060|Pulssianturi, eliminointi JC Pulse sensor, for area Arealbrytare, impulsgivare 1{1(1]1
11| 02051042|Pinta-anturi, siemen, kapasitiivinen | Seed level sensor, kapacitet Nivabevakten kapacitet, S&dd 1 | 1 [ 1 | 1|1 |1
12| 02051042|Pinta-anturi, lannoite kapasitiivinen |Fertilieser lever sensor, kapacitet |Nivabevakten kapacitet, gédseh | 1 [ 1 [ 1| 1| 1
13]02051065 |Kulma-anturi nostolle NOVA Angle-sensor, for machine lift Vinkelgivare, till maskin lyft 1(1
Sahkokaapeli Hydr. venttiileille, sis |Cabel, for hydraulic valves, include |Kabeln, till Hydraulic ventils, med
14] 98722616 |liittimen pin stopsel 5]15|5[5]3]3
15
Ajouralaitteisto, Osat koneiden Tramline system, parts at seed Korsparsystem, delar i maskins
16| 98722617 |varaosakirjoissa machine sparepartbook reservdels katalog
Lannoitteen sdhkodisen Fertilieser remote control system
kaukosaatolaitteen karamoottori, |actuator, LINAK LA12.1P-100-12- [Gédsel installning instrument,
LINAK LA12.1P-100-12-0, vivusto |01, mechanim parts at machine servomotor, mekaniska delar i
17| 01621670|varaosakirjassa sparepartbook reservdelsbok 1 1 1
18] 97021404 |Magneetti Magnetic Magnet 6|16 |7|7|7]7
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98803803
Kytkentdkuva

K . Angle sensor, for machine lift, Nova Combi.
Connection picture

Kulma-anturi nostolle, Nova Combi.

Inkopplingshema

Monitor data

Naytdédn ohjaus @ @

Marker shut down valve, Nova Combi.
Merkkarien esto, Nova Combi.
Pole lift valve, JC, Titan.

Tolppanosto venttiili, JC, Titan.

Down position valve

J16

Alarajan ventiili

Up position valve
Ylarajan venttiili

Right marker valve
Oikean merkkari venttiili

Electric cable
Jannitekaapeli

Monitor data
H N&ytédn ohjaus

Left marker valve
Vasen merkkari venttiili

34

14

)

Magnet
Magneetti

Tramline system
Ajouralaitteisto

Pulse sensor, fertilizer shaft.
Pulssianturi, lannoiteakseli.

Magnet
E/ Magneetti

\ Magnet
Magneetti

Pulse sensor, seed shaft.
Pulssianturi, siemenakseli.

Pulse sensor, area.
Pulssianturi, pinta-ala.

Ferfilizer level sensor, capacitive.
Lannoitesdilion pinnanvalvonta-anturi,
kapasitiivinen.

Seed level sensor, capacitive. ) o
Siemensdilidn pinnanvalvonta-anturi, kapasitiivinen.

Pulse sensor for tramline counter JC.
Pulssianturi, eliminointi JC.
Upper limit Titan. Yl&raja Titan.

Fertilizer remote conftrol system actuator.
Lannoitteen sahkdisen kaukosadtdlaitteen
karamoottori.

Low-lift system Titan
Matalanosto Titan

Lower limit Titan
Alaraja Titan



AGROCONT LITTIMET NOVA, JC
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AGROCONT LITTIMET TITAN KASU12/2012
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AGROCONT LHUTTIMET JA KAAPELIT / NOVA

07.02.2012 AK

L10 OHJAINKOTELO JOHDIN L1 NAYTTO JOHDIN
1|pulssianturi, nopeus J7/1 1|n&ytdn ohjaus Ji/1
2|pulssianturi, nopeus J7/2 2[naytdn ohjaus J1/2
3|pulssianturi, siemen J6/1 3[naytdn +12V J1/3
4|pulssianturi, siemen J6/2 4|nayton 0V J1 /4 kelvi
5{pulssianturi, lannoite J5/1
6|pulssianturi, lannoite J5/2

L11 JOHDIN L2 NAYTON OHJAUS JOHDIN
7|pinta-anturi, siemen J9 / ruskea 1|n&ytdn ohjaus J2/1
8|pinta-anturi, siemen J9 / valko 2[n&aytdn ohjaus J21/2
9(pinta-anturi, siemen J9 / sini 3[naytdn +12V J2/3

10|pinta-anturi, lannoite J8 / ruskea 4|ndyton 0V J2 | 4 kelvi
11|pinta-anturi, lannoite J8 / valko
12|pinta-anturi, lannoite J8 / sini
L12 JOHDIN L3 KAYTTOJANNITE JOHDIN
13|n&yton ohjaus J2 / 1 valkoinen + + 12V J3/1,33/2
14|n&ytdn ohjaus J2 / 2 ruskea - oV J3/3,J3/4
15|nayton +12V J2 /3 vihrea
16|naytbn 0V J2 | 4 kelvi
L13 JOHDIN L6 AU-OHJAUS JA SULAKKEET JOHDIN
17]kiertoanturi Jaj1 11] +12v J3/1
18|kiertoanturi Ja /2 12| +12Vv J3/2
19]kiertoanturi J4 | 3 kelvi 3|0V J3/3
20(karamoottori J11 / musta 1410V J3 /4 kelvi
21|karamoottori J11 / kelta L4 JOHDIN
22|karamoottori J11 / vihrea 1|ajouran ohjaus J21
23|karamoottori J11/puna 2
24 |karamoottori J11 / sini 3| +12v J20 / puna
L14 JOHDIN 4 +12v J20 / puna
250V J20 / musta 50V J20 / musta
26| 0V J20 / musta 6[0V J20 / musta
27| +12v J20/ puna L5 JOHDIN
28| +12Vv J20 / puna 7|ajoura solenoidi 1 J14 / puna
L15 JOHDIN 8|ajoura solenoidi 1 J14 / kelta
29[merkkarien noston estoventtiili  [J15/1 9|ajoura solenoidi 2 J14 [/ puna
30[merkkarien noston estoventtiili  |J15/2 10|ajoura solenoidi 2 J14 / kelta
31(alarajan venttiili Ji6/1
32|alarajan venttiili J16/2
33|ylarajan venttiili Ji7/1
34 |ylarajan venttiili J17/2
35
36
L16 JOHDIN
37|oikea merkkari venttiili Jig/1
38|oikea merkkari venttiili J18/2
39(|vasen merkkari venttiili J19/1
40(|vasen merkkari venttiili J19/2
41
42
43
44|ajouran ohjaus J21
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AGROCONT LHTTIMET JA KAAPELIT /JC

KASU 12/2012

L10 OHJAINKOTELO JOHDIN L1 NAYTTO JOHDIN
1|pulssianturi, nopeus J7/1 1|n&ytodn ohjaus Ji/1
2|pulssianturi, nopeus J7/2 2[naytdn ohjaus J1/2
3|pulssianturi, siemen J6/1 3[néayton +12V J1/3
4|pulssianturi, siemen J6/2 4|nayton 0V J1/ 4 kelvi
5[pulssianturi, lannoite J5/1
6 |pulssianturi, lannoite J5/2

L11 JOHDIN L2 NAYTON OHJAUS JOHDIN
7 |pinta-anturi, siemen J9 / ruskea 1|naytoén ohjaus J2/1
8|pinta-anturi, siemen J9 /valko 2[n&aytdn ohjaus J2/2
9|pinta-anturi, siemen J9 / sini 3|naytdn +12V J2/3

10|pinta-anturi, lannoite J8 / ruskea 4|nayton 0V J2 | 4 kelvi
11|pinta-anturi, lannoite J8 /valko
12|pinta-anturi, lannoite J8 / sini
L12 JOHDIN L3 KAYTTOJANNITE JOHDIN
13|n&yton ohjaus J2 / 1 valkoinen + + 12V J3/1,33/2
14|naytén ohjaus J2 /2 ruskea - oV J3/3,J3/4
15|nayton +12V J2 / 3 vihrea
16|naytén 0V J2 | 4 kelvi
L13 JOHDIN L4 AU-OHJAUS JA SULAKKEET JOHDIN
17 11| +12v J3/1
18|pulssianturi, eliminointi J10/1 12| +12Vv J3/2
19|pulssianturi, eliminointi J10/2 13|10V J3/3
20|karamoottori J11 / musta 1410V J3 /4 kelvi
21|karamoottori J11 / kelta L5 JOHDIN
22|karamoottori J11 /vihred 1|ajouran ohjaus J21
23|karamoottori J11/puna 2
24|karamoottori J11/ sini 3| +12v J20 / puna
L14 JOHDIN 4| +12V J20 / puna
25 +12Vv J20 / musta 5|0V J20 / musta
26| +12V J20 / musta 6/0V J20 / musta
2710V J20/ puna L6 JOHDIN
28| 0V J20 / puna 7|ajoura solenoidi 1 J14 / puna
L15 JOHDIN 8|ajoura solenoidi 1 J14 [ kelta
29|merkkarien esto Ji5/1 9|ajoura solenoidi 2 J14 / puna
30[merkkarien esto J15/2 10]ajoura solenoidi 2 J14 [ kelta
31
32
33[matalanosto ohjaus J13/1
34[matalanosto ohjaus J13/2
35
36
L16 JOHDIN
37|oikea merkkari Ji8/1
38|oikea merkkari J18/2
39(vasen merkkari J19/1
40(vasen merkkari J19/2
41
42
43
44|ajouran ohjaus J21
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AGROCONT LITTIMET JA KAAPELIT TITAN

KASU 04/2013

L10 OHJAINKOTELO JOHDIN L1 NAYTTO JOHDIN
1|pulssianturi, nopeus J7/1 1|n&ytdn ohjaus J1/1, valko
2|pulssianturi, nopeus J7/2 2[naytdn ohjaus J1/2, ruskea
3|pulssianturi, siemen J6/1 3[naytdn +12V J1/ 3, vihred
4|pulssianturi, siemen J6/2 4|nayton 0V J1/4, kelta
5{pulssianturi, lannoite J5/1
6|pulssianturi, lannoite J5/2

L11 JOHDIN L2 NAYTON OHJAUS JOHDIN
7|pinta-anturi, siemen +12V J9 / ruskea 1|n&ytdn ohjaus J2 /1, valko
8|pinta-anturi, siemen J9 / valko 2[n&aytdn ohjaus J2 /2, ruskea
9(pinta-anturi, siemen ov J9 / sini 3[naytdn +12V J2 /3, vihrea

10|pinta-anturi, lannoite +12V J8 / ruskea 4|naytén 0V J2 /4, kelta
11|pinta-anturi, lannoite J8 / valko
12|pinta-anturi, lannoite 0V J8 / sini
L12 JOHDIN L3 KAYTTOJANNITE JOHDIN
13|n&yton ohjaus J2 / 1 valkoinen + + 12V J3/1,33/2
14|n&ytdn ohjaus J2 / 2 ruskea - oV J3/3,J3/4
15|nayton +12V J2 /3 vihrea
16|naytdén OV J2 | 4 kelvi L7 TITAN SOVITIN JOHDIN
L13 JOHDIN 1|pulssianturi, ylaraja J10/1
17|titan sovitin Ja/1 2|pulssianturi, ylaraja J10/2
18|titan sovitin Ja /2 3|pulssianturi, matalanosto J13/1
19(titan sovitin J4 | 3 kelvi 4|pulssianturi, matalanosto J13/2
20(karamoottori J11 / musta 5[pulssianturi, alaraja Ji2/1
21|karamoottori J11/ kelta 6|pulssianturi, alaraja J12 /2
22|karamoottori J11 / vihrea
23|karamoottori J11/puna
24 |karamoottori J11 / sini
L14 JOHDIN
25| 0V GND
26| 0V J3/3
27| +12v J3/2
28| +12v J3/1
L15 JOHDIN
29|merkkarien esto Ji5/1
30[merkkarien esto J15/2
31(alarajan venttiili Ji6/1
32|alarajan venttiili J16/2
33|ylarajan venttiili Ji7/1
34 |ylarajan venttiili J17/2
35
36
L16 JOHDIN
37|oikea merkkari Jig/1
38|oikea merkkari J18/2
39(|vasen merkkari J19/1
40(vasen merkkari J19/2
41
42|ajouran ohjaus J14/ sini
43|ajouran ohjaus J14/ ruskea
44|ajouran ohjaus J14/ valko
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Tume-acr1 Oy

PL 77, F1-14201 Turenki
Finland
Tel. +358 207 433 060
Fax +358 3 688 2305
www.tumeagri.fi
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