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1. Yleiskuvaus
HE-VA Auto-Controller mahdollistaa taydellisen ja automaattisen HE-VA Multi-
Seeder kylvokoneen kylvdmaaran valvonnan.

HE-VA Auto-Controller sailyttad automaattisesti ennalta saadetyn kylvémaaran
ajonopeuden vaihdellessa méaaran jatkuvan sdadon ansiosta. Laite mittaa ja
nayttaa:

e Ajonopeutta

¢ Kylvetyn alan lohkottain ja kokonaisalan

e Siemenen kylvomaaran (kg/ha tai siementa/m?)
¢ Puhaltimen tila (On/Off)

e Alhaisen siementason

Seuraaville toiminnoille on myds &éni- ja nayttdhalytykset:
e Puhallin pois paalta

e Enimmais- ja vAhimmaisajonopeus (joiden ylittyessa ei ohjelmoitua kylvomaaraa
voida yllapitada).

e Syotdn moottori on pysahtynyt (ei palautetta)

e Sydtdn moottori juuttunut

Paayksikon jannite kytketadn péalle ja pois laitteen takaosan kytkimell&.

Toista kytkentékoteloa ohjaamossa kaytetdan puhaltimien seka sydttémoottorin
paélle ja pois paalta kytkemiseen. Sy6tdn moottori kytketdan paélle ja pois paaltéa
myds automaattisesti tyékoneeseen asennetun tunnistinsormikytkimen avulla,
kun kone nostetaan ja lasketaan.

Kokonaispinta-ala ja kaikki kalibrointitiedot tallennetaan automaattisesti muistiin
kun laite kytketaan pois paalta.

Jarjestelman pita& aluksi olla kalibroitu kylvettavélle viljalle. Sy6tdn kalibrointi on
hyvin helppo tehdd Multi-Seeder liitoskotelossa olevalla syoton kytkimell&.
Liitoskotelossa on paélle/pois kytkin, jolla puhaltimet kytketd&n pois paalta
kalibroinnin aikana ja péaalle/pois kytkin sekoitusakselin kayttamiseksi
heinansiementa kylvettédessa.

HUOMIO: Laitteen etupaneeli voi olla hieman erindkdinen kuin ohjeen kuvissa.
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1.1 Ohjelmointitoiminnot

On olemassa Vviisi ohjelmointitoimintoa erilaisilla kalibrointikertoimilla ja
oletusasetuksilla. Muutamat, normaalikaytdn aikana mahdollisesti muuttuvien
toimintojen asetukset vaativat siirtymisen ohjelmointitoiminnolle. N&iden
asetusten muuttaminen on selostettu kayttbohjeessa (kappaleet 4.5.6,7 ja 8).

Muut saadot tehdaan asennettaessa, eivatkd ne normaalisti vaadi muutoksia.
Naihin saatoihin viitataan ohjeen loppuosassa (kappale 9). Kayttajan ei
tavallisesti tarvitse niihin puuttua.
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HUOM:

Useimmat HE-VA Auto-Controller'iin liittyvat osat ovat tehdasasennettuja. Muut
osat on asennettava kayttajan toimesta.

Paayksikkd

Traktoriin asennettava yksikko
Jannitekaapeli akulta

Tutka-anturi (tydkoneeseen asennettu).

Tunnistinsormikytkin (tydkoneeseen asennettu).

Erillinen jannitekaapeli ammattikayttdon ja padyksikon johtimet liitetdan traktoriin
ja HE-VA Auto-Controlleriiin. 4 ja 10 m versiot on saatavissa yhdistelmén
pituuden mukaan.

Jannitteensyo6tdn suositeltava enimmaispituus akusta liitoskoteloon on 30 m.
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2.1

1.

2.

A

Paayksikko

Paayksikkd asennetaan kuljettajan haluamalle paikalle ohjaamoon. Se ei saa
rajoittaa nakyvyytta ohjaamosta eika haitata hallintalaitteiden kaytt6a. Yksikossa
on 1 metrin mittainen kierrekaapeli, jossa on 8/10 IDC-tyypin liitin, jolla yksikko
litetd&n traktorin liitoskoteloon.

Paayksikko toimitetaan asennussarjalla, johon kuuluu seuraavat osat (kuva 2):

Pitka varsi
Lyhyt varsi
Kiristysruuvit
Peitelevy

Asennuslevy
Itseporautuvat ruuvit

Paina peitelevy pitkdn varren koloon (se
sopii vain yhdella tavalla)

Asennussarja on suunniteltu niin, etté se
on mahdollisimman joustava laitteen
sijoituksen  kannalta, joko ohjaamon
oikealle puolelle, kojetauluun tai kattoon.

LitA molemmat varret ja asennuslevy
kiristysruuvien kanssa seka asenna ne / '
paayksikkoon.

NRPRPWRPRP

HUOM: P&ayksikkdon voidaan liittda joko pitempi .
tai lyhyempi varsi, kumpi niistd sopii /
asennuskohtaan paremmin.

Kun laitteen sijoituspaikka on selvilla,

kiinnitetddn asennuslevy itseporautuvilla
ruuveilla.

Ala poraa reikia turvaohjaamon kantaviin
rakenteisiin.

Jos kiinnitdt asennuslevyn muoviin, esim. kojetauluun tai muuhun ohjaamon
verhoiluun, suosittelemme M4 ruuvien ja aluslevyjen kayttéa kiinnityksen
tukevoittamiseksi.

Ala yrita tehda saatoja laitteen varsiin ilman, etté kiristysruuveja on ensin
I6ysatty. Muussa tapauksessa kiinnitys voi vaurioitua.

Kuva 2: Paayksikdn asennussarja
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2.2 Traktoriin asennettava yksikko

Asenna Puhaltimen/mittauskytkimen kotelo sopivaan paikkaan toisella
asennussarjalla (kts. kappale 2.1).

Irrota yksikon kansi puristamalla sivuista ja liitd paayksikon kaapeli alla olevan
kuvan 3 mukaisesti.

Yksikkd ei ole vedenpitdva. Asenna se paikkaan, joka on sateelta suojattu,
esim. paneelin tai konsolin alle.

240004.JPG

10-napainen ] 8-napainen liitin
liitin PL1:een. PL2:een.
(punainen v (puna-sininen
johdin)

Kuva 3: Paayksikon liitos

HUOM: Paayksikon jannitteen sy6ttd tapahtuu liitoskotelosta. Yksikdn jannitteensyoton
napoja ei kaytetd. Pydred (CPC) liitin johdetaan ohjaamon takaosaan, jossa
siihen liitetdan jatkokaapeli.
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2.3

HUOM:

2.4

Jannitteen syotto

Liita jannitteen syottdkaapeli akun napoihin ja pujota kaapeli traktorin takaosaan.
Jos mahdollista kaytetddn olemassa olevan johtosarjan reittida ja johdin
kiinnitetdan johtosarjaan nippusiteilla.

Jarjestelmassd on napaisuuden vaihdon suojaus. Jos akun liitoskaapeleiden
paikkaa muutetaan jostakin syysta, ei jarjestelma toimi.

Jannitekaapelissa on 40 A sulake. Varasulakkeena kaytetaan DURITE osanro
0-378-40 (tai vastaavaa). ALA asenna suurempaa sulaketta palaneen tilalle!

Tutka-anturi

Asenna tutka-anturi 30 — 80 cm maan pinnan ylapuolelle ja 45° kulmaan.
Anturi voi osoittaa eteen- tai taaksepdin, se ei vaikuta signaaliin.

Ukoiset tekijat, kuten hydrauliikkaletkut tai epétasainen pelto voivat kuitenkin
hairité anturin signaalia ja vaikuttaa sy6ton tarkkuuteen.

Kylvékoneeseen asennetun tutka-anturin asennus (vakio):

Yhdisté tutka-anturin johdin HE-VA Auto-Controller liitoskoteloon (3-napainen
saan kestava liitin). Kierrd ylimaarainen johdin kieppiin litoskotelon puolella ja
ripusta anturilta tuleva johdin mukana seuraavilla nippusiteilléa sopiviin kohtiin.
Traktoriin asennetun tutka-anturin asennus:

Avaa liitoskotelo ja irrota anturin jatkojohtimen 3-napainen liitin (kuva 4). Tuki
reikd veden sisdanpéasyn estamiseksi.

Kuva 4

5

P585-144 1°

v/
-

Irroita tutka-anturin
johdin

'4240006AJPG

10
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Liitd jatkojohdin anturiin ja vie johdin takaisin traktorin liitoskotelolle. Jos
mahdollista k&ytetddn olemassa olevan johtosarjan reitti& ja johdin kiinnitetaén
johtosarjaan nippusiteilla.

Irrota yksikén kansi puristamalla sivuista, katkaise ylimaarainen johdin ja liita
paayksikon kaapeli alla olevan kuvan 5 mukaisesti.

Kuva 5

1 Ruskea (+V)
2 Sininen (0V)
3 Keltainen/vihrea (Sia)

Oletuksena oleva, paadyksikkéon ohjelmoitu nopeusanturin kalibrointikerroin
(SSF) ="7,78" (millimetri&/impulssi). Tdma on teoreettisesti oikein tutka-anturin
kohdalla, kun se asennettu tarkalleen oikeaan kulmaan maahan n&hden.
Tavallisesti anturi ei kuitenkaan ole tarkasti maaritellyssd kulmassa.
Suosittelemme siksi tarkan ajonopeuden mittauksen tekemiseksi, etta
kalibrointiarvo tarkistetaan "Autocal" toimenpiteen avulla (katso kappale 4.4).

2.5 Paakytkin

Tyokoneeseen asennettu tunnistinsormikytkin
mahdollistaa jarjestelmén automaattisen
kaynnistyksen ja pysaytyksen, kun tydkone
nostetaan ja lasketaan. Kytkin on tésté syysta
asennettava sopivaan kohtaan niin, etta se toimii
kayton alkaessa.

Mukana seuraavat pidikkeet voidaan asentaa
tyontévarren kiinnityskohtaan, kuten kuvassa alla:

11
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3. Normaalikaytto

3.1 Kaytdn yhteenveto

Oletuskylvomaaran
osoitin

Kanavan
osoitin

Véahenna
arvoa

JOKO
1. Nayta kok.pinta-ala

Valitse %. kanava, paina
sitten O

Kok.p-ala 1 ja Kok.p-ala 2
valitsemiseksi.

2. PIDA jatkuvasti painettuna 10
sekuntia tai siirry CAL
toiminnolle 1 / CAL toiminnolle 2
(Normaalitoiminto palautetaan
kun nappain vapautetaan).

Nayttétoiminnon
valitsemiseksi

Kun Pinta-alanayttd on
valittu, paina ja PIDA
painettuna 5 sekunnin ajan
valitun kok.pinta-alan
nollaamiseksi
tai,

1 PIDA kun virta kytketaén

CAL toimintoon 3

siirtymiseksi.
Kan avz Nayttaa Yksikot
1 Ajonopeus km/h
2 Kok.p-ala 1 tai 2 ha
3 (Ei toim.) -
4 Kylvomaara kg/ha tai
kpl/m?
5 Puhaltimen tila ‘On’/Off
6 Sailiomaaran tila -

Nailla kanavilla on muita toimintoja, kun laite on

ohjelmointitoiminnolla 1, 2, 3, 4 tai 5.

12
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3.2

3.3

3.4

@

HUOM: HE-VAAuto-Controller yksikfssa oleva

(ii)

Virtakytkin
Kytke paayksikko péalle laitteen takasivulla olevalla kytkimell&.

Jannite kytkeytyy laitteeseen ja naytolla nakyy asennettu ohjelmistoversio, esim.
"A410", sen jalkeen ‘E001’ sitten ‘RO16 (ohjelmistoversio WZ410-0001 rev.016).
Taman jalkeen laite siirtyy normaalille kayttdtoiminnolle ja ndyttda ajonopeuden
kanavaa.

Valitse mika tahansa kanava painamalla ! nappainta kerran tai useamman
kerran.

Jos Multi-Seeder ei ole kaytdssa, jatkaa laite valitun kanavan nayttamista.

Kayttotilan nayttd

W merkkia kaytetaan osoittamaan kanavaa, johon naytettava tieto perustuu.

Se nayttdd myos Multi-Seeder'in kayttétilan. Jos kohdistin vilkkuu, ei Multi-
Seeder ole kaytdssa, jos kohdistin "palaa” jatkuvasti, on Multi-Seeder kaytdssa.

Syo6ton kaynnistdminen ja pysayttaminen
Kasikayttoa kaytetaan,
puhaltimien péaalle ja pois paalta kytkemiseksi.

puhaltimen kytkin pitdé olla asennossa ‘I’ .
Tama liitoskotelon kytkin mahdollistaa
puhaltimen kéyttsté poistamisen ja
mahdollistaa kalibroinnin "PRIME"
nappéaimella.

syo6tdn moottorin pysayttamiseen ja
kaynnistamiseen kasikaytolla kun Multi-
Seeder on kaytdssa*.

Multi-Seeder'issd on myods
tunnistinsormikytkin, jonka avulla
syottémoottori kaynnistyy ja pysahtyy
automaattisesti, kun tydkone nostetaan ja
lasketaan esim. paisteill&.

* Sy6tén moottorin késikayttdinen kytkin ei
toimi, kun tydkone on nostettu
kayttbasennosta.

13
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3.5

3.6

Moottorin halytykset

Moottorin pysahtyminen

Jarjestelmd seuraa syottdmoottorin pydrimistd tydn aikana. Jos moottori
pysahtyy tyon aikana jostain syysta (muusta kuin juuttumisesta), paayksikko
siirtyy kanavalle 4 (Kylvémaara), vilkuttaa "FAIL” ja antaa danimerkin 30 sekunnin
valein. Jarjestelma katkaisee sy6ttémoottorin virran automaattisesti.

Kytke paayksikkd pois paalta ja takaisin paalle nollataksesi varoituksen. Jos
varoitus ilmenee uudelleen, ota yhteytta huoltoon.

Moottorin juuttuminen

Jos syoéttdmoottori juuttuu (esimerkiksi ongelma syottotelalla), padyksikko siirtyy
kanavalle 4 (Kylvdmaara), vilkuttaa "StAL” ja antaa aanimerkin 30 sekunnin
vélein. Jarjestelmé katkaisee sy6ttdmoottorin virran automaattisesti.

Kytke paayksikkd pois paaltd ja takaisin paalle nollataksesi varoituksen. Jos
varoitus ilmenee uudelleen, kytke jarjestelm&@ pois paaltd ja varmista ettei
syo6ttételalla ole tukosta tai ettei se ole juuttunut.

Esikaynnistystoiminto

Kun kylvo aloitetaan, sy6tdn moottori kdynnistyy ajonopeuden mukaan vasta
likkeelle lahdettaessa. Kestaa kuitenkin lyhyen ajan ennen kuin siemen on
vantaassa. Tuloksena on kylvamaton alue liikkeelle lahdettédessa.

Kylvaméattdmien alueiden valttamiseksi liikkeelle lahdettdessé, johtuen siemenen
siirtoviiveestd, paina oikeanpuoleista ulointa  kytkintd ("RATE +").
Esikaynnistystoiminto otetaan k&yttdon ja sy6tdn moottori kaynnistyy
kalibrointinopeudella, jolloin kylvd alkaa valittdmasti liikkeelle l&hdettdessa.

Esikaynnistystoiminto on ajoitettu kayttdmaan moottoria kalibrointinopeudella
tybkoneen tydleveyttd vastaavan sekuntimaaran (esim. 4 m tydleveys = 4
sekunnin esikaynnistys). Kun aika on kulunut ja tyékone liikkuu eteenpain, siirtyy
jarjestelma tavalliseen kylvémaaran proportionaaliohjaukseen. Jos kone
kuitenkin on yha paikallaan tdman ajan kuluttua, pyséhtyy syotén moottori
automaattisesti.

HUOMIO: Vakio esikaynnistysaika on nelja sekuntia, mutta sit voidaan muuttaa

tarvittaessa kalibrointitoiminnolla 2 kanavalla 6 (kts. kappale 9).

14
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3.7

3.8

3.9

Pysaytyshalytys

Jos ajonopeus ylittdd 2km/h, kun Multi-Seeder ’ei ole kaytdssd’, halyttaa laite
aanimerkilla ja vilkuttamalla "C.out” joka viides sekunti. Halytys jatkuu, kunnes
tybkone lasketaan alas tydasentoon. Ajonopeutta, jolla pysaytyshalytys
ilmenee, voidaan muuttaa kalibrointitoiminnolla 5, muuttamalla nopeutta
kanavalla 1. Esimerkiksi: Jos kalibrointiarvoksi asetetaan 8.00, niin halytys ei

ilmene alle 8 km/h nopeuksissa.

Simuloitu nopeus

Jos ajonopeustiedon kanssa on ongelmia, tai ominaisuutta halutaan kayttaa
testauksessa, on myds simuloidun ajonopeuden kaytté mahdollista. Ottaaksesi
simuloidun ajonopeuden kayttdon, irrota nopeusanturi. Siirry toiminnolle 2, ja
aseta simuloitu nopeusarvo + ja — nappaimilla ollessasi kanavalla 1. Kun oikea
nopeusarvo on valittu, paina Ha-0 nappé&intd, jonka jalkeen laite kayttaa tata
nopeutta siihen asti, kunnes se seuraavan kerran sammutetaan.

Kylvomaara — Kg/ha tai kpl/m2

Jarjestelma voi nayttaa kylvomaaran joko yksikkona kg/ha tai kpl/m2.
Vaihtaaksesi asetusten valilla, valitse kalibrointitoiminto 3, ja vaihda "Rate”
kg/ha tai "Pop” kpl/m2 valilld kanavalla 1. Tuhannen siemenen paino
kylvettamalle siemenelle voidaan maaérittéda sen jalkeen kanavalla 2.

15
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4.2

Ajonopeusnaytto

Ajonopeuden naytto

o)

——

Ajonopeus saadaan tutka-anturilta, joka on
asennettu joko tytkoneeseen tai traktoriin
asennuksesta riippuen.

Ajonopeus naytetd&dn ainoastaan km/h

UK655-01.JPG

yksikossa. Kuva 6: Valitse ajonopeuden

kanava

Vahimmaisnopeuden halytys

Osana kalibrointia, perustuen kalibrointikertoimeen, laite laskee automaattisesti
vahimmaisajonopeuden, jonka alle jarjestelma ei pysty sailyttdmaan ohjelmoitua
kylvémaaraa.

Kun Multi-Seeder on kaytdssa ja, jos ajonopeus jad alle tdman raja-arvon,
nayttééa laite oletuksen kanavalla 1, vilkuttaa todellista nopeutta ja aanimerkki
kuuluu jatkuvasti. Halytys jatkuu, kunnes ajonopeus ylittaa raja-arvon. Halytys
voidaan tilapaisesti peruuttaa valitsemalla toinen kanava, mutta nayttd palaa
kanavalle 1 ja toistaa halytyksen 30 sekunnin jalkeen kunnes nopeutta lisataan.

HUOM: Kylvémaara ei saily proportionaalisena alle miniminopeuden raja-arvon.

4.3

Sy6tén moottori ei voi pyorid alle 3 r/min ja johtaa liikasyottoon.

Ajonopeusanturin kalibrointi

Ajonopeus on peraisin nopeusanturin kertoimesta ("SSF") - tutkanopeusanturin
pulssia kohti edetty matka millimetrina. Oletuskerroin on anturilta saatu 7,8 mm /
impulssi. Ajonopeusnéyttd on oikea ainoastaan, jos anturi on asennettu oikeaan
kulmaan maan pintaan nahden.

Ellei nopeusanturikerrointa ohjelmoida oikein, johtaa se myds kylvémaaran
vaardadn nayttoon. Automaattikalibrointi on todenndkoisesti tarkempi kuin
kasikalibrointi ja tasta syysta "Autocal” rutiinia suositellaan (katso alla).

16
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4.4

HUOM.:

‘Autocal’ nopeuskalibrointi

Auto-kalibrointi tehdaan pelto-olosuhteissa
tarkkuuden varmistamiseksi.

Aseta kaksi merkkid 100 m valein ja aja tietty
traktorin  kohta  (esim. alin  porras)
ensimmaisen merkin kohdalle.

Valitse ajonopeuden kanava.

A

Paina ja pida @ nappainta painettuna,
kunnes kalibrointikerroin nékyy naytolla.

8

Jatka néppéaimen painamista ja paina

@ nappainta.

Naytossa nakyy "AUtO" , valmiina testiajoa
varten (kuva 7).

Aja toista merkkid kohti ja pysayta niin, etta
merkki on tarkasti portaan kohdalla. Laite
laskee ja nayttdd nopeusanturin |&hettavat
impulssit ajetulta matkalta.

Naytolla voidaan enintdén nayttaé arvo 9999.
Taman arvon ylittdvastd 5-numeroisesta
arvosta naytetddn neljd ensimmaista
numeroa, vaikka impulssien lasku yha jatkuu.

Paina nappainta % (kuva 8).
Kalibrointikerroin lasketaan automaattisesti
ja se tallennetaan muistiin. Laite palaa
taman jalkeen normaalinaytolle.

UK655-02.JPG

Kuva 7: Aloita AutoCal
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5.2

Pinta-alan naytto

Kok.pinta-alan naytto

% B

Pinta-alanayttd perustuu ajonopeuden
syo6ttéon ja ohjelmoidun tydkoneen
tybleveyteen.

On olemassa kaksi pinta-alarekisteria
Molemmat voidaan nollata toisistaan
riippumatta.

Paina D' nappainta kahden pinta-

alarekisterin 'tot.1' ja 'tot.2' valilla
vaihtamiseksi.

Naytdssa nakyy viimeksi tehdyn nollauksen
jalkeen kertynyt pinta-ala.

Kokonaispinta-alan nollaus

Valitse kok.p-ala 1 tai kok.p-ala 2 ja vapauta

UK655-05.JPG

PIDA % painettuna 5 sekunnin ajan.

Kuva 10: Valitse pinta-alarekisteri 1 /

Nayttd vilkkuu ja laitteesta kuuluu 5
aanimerkkia ennen kokonaispinta-alan
nollausta.

UK655-06.JPG

Kuva 11: Kokonaispinta-alan
nollaus
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5.3 Tyotkoneen leveyden asetus

Valitse kokonaispinta-alan kanava ( %. ).

A

Paina nappainta ja pida se painettuna 5
sekuntia. Naytolla vilkkuu "tot.1", sen jalkeen
"tot.2", sitten naytdlla nakyy ohjelmoitu
tybkoneen leveys (kuva 12).

Oletustydleveys = 4 metria.

Jatka nappaimen painamista ja PAINA

muutettavan =«=numeron/desimallipilkun
valitsemiseksi.

PIDA )4

= painettuna numeron
muuttamiseksi (tai desimaalipilkun
siirthmiseksi). Nappaimen vapauttaminen
valitsee seuraavan numeron (kuva 13).

8

Vapauta nédppain
palataksesi.

normaalindyttdon

i

T m UK55-07.9PG

Kuva 12: Nayta tyokoneen leveys

UK655-08.JPG

Kuva 13 : Tyokoneen leveyden
muuttaminen
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6.2

6.3

Kylvomaaran toiminnot

Kylvémaaran naytto

=5 D.

Tama kanava nayttaa nykyisen kylvémaaran
joko kg/ha tai kpl/m?, riippuen CAL toiminto 3
tehdysté valinnasta.

Kg/ha méaéra ilmoitetaan seuraavilla
tarkkuuksilla:

0-24.9 0.1Kg
25 - 250 1Kg
250 - 9995 5 Kg

Kpl/m?tarkkuus on 1 kpl siemen/m?

Kylvomaaran saato

UK655-09.JPG. o

Paina = n&ppainta kylvomaaran
lisdamiseksi.

RATE
Paina # nappainta kylvomaaran
lisdamiseksi.

M&ara muuttuu %-porrastuksella, joka on
ohjelmoitu ohjelmointitoiminnolla 3, eli 5%,
10%, 15%, 20% tai 25% ohjelmoidusta
tavoitteesta tai peruskylvomaarasta.

Kylvomaaran osoitin

Vasemmalla puolella olevaa osoitinta
kaytetaan muistuttamaan kuljettajaa kaytossa
olevasta kylvOmaarasta. Kun osoitin on
kohdassa 2, Multi-Seeder kylvaa tavoitteen
mukaisen maaran.

Kun osoitin on kohdassa 1, on todellinen
maéra tavoiteltua maaraa suurempi.

Kun osoitin on kohdassa 3, on todellinen
maara tavoiteltua maaraa pienempi.

Kuva 14: Kylvémaaran (kg/ha)

Kohta 1
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6.4 Tavoitekylvomaaran muuttaminen

Jos nykyinen kylvomaara vastaa tavoiteltua
maaraa (maaran osoitin on kohdassa 2):

1. Kun maaran nayttd on valittu, paina“-‘i:E
nappainta ja pida painettuna tai I‘fEn.‘:-ippaiintiai
5 sekunnin ajan (kuva 15), vapauta nappain
sen jalkeen. Naytto vilkkuu.

RATE
2. Paina joko nappainta = ja pida Eainettuna
tavoitemaaran lisaamiseksi, tai e nappainta — Leie ]
maaran vahentamiseksi (kuva 16). Mita Kuva 15: Nayté nykyinen tavoiteméaéara.
pitemmin ndppdainta painetaan, sité
nopeammin numerot muuttuvat. TReEE TR

3. Kun haluttu tavoitemaéra nakyy naytolla,
paina!nappainté ja pida painettuna.

Laite halyttad 5 kertaa ja naytto vaihtaa
asetetun maaran ja talle maaralle lasketun
minimiajonopeuden vélilla. 5 sekunnin
jalkeen laitteen naytéssa nakyy "donE",
jonka jalkeen nappain voidaan vapauttaa ja
palata normaalikayttétoiminnolle.

Kuva 16: Tavoitemaaran
saataminen
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6.5

Sy6ton kalibrointi

Varmista, etta syottdlaitteiston saadot on tehty kylvettavan siemenen,
siemenmaaran ja ajonopeuden mukaan. Katso tarvittaessa ko. kohdat HE-
VA ApS asennus- ja kayttdohjeesta.

Kytke liitoskotelon ‘FAN’ kytkin off (‘O’)
asentoon. Tama mahdollistaa
automaattisen kalibrointitoiminnon.

FAN

Aseta astia syotdn alapuolelle, paina ja pida PRIME nappainté painettuna
siemenen sydttamiseksi.

Laite vaihtaa automaattisesti ohjelmointitoiminnolle ja ndyttd laskee siemenen
teoreettisen painon (grammoina) perustuen muistiin tallennettuun
kalibrointikertoimeen.

Kun tuotetta on syétetty riittdvasti, vapautetaan sydton kytkin ja sydtetty maara
punnitaan.Teoreettinen paino jaa vilkkkumaan naytélle.

HUOM: Jos syotdn kytkintd painetaan niin kauan, ettd 9999 grammaa ylittyy, nakyy

naytdssa "HiGh" merkiksi kayttajalle, ettéa syéttokoe on tehtava uudelleen 9999
gramman alittamiseksi. Vapauta PRIME-ndppéin ja paina uudelleen, kun lasku
voidaan aloittaa uudelleen nollasta.

RATE
Sovita naytetty paino punnitun painon mukaan painamalla = tai RﬂEnéippt—limié\.

A

Paina > nappainta kerran, lasketun minimiajonopeuden nayttamiseksi
(kts.Huom. 2 alla).

A

Paina ' nappaintd uudelleen uuden kalibrointikertoimen tallentamiseksi.
Laitteen naytolla nakyy ‘donE’, joka osoittaa, ettd uusi kerroin on tallennettu. 3
sekunnin jélkeen laite palaa normaalille kayttétoiminnolle.

Siirra ‘FAN’ kytkin uudelleen asentoon On.
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Huom. 1: Jos naytat kylvomaaran kpl/m? tarkista, ettd 1000-jp (1000 jyvan paino) saato
on oikea. (6.6).

Huom. 2: Laite tekee laskelmat sy6tetyn tydleveyden, tavoitekylvdomaaran ja kalibroinnin
yhteydesséa saadun punnitun painon mukaan. Jos toteat, ettd haluttua
peltoajonopeutta ei voi saavuttaa, on syottotelaa muutettava ja tehtéva
kalibrointitoimenpide uudelleen.

6.6 1000 jyvan painon asetus

UKG655-12.0PG

1000-jyvén painon asetus on tehtava, jotta
laite pystyy nayttamaan kylvomaaran kpl/m?

oikein.

1. Paina ja pida @ nappéintd painettuna kun
laite kytketddn paalle. Laite on talldin
ohjelmointitoiminnolla 3 kanavalla 1 (kuva
17).

2. Paina '~ kanavan 2 valitsemiseksi (%. ).
Naytolla ndkyy 1000-jyvan paino grammoina.
Oletus = 45 (grammaa)

3. PANA ¥ muutettavan
numeron/desimaalipilkun valitsemiseksi
(kuva 18).

4. PIDA ! painettuna numeron
muuttamiseksi (tai desimaalipilkun
siirtdmiseksi). Nappaimen vapauttaminen
valitsee seuraavan numeron.

5. Kytke pois paalta ja uudelleen paalle
normaaliin kayttdtoimintoon siirtymiseksi.

UK655-13.JPG

Kuva 18: Sdada tuhannen jyvan paino
(Kanava 2)
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6.7

1.

6.8

Yksikon valinta

Paina ja pida (@) nappainté painettuna kun
laite kytketdaédn paélle. Laite on télloin
ohjelmointitoiminnolla 3 kanavalla 1 (kuva
17).

Naytéssa nakyy joko segmenttien vylarivi
osoituksena siitd, etta kg/ha-yksikkd on valittu
tai segmenttien alarivi osoituksena siita, etta
kpl/m? on valittu

Paina % nappaintd yksikon vaihtamiseksi
(kuva 19).

Jos kpl/m? yksikkd on kaytossa tarkista, etta
1000-jp asetus on oikea kylvettavalle viljalle
(6.6).

Kytke pois péaaltd ja uudelleen paalle
normaaliin kayttétoimintoon siirtymiseksi.

Maaran poikkeaman %-osuuden

Tassd kohdassa asetetaan ma&ard, joka
. B . PP TRy I Py -..MTE
poikkeaa tavoitekylvomaarasta, nappaimia

tai " painettaessa.

A

Paina ja pida © nappainta painettuna kun
laite kytketddn paélle. Laite on talldin
ohjelmointitoiminnolla 3 kanavalla 1 (kuva

17).
A

Paina "> kanavan 3 valitsemiseksi
Naytossa nakyy numero, joka osoittaa %-
osuutta (5 - 25%, 5% porrastuksella) (kuva
20).

PAINA ¥ halutun %-osuuden
valitsemiseksi.

Kytke pois p&éltd ja uudelleen péaélle
normaaliin kayttétoimintoon siirtymiseksi.

UK655-14.JPG.

Kuva 19: Yksikon vaihto

asettaminen

UK655-20.JPG

Kuva 20: %-osuuden asetus
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7.2

Puhaltimen naytto

Puhaltimen tilan naytto

@7z

Tama kanava nayttaé ainoastaan, jos puhallin on PAALLA tai POIS PAALTA.

Puhaltimen tilan halytys

Kun Multi-Seeder on kaytéssa, mutta puhaltimia ei ole kytketty paalle, palaa laite
puhaltimen tilan kanavalle, &animerkki kuuluu 5 kertaa ja "OFF - FAIL" vilkkuu
naytossa.

HUOMIO: Jos puhaltimen tilan halytys "OFF — FAIL” ilmenee vaikka puhaltimet pyorivat

8.

normaalisti, voidaan puhaltimen tilan halytys ottaa pois kayttsta kalibrointitilassa
2 kanavalla 5, valitsemalla vaihtoehto "On B” (Kts. kappale 9)

Siemenmaaran halytys

&

Kun siemenmaéran anturi on paljaana, laite siirtyy oletuksena siemenmaaran

kanavalle ( ‘@’ ), aanimerkki kuuluu 5 kertaa ja ‘ALAr’ vilkkuu 30 sekunnin
valein.

Halytys voidaan tilapéisesti peruuttaa, valitsemalla toinen kanava mutta nayttd
palaa sailion maaran naytolle ja toistaa halytyksen 30 sekunnin jalkeen.

8.1 Sydttorullan valvonta

Siemenmaarén halytys ilmenee myds silloin, jos syo6ttorulla pysahtyy kesken
kayton (esimerkiksi moottorin ja sy6ttorullan valinen ketju on hajoamassa).
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Ohjelmatoiminnot ja vianetsinta

9.1 Ohjelman (CAL) toiminnot 1 -5
Osaan saadoista ei tarvitse koskea normaalikaytdssa, ellei jarjestelmaa siirreta
toiseen koneeseen.
Ne s&adot, joita on muutettava normaalikdytdsséd, on selostettu ohjeen kayttajan
kappaleessa (kappaleet 3 - 8).
Toiminto 1 Toiminto 2 Toiminto 3 Toiminto 4 Toiminto 5
(Laitteen
kalibrointi)
Normaalilla Paina ja pida Paina ja pida Paina ja pida Paina ja pida
Toiminto nayttétoiminnolla | +1/CAL-n&ppain Stop/HA-0 RATE+ nappain RATE- nappain
Syottd valitaan kanava ja painettuna 10 nappain painettuna 10 painettuna 10
pidetdan +1/CAL- | sekunnin ajan kun painettuna sekunnin ajan kun | sekunnin ajan kun
nappain jatkuvasti laite kytketaan samalla kun laite laite kytketaan laite kytketaan
painettuna paalle. kytketaén paalle padlle. paalle
Kanavan - Paina +1/CAL Paina Stop/HA-0 Paina RATE+ Paina RATE-
valinta nappainta nappainta nappainta nappainta
Kanava 1 Nopeusanturin Simuloitu nopeus Yksikon valinta | Impulsseja/mittaus | Pysaytyshalytyksen
kerroin [7.78 [10 km/h] [kg/ha] yks. kierros nopeus
mm/impulssi] (kts. kappale 6.7) [600] [2.00 km/h]
(kts. kappale 4.3)
Kanava 2 | Tydkoneen leveys | Kokonaispinta-ala | 1000 jyvan paino Palaute Shaft Conf
[4.0 m] [ha] [45.00 g] [1000] [Hop]
(kts. kappale 5.3) (kts. kappale 6.6)
Kanava 3 ei kaytossa ei kaytossa Kerroin - %-osuus
[5%]
(kts. kappale 6.8) | -------
Kanava 4 Siemenen Moottorin Odotettu paino Moottorin
kalibrointikerroin jumittumisen (0-9999 g) kalibr.nopeus
[0.01 kg/kierr.) halytys (kts. kappale 6.5) [35 r/min]
Paalle/Pois
[On]
Kanava5 | - Puhaltimen tilan | Véhimmaisajonop | Kaynnistys PWM
hélytys eus [20 %]
A/Paalla, B/Pois (katso kappale
[Paalla A] 6.5)
Kanava 6 Sailiomaaran Esikaynnistys Kalibrointi on Vahimmaismittaus
hélytys [4 sekuntia] valmis nopeus
On / Off (katso kappale {3 r/min]
[On] 6.5)
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9.2 Vianetsinta

TILA

Mahdolliset syyt

Kéytossa ja liikkeella ollessa, laitteen
naytolla nakyy "C.out" ja danimerkki kuuluu
5 sekunnin vélein

Ajonopeus on yli 2 km/h mutta Multi-Seeder
ei toimi.

Virtakytkin ei toimi kunnolla tydkonetta
nostettaessa ja laskettaessa.

Kéytdn aikana laite palaa puhaltimen tilan
kanavalle, naytdssa nakyy "OFF" ja
aanimerkki kuuluu 30 sekunnin vélein.

Unohdit kytked puhaltimet
kasikaytolla.

paalle

Puhaltimet pysyvat pois paalta kytkettyina.
Tarkista, ettd HE-VA Auto-Controller
litoskotelon ‘FAN’ kytkin on asennossa ON.

Kéaytdn aikana laite palaa puhaltimen tilan
kanavalle, nayttd vaihtuu "OFF" ja "FaiL"
vélilla ja aanimerkki kuuluu 30 sekunnin
vélein.

Toisessa tai molemmissa puhaltimien
kaytdissa on vikaa. Tarkista johtoliitokset.

Kéayton aikana naytolla vilkkuu ‘ALAr ja
aanimerkki kuuluu.

Siemenmaara sailidssa on vahainen.

Kayton aikana laite palautuu madaran
kanavalle, naytdssa nékyy "FaiL" ja
aanimerkki kuuluu 30 sekunnin valein.
Mittatela ei pyori.

Mittausmoottori ei toimi. Se on pyséhtynyt
automaattisesti

Kytke laite pois paalta ja uudelleen paalle
vian poistamiseksi. Tarkista johtoliitokset ja
yritd uudelleen.

aikana laite palaa maaran
kanavalle, naytossd nakyy "StAL" ja
aanimerkki kuuluu 30 sekunnin vélein.
Mittatela ei pyori.

Kayton

Mittausmoottori on
automaattisesti
valttamiseksi.

juuttunut. Se on
pyséytetty lisdvaurioiden

Tutki.

Kaytdon aikana laite palaa syottdmaaran
kanavalle, vilkuttaa tavoiteméaraé alempaa
maaréa ja aanimerkki kuuluu jatkuvasti.

Kylvémaara on alhainen, silla ajonopeus on
liian suuri ja moottorin tavoitenopeutta ei
saavuteta.

Vahenna ajonopeutta tai vaihda
mittauspyora ja tee uudelleenkalibrointi.

Kayton aikana laite palaa ajonopeuden
kanavalle, ajonopeusnayttd vilkkuu ja
aanimerkki kuuluu jatkuvasti.

Ajonopeus on liian hidas. Mittaustela pyorii
vahimmaiskierrosnopeudella.

Lisd& ajonopeutta, mutta jos se on liian
nopea, Vvaihda mittaustela ja tee
uudelleenkalibrointi.

Jos vahimmaisajonopeus on liian suuri
pienilla  kylvémaarilla, on  syoéttotela
vaihdettava pienempaan. Tee
uudelleenkalibrointi.
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10.

Kalibrointituloksia

Laitteen valmistusnumero

Nopeusanturin kerroin
[mm/impulssi]

Tybkoneen leveys [m]

Maara [kg/ha]

Kylvettava vilja

Kylvomaara

Annostelute Siemenen

la

kalibr.kerroin

[ka/kierr]
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11 Varaosaluettelo
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Kohta. | Osanumero Nimike

1 0520486 Nayttd (Plus)
2 0520495 Traktoriyksikko
3 0520466 Jatkokaapeli 4m

0520467 Jatkokaapeli 6m

0520468 Jatkokaapeli 10m
4 0520580 Liitoskotelo Plus
4a 0520581 Piirilevy liitoskotelolle 0520580
5 0520474 Moottori
6 332052778 | Sailion taytén anturi
7 0539042 Puhallin (el)
8 0520464 Kytkin RDS
9 0520462 Tutka
10 0520476 Kaapeli sis. 40A sulake
11 0520469 Jatkokaapeli 4m

0520470 Jatkokaapeli 6m
12 0525900 Sulake 40A (vakio)
13 302052777 | Anturi syéttorullalle

30



HE-VA Auto-Controller 20-04-2020

31






