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Onnittelemme sinua HARDI kasvinsuojeluvarusteen valinnasta. Tdman tuotteen
luotettavuus ja tehokkuus riippuvat sinun toimenpiteistasi. Ensimmadinen vaihe on
huolellisesti lukea ja ymmartaa tama kayttoohje. Se sisaltaa tdman laatutuotteen tarkeitd,
tehokkaan ja pitkdikdisen kdyton ohjeita.

Alkuperdinen ohjekirja on hyvaksytty ja julkaistu englanniksi. Kaikki muunkieliset kirjat ovat kddannoksid
alkuperdisesta. Jos alkuperdisen englanninkielisen ja kddannostekstin valilld on ristiriitaisuuksia, epdtarkkuuksia tai
poikkeavuuksia, on englanninkielinen versio pateva.

HARDI SprayRover 570 on Spraying Systems'in Matrix 570 GS merkki.

Koska tdma julkaisu kattaa useamman kuin yhden konemallin, jotka voivat olla saatavissa vain tietyilld markkina-
alueilla, on huomioitava pelkdstadn omaa konetta koskevat ohjeet.

Tassa ohjeessa on laajasti kerrottu miten SprayRover 570:13 tulee kdyttdad ASC- ja Ohjausjarjestelmana. Kayttoohje
kasittaa esimerkiksi molemmat Matrix versiot 570 GS and 840 GS, mutta HARDI kdyttda ainoastaan mallia 570 GS.

Tassa kirjassa olevat kuvat ja tekniset tiedot ovat parhaan tietdmyksemme mukaan oikein painohetkelld.

Koska HARDI INTERNATIONAL A/S periaatteena on jatkuvasti parantaa tuotteittaan, pidatdmme oikeudet
muotoilun, ominaisuuksien, varusteiden, teknisten tietojen ja huolto-ohjeiden muuttamiseen, siita erikseen
ilmoittamatta.

HARDI INTERNATIONAL A/Silla ei ole velvollisuutta ennen tai jalkeen muutosten hankittujen koneiden
muuttamiseen.

HARDIINTERNATIONAL A/S ei vastaa tdssa julkaisussa olevista virheista tai epatarkkuuksista. Kaikki mahdollinen on
tehty julkaisun oikeellisuuden varmistamiseksi.

Yleisia tietoja
+ Lue jaomaksu tamd kadyttdohje ennen laitteen kayttdd. On myds tarkedd, etta muut laitteen kayttdjat lukevat
ja ymmartavat kirjan sisallon.
» Pida lapset loitolla ruiskutusvarustuksesta.

« Jos joku kohta kadyttéohjeesta jaa epaselvaksi, ota yhteys HARDI -jdlleenmyyjddn, joka antaa lisatietoja
laitteen kaytosta.

« Kytke virta pois paalta ennen ndyton ja tunnistimien liittdmista tai irrottamista, ennen huoltoa tai akkulaturin
kayttoa.

+ Jos konetta tai sen edessa olevaa traktoria joudutaan hitsaamaan, on jannitteensyotto kytkettava irti ennen
tyodn aloittamista.

« Suorita testi vedelld ennen torjunta-aineiden annostelua sailioon.

Julkaisu ja paino: HARDI INTERNATIONAL A/S
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Safety information
A Hardi is not responsible for damage or physical harm caused by failure to adhere to the following safety requirements.

As the operator of the vehicle, you are responsible for its safe operation.
The SprayRover 570 in combination with any assisted/auto steering device is not designed to replace the vehicle’s operator.
Do not leave a vehicle while the SprayRover 570 is engaged.
Be sure that the area around the vehicle is clear of people and obstacles before and during engagement.

The SprayRover 570 is designed to support and improve efficiency while working in the field. The driver has full responsibility for the quality and
work related results.

Disengage or remove any assisted/auto steering device before operating on public roads.




KAYTON ALOITUS

#1 Kytke jannite paille
Paina VIRTAKYTKINTA (!) virran kytkemiseksi nayttoon.

#2 Aloitusnaytto
Kun kéynnistysjakso on paattynyt, avautuu aloitusnaytto, jossa
voidaan aloittaa uusi tehtava tai jatkaa edellista tehtavaa.

#3 Siirry yksikon asetuksiin
1.
Asetusvaihtoehdot 4 naytetaan ensin. Tiedon hallintaan i, nayton
saatéihin ija tydkaluihin ] paastéén kasiksi sivuvalilehden
nappaimilla.

#4 Siirry ohjausnaytolle

Paina UNIT SETUP alavalilehte? g

Yksikko- ja kieliasetukset
2. Paina nytén sivuvalilehtes ()

3. Paina GG

Kaytetaan yksikoiden, kielen ja aikavyohykkeen asettamiseen.

GPS asetus
1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes [@.

2. Paina m

GPS kaytetaan GPS-tyypin ja GPS-portin asettamiseen ja lisaksi
GPS-tilatietojen nayttamiseen.

Tydkoneen asetukset
1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehted .

2. Press .

Tybkoneasetusta kaytetaan erilaisten, suoraan ajoon,
levitysajoon tai porrastettuun ajoon liittyvien asetusten
luomiseksi. Asetukset vaihtelevat riippuen siité, ovatko
SmartCable tai lohkon kayttdmoduuli (SDM) kaytettavissa.

AutoSteer asetukset
1. Paina ASETUSTEN sivuvlilehte .

2. Paina UTESEE.

Kun ohjauksen hallintamoduuli (SCM) on kéytdssa, on avustettu/
automaattiohjaus kaytettavissa. Katso yksityiskohtaiset ohjeet
erityisesta avustetun/auto -ohjauksen asennusoppaasta.

1. Paina AJONEUVON OHJAUSNAYTON valilehtea s,

PELLON OHJAUSNAYTON valilehte - tai TODELLISEN .
NAYTON vélilehted (@M.

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehted
a navigointivaihtoehtojen ndyttamiseksi.

Valitse ohjaustoiminto &

» Suora AB & » Edellinen ajokerta €1
» Mutkitteleva AB &% » Seuraava rivi &
» Ympyraajo ©

Pisteiden A ja B merkinta Q06
Ajolinjan AB luominen.

Qo =




SprayRover 570

KAPPALE 1 - JARJESTELMA

The SprayRover 570 mahdollistaa useamman moduulin liittdmisen sekd GPS-kartoituksen, ohjauksen, FieldPilot™ja BoomPilot™
-toimintojen seké tiedon keraamisen yhteen hallintayksikkoén CAN-bus teknologian avulla. Nain voidaan useampi yksikkd ohjaamossa
korvata yhdella kattavalla jarjestelmalla.

Saatavissa olevat tuotepaivitykset

+ FieldPilot® automaattiohjaus + Videon valintamoduulit, jopa kahdeksalle kameralle

¢ UniPilot® avustettu ohjaus + Ulkoisen GPS-vastaanottimen tai antennipaivitykset
¢ BoomPilot® automaattinen puomiston lohkojen hallinta + Fieldware® linkin laajennettu tietojarjestelyn sovellus
+ Kallistuksen gyromoduuli + Paineanturin rajapinnan sarja pisarakoon naytdlle

JARJESTELMAN OSAT

SprayRover 570 yksikko

SprayRover 570 on suunniteltu monivuotiseen kayttoon tyypillisissa maatalouden kayttdolosuhteissa. Tiivis rakenne yhdessa
kaikkien liitosten kumisuojauksella osoittaa, etta tavalliset polyiset olosuhteet eivét aiheuta kdytdlle ongelmia. Vaikka laite ei vaurioidu
vesiroiskeista, ei SprayRover 570 -laitetta ole suunniteltu kaytettdvéksi sateella. Varmista, ettei laitetta k&ytetd méarissa olosuhteissa.

Kuva 3-1: SprayRover 570 ndyton etu- ja takaosa

Sisaanrakennettu valopalkki

Virtakytkin

Kumisuojuksella varustettu USB-

portt
.‘ "':' : B 7
> ___.z.._"_"'_____‘w Kirkas kosketusnaytto
TR PR,
Kaiutin
Virtakytkin

Integroitu RAM-Kiinnitys GPS antennilitos

(kokoaminen tarpeen)
Kumisuojuksella varustettu USB-
portti

Kumiset litossuojat

Vakio RAM-kiinnike

(kokoaminen tarpeen) Piilotetut liittimet

Nopeussignaalin liitos
Kameraliitos
Janniteliitos

OSAT
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SprayRover 570

SprayRover 570 yksikko

SprayRover 570 on suunniteltu monivuotiseen kayttoon tyypillisissé maatalouden kayttdolosuhteissa. Tiivis rakenne yhdessa
kaikkien liitosten kumisuojauksella osoittaa, etta tavalliset pélyiset olosuhteet eivét aiheuta kaytdlle ongelmia. Vaikka laite ei vaurioidu
vesiroiskeista, ei SprayRover 570 -laitetta ole suunniteltu kaytettavaksi sateella. Varmista, ettei laitetta kaytetd mérissé olosuhteissa.

Kuva 3-2: SprayRover 570 néyton etu- ja takaosa

Kumisuojuksella
varustettu USB-portti

Kirkas kosketusnaytto

Vakio RAM-kiinnike
(kokoaminen tarpeen)

Integroitu RAM-kiinnitys
(kokoaminen tarpeen)

Kumiset liitossuojat

RealView® kamera

Sisaanrakennettu
valopalkki

Virtakytkin

Aloitusnappain

AN Suurenna/pienenna

PR Kaiutin
néappaimet

GPS antenniliitos

Nopeussignaalin liitos
Kameraliitos

Janniteliitos

RealView kamera mahdollistaa videokuvan néyttdmisen SprayRover 570 -néytdlla. Kamera voidaan osoittaa eteenpdin RealView video-
ohjauksen mahdollistamiseksi tai se voidaan osoittaa kohti muita laitteiston valvontakohteita. Kamerassa on monipuolinen RAM-kiinnitys,
aurinkosuoja ja infrapunavalaistus, joka mahdollistaa selkean videokuvan myds pimealla.

Lisatietoja

Kaikki tehdyt muutokset tallennetaan automaattisesti.
Néayton virta on kytkettava pois paalta ja uudelleen paalle
tydkoneita muutettaessa tai liitettdessa SprayRover 570
-jarjestelmaéan.

Virta kytketty |
Paina VIRTAKYTKINTA O virran kytkemiseksi nayttoon.

Kun virta on kytketty, aloittaa SprayRover 570 kaynnistysjaksonsa.

Jannite pois paalta |
Paina ja pidd VIRTAKYTKINTA painettuna lyhyen aikaa O
kunnes hyvaksymisnaytto tunnistaa suljetun tilan.
VAROITUS! Odota 30 sekuntia ennen néyt6n uudelleen
kéynnistamista virran pois paélté kytkennén jélkeen.

Kaynnistysjakso

Laitteen virrankytkenta kestaa noin 40 sekuntia. Tana aikana
useita eri nayttoja tulee nékyviin, LED-valot syttyvat ja sammuvat
ja nayton kirkkaustaso vaihtelee. Kun paalle kytkeytymisen jakso
on valmis, nakyy aloitusnaytto.

Suositeltava antenniasennus
GPS-antenni asennetaan mahdollisimman eteen ohjaamon
katolle, vah. 10 cm kokoiselle nelion muotoiselle metallilevylle.




SprayRover 570

KOKOONPANO

OSAT

Seuraavissa piirroksissa on kuvattu tavallisia SprayRover 570 kokoonpanoja. Johtuen monista mahdollisista kokoonpanoista, tulee
kuvioita kayttaa ainoastaan viitteellisina.

Kuva 3-3: SprayRover 570 VSM:Il4 ja useammalla RealView kameralla, FieldPilot:ila ja BoomPilot:lla

Matrix Matrix Pro 840GS

: , 78-50187 GPS Ant 75-30084
Assisted/Auto Steering RXA-30 nienna ’,75-30090 W/GLONASS
BoomPilot GPS Antenna e

65-05226 78-50155
@[ Kit, Bracket [ =}, 78-50190 wiGLONASS
Optional Accessory \_4‘ RXA-30 Antenna )
(5. 45-05786: 6m

(@
4 456-05787: 9m

" Antenna Cable

Matrix Pro 570GS
75-30082
75-30083 W/GLONASS 5 Pos.

Kit, RAM Mount w/Suction Cup
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Power/CAN/Data
Cable

(included with
FieldPilot, UniPilot
or BoomPilot kits)

45-05617: 6m ]
45-05618: 18m
Camera Extension Cable

fouL;

Video Selector
Module

78-08067: 4 Channel
78-08068: 8 Channel

45-07703
SCM Power In/Out

78-08075
Steering Control
Module (SCM)

45-08117
CAN Extension Cable 6m

90-04005: 3m
» - 90-04006: 10 m
------- = Droplet Size Monitor (DSM)
Pressure Interface Kit

45-05381 . Vo'ltatge
Battery egulator

3.66m TS ,
w/15Amp u i
Fuses

Remote ABSC

91-07011 Status Switch
Steering 32-04020 5 =, Connection
Wheel Optional L s 5 e
Switch 00 e

. Footswitch
Kit
Rate Controller

32-04040 —
Remote BoomPilot Harness
Engage/ Part number
Disengage dependent on Rate Controller

Switch

BoomPilot
Section Driver
Module

(15 sections)

45-10103
Harness
Steering (A+B)

Console Harness
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SprayRover 570

KAPPALE 2 - ALKUSANAT

SprayRover 570 voidaan kayttad yhden tai useamman tehtévén hallintaan. Riippumatta siitd millé toiminnolla ndyttd toimii, ovat ndyton
perustoiminnot samat.

+ Alhaalla ja sivuilla olevien vélilehtien kautta p&ésee eri naytdille ja alindytéille
+ Varoitusten ja viestien ponnahdusikkunat antavat tietoja nayton toiminnoista ja asetusten yksityiskohdista tai ohjaustoiminnoista

+ Asetusvaihtoehdot voidaan helposti asettaa alasvetovalikoista tai nappaimistonaytoilla

Asetusominaisuuden l6ytdmiseksi nopeasti, katso asetustoiminnon valikkorakenteen karttaa.

PERUSNAYTON KAYTTO

Alavalilehtien nappaimet Ei kaytettavissa olevat vaihtoehdot kayton aikana
Alavalilehtien nappaimet ovat aina kaytettavissa naytélla. Nailla Kun tehtava on kaynnissa, jotkut asetusvaihtoehdot
nappaimilla paasee tehtaviin, asetusvaihtoehtoihin ja navigointiin.  gjyat ole kaytettavissa. Katso laitteen asetustoiminnon

/I'-I\ Aloitus-/kayttonayto valikkorakennekartasta mitka vaihtoehdot eivat ole kdytettavissa.

Kuva 4-2: Esimerkkejé ei kéytettévissé olevista vaihtoehdoista
tehtévén aikana

@ Ajoneuvona@kymé f )

E Peltonakyma

@ RealView -ohjaus tai
RealView kameran taysi videonéyttd

‘,‘:‘ Yksikoiden asetus

HUOM: RealView -ohjausvaihtoehto on kéytettévissé ainoastaan
kun kamera on asennettu jérjestelmaén.

Kuva 4-1: Alavélilehtien nédppéimet




SprayRover 570

Nayton varit Suppea tai laaja toiminto

Nayttd on kaytettavissa kuudella vérivalikoimalla. Paina yksikdn Suppean ja laajan toiminnon valilla vaihtamiseksi, katso
asetusnappaimen NAYTTO sivuvaliehtes @ ja siirry asetuskappale kohdassa Tiedon hallinta - Vaihtoehdot.
vaihtoehtoihin. Paina nuoli ALAS 4‘ varivalikoimaan siirtymiseksi  Suppealla toiminnolla on ainoastaan yksi tehtava kaytettavissé

ja valitse varitoiminto. kerrallaan. Aloitusnaytdlla nékyy ainoastaan rajoitettu alue ja kasitelty
alue. Ainoastaan nykyinen tehtava voidaan tallentaa raporttiin. Kéytto

Kuva 3. Vérivalikoima yhdessa Pelto-ohjelmiston kanssa ei ole mahdollinen.

Kuva 4-4: Suppean toiminnon aloitusndyttd

Laajalla toiminnolla on useampi kuin yksi tehtava jatkuvasti
kaytettavissa. Asiakas, tila lohko ja tehtavanimike; rajoitetut

ja kasitellyt alueet; ja etaisyys valitusta tehtavasta naytetaan
aloitusnaytolla. Nimista, ainoastaan tehtavanimike voidaan syottaa
naytolta. Kaikki tallennetut tehtavat voidaan tallentaa PDF, SHP
tai KML -tiedostoon kohdassa Tieto -> Raportit. Pelto-ohjelmiston
linkin avulla kayttaja voi syottaa asiakkaan, tilan ja lohkon tiedot
kuten my6s monistaa/muokata tehtavia rajojen ja ajolinjojen
uudelleen kayttamiseksi. Asiakas-, tila- ja lohkotietoja voidaan

syottad ainoastaan Pelto-ohjelmiston linkilla.

Kuva 4-5: Laajan toiminnon aloitusndyttd

Console-=Display

Colaur scheme

LED Brightness

Screenshaot Enabled

Screen calibration Start

o Sk )

ALKUSANAT
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Varoitus- ja viesti ponnahdusikkunat Tiedon asetusvaihtoehto
Ponnahdusvaroitus- tai -viesti-ikkuna nakyy noin (5) sekunnin Paina valikkokohdan vaihtoehdon merkki& tai nimed, kohdan
ajan. Paina mita tahansa nayton kohtaa ikkunan poistamiseksi. maaritelman tai raja-arvojen nayttamiseksi. Paina mita tahansa

Kuva 4-6: Tietonaytt nayton kohtaa ohjeikkunan poistamiseksi.

Kuva 4-9: Esimerkki ohjeikkunasta

Alasvetovalikon valinnat

Paina nuoli ALAS vl vaihtoehtojen valitsemiseksi. Kayta

nuolia YLOS/ALAS = : tai siirry tarpeen vaatiessa palkilla
laajennettua luetteloa selattaessa. Valitse sopiva vaihtoehto.
Luettelon sulkemiseksi iiman vaihtoehdon valintaa, paina nayttoa

missa kohdassa tahansa alasvetovalikon ulkopuolella.

Kuva 4-7: Alasvetovalikon esimerkki

N Nappainnaytto
- Paina NAPPAIMISTON merkkia BZ. Kayta

numeronappaimistda arvon syottamiseksi.

Paina HYVAKSY merkki& @ asetusten tallentamiseksi tai
PERUUTA merkkia @ nappaimistonaytolta poistumiseksi
ilman tallennusta.

Kuva 4-10: Ndppdimistéesimerkki

Nayttojen selaaminen

Joissakin naytdissa on tietoja tai vaihtoehtoja, jotka nakyvat
nykyisen ndytdn ulkopuolella. Kayta nuolia YLOS/ALAS

tai siirry palkilla lisdvaihtoehtojen tai talla hetkella nakymattémien

tietojen ndyttamiseksi.

Kuva 4-8: Néytdn selaamisen esimerkki
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YKSIKKOJEN ASETUSTOIMINNON VALIKKOVAIHTOEHDOT

o\?, Asetukset (sivu 12) Q\?' Asetukset (sivu 12)

Koneen tyyppi x
GPS antennin korkeus x
Tyokonetyyppi x
Tyékoneen symmetrisyys x
Ty6koneen sivusiirron etdisyys x
~ Tyokoneen sivusiirron suunta x
Tybkoneen lohkojen lukumaéra x
Ohjausleveys x
Levitys-/puomistoleveys x
Kasitellyn pinta-alan halytys v
s Puomiston sivusiirron suunta x
uoraan L . e
aion Antennin ja puomiston vali x
t(iiminto Limitys v
Viive paélla/pois kertojen valissa | v/
Asetustyyppi: Hardi
+ Antennin ja lautasen véli x
Tydkone + Limitys x
+ Viive paalla/pois kertojen v
valissa v
+ Levityksen sivusiirron x
etaisyys x
- + Lohkojen sivusiirrot x
+ Lohkojen pituudet
Asetustyyppi: OEM <
+ Antennin ja lautasen vali <
+ Aloitus/lopetus vali <
+ Lohkojen aloitus/lopetus <
sivusiirrot
Lohkon 1 sivusiirron suunta x
Porrastettu tmlz;)g 1 etdisyys antennista ;
toiminto\sie paalla/pois kertojen valissd | v/
Lohkojen sivusiirrot x
= Sallittu/ei sallittu v
Venttiilityyppi x
Venttiilin kéyttéjakso x
T Minimikayttdjakso vasen/oikea x
Maksimikayttojakso x
Karkea ohjauksen saato v
Ohjauksen hienosaato v
T Toimimaton alue v
AutoSteer Lookahead v
= Venttiilitesti x
= Venttiilin vianetsint& x
- Ohjauspy6ran anturi x
Sallittu x
- Anturin kalibrointi v
Online kalibrointi v
Kallistuksen _Sallittu/ei sallittu v
korjaus Pellon tasaisuus v
LED valojen kirkkaus v
Valopalkki = Néytttoiminto v
LED-valojen valit 4
GPS tyyppi x
GPS portti x
GPS = GPS tilatiedot v
Ohjelmavastaanotin x
PRN x

Video = Kamerat v
Enimmaispaine v
Anturit = Paine: Matalan paineen halytys v
Korkean paineen halytys v
Pisarakoon  _ Sallittu/ei sallittu v
naytto Suutinvalinta

% Tiedon hallinta (sivu 20)

|

Vie x
= Siirto Tuonti x
Poista x

Tehtavatiedot
Uusi x
= Hallitse Kopio x
Poista x
PDF-tallennus x
. Tallenna KML x
Raportit = spip tallennus x
Tallenna kaikki versiot x
Vaihtoehdot = Tehtavan tila x
Vie v
= Siirto Tuonti v
Poista v
Koneen Uusi v
saadot Kopio v
= Hallitse Poista v
Tallenna v
Kuormitus x

g Nayton asetukset (sivu 26)

Kayttajan rajapinnan varivalikoima
Nayton kirkkaus

~ Nayttokuva
Nayton kalibrointi

Naytto

Yksikot
= Kieli
Aikavy6hyke

Kulttuuri

Aanen

, = Adnen voimakkuus
voimakkuus

= Aloita

Jarjestelmatiedot
Ohje = QR koodi - suora linkki k&yttdohjeeseen
Jarjestelméatiedon tallennus

NSV AN N RN SN AN

* 7 Tyokalut (sivu 29)

Laskin

Lisavar. - o .
S Yksikdiden muunnin

s

v Kaytettavissa aktiivisen tehtavan kanssa

x Ej kaytettavissa aktiivisen tehtavan kanssa

g
=z
<
wv
>
<
3
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KAPPALE 3 - TEHTAVAT / ALOITUSNAYTTO

Kun ké&ynnistysjakso on paéattynyt, avautuu aloitusnéyttd, jossa voidaan aloittaa uusi tehtava tai jatkaa edellista tehtévaa.
Né&yton pitaa olla liitetty GPS-ohjaukseen ennen tehtava aloittamista tai jatkamista.

Tietyn koneen ja sen komponenttien asetukset on tehtava valmiiksi ennen tehtavan aloittamista.
Kun tehtava on kaynnissa, jotkut asetusvaihtoehdot eivat ole kaytettévissa. Katso yksikdn asetustoiminnon valikkorakennetta
aloituskappaleessa lisatietojen saamiseksi.

Suppean ja laajan toiminnon valilla vaihtamiseksi, katso asetuskappale kohdassa Tiedon hallinta -> Vaihtoehdot.

Suppea toiminto
Suppealla toiminnolla on ainoastaan yksi tehtava kaytettavissa kerrallaan. Aloitusnaytolla nakyy ainoastaan rajoitettu alue, kasitelty alue
ja kasittelyaika. Ainoastaan nykyinen tehtava voidaan tallentaa raporttiin. Kayttd yhdessa Pelto-ohjelmiston kanssa ei ole mahdollinen.

Kuva 5-1: Suppean toiminnon aloitusnéytté

Laaja toiminto

Laajalla toiminnolla on useampi kuin yksi tehtava jatkuvasti kaytettavissa. Asiakas, tila lohko ja tehtavanimike; rajoitetut ja kasitellyt
alueet; kasittelyaika ja etéisyys valitusta tehtévésta naytetdan aloitusnayt6lld. Nimistd, ainoastaan tehtévénimike voidaan sy6ttéda
naytolta. Kaikki tallennetut tehtévéat voidaan tallentaa PDF, SHP tai KML -tiedostoon kohdassa Tieto -> Raportit. Pelto-ohjelmiston
linkin avulla kayttaja voi syottaa asiakkaan, tilan ja lohkon tiedot kuten myds monistaa/muokata tehtévia rajojen ja ajolinjojen uudelleen
kéyttdmiseksi. Asiakas-, tila- ja lohkotietoja voidaan sy6ttaa ainoastaan Pelto-ohjelmiston linkilla.

Kuva 5-2: Laajan toiminnon aloitusnéytté
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SUPPEA TOIMINTO LAAJATOIMINTO

Kun kéynnistysjakso on paattynyt, avautuu aloitusnaytto, jossa
voidaan aloittaa uusi tehtava tai jatkaa edellista tehtavaa.

Néayton pitaé olla litetty GPS-ohjaukseen ennen tehtava
aloittamista tai jatkamista.

Uusi tehtava

Uuden tehtavan aloitus poistaa edellisen tehtévan tiedot.

Uuden tehtavan aloittaminen:

1. Aloitusnaytossa /n\ paina NISRETEVEY.

Naytto siirtyy ajoneuvonayttoon.

Tehtavan jatkaminen

Jatka-néppain ei ole kéytettévissa kun nykyinen tehtévéa on yli
kahden (2) UTM-vyohykkeen paassa.

Olemassa olevan tehtavan jatkaminen:

1. Aloitusnaytossa /m\ paina RELLEY.

Néaytto siirtyy Ajoneuvonaytélle ja alkaa ndyttada navigointitietoja.

Lopeta tehtava
Tehtavan lopettaminen:

1. Aloitusnaytossa /n\ (EINEY Lopeta tehtzva |

Raportin luominen tehtavaa lopetettaessa:
1. Aseta USB-tallennin nayton USB-liittimeen.

2. Aloitusnaytossa /n\ paina [RTEERENENEY.

3. Valitse:
» Kylla — edellisen tydn raportin luominen
P Ei - palaaminen aloitusnaytélle ilman tallentamista

Kun kdynnistysjakso on paattynyt, avautuu aloitusnaytto, jossa
voidaan aloittaa uusi tehtéva tai jatkaa edellisté tehtavaa.

Nayton pitaé olla litetty GPS-ohjaukseen ennen tehtava
aloittamista tai jatkamista.

Uusi tehtava
Uuden tehtavan aloitus poistaa edellisen tehtavan tiedot.

Uuden tehtavan aloittaminen:

1. Aloitusnaytossa /1\ paina IEREHEVEL.

2. Paina:

P Kylla — nimen luomiseksi automaattisesti

» Ei — nimen syo6ttamiseksi naytdn nappaimistolla
Asiakas-, tila- ja lohkotiedot sydtetdén Pelto-ohjelmiston linkilla.

Néaytto siirtyy ajoneuvonayttdon.

Aloita tehtadva

SprayRover 570:een on ohjelmoitu lohkon etsintatydkalu, joka
auttaa kéyttajaa 16ytamaan lahinné ajoneuvoa olevat tehtévat. Kun
vaaditaan GPS-kéyttoa, tehtavien luettelo paivitetadn kymmenen
sekunnin valein. Taman paivityksen aikana, luettelo lajitellaan
etaisyyden mukaan ja lahimmaét kaksi tehtavaa ndytetaan luettelon
alkupaassa. Muut tehtavat luetellaan niiden alla.

Aloita teht&va -nappaéin ei ole kaytettavissa ja etdisyys nayttaa

"Kantomatkan ulkopuolella" kun nykyinen tehtava on yli kahden

(2) UTM-vyohykkeen paassa. Etaisyys nayttaa "Ei tietoja" kun

nykyisesta tehtavasta ei ole tallennettuja tietoja.

Olemassa olevan tehtavan jatkaminen:

1. Aloitusnéytolla /1\ paina nuolindppainta ALAS l nayttodn
tallennettujen tehtavien luetteloon siirtymiseksi.

2. Aloita/jatka valitsemalla tehtavan nimi.

3. Paina PAEHEREHIEVEY.

Naytto siirtyy Ajoneuvondytélle ja alkaa ndyttaé navigointitietoja.

Lopeta tehtdva
Tehtévan lopettaminen:

1. Aloitusnaytossa /1\ paina [REHERCHEVEY.

Raportin luominen tehtavaa lopetettaessa:
1. Aseta USB-tallennin nayton USB-liittimeen.

2. Aloitusnaytdssa /1\ (NN Lopeta tehtava |

3. Valitse:
» Kylla — edellisen tydn raportin luominen
» Ei — palaaminen aloitusnaytélle ilman tallentamista
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KAPPALE 4 - TAYSKUVAVIDEONAYTTO
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RealView videondytdssa on mahdollista ndyttdd kameran kuvaamaa videokuvaa. Katso videoleikkeita ja tee kameroiden asetukset iiman
kéytettavissa olevaa GPS-signaalia. RealView-ohjausmahdollisuutta ei ole talla naytolla.

Jos videon valintamoduuli (VSM) kuuluu jarjestelméan, on kaksi (2) videovaihtoehtoa kaytettavissé:
» Yksi kamerandkyma @ - yksi (1) kameran syottd kahdeksasta (8), voidaan valita vaihtamaan videosyotn néyton.
» Jaettu kameranakyma g @ - yksi (1) neljén (4) kamerasy6ton kahdesta (2) sarjasta (A/B/C/D tai E/FIG/H), voidaan valita
jakamaan nayttd neljaan erilliseen videondyton osaan.

Saatavissa on myos:
» RealView kameran pikakuva (@f - tallentaa nykyisen nakymén valokuvana naytén USB-muistiin

1. Paina REALVIEW KAMERAN TAYSVIDEONAYTTO alavalilehtea
Kuva 6-1: RealView kameran taysvideon&ytté

7
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KAPPALE 5 - JARJESTELMAN ASETUKSET

Jarjestelmaasetuksia kaytetdan nayton, koneen ja varusteiden asetusten tekemiseen. Nelja sivulla olevaa valilehtea siséltavat koneen/
varusteen asetukset, tiedonhallinnan, ndyton asetukset ja tyokalut.

OSAT

Neljalla sivulla olevalla vélilehdelld saadetaan:
}’3 Koneen/varusteen asetukset

+ Tydkone (suora, levitys, porrastettu)

+ Valopalkki

+ AutoSteer (venttiilin saatd, ohjausasetukset, venttiilitesti,
venttiilin vianetsinta, ohjauspydran anturi, ohjauskulman
anturi)

+ Kallistuksen korjaus
+ GPS

+ Videoasetus

* Anturit (painenaytto)

+ Pisarakoon nayttd

Kuva 7-1: Asetusvaihtoehdot

=] Tiedon hallinta

+ Tehtavéatiedot (siirrg, hallitse)

* Raportit

* Vaihtoehdot: Tehtavan tila

+ Koneen s&&dot (siirra, hallitse)
i N&yton asetukset

* Néaytto

+ Kulttuuri

« Adnen voimakkuus

+ Demotoiminto

+ Jarjestelméan tiedoista
ﬂ Tydkalut (laskin, yksikkdmuunnin)

Sivuvalilehdet
— Asetusten sivuvélilehti

—— Tiedonhallinnan sivuvélilehti

Konsoliasetusten sivuvalilehti

Tydkalujen sivuvalilehti

Yksikkoasetusten alavalilehti

ASETUKSET
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Ei kéytettavissé olevat vaihtoehdot kéyton aikana
Kun tehtava on kaynnissa, jotkut asetusvaihtoehdot eivat ole kaytettavissa. Katso laitteen asetustoiminnon valikkorakennekartasta mitka
vaihtoehdot eivat ole kaytettavissa.

Kuva 7-2: Esimerkkeja ei kdytettdvisséd olevista vaihtoehdoista tehtédvén aikana

"N ASETUKSET

Asetuksia kaytetaan tydkoneen, valopalkin, AutoSteer, kallistuksen korjauksen, GPS, videon, anturien ja pisarakoon nayton saatdihin.
HUOM: Kéytettéavissa olevat ominaisuudet riippuvat SprayRover 570 jérjestelman laitteista.

1. Paina UNIT SETUP alavailehtes (o)
2. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes [y
3. Valitse néista:

» Tyokone — kaytetddn méaarittelemaan koneen tyyppi, P Kallistuksen korjausasetukset — kaytetaan sallimaan/
GPS-antennin korkeus, tydkoneen tyyppi, tydkoneen kieltdmaan ja kalibroimaan kallistuksen gyromoduuli, joka
symmetrisyys, tydkoneen sivusiirron etaisyys/suunta, mahdollistaa kallistuksen korjauksen rinnepelloilla ajettaessa
tyokoneen lohkojen maara, ohjausleveys, tyleveys/ » GPS - kaytetaan GPS-tyypin, -portin ja PRN asettamiseen
puomiston leveys ja kasitellyn pinta-alan halytyskerrat. ja lisaksi GPS-tilatietojen nayttamiseen
e Suoraan ajon toiminnolla — puomiston sivusiirron suunta, » Video — kaytetaan erillisten kameroiden asetusten

antennin ja puomiston vali, limitysprosentti, tySkoneen tekemiseen

viive kaytossd ja pois kaytosta » Anturi — kaytetdan paineanturin asetusten tekemiseen

e L evitystoiminnolla: Hardi — antennin ja lautasen vali,
limitysprosentti, tydkoneen viive kdyton alkuun ja pois
kaytosta, levityksen sivusiirron etaisyys, lohkon sivusiirron

etaisyys ja lohkojen pituudet

» Pisarakoon nayttd — kaytetaan sallimaan/kieltdmaéan ja
tekeméaan ennalta asetettujen ja nykyisten suuttimien saadot

Kuva 7-3: Asetusvaihtoehdot

e | evitystoiminnolla: OEM — antennin ja lautasen
vali, aloitusetaisyys, pysaytysetaisyys, lohkojen
aloitussivusiirrot ja lohkojen lopetussivusiirrot
e Porrastetulla toiminnolla — lohkon 1 sivusiirron suunta,
antennin ja lohkon 1 véli, limitysprosentti, tydkoneen viive
kaytdssa, pois kaytosta ja lohkojen sivusiirrot
» Valopalkki - kaytetaan LED kirkkauden, ndyttétoiminnon ja
LED-vélien s&atdmiseen
» AutoSteer — kaytetdan avustetun/automaattisen
ohjauksen sallimiseen/kieltdmiseen seka venttiiliasetusten
maarittelemiseen, ohjauksen ja ohjauskulman anturien
S&4toon,; ja venttiilitestin tai vianetsinnan tekemiseen
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Tyokone

Tydkoneasetusta kaytetaan erilaisten, suoraan ajoon, levitysajoon
tai porrastettuun ajoon liittyvien asetusten luomiseksi. Tarkemmat

saatoohjeet ovat tdmén kayttdohjeen kappaleessa Tydkoneet.

Asetukset vaihtelevat riippuen siita, ovatko SmartCable tai lohkon

kayttomoduuli (SDM) kaytettavissa.
Ty6konetyyppi

Tyokonetyyppi valitsee ruiskutuksen ajolinjat, jotka lahinné
vastaavat kaytdssasi olevaa jarjestelmaa.

e Suora puomista — puomiston lohkoille ei ole maaritelty

leveytté ja ne ovat rivissa kiintedlld etaisyydelld antennista

e Levityslautaset — virtuaalinen levityslautasten mukainen

viiva luodaan. Levityslohko tai -lohkojen leveys voi vaihdella

ja ne voivat olla eri etaisyyksilla viivasta
e Porrastettu puomisto — virtuaalinen viiva luodaan lohkon 1

mukaan, joista levityslohkolla tai -lohkoilla ei ole leveytta ja

ne voivat olla eri etdisyyksilla antennista
Kuva 7-4: Tyékonetyyppi - Suora

Kuva 7-5: Ty6konetyyppi - Levitin

Kuva 7-6: Ty6konetyyppi - Porrastettu

Yksittaisen lohkon asetukset

Yksittaisten lohkojen asetukset ovat kaytettavissa kun SmartCable
tai lohkon kayttémoduuli (SDM) ei kuulu jarjestelmaan. Koko
puomistoa tai purkualuetta pidetaan yhtena lohkona.

HUOM: Jos SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli (SDM) on
kéytettévissd, katso "SmartCable tai SDM asetukset"
asetusvaiheiden toteamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvliehtes (B,

2. Press .

3. Valitse néista:

P Koneen tyyppi — kaytetédan valitsemaan konetyyppi, joka
eniten muistuttaa omaa konettasi.

» GPS-antennin korkeus - kaytetaan antennin korkeuden
mittaamiseksi maan pinnasta

» Tydkoneen tyyppi — kéytetaan lohkojen sijoituksen
valitsemiseen levitettdvan tuotteen mukaan.

» TyGkoneen sivusiirron etaisyys — kaytetaan koneen
keskiviivan ja tydkoneen keskiviivan vélin syéttamiseen

» Tydkoneen sivusiirron suunta — koneen keskiviivan suunta
vetokoneen keskiviivasta, kun katsotaan vetokoneen
ajosuunnassa eteenpain

» Ohjausleveys — kaytetdan ohjauslinjojen véalin sy6ttamiseen

P Levitysleveys [Suora tydkonetyyppi] — kaytetédan tydkoneen
kokonaisleveyden sydttdmiseen

» Puomiston leveys [levittava tyokonetyyppi] — kaytetaan
tyékoneen kokonaisleveyden sy6ttamiseen

P Kasitellyn alueen halytys — kéytetaan halytyksen
luomiseksi, jolla annetaan merkki kasitellylle alueelle
ajettaessa tai silté poistuttaessa

4. Paina seuraavan sivun nuolta [£4 valitun tydkoneen
tyyppivaihtoehtojen asettamiseksi.

ASETUKSET
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Kuva 7-7: Tyékone » Tyokoneen sivusiirron suunta — koneen keskiviivan suunta
vetokoneen keskiviivasta, kun katsotaan vetokoneen
ajosuunnassa eteenpain

» Tyokoneen lohkojen lukumé&éra — kaytetaan tydkoneen
lohkojen lukumé&aran valintaan
» Ohjausleveys — kaytetaan ohjauslinjojen vélin sydttamiseen
» Levitysleveys [Suora tai porrastettu tydkonetyyppi] -
kéytetdan tydkoneen kaikkien lohkojen kokonaisleveyden
sy6ttamiseen
» Puomiston leveys [levittava tydkonetyyppi] — kaytetdan
tyokoneen kaikkien lohkojen kokonaisleveyden
sybttamiseen
4. Paina seuraavan sivun nuolta g4 valitun tydkoneen
tyyppivaihtoehtojen asettamiseksi.
Kuva 7-8: Tybkone

SmartCable tai lohkon ohjausmoduulin asetus
SmartCable tai lohkon ohjausmoduulin asetusta kaytetadan kun
SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli (SDM) kuuluu jarjestelmaan.
Puomisto tai levitysalue voidaan jakaa jopa 15 lohkoon. Jokaisen
lohkon leveys voi vaihdella ja levitintoiminnolla, myés pituus voi
vaihdella. Lisavaihtoehtoihin SDM yhteydessa kuuluu levityksen
limitys, levityksen viive ja porrastettu toiminto.

HUOM: Jos SmartCablea tai lohkon ohjausmoduulia (SDM) ei
ole kdytettdvisséd, katso "Yksittdisen lohkon asetukset"
asetusvaiheiden toteamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes @.

2. Press .

3. Valitse naista:

» Koneen tyyppi — kaytetaén valitsemaan konetyyppi, joka
eniten muistuttaa omaa konettasi.

» GPS-antennin korkeus - kaytetaan antennin korkeuden
mittaamiseksi maan pinnasta

» Tyokoneen tyyppi — kdytetdan lohkojen sijoituksen
valitsemiseen levitettavan tuotteen mukaan.

» Symmetrinen tydkone — kaytetaan maarittelemaan, jos
lohkot ovat parilliset ja sen takia niilla on sama leveys,
sivusiirto ja pituus

» Tydkoneen sivusiirron etdisyys — kaytetdan koneen
keskiviivan ja tydkoneen keskiviivan vélin sy6ttdmiseen
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Valopalkki
Valopalkin asetusta kéytetdan LED-valojen kirkkauden,
naytttoiminnon ja LED-vélien s&atdmiseen.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes [g.

2. Paina NEILSEITU.

3. Valitse néisté:

» LED kirkkaus — kaytetdan LED-valojen kirkkauden s&atoon

» Toiminnon nayttd — kaytetadn maérittelemaan, vastaako
valopalkki puomistoa vai ajoneuvoa. Kun s&ato on
"puomiston" kohdalla LED-valot vastaa ohjauslinjan
sijaintia ja likkuva LED-valo vastaa ajoneuvoa. Ajoneuvo-
asetuksella keskimmainen LED-valo kuvaa ajoneuvon
sijaintia ja likkuva LED kuvaa ohjauslinjaa.

» LED-vali — kaytetaan etaisyyden maarittelemiseksi
ohjauslinjasta tai ajoneuvosta, jota jokainen palava LED-
valo vastaa

4. Paina PALAUTUS nuolta ] tai ASETUKSET néppéinta
padasetusnaytolle palaamiseksi.

Kuva 7-9: Valopalkki

AutoSteer

Kun ohjauksen hallintamoduuli (SCM) on kaytdsséa, on avustettu/
automaattiohjaus kaytettavissa. Katso yksityiskohtaiset ohjeet
erityisesta avustetun/auto -ohjauksen asennusoppaasta.

HUOM: SCM-ohjelmiston péivitys voi olla tarpeen kun
péivitetdan SprayRover 570 -malliin aikaisemmasta
Matrix-jérjestelmésta. Katso Konsoli->Tietoja néytdsté
ohjelmistoversion néyttdmiseksi.

AutoSteer-asetusta kaytetdan avustetun/automaattisen ohjauksen
sallimiseen/estdmiseen seké venttiiliasetusten maarittelemiseen,
ohjauksen asetukseen, venttiilitestin tai vianetsinnan tekemiseen
seka ohjauskulman anturia varten.

1. Paina ASETUSTEN sivuvaliehtes B,

2. Paina TGRS G

3. Valitse jos avustettu/automaattinen ohjaus on sallittu tai
estetty.
4. Kun sallittu, valitse:
P Venttiilin asetus — kaytetaan venttiilityypin,
venttiilin taajuuden, vasemman/oikean puolen
vahimmaiskayttéjakson ja enimmaiskayttdjakson asetusten
tekemiseen

» Ohjausasetukset — kaytetdan karkean ohjauksen saadon
asettamiseen, ohjauksen hienosaadon, kuolleen alueen ja
lookahead-asetuksen tekemiseen

» Ventiilitesti — kaytetdan ohjauksen oikean ohjauksen
varmistamiseksi

» Venttiilin vianetsinta — kaytetaan venttiilien testaukseen,
oikean liitdnnan varmistamiseksi

» Vaihtoehdot: Ohjaavien pydrien anturi - kaytetaan, kun
valitaan jos ohjauksen pois paalté kytkennén anturi toimii
magneettisesti tai paineen avulla

» Ohjauskulman anturi — kdytetdan ohjauskulman anturin
(SAS) méaérittelemiseksi ja kalibroimiseksi paasialliseksi
automaattiohjauksen palauteanturiksi.

5. Paina PALAUTUS nuolta ) tai ASETUKSET néppéints
padasetusnaytolle palaamiseksi.

Kuva 7-10: AutoSteer

ASETUKSET
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Avustettu/automaattiohjaus ei ole kéytettévissa Kuva 7-12: Kallistuksen korjaus
Ellei automaattiohjausjarjestelmaa ole asennettu, ei asetustoiminto
ole kaytettavissa.

Kuva 7-11: Ohjausapua/automaattiohjausta ei ole havaittu

Kallistuksen korjaus

Kun ohjauksen hallintamoduuli (SCM) tai kallistusgyron moduuli
(TGM) on kaytettavissa, on kallistuksen korjausvaihtoehdot
kéytettavissa. Katso yksityiskohtaiset ohjeet erityisesta
avustetun/auto -ohjauksen asennusoppaasta tai kallistuksen
asetustiedotteesta. Pellon tasaisuus ei ole kéytettévisséa

Jos ajoneuvo liikkuu, ei pellon tasaisuus -toiminto ole
kaytettavissa. Ajoneuvo on pysaytettava vahintaén 10 sekunniksi
kallistuksen korjauksen kalibroinnin aloittamiseksi.

Kallistuksen korjaustoiminto korjaa GPS-signaalia, kun rinnepellon
kaltevuus aiheuttaa vian GPS-paikannuksessa.

1. Paina ASETUSTEN sivuvélilehted .

2. Paina .

3. Valitse jos kallistuksen korjaus on sallittu tai estetty. Kallistuksen korjaus ei ole kaytettavissa

4. Kun sallittu, valitse kallistuksen korjauksen E.IIIei TGM taj SCM ole liitetty, ei asetusvaihtoehtoja ole
kalibroimiseksi kayleftavissa.

5. Paina PALAUTUS nuolta ) tai ASETUKSET néppainta Kuva 7-13: Kallistuksen korjausta ei ole havaittu
padasetusnaytolle palaamiseksi.
HUOM: Jos FieldPilot'ia tai UniPilotia kéytetaén, on kallistuksen
gyromoduuli osana jérjestelméaa.

HUOM: Antennin korkeus on annettava ennen kallistuksen
kalibrointia.
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GPS

GPS kaytetaan GPS-tyypin ja GPS-portin asettamiseen ja liséksi
GPS-tilatietojen nayttdmiseen. Tarkemmat saatdohjeet ovat tdmén
kéayttoohjeen kappaleessa GPS.

HUOM: Néité asetuksia tarvitaan avustettuun/
automaattiohjaukseen sekd kallistusanturin toimintaan,
kuten myaés laitteen oikean toiminnan varmistamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehted .
2. Paina m
3. Valitse naista:
» GPS tyyppi — valitse GPS-lahetyspaikka
» GPS-portti — asettaa (D)GPS tiedonsiirtoportin
» GPS'n tilatiedot — nayttdd GGA/NVTG (tiedon méaara),
satelliittien maara, HDOP, PRN, GGA laadun, GPS
vastaanottimen, vastaanotinversion ja UTM-vyohykkeen
tiedot
» Ohjelma — sallii suoran GPS vastaanottimen ohjelmoinnin
komentolinjan rajapinnan kautta
» PRN - valitsee SBAS PRN'n joka toimittaa GNSS

signaalikorjaustiedot. Siirry PIEINEETH LR [

automaattisen PRN valitsemiseksi.

» Vaihtele PRN — kun PRN ei ole automaattinen, toinen
vaihtoehto SBAS PRN tarjoaa toisen sarjan GNSS signaalin
korjaustietoja.

4. Paina PALAUTUS nuolta 4’ tai ASETUKSET nappainta
paaasetusnaytolle palaamiseksi.
Kuva 7-14: GPS

PRN ei néytetty
Kun GPS-tyypiksi on asetettu "GPS+GLONASS", eivat PRN-
vaihtoehdot ole kaytettavissa, eika niitd ndytetd naytdsséa.

Video

Videoasetusta kaytetadén yksittaisen suoraan kytkettavan kameran
asetusten tekemiseen, kun kaytetaan 8- tai 4-kanavaista videon
valintamoduulia (VSM). Jos VSM on asennettu, voidaan asentaa
jopa 8 kameraa.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes @,

2. Paina [T

3. Valitse sopiva/-t vaihtoehto/-dot:

» Peruutus - DG A
» Yiosalaisin - VBC
Normaalivideon ndyttamiseksi ABC poista kaikki valinnat.

4. Paina PALAUTUS nuolta D) tai ASETUKSET néppainté
paaasetusnaytolle palaamiseksi.
Kuva 7-15: Video 4-kanavaisella VSM'lI&

Videon asetusta ei ole kéytettévisséa
Ellei kameraa tai VSM ole liitetty, ei asetusvaihtoehtoja ole
kéytettavissa.

Kuva 7-16: Video ei kéytettévissé
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Anturit
Kun jarjestelméssa on anturi, on sen saaddlle ja asettamiselle
olemassa vaihtoehdot.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes @.

2. Paina m

Kuva 7-17: Anturit

Paineanturin tunnistimen rajapinnan sarja tunnistetaan CAN-
bus'issa syottd-/ulostulomoduulina (IOM)

Kuva 7-18: Syétté-/ulostulomoduuli

r

Antureita ei ole kéytettévisséa
Ellei paineanturin rajapinnan sarjaa ole asennettu, ei
asetustoiminto ole kaytettavissa.

Kuva 7-19: Paineanturin rajapinnan sarjaa ei ole havaittu

Paineanturi

Kun paineanturin rajapinnan sarja on k&ytdssa,
paineanturivaihtoehtoja kaytetdan saavuttamaan anturin
valmistajan maksimipainearvo ja asettamaan korkeat ja matalat
kayttajan maarittelemat painehalytykset.

HUOM: Jos paineanturin rajapinnan sarjaa kéytetdan, on

Ll

pisarakoon néytté kéytettévissé.
Paina ASETUSTEN sivuvélilehtes (.

Paina m

Paina .

Valitse naista:

» Enimmaéispaineen arvo — kaytetddn méaarittelemaén
enimmaispaineen arvo valmistajan suosituksien mukaan

» Matalan paineen halytys — kaytetaan kayttajan
maarittelemaan matalan paineen kohtaan, jossa halytys
kuuluu

» Korkean paineen halytys — kaytetaan kayttajan
maarittelemaan korkean paineen kohtaan, jossa halytys
kuuluu

Paina PALAUTUS nuolta 9 tai ASETUKSET nappainta

padasetusnaytolle palaamiseksi.
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Kuva 7-20: Paineanturi

Kuva 7-21: Pisarakoon néytt6é

Pisarakoon naytto

Kun paineanturin rajapinnan sarja on kaytdssa, kaytetaan
pisarakoon nayttoa sallimaan/estdméaan Pisarakoon monitorin
(DSM), joka on esisaadetty jopa viidelle (5) suuttimelle ja ko.
suuttimen valitsemiseksi.

Tarkemmat asetusohjeet ovat tdmén kayttdohjeen kappaleessa
Pisarakoon naytto.

. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes @.

1
2. Paina.
3.

4. Kun sallittu, valitse:

Valitse jos pisarakoon ndyttd on sallittu tai estetty.

» Suutinten esisaato — valitsee nopeasti jopa (5) suutinta

» Nykyinen suutin — valitsee nykyisen suuttimen pisarakoon
tietojen méaarittelemiseksi

Paina PALAUTUS nuolta 9 tai ASETUKSET nappéinta

padasetusnaytolle palaamiseksi.

Pisarakoon néytt6 ei ole kéytettavissé
Ellei paineanturin rajapinnan sarjaa ole asennettu, ei
asetustoiminto ole kaytettavissa.

Kuva 7-22: Paineanturin rajapinnan sarjaa ei ole havaittu

ASETUKSET
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== TIEDONHALLINTA

Tiedonhallinta mahdollistaa teht&vétietojen siirron ja niiden
hallinnan; tehtavien raportoinnin; tehtavatoiminnon muutokset;
seka koneen saatojen siirrot ja hallinnan.

1. Paina UNIT SETUP alavaiilehtes (.
2. Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehted %
3. Valitse néista:
» Tehtavatiedot — laajalla tehtavatoiminnolla, jota
kaytetaan tehtavatietojen siirtoon (poistoon, tuomiseen,
viemiseen) ja hallintaan (uuden tehtavan luominen,
tehtévan poistaminen tai tehtavén ohjaustietojen
kopioiminen, rajatiedot ja/tai uuden tehtavan sovelletut
tiedot)
» Raportit — kaytetaan tehtavaraporttien tekemiseen ja niiden
tallentamiseen USB-muistiin
» Vaihtoehdot — kéytetaan yksinkertaisten tai laajojen
tehtavatoimintojen luomiseen
» Koneen saadot — kaytetdan koneen séatojen siirtoon
(poistoon, tuomiseen, viemiseen) ja konesaatojen hallintaan
(uuden konesaaddn luominen, sa&don kopioiminen, koneen
saadon poistaminen, nykyisen koneen saatdjen tallennus
valittuun tiedostoon tai valitun tiedoston koneen saatojen
lataaminen)
Kuva 7-23: Tiedonhallintavaihtoehdot

Tehtavatiedot

Laajalla tehtévatoiminnolla, tehtavatietovaihtoehtoja kaytetaén
tehtavatietojen siirtoon (poistoon, tuomiseen, viemiseen) ja
hallintaan (uuden tehtavan luominen, tehtavan poistaminen
tai tehtavan ohjaustietojen kopioiminen, rajatiedot ja/tai uuden
tehtavan sovelletut tiedot).

Tehtavatietoihin kuuluu:
+ TyOnimike
+ Asiakkaan, tilan ja lohkon nimet
* Rajat
* Pinta-ala
¢ Ohjauslinjat

1. Paina TIEDONHALLINTA sivuvélilehted %

2. Paina REEVENEE A

Kuva 7-24: Tehtavétiedot

Tehtévatiedot eivét ole kéytettévisséa
Suppealla tehtavatoiminnolla ei tietovaihtoehdot ole kaytettavissa.

Kuva 7-25: Tehtdvétiedot eivét ole kaytettévissd
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Siirto

Laajalla tehtavatoiminnolla tehtavatiedon siirtonaytto sallii
valittujen tehtavien siirron USB-muistiin tai -muistista, kuten myos
tehtavien poistamisen.

USB-muistiin siirretyt tehtavat voidaan avata ja paivittaa pelto-
ohjelmiston linkin avulla. Pelto-ohjelmiston linkin avulla ké&yttaja
voi syottaa asiakkaan, tilan ja lohkon tiedot kuten myds monistaa/
muokata tehtavia rajojen ja ajolinjojen uudelleen kéyttamiseksi.
Pelto-ohjelmistosta tehtavat voidaan tuoda USB-muistiin
siirrettavaksi takaisin konsolin sisdisen muistiin kaytettavaksi.

HUOM: Kun tehtévé on otettu kayttén/aloitettu, eivat
siirtovaihtoehdot ole valittavissa. Lopeta nykyinen tehtévé
toiminnon kéyttdmiseksi.

Muistiin siirretyt tehtévat on siirretty pois konsolista eivétké
endé ole kéytettévissa.

Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehtes =),

Paina REANEVELUEE .
Paina m

Valitse naista:

L=

» Siirré tieto USB muistiin — kaytetaan tehtavatietojen
siirtdmiseen sisdisestd muistista USB-muistiin
» Siirra tieto sisaiseen muistiin — kaytetaan tehtavatietojen
siirtdmiseen USB-muistista siséiseen muistiin
P Poista tehtavéatiedot — kaytetédan tehtavéatietojen
poistamiseen sisdisesta tai USB-muistista
5. Paina PALAUTUS nuolta 9 tai TIEDONHALLINTA
sivuvalilehted % tietohallintanéytélle palaamiseksi.
Kuva 7-26: Tehtévétiedot - siirto

Hallitse

Laajalla tehtavatoiminnolla tehtavatiedon hallintandytto

sallii uuden, tyhjan tehtavan luomisen ja valitun tehtavan
ohjauslinjatietojen, raja- ja/tai sovellettujen tietojen kopioinnin
uuteen tehtdvaan kuten myds valitun tehtdvan poistamisen.
HUOM: Kun tehtévé on otettu kayttéén/aloitettu, eivat

hallintovaihtoehdot ole valittavissa. Lopeta nykyinen
tehtévé toiminnon kayttdmiseksi.

Paina TIEDONHALLINTA sivuvélilehtes (=)

REIEY Tehtivatiedot |
e [T

Valitse naista:

P Luo uusi tehtdva — kaytetdan luomaan uusi, tyhja tehtava
ilman siihen liittyvaa ohjauslinjatietoa, rajatietoa ja/tai
sovellettua tietoa

P Tehtavatiedon kopiointi — kaytetaan valitun tehtavan
ajolinjatietojen, rajatietojen ja/tai sovellettujen tietojen
kopioimiseen uuteen tehtavaan

=

P Tehtdvatiedon poistaminen siséisesta muistista — kaytetaén
tehtavatietojen poistamiseen sisaisesta muistista
5. Paina PALAUTUS nuolta 9 tai TIEDONHALLINTA
sivuvélilehted % tietohallintan&ytélle palaamiseksi.
Kuva 7-27: Tehtévétiedot - hallinta

ASETUKSET
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Raportit
Raportteja kaytetaan tehtavaraporttien tekemiseen ja niiden
tallentamiseen USB-muistiin.

HUOM: Jos suppea tehtévétoiminto on valittu vaihtoehtosivulla,
voidaan ainoastaan nykyinen tehtéva tallentaa.

Kun tehtédvé on otettu kdyttédn/aloitettu, eivét raportit

ole valittavissa. Lopeta nykyinen tehtavé toiminnon
kéyttadmiseksi.

Kun tehtévé lopetetaan kun USB-muisti on konsolissa,
saat mahdollisuuden luoda raportin nykyisesta tehtévésta.

Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehtes [,

20N Raportit |

Aseta USB-tallennin konsoliin.
Valitse tallennettava tehtava

o R LD~

Valitse:

» PDF == — raportti tulostettavaksi

» KML “* — Google Earth Map

» SHP =2 — ESRI muototiedot

» KAIKKI =2 — kaikki kaytettavissa olevat tiedostomuodot

6. Paina PALAUTUS nuolta ) tai TIEDONHALLINTA
sivuvalilentes [=] tietohallintanaytélle palaamiseksi.

HUOM: Tiedostojen merkit “* ™= ™ 2 taj ndppdimet eivét ole
kéytettévissa (harmaana), kunnes USB-tallennin on liitetty
oikealla tavalla.

Kuva 7-28: Raportit - laaja tehtavétoiminto

Fertinze

Kuva 7-29: Raportit - suppea tehtévétoiminto

Vaihtoehdot

Vaihtoehdot antaa kéyttdjalle mahdollisuuden valita suppean ja
laajan tehtavatoiminnon valilla.

HUOM: Kun tehtévé on otettu kaytté6n/aloitettu, tehtdvétoiminnon
vaihto ei ole kéytettavissa. Lopeta nykyinen tehtéva
toiminnon kéyttdmiseksi.

VAROITUS! Tehtéavatoiminnon vaihtaminen poistaa kaikki siséiset
tehtévétiedot.

Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehtes [}

Paina
Paina nuoli ALAS "7 vaihtoehtojen hakemiseksi.

Valitse:

» Suppea - ainoastaan rajoitettu alue ja késitelty alue
naytetaan aloitusnaytdlla. Ainoastaan nykyinen tehtava
voidaan tallentaa raporttiin. K&yttd yhdessé Pelto-
ohjelmiston kanssa ei ole mahdollinen.

» Laaja - asiakas, tila, lohko ja tehtédvénimike; rajoitetut ja
késitellyt alueet; ja etdisyys valitusta tehtdvasta naytetdan
aloitusnaytolla. Nimista, ainoastaan tehtavanimike voidaan
syottaa naytolta. Kaikki tallennetut tehtavat voidaan
tallentaa PDF, SHP tai KML -tiedostoon kohdassa Tieto
-> Raportit. Pelto-ohjelmiston linkin avulla kayttajé voi
sy6ttad asiakkaan, tilan ja lohkon tiedot kuten myds
monistaa/muokata tehtévia rajojen ja ajolinjojen uudelleen
kayttamiseksi. Asiakas-, tila- ja lohkotietoja voidaan syottaa
ainoastaan Pelto-ohjelmiston linkilla.

5. "Tehtavatoiminnon vaihtaminen poistaa kaikki tehtavéatiedot.
Haluatko vaihtaa toimintoja?"

Paina:
» Kylld — muutoksen tekemiseksi
» Ei - nykyisen asetuksen sailyttamiseksi

6. Paina PALAUTUS nuolta ) tai TIEDONHALLINTA
sivuvélilehted % tietohallintan&ytélle palaamiseksi.

o np -~
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Kuva 7-30: Vaihtoehdot - tehtdvétoiminnon vaihtaminen

Koneen saadot

Koneen saatoja kaytetdan koneen saatojen profiilien siirtoon
(poistoon, tuomiseen, viemiseen) ja profiilien hallintaan (uuden
profiilin luominen, profiilin kopioiminen tai poistaminen, nykyisen
profiilin tallennus valittuun profiiliin tai valitun profiilin koneen
saatojen lataaminen).

Koneen saatdihin kuuluu:
+ Tydkoneasetukset
+ AutoSteer asetukset
+ Kallistuksen salliminen/estaminen

HUOM: Kaikkia asetuksia ei tallenneta osana koneen séatoja.
Katso taulukosta lisétietoja asetusten saatavuudesta.

1. Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehte =3,

2. paina [ZRREREY

Kuva 7-31: Koneen sédddot
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Siirto

Koneen saatdjen siirtonaytté mahdollistaa valittujen konesaatéjen
siirron USB-muistiin / -muistista seké koneen saatojen
poistamisen.

USB-muistiin siirretyt koneen sa&dot voidaan avata ja paivittaa
pelto-ohjelmiston linkin avulla. Pelto-ohjelmistosta koneen saadot
voidaan tuoda USB-muistiin siirrettavéksi takaisin konsolin
sisdisen muistiin kaytettavaksi.

HUOM: Kaikki osana koneen s&at6a tallennetut séadét eivét ole
muokattavissa pelto-ohjelmistossa. Katso taulukosta
lisétietoja asetusten saatavuudesta.

Muistiin siirretyt koneen séédét on siirretty pois konsolista
eivatkd endd ole kdytettavissa.

Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehtea %

D oneon o]

Paina [SITTEN.

el A\ e

Valitse néista:

» Siirra koneen saadot USB muistiin — kaytetaan
konesaatojen siirtdmiseen sisédisesta muistista USB-muistiin

» Siirra koneen s&adot sisdiseen muistiin — kaytetaan
koneséaatojen siirtdmiseen USB-muistista sisdiseen muistiin

» Poista konesaadot — kaytetaan konesaatdjen poistamiseen
sisdisesta tai USB-muistista

5. Paina PALAUTUS nuolta ] tai TIEDONHALLINTA

sivuvalilehted % tietohallintanéytdlle palaamiseksi.
Kuva 7-32: Koneséédot - siirto

jobm Deere 9120

Hallitse

Konesaatojen hallintandytté mahdollistaa uuden, tyhjan
konesaadon luomisen, valitun konesaaddn kopioimisen uuteen
koneen s&&tdon, valitun koneen saadon poistamisen, nykyisen
konesa&don tallennuksen valittuun kones&atoon tai valittujen
koneséaatojen lataamisen nykyisiin saatéihin.

. Paina TIEDONHALLINTA sivuvalilehtea %

1
2. Paina .
3. Press m
4. Valitse néista:
» Uusien konesaatdjen luominen — kaytetaan uusien
konesaatojen tekemiseen ilman vastaavia tydkonetietoja
» Konesaatojen kopiointi — kaytetaan valittujen konesaatéjen
kopioimiseen uusiin konesaatdihin
» Konesaatdjen poistaminen sisaisesta muistista — kaytetaan
valittujen konesaatdjen poistamiseen sisdisesta muistista
» Konesaatojen tallennus — kaytetdan valittujen konesaatdjen
tallennukseen valittuihin kones&atdihin
» Konesaatdjen lataus — kaytetaan valittujen konesaatojen
lataamiseen uusiin konesaatdihin
5. Paina PALAUTUS nuolta ] tai TIEDONHALLINTA
sivuvalilehted % tietohallintan&ytdlle palaamiseksi.
Kuva 7-33: Konesdédot - hallinta
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Konesaatojen kaytettavissa olo

Voidaan muokata Tallennettu vientiprofiiliin
SprayRover 570 | FieldWare Link | SprayRover 570 | FieldWare Link
Koneen tyyppi 4 x v saatu
SprayRover 570'st&
GPS antennin korkeus v v v v
Tyokonetyyppi v v v v
Tyokoneen symmetrisyys v x x x
= Tyokoneen sivusiirron etaisyys v v v v
Tyokoneen sivusiirron suunta v v v v
Tyokoneen lohkojen lukumaéara v v v v
Ohjausleveys v v v v
Levitys-/puomistoleveys v v v v
Kasitellyn pinta-alan halytys v x x x
Suoraan Puomiston sivusiirron suunta v v v v
aion Antennin ja puomiston véli v v 4 v
t c]Jiminto Limitys v v v v
Viive paélla/pois kertojen vélissa v v v v
Tyokone Asetustyyppi: Hardi v v v v
Antennin ja lautasen véli v v v v
Limitys v v v v
Viive paélla/pois kertojen valissa v v v v
Levityksen sivusiirron etéisyys v v v v
Lohkojen sivusiirrot v v v v
=l Lohkojen pituudet v v v v
Asetustyyppi: OEM v v v v =
Antennin ja lautasen vali v v v v %
Aloitus/lopetus vali v v v v &
Lohkojen aloitus/lopetus sivusiirrot v v v v =
Lohkon 1 sivusiirron suunta v v v v
Lohkon 1 etdisyys antennista v v v v
E’?r::ﬁigettu Limitys v v v v
Viive paélla/pois kertojen vélissa v v v v
Lohkojen sivusiirrot v v v v
Sovellus Koneen saadot x 4 x x
= Tuote x v x x
~ Sallittu/ei salltt v v saalu
uret selid * SprayRover 570'st4
Venttiilityyppi v x v
Venttiilin kayttjakso v x v saatu
Minimikayttojakso vasen/oikea v x v SprayRover 570'sta
Maksimikayttjakso v x v
Karkea ohjauksen s&ato v x v
Ohjauksen hienos&éto v x v saatu
Toimimaton alue v x 4 SprayRover 570'st4
v v
AutoSteer Lookahead *
= Venttilitesti v v saatu
entliitesfi * SprayRover 570'std
- - — v < v saatu
Venttiilin vianetsinta SprayRover 570'sts
= Vaihtoehdot ~ Ohjauspydran anturi v x v saatu
jauspy SprayRover 570'sta
Sallittu v x v saaty
- Anturin kalibrointi v x v o
Online kalibroini v x v SprayRover 570'sta
Kallistuksen Sallittu/ei sallittu v x v saatu
korjaus Pellon tasaisuus v x v SprayRover 570'sta
Jatkuu...
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Voidaan muokata Tallennettu vientiprofiiliin
SprayRover 570 | FieldWare Link | SprayRover 570 | FieldWare Link
Valopalkki 4 x x x
GPS v x x x
Video v x x x
Enimmaéispaine v x x x
Anturit = Paine: Matalan paineen hélytys v x x x
Korkean paineen halytys v x x x
Pisarakoon  _ Sallittu/ei sallittu v x * x
naytto Suutinvalinta v * * x
| @ YKSIKKO_ |
Yksikdn asetuksia kaytetddn nayton ja kulttuuriasetusten Néiyttii
tekemiseen. Tietoja muista jarjestelmaan litetyista laitteista loytyy ~ Nayttoa kaytetdan varikaavion ja LCD-kirkkauden s&atamiseksi,
kohdasta Tietoja. nayttokuvien mahdollistamiseen ja kosketusnayton kalibroimiseen.
1. Paina UNIT SETUP alavalilehted . 1. Paina NAYTON sivuvélilehted .
2. Paina nayton sivuvalilehtea . 2. Paina .
3. Valitse néista: 3. Valitse néista:
» Naytto - kaytetdan varikaavion ja LCD-kirkkauden » Varikaavio — kaytetaan taustan ja nayton tekstivarien
saatamiseksi, ndyttokuvien mahdollistamiseen ja muuttamiseen
kosketusnayton kalibroimiseen » Kirkkaus - kdytetdan konsolin nayton kirkkauden saatoén
> Kulttuuri - kaytetaan yksikdiden, kielen ja aikavyohykkeen » Nayttdkuva — mahdollistaa nayttskuvien tallentamisen USB-
asettamiseen muistiin
» Aanen voimakkuus - kaytetaan kaiuttimien &anen » Kalibroi — kaytetéan pakotettuun kosketusnayton
voimakkuuden s&&toon kalibrointiin

» Demotoiminto — kaytetdan simuloidun GPS-tiedon toistoon. 4. Paina PALAUTUS nuolta 4’) tai KONSOLIN sivunappéinta
» Tietoja — kaytetaan jarjestelman sek& CAN-bus'iin padasetusnaytolle palaamiseksi.

kytkettyjen moduulien ohjelmistoversion néyttamiseen ja Kuva 7-35: Néytén vaihtoehdot

kayttdohjeen suoran linkin QR-koodin nayttdmiseen

Kuva 7-34: Konsolin vaihtoehdot
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Kulttuuri
Kaytetaan yksikdiden, kielen ja aikavy6hykkeen asettamiseen.

1. Paina NAYTON sivuvalilehtes (&3,
2. Paina .
3. Valitse naista:
P Yksikot - kaytetaan jarjestelman mittausyksikdiden
méarittelemiseen
> Kieli - kaytetaan jarjestelmakielen méarittelemiseen
> Aikavyohyke - kaytetdan paikallisen aikavyohykkeen
maarittelemiseen

Paina PALAUTUS nuolta ) tai KONSOLIN sivunéppainta
. padasetusnaytolle palaamiseksi.
Kuva 7-36: Maakohtaiset vaihtoehdot

Ainen voimakkuus
Saataa kaiuttimien aanen voimakkuuden.

1. Paina NAYTON sivuvalilehte (&3,

2. Paina .

3. Paina:
» YLOS nuoli m voimakkuuden lisdaminen
» ALAS nuoli g voimakkuuden vahentaminen

4. Paina PALAUTUS nuolta 4’ tai KONSOLIN sivunappéinta
. padasetusnaytolle palaamiseksi.

Kuva 7-37: Aénen voimakkuusvaihtoehdot

ASETUKSET
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Demotoiminto
Demotoimintoa kaytetdan simuloidun GPS-tiedon toistoon.

HUOM: Témé tydkalu estaa siséan tulevan GPS-paikannuksen
ja aloittaa simuloidun tiedon toiston. Konsolin
uudelleen kdynnistys on tarpeen todellisen GPS-kéytén
palauttamiseksi.

Paina NAYTON sivuvalilehtes (.

S oonotomin)
pens [EREIEE)

Paina PALAUTUS nuolta 4’ tai KONSOLIN sivunappainta
. paaasetusnaytolle palaamiseksi.

o dp =

Kuva 7-38: Demotoiminnon vaihtoehdot

Ohje

Ohje/tallenna nayttd nayttaa jarjestelman ohjelmistoversion seka
CAN-bus'iin kytkettyjen moduulien ohjelmistoversiot ja nayttéda
kéyttoohjeen suoran linkin QR-koodin.

Apuna pellolla, ongelmia korjattaessa, voidaan Tallenna-
toimintoa kayttaa ko. ohjelmiston versiotietojen tallentamiseksi
tekstitiedostoon USB-muistissa ja lahettaa se sahkopostilla
ohjelmatukeen.
1. Paina NAYTON sivuvaliehtes (.
2. Paina m seuraavan tiedon nayttamiseksi:

<A Yksikon mallinumero

<«Ohjelmistoversio

<«4QR koodi

<«Liitetyt moduulit

TAl

Paina Ohje-tietojen tallentamiseksi USB-muistiin

"Tallennetut versiotiedot USB-muistiin", varmistaa
tallennuksen.

3. Paina PALAUTUS nuolta 4’ tai KONSOLIN sivunappainta

padasetusnaytolle palaamiseksi.

HUOM: REIIEIEY ei ole kdytettdvissd (harmaana), kunnes USB-
muisti on liitetty.

Kuva 7-39: Ohjevaihtoehdot
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Tyokalut-valikko antaa kayttajalle mahdollisuuden tehda Kuva 7-41: Laskin
erilaisia laskelmia tavallisella laskimella tai yksikkdmuuntimella.
Yksikkémuunnin laskee erilaisia pinta-alaan, pituuteen tai
tilavuuteen perustuvia mittoja.

1. Paina UNIT SETUP alavélilehted .
2. Paina TYOKALU sivuvalilehtes (.

3. Paina [EEES.
4,

Valitse naista:
P Laskin — kéytetddn matemaattisten laskelmien tekemiseen
» Yksikkémuunnin — kaytetaan pinta-ala-, pituus- ja
tilavuusyksikéiden muuntamiseen
Kuva 7-40: Tybkalut

ASETUKSET

Kuva 7-42: YksikGiden muunnin
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KAPPALE 6 - OHJAUS

SprayRover 570 mahdollistaa esim. ruiskutuksen ja ajoneuvon ohjauksen samanaikaisesti. Kun laitteen asetukset on tehty, voidaan
ohjaus aloittaa. Viisi ohjaustoimintoa antavat kayttajalle mahdollisuuden optimoida peltotydt: Suora AB @ kaarteinen AB @
ympyraajo ,

paistekierros ja seuraava rivi . Lisaoptimointi voidaan tehda reunaruiskutuksella &3, kaarre-ennakoinnilla o paluu kohtaan Q
ohjauksella ja RealView video-ohjauksella @®.

Kolme ohjausnéyttda pitaa kayttajan ajan tasalla. Ohjaustoiminnon valinta:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehted

Ajoneuvoniakyma mahdollistaa tietokoneen tekeman a ointivahtoehioien navitAmiseks,
navigointivaihtoehtojen néyttamiseksi.

kuvan ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella

= ) 2. Paina OHJAUSTOIMINTO merkkia @&9.
w >0.0< W 3. Valitse naisté:
» Suora AB ohjaus E]
» Kaarteinen AB ohjaus

» Ympyréohjaus

P Paistekierrosohjaus

» NextRow ohjaus
Kuva 8-1: Valitse ohjaustoiminto

_ )

Peltondkyma mahdollistaa tietokoneen tekeman

iimakuvan ajoneuvon sijainnista ja kasiteltdvastd W [ BaLzal
alueesta.

Valokuvandakymaohjaus mahdollistaa suoran
videokuvan nayton, tietokoneen muodostaman kuvan

sijasta. @E

r
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Navigointinayttojen vaihtoehdot
a Navigointi- ja ohjausvaihtoehdot

Ohjauslinjat

Q

Merkki A. - osoittaa ohjauslinjan alkukohdan.

B

Merkki B @@ - osoittaa ohjauslinjan loppukohdan.
Harmaa alue = vahimméismatkaa ei ole ajettu.

S

Peruuta merkki A - peruuttaa A-kohdan merkintaprosessin.
Palaa edelliselle AB ohjauslinjalle (jos tehty).

NextRow Merkki B €l - osoittaa rivin loppukohdan.

Atsimuuttiasteet . — maérittelee suoran ohjauslinjan
mitattuna asteina suorasta pohjoisen perusviivasta.
Pohjoinen = 0, itd = 90, eteld = 180, lansi = 270.

A + hivutus - siirtaa olemassa olevan ajolinjan ajoneuvon
kohdalle.

Seuraava suora AB tai Atsimuutti-asteiden mukainen
ajolinja - osoittaa seuraavan suoran ajolinjan joka on
tallennettu ko. tehtavaan.

Seuraava kaarteinen AB ajolinja - osoittaa seuraavan
kaarteisen ajolinjan joka on tallennettu ko. tehtavaan.

Seuraava ympariohjauksen ajolinja - osoittaa seuraavan
ympériohjauksen AB ajolinjan, joka on tallennettu ko.
tehtavaan.

o @eé ee 60

Kaarre-ennakointi - osoittaa mihin nykyinen ohjauskulma
ohjaa ajoneuvon kun "kohdistinta" kéytetdan ohjaukseen.

Paluu kohtaan

Merkintékohta @) - asettaa kohdan ajoneuvon
sijaintikohtaan. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa.

Paluu ohjauskohtaan - tarjoaa matkan ja ajolinjan takaisin
maariteltyyn kohtaan.

Poista kohta - poistaa merkityn kohdan.

Peruuta ohjaus - piilottaa matkan ja ohjauksen takaisin
maériteltyyn kohtaan.

Merkitse rajat - muodostaa késiteltdvan pinta-alan ja
méarittelee alueen, jota ei késitelld. Kun tehdaén ulkoista
tai aloitusrajaa, rajaviiva tulee olemaan uloimman
puomiston lohkon ulkopuolella. Kun tehdaan sisempaa tai
lisarajaa, rajaviiva tulee olemaan sisemman puomiston
lohkon sisdpuolella. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa.

Lopeta rajaviiva - lopettaa rajaviivan merkinnén. Rajat
voidaan myés sulkea ajamalla ensimmaisen ajokerran
aloituskohtaan saakka. Harmaa alue = vahimmaismatkaa
ei ole ajettu.

o

Peruuta rajaviiva - peruuttaa uuden rajaviivan merkinnan.
Palaa edelliselle rajalle (jos tehty).

&t

Poista rajaviivat - poistaa kaikki merkityt rajat nykyisestéa
tehtavasta.

BoomPilot

A

Yksittainen lohko - kytkee kaikki lohkot paalle tai pois
paaltd. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa.

SmartCable/SDM - valitsee BoomPilot-toiminnon. Harmaa
= GPS ei ole kaytettavissa.

RealView-nakyman ohjausvalinnat

Videokameran valinta - valitsee yhden jopa kahdeksasta
kamerasta jos videon valintamoduuli (VSM) on liitetty.

o @

Jaettu kameranakyma - valitsee toisen kahdesta neljan
kameran sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) ndytén jakamiseksi
neljaan erilliseen videondyttoon.

[ 4
e

e

Ohjaus videoasetusten kautta - padsy Ohjaukseen
videokuvan avulla tai Ohjauskulman sa&toon ja ajolinjojen
s&atoon.

Ohjaus videokuvan avulla - asettaa 3-ulotteiset ajolinjat
videokuvan paalle ohjauksen helpottamiseksi.

Ohjauskulma - nayttaa suunnan, johon ohjauspyéraa on
kaannettava.

Yl6s & alas merkit - kaytetaan ajolinjojen saatoon, etta ne
sopivat kameran ndytén mukaan.

Kameran pikakuva - tallentaa nykyisen nakymén
valokuvan naytén USB-muistiin.

E Nayttovaihtoehdot

Suurenna/pienenna
q; [ Merkit — SprayRover 570 kaytettavat merkit

\,‘\—‘

AY

Néppaimet — SprayRover 570 kaytettavat nappaimet

Ajoneuvonakyma - merkit tai ndppaimet muuttavat
nakymakorkeuden tai perspektiivin suhteessa
horisonttiin ajoneuvonakymasta lintuperspektiiviksi.

Z

Peltonakyma - merkki tai ndppain suurentaa/pienentaa
naytolla nékyvaa alueetta.

Panoraama

Nuolet - mahdollistaa keskittymisen tiettyyn kartta-
alueeseen ajoneuvoa siirtdmatta. Siirra nayttoa vastaavaan
suuntaan.

&4
@

Laaja ndytto - laajentaa ndytdn suurimmalle mahdolliselle
alueelle.

OHJAUS
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OHJAUSPALKKI

Ohjauspalkki pitad sinut ajan tasalla valittavana olevista tiedosta (nykyinen nopeus, suunta, kasitelty kok.pinta-ala, aika, lohkojen
lukumaara, nyk. jarjestelmapaine ja nyk. pisarakoko), ohjaustoiminnoista (ohjausvirhe [metrid], nyk. toiminta ja GPS-tila) seka puomiston

ila.

Kuva 8-2: Ohjauspalkin esimerkkejé

Navigoinnin & Puomiston tila

Valittavissa oleva tieto

Valittavissa oleva tieto

é I
0,00

km/h

Valittavissa oleva tieto
Ajonopeus — néyttaa nykyisen ajonopeuden

Suunta — ndyttaa ajosuunnan asteina alkaen pohjoisesta
peruslinjasta mydtapaivaan. Pohjoinen = 0, it = 90, etela = 180,
lansi = 270.

Kasitelty kokonaispinta-ala — nayttaa pinta-alan, joka on kasitelty,
limitykset mukaan lukien

Kasittelyaika — ndyttaa nykyiseen tehtavaan liittyvan kasittelyn
kokonaisajan.

Aika — nayttaa ajan, valitun aikavy6hykkeen mukaan

Ajolinjan numero — ndyttaa nykyisen ajolinjan numeron
verrattuna alkuperéiseen ohjauslinjaan. Numero naytetaén
plusmerkkisena kun ajoneuvo on AB-peruslinjan oikealla puolella
ja miinusmerkkisena kun ajoneuvo on AB-peruslinjan vasemmalla
puolella

Jarjestelmén paine — néyttaa nykyisen jarjestelmén paineen
(kaytettavissa ainoastaan, kun jarjestelméan kuuluu paineanturi)

Pisarakoko — nayttaa nykyisen pisarakoon (kaytettavissa
ainoastaan, kun jarjestelm&an kuuluu paineanturi)

Ei GPS &

| N

0,0

-
:

-

Navigoinnin & Puomiston tila
GPS tila — “Ei GPS” nakyy, kun GPS ei ole kaytettavissa tai “hidas
GPS’”, kun GPS vastaanottaa GGA-tietoja alle 5Hz taajuudella.

Ohjausvirhe — nayttaa etaisyyden halutusta ajolinjasta.

Nykyinen aktiivisuus — ndyttaa aktiivisuuden, kuten A tai B kohdan
merkitsemisen, rivin pa&dyn l&henemisen, kadnndksen osoituksen
ja etaisyyden merkittyyn kohtaan.

Puomiston tila - jokaista ohjelmoitua puomiston lohkoa kohti
naytetaan piste. Vihred piste osoittaa, ettd lohko on kaytdssa,
punainen piste ettei lohko juuri nyt ole kaytdssé.
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TILAPALKKI

Tilapalkissa on tietoja GPS-tilasta, ohjaustoiminnosta, raja-alueesta, avustetun/automaattisen ohjauksen kytkennasta,
kallistuskorjauksen tiedoista, tydkoneen ohjauksen tilasta ja pisarakoon tiedoista.

Kuva 8-3: Toimintokentta

GPS tila

Ohjaustoiminto

Rajatun pinta-alan tila

Avustetun/
automaattiohjauksen tila <>

Kallistuksen korjauksen tila

BoomPilot tila

Pisara/paineen tila

i r

el Punainen =i GPS

BZ[ Keltainen = vain GPS

" Vihred = DGPS, WAAS/RTK, GLONASS
&l Oranssi = Liu'u/Poista ajolinja

Ohjaustoiminto
Suora AB ohjaus

Kaarteinen AB ohjaus
Ympyraohjaus

Paistekierrosohjaus

80660

NextRow ohjaus

Ei merkkia = ei ohjausta

Rajatun pinta-alan tila

Rajan ulkopuolella = likutaan télla hetkella rajan
ulkopuolella

Rajan sisapuolella = likutaan talla hetkell rajan
sisapuolella

Ei merkkia = rajoja ei ole luotu

Avustetun/automaattiohjauksen tila

’ Vihrea = kytketty paalle, aktiivinen ohjaus

Keltainen = sallittu, kaikki edellytykset ovat olemassa
avustetun/automaattiohjauksen sallimiseksi

. Punainen = estetty, kaikkia edellytyksia ei ole olemassa
avustetun/automaattiohjauksen sallimiseksi.

Ei merkkia = avustettu/automaattiohjausta ei ole asennettu

Kallistuksen korjauksen tila

¥\ Varillinen = kytketty paalle, aktiivisesti toimiva kallistuksen
korjaus

€\ Punainen = estetty

Ei merkkia = kallistusgyrotoimintoa ei ole asennettu
jarjestelmaan tai kallistus on yhdistetty avustettuun/
automaattiohjausjarjestelmaan

BoomPilot tila
A. Punainen = Offlkésik.

A Vihrea = automaattik.
A Keltainen = kaikki kéytdssa

Ei merkkia = yksittainen puomiston lohko (jarj. ei ole
asennettu SmartCable'a tai SDM)

Pisarat/paineen tila

Vaérillinen = kaytossa. Pisaran vari viittaa suoraan
nykyiseen pisarakokoon. Varivaihtoehdot ovat: (YY)

(Y Yo )

& VYiiviivattu = pois kaytosta

Ei merkkid = paineanturin rajapinnan sarjaa ei ole asennettu

Tila/tietonadytot
GPS tila

GPS tila nayttaa tietoja tiedon maarista, nakyvissa olevien
satelliittien maarasta seka sat. laadusta ja tunnistamisesta.

1. Paina GPS TILA MERKKIA lefl [l el [ -

Kuva 8-4: GPS tila

[ 27,00
ha

Kohta A %°

l L

41

OHJAUS
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Ohjaustoiminnon tila Kallistuksen korjauksen tila

Ohjaustoiminnon tila nayttaa tietoja koskien ohjauskuvioita, Kallistuksen korjauksen tila nayttaa tiedot, koskien nykyista
nykyisen ajolinjan nimea ja montako ajolinjaa on tallennettu kallistuksen korjausjarjestelman tilaa.

yksikkoon. 1. Paina KALLISTUKSEN KORJAUS MERKKIA €3 €.
1. Paina OHJAUSTOIMINTO merkkia & &3 © & (D, Kuva 8-8: Kallistuksen korjauksen tila

Kuva 8-5: Ohjaustoiminnon tila

790  Kohta A °

(2700 Kohta A 199

BoomPilot tila
Rajatun pinta-alan tila BoomPilot tila nayttaa tiedot, koskien nykyista BoomPilot-
Rajatun alueen tila ndytta4 tietoja alueista nykyisten rajojen jarjestelman tilaa.
sisapuolelia. 1. Paina BOOMPILOT TILA merkkia A A A.
1. Paina RAJATUN ALUEEN merkkia @ @. Kuva 8-9: BoomPilot tila

~

Kuva 8-6: Rajatun pinta-alan tila

70 Kohta A ¢

[ 2700 Kohta A 199

Pisarat/paineen tila
Avustetun/automaattiohjauksen tila Pisara/paine tila nayttaa tiedot, koskien nykyista pisarakoon ja
Avustetun/automaattiohjauksen tila ndyttda nykyisen jarjestelmén paineen tilaa.
avustetun/automaattiohjauksen tilatietoja kallistuksen tila 1. Paina PISARA/PAINE TILAN merkkiz & 6 &~ & & @ ¢

mukaan lukien. _
1. Paina AVUSTETUN/AUTOMAATTIOHJAUKSEN TILA merkkida  Kuva 8-10: Pisara/paineen tila

0o - . [ Ve Kohta A 35 )
Kuva 8-7: Avustetun/automaattiohjauksen tila 0 a bar
i 27h,600 KO h t a A 18/, h0 ) AXR®  AIXR11004

3,5
bar
Hyvin karkea

0 1 2 3 4 5 6 7 bar
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NAVIGOINTINAYTOT

SprayRover 570 ohjaukseen ja navigointiin voidaan paasta kasiksi ajoneuvonakyman naytdsta, peltonakymanaytdsta tai RealView-
naytosta.

+ Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi
+ Paina REALVIEW VAIHTOEHTOJEN valilehtes @ kamera-asetusten ja -ohjauksen vaihtoehtojen néyttdmiseksi
Kuva 8-11: Ohjausnéytén vaihtoehdot

Navigointi- ja ohjausvalinnat

L0A0000
N | 4okl o
0B
®oC®

B

Suurenna/pienennd kuvat eivét ole saatavissa SprayRover 570
840GS tai RealView ohjausnéytoille

RealView valinnat

Aloitus/tehtavanaytto (tai paina
Aloitusnappainta)

Yksikoiden asetus
Ajoneuvondkyma
Peltonédkyma

RealView ohjaus

OHJAUS
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Ajoneuvondkyma

Ajoneuvonakyméa mahdollistaa tietokoneen tekeméan kuvan ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella. Tasta ndytosté paéastaan
késiksi kaikkiin asetus- ja ohjausvaihtoehtoihin ndyton oikeassa reunassa olevan valilehden kautta.

Kuva 8-12: Ajoneuvondkyma

Ohjauspalkki

27,00
ha

> 0.0

Tilapalkki

P

10,0 h /Horisonttikompassi

<y/

Navigointi- ja ohjausvalintojen valilehti

Ajoneuvo, puomiston lohkojen kéyton
reaaliaikaisella naytolla

| Véritetty késitelty alue

/
S

Ohjausviivat 4 / O

Limitetty alue

Nayttéohjaus
+ Ajolinjat
<« Oranssi — kaytdssa oleva ajolinja
<4Musta (useita) — viereiset ajolinjat
<4Musta - rajaviiva

+ Pisteet - tiettyjen kohtien merkinnat
<« Punainen piste - palaa pisteeseen
<« Sininen piste - merkki A
<« Vihred piste - merkki B

* Horisonttikompassi - yleissuunta voidaan nayttaa horisontissa

(kuvaa suurennettaessa)

+ Alueen peitto - ndyttaa kasitellyn alueen ja limityksen:
<«Sininen - yksi kasittely
<qPunainen - kaksi tai useampi kasittely

Ajoneuvonakymaan paastaan seuraavasti:

1. Paina AJONEUVONAKYMAN vililehted @
Kuva 8-13: Ajoneuvonékymaé tavallisin merkein

+ Suurennos/pienennys & perspektiivi - sovittaa
nakymakorkeuden suhteessa horisonttiin ajoneuvonakymasté
lintuperspektiiviksi.

+ Puomiston lohkot
<AMustat laatikot — kayttamattomat lohkot
<« \Valkoiset laatikot — kaytdssa olevat lohkot

SprayRover 570 yksikon nappéainapu
+ Suurennos/pienennys & perspektiivi - ylos/alas ndppaimet
AV sovittavat nakymakorkeuden suhteessa horisonttiin
ajoneuvonakymasta lintuperspektiiviksi.

+ Aloitus/tehtavanaytto - aloitusnappaimella @ paasee
Aloitus/tehtava -naytolle.
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Peltonakyma
- Peltonakyma mahdollistaa tietokoneen tekeman ilmakuvan ajoneuvon sijainnista ja kasiteltdvasta alueesta lintuperspektiiving.
Tasta naytosta paastaan kasiksi kaikkiin asetus- ja ohjausvaihtoehtoihin ndytdn oikeassa reunassa olevan vélilehden kautta.

Kuva 8-14: Peltondkyma

Ohjauspalkki

Ajoneuvon kuvaus

Tilapalkki Navigointi- ja ohjausvalintojen valilehti

Nayton valinnat valilehti

Limitetty alue

Ohjausviivat “| Véritetty késitelty alue

Nayttéohjaus + Kierto - s&4taa naytolla nakyvaa aluetta iiman ajoneuvon
+ Ajolinjat siirtdmista.
<«Oranssi — kaytdssa oleva ajolinja

) arrad + Suurennos/pienennys - saatad naytolla ndkyvén alueen
<4Musta (useita) - viereiset ajolinjat

e kokoa.
<4Musta - rajaviiva
+ Pisteet - tiettyjen kohtien merkinnat SprayRover 570 yksikon nappainapu
<« Punainen piste - palaa pisteeseen + Suurennos/pienennys - ylds/alas nappéimet AV ssiatas
< Sininen piste - merkki A naytolla nakyvan alueen kokoa.

< Vihrea piste - merkki B + Aloitus/tehtavanaytto - aloitusnappaimella @ paasee

+ Alueen peitto - ndyttaa kasitellyn alueen ja limityksen: Aloitus/tehtéva -naytolle.
<«Sininen - yksi kasittely
<4Punainen - kaksi tai useampi kasittely

OHJAUS

Peltondkymaan paastaan seuraavasti:

EAEEBABAEEEERAE

1. Paina PELTONAKYMAN valilehtea . @6 R
Kuva 8-15: Peltondkymad tavallisin merkein ' '
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RealView ohjaus

RealView nakymaohjaus mahdollistaa suoran videokuvan nayton, tietokoneen muodostaman kuvan sijasta. Tastéa naytdsta
paastaan kasiksi kaikkiin asetus- ja ohjausvaihtoehtoihin ndytdn oikeassa reunassa olevien vélilehtien kautta.

Jos videon valintamoduuli (VSM) kuuluu jérjestelméén, on kaksi videovaihtoehtoa kaytettavissa:

+ Yksi kamerandkyma - yksi kameran syott kahdeksasta, voidaan valita vaihtamaan videosy6ton néyton.

+ Jaettu kameranakyma - yksi neljan kamerasyéton kahdesta sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H), voidaan valita jakamaan nayttd neljan

erilliseen videonayton osaan.

Tasta naytosta paastaan kasiksi ohjaukseen videon avulla ja ohjauskulman toimintoihin néytdn oikeassa reunassa olevan

merkkivalilehtien kautta.

Kuva 8-16: RealView ohjaus

Ohjauspalkki
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Nayttoohjaus
+ Ajolinjat
<« Oranssi — kaytdssa oleva ajolinja
<AMusta (useita) — viereiset ajolinjat

+ <«\aakasuora musta viiva — saadettava horisonttiviiva

RealView-nakyméaan paastaan seuraavasti:

1. Paina REALVIEW OHJAUKSEN vililehted
Kuva 8-17: RealView-ndkymé tavallisin merkein

Q

Horisonttiviiva

Navigointi- ja ohjausvalintojen valilehti

RealView valintojen valilehti
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OHJAUSTOIMINNOT

&= |SuoraAB ohjaus
e

Suoraan ohjaus pisteiden AB valilld maarittelee suorat ajolinjat, jotka
perustuvat paatekohtiin A ja B. Alkuperaisia A ja B kohtia kéytetaan kaikkien
muiden samansuuntaisten ajolinjojen laskemiseen.

HUOM: Sivusiirto vieressé kulkevien ajolinjojen mukaan lasketaan
tybleveyden mukaan ja se koodataan ty6koneen asetusten yksikén
sé&étéihin.

Kaarteinen AB ohjaus

Kaareva A-B ohjaus maarittelee kaarevat ajolinjat, jotka perustuvat

vertailulinjaan A - B. Tata alkuperaista vertailulinjaa kaytetdan muiden

ohjauslinjojen laskemiseen.

©HE

HUOM: Yli 300 AB ohjauslinjasta poikkeavia kaarevuuksia ei suositella.

Sivusiirto vieressé kulkevien ajolinjojen mukaan lasketaan
tydleveyden mukaan ja se koodataan ty6koneen asetusten yksikén
sé&atoihin.

VIHJE: Kun ajetaan rajoitetulla alueella ja asetettujen AB pisteiden
ulkopuolelle, muuttuvat ajolinjat suoriksi.

Ympyraohjaus

Ympyraohjaus mahdollistaa ohjauksen keskikohdan ympaéri, jatkuvasti
suurempaa tai pienempaa ympyraa ajettaessa alkuperaista AB vertailulinjan
mukaan. Tata alkuperaista vertailulinjaa kaytetaadn muiden ohjauslinjojen
laskemiseen.

o))

Ympyréohjausta kaytetdan esim. ruiskutettaessa ympyran muotoista aluetta,
jota on kasteltu keskipisteesta ymparipyorivalla kastelulaitteella.

HUOM: Sivusiirto vieressé kulkevien ajolinjojen mukaan lasketaan
tydleveyden mukaan ja se koodataan ty6koneen asetusten yksikén
s&atoihin.

Paistekierrosohjaus

Viimeisen ajolinjan mukainen ohjaus mahdollistaa todellisen navigoinnin.

Jarjestelméa havaitsee edellisen, Idhimman viereisen ajolinjan ja asettaa

samansuuntaisen ajolinjan sen mukaan.

2g

HUOM: Jos rajoitettu ala on tehty mutta sité ei ole késitelty, ei ohjaustoiminto
I&hde kéyntiin.

NextRow ohjaus

NextRow-ohjaus osoittaa missé kohdassa seuraava rivi on ja tarjoaa ohjausta
rivien paissa seuraavalle riville. Kun kuljettaja merkitsee rivin paadyn ja alkaa
kaantya seuraavalle riville on se merkitty suorana AB-ohjauslinjana. Kun
ajoneuvo on seuraavalla rivilla, ohjaus kytketaan pois paalta.

of

HUOM: Sivusiirto seuraavan rivin mukaan lasketaan tybleveyden mukaan ja
se koodataan tybkoneen asetusten yksikén s&étbihin.

Seuraavan rivin ohjaus ei tue rivien pois jéttamista.

@] | Eiohjausta

Ei ohjausta kytkee ohjauksen pois paalta.

HUOM: Ei ohjausta -toiminto ei poista maériteltyja ohjauslinjoja tai kohtia yksik6sta. Madriteltyjen/tallennettujen tietojen
poistamiseksi yksikdsté, katso Tiedonhallinta-kohtaa Yksikon asetuksen alla.

OHJAUS
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OHJAUSLINJAT

Kaarevuuden ennakointi @9 osoittaa mihin suuntaan ajoneuvo
lahtee kun ohjataan maaréattyyn suuntaan.

AB-, Atsimuutti-, seuraavan ajokerran ja NextRow- ajolinjat ovat
kaikki kaytettavissa, nykyisesta ohjaustoiminnosta riippuen.
Tehtavaa kohti voidaan yksikkdon tallentaa jopa 25 ajolinjaa.
Siirtyminen toiselta ohjaustoiminnolta toiselle, muuttaa nykyisin
kaytdssa olevia ohjauslinjoja.

Jokaisella ohjustoiminnolla voidaan luoda useampia ohjauslinjoja.

Jos yhdella ohjaustoiminnolla on tallennettu yhta useampia
ohjauslinjoja, seuraava ohjauslinjan ominaisuus saadaan
kayttoon. Painamalla seuraavan ohjauslinjan @) @ @
toimintoa, ajoneuvo ohjataan seuraavalle, yksikdssa tallennetulle
ohjauslinjalle.

Kayttéja voi kopioida ja muokata tehtévia saman pellon rajojen
ja ohjauslinjojen kayttamiseksi uudelleen eri sovelluksissa
kéayttdmalla Fieldware Link tai Tiedot->Tehtavéatiedot-
>Asetusvaihtoehdot.

Kaarre-ennakoinnin ohjauslinjat

o Kaarre-ennakoinnin ohjauslinja osoittaa mihin nykyinen
ohjauskulma ohjaa ajoneuvon kun "kohdistinta" kaytetaan

ohjaukseen. Kaarre-ennakoinnin vaihtoehto on kéytettavissa

kaikilla ohjaustoiminnoilla.

Kaarre-ennakointiohjauksen kéyttdon ottaminen:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehted
E navigointivaihtoehtojen néyttdmiseksi.

2. Valitse KAARRE-ENNAKOINNIN merkki @
Kohdistin nékyy navigointinaytdlla.

Kuva 8-18: Kaarre-ennakointi

( \

¥ Kohta A &

. J/

Kaarre-ennakoinnin ohjauslinjojen poistaminen:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Valitse KAARRE-ENNAKOINNIN merkki @

Pisteiden A ja B merkinta

Q @ Ajolinjan AB luominen:

1. Aja haluttuun kohtaan A @.

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehted
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

Ajoneuvon liikkuessa, paina KOHTA A merkkia Q.
Aja haluttuun kohtaan B @.

Paina KOHTA B merkkiz &) AB linjan asettamiseksi.
"Haluatko antaa ohjauslinjalle nimen?"

o o oW

Paina:
» Kylla — nimen antamiseksi ja ohjauslinjan tallentamiseksi
yksikkéon
» Ei — nimen luomiseksi automaattisesti ja ohjauslinjan
tallentamiseksi yksikkdon
Néaytdssa alkaa nakya navigointitietoja.
HUOM: KOHDAN B merkki &) ei ole valittavissa (harmaana),

kunnes minimimatka (3,0 m suoraan tai kaarreohjauksella,
50 m ympyréohjauksella).

HUOM: Ei ole vélttdmétonta ajaa koko ympyrén matkaa, jotta
ympyréohjaus voidaan saada aikaan.

Kayta PERUUTA KOHTA merkkia @) kohdan A peruttamiseksi ja
palaa edelliseen ohjauslinjaan (jos tehty).

Kuva 8-19: Merkitse kohta A

B2 Kohta A |
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Kuva 8-20: Merkitse kohta B

314 Kohta B

\

A+ hivutustoiminto
A+ hivutustoiminto mahdollistaa nykyisen ohjauslinjan siirron
ajoneuvon nykyiseen kohtaan.

Ajolinjan saataminen:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
a navigointivaihtoehtojen ndyttamiseksi.

2. Paina A+ HIVUTUS merkkia @

Kuva 8-23: A+ hivutus

Kuva 8-21: Tallenna ohjauslinja

13:14 > 0.0 <

Kuva 8-22: Seuraa ohjausta

13:18 > 0.0 <
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Seuraavan ohjauslinjan toiminto
Jos yhdell& ohjaustoiminnolla on tallennettu yhta useampia
ohjauslinjoja, seuraava ohjaustoiminto saadaan kayttoon.
Painamalla seuraavan ohjauslinjan . . . toimintoa,
ajoneuvo ohjataan seuraavalle, yksikdssa tallennetulle
ohjauslinjalle.

Muulle kaytdssa olevalle ohjauslinjalle muuttamiseksi:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen néyttdmiseksi.

2. Paina SEURAAVA OHJAUSLINJA merkkia @) @ @ .

Selaa kaikki ohjauslinjoja painamalla SEURAAVA OHJAUSLINJA

. . . merkkia uudelleen.

Kuva 8-24: Seuraava ohjauslinja

( )

-13 > OO < Zn%/%
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Kaytossa olevan ohjauslinjan nayttamiseksi, paina
Ohjaustoiminnon merkkia Tilapalkissa.

Kuva 8-25: Katso miké ohjauslinja on kdyt6ssa

B3 > 0.0< 72

Viimeisen kierroksen ohjauslinjat
Viimeisen ajolinjan mukainen ohjaus mahdollistaa todellisen
navigoinnin. Jarjestelma havaitsee edellisen, lahimmén

viereisen ajolinjan ja asettaa samansuuntaisen ajolinjan sen

mukaan.

Viimeisen kierroksen ohjauslinjan kayttéonotto:
1. Aja haluttuun kohtaan ensimmaisen ajolinjan ruiskuttamiseksi.

2. Siirry seuraavaksi kasitellylle alueelle.
3. Néytdssa alkaa nakya navigointitietoja.

HUOM: Jos rajoitettu ala on tehty mutta sité ei ole késitelty, ei
ohjaustoiminto lahde kéyntiin.
Kuva 8-26: Kéytéd ensimmaéista kierrosta

[ 15:22 7,2
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Kuva 8-27: Seuraa ohjausta

[ 16:16

>0.0<




SprayRover 570

Seuraavan rivin ohjauslinjat
NextRow-ohjaus osoittaa missé kohdassa seuraava rivi on,
perustuen ohjelmoituun ty6leveyteen ja tarjoaa ohjausta

rivien paissa seuraavalle riville. Kun kayttaj& antaa merkin rivin

lopetuskohdasta, muodostetaan suora viiva AB nykyiselle riville ja
ohjaus seuraavalle riville varmistuu. Kun ajoneuvo on seuraavalla
rivilla, ohjaus kytket&an pois paéalta.

HUOM: Sivusiirto seuraavan rivin mukaan lasketaan

tyéleveyden mukaan ja se koodataan ty6koneen
asetusten yksikon séétoihin.

NextRow-ohjauslinjojen kayttédnotto:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Rivin p&éssa (suoraa ajolinjaa ajettaessa) paina KOHDAN B

merkkia ).
<«Rivin paaty merkitaan vihrealla pisteells @.
3. Kaanna kohti seuraavaa rivia.

4. Perustuen k&&nndn suunnalle, laite tarjoaa ohjauksen
seuraavalla, vieressa olevalla rivilla.

<4Kun ajoneuvo on rivilla, ohjaus poistetaan
5. Toista toimenpiteet seuraavan rivin paadyssa.
HUOM: Seuraavan rivin ohjaus ei tue rivien pois jattamista.

Kuva 8-28: Merkitse rivin paéty

[ 15:22

PAata rivi
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Atsimuuttiasteet
Atsimuutti maéaritelld@n vaakasuuntaisena kulmana, joka
mitataan myétapaivaan pohjoisen perusviivasta. Atsimuuttia
kéytettaessa kuvitteellisen ympyran keskipiste on kohta josta
atsimuuttikulma alkaa. Ympyra on jaettu 360°. Pohjoinen =0,
it = 90, eteld = 180, lansi = 270.

Atsimuuttiaste voidaan sy6ttaa ajoneuvon tarkan sijainnin
maarittelemiseksi. Kun navigointitoiminto on valittu, voidaan
atsimuuttiaste syottaa.

Atsimuuttiasteen ohjauslinjan maérittely:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehted
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Paina AZIMUTH merkkia @ atsimuuttiasteisiin siirtymiseksi.
3. Kéyta avautuvaa ndyttda asteen maarittelemiseen.
4. Paina:

» Hyvaksy @ asetuksen tallentamiseksi

» Peruuta @ nappaimistosta poistumiseksi ilman tallennusta
5. "Haluatko antaa ohjauslinjalle nimen?"

Paina:

» Kylla — nimen antamiseksi ja ohjauslinjan tallentamiseksi

» Ei — nimen luomiseksi automaattisesti
Naytossa alkaa nakya navigointitietoja.
Lisdatsimuuttiohjauslinjojen luomiseksi tehd&an samat
toimenpiteet kuin ensimméisen atsimuuttiajolinjan kohdalla.

Kuva 8-29: Atsimuuttiohjaus

Kohta A &

[ 13:12
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Ruiskutusrajat maarittelevat alueen, jossa ruiskutus on tehty /

ei ole tehty kun kéytetadn ABSC tai BoomPilot. Rajat voidaan
maaritelld kaikilla ohjaustoiminnoilla. Yksi ulkoinen raja ja jopa viisi
(5) sisempaa rajaa voidaan tallentaa kerralla.

Kayttamalla Tiedot->Tehtavatiedot->Hallinnoi tai yhdessa
Fieldware Link'in kanssa, kayttaja voi kopioida ja muokata tehtavia
rajojen ja ohjauslinjojen uudelleen kayttamiseksi eri sovellusten
kayttamiseksi samalla pellolla.

Ulkoisen ruiskutusrajan luominen:

1. Aja haluttuun kohtaan alueen/lohkon reunalla.

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

3. Ajoneuvon likkuessa, paina RAJA merkkia .
4. Aja alueen/lohkon ympari.
5. Viimeistele rajat:
P Aja ensimmaisen ajokerran aloituskohtaan saakka. Raja
sulkeutuu automaattisesti (valkoinen ohjauslinja muuttuu
mustaksi)

» Paina RAJAN VIIMEISTELY MERKKIA . Suora viiva
viimeistelee rajan nykyisen sijaintisi ja aloituskohdan valilla

6. Paina:
» Tallenna - rajan tallentamiseksi
P Poista — rajan poistamiseksi

HUOM: RAJAN VIIMEISTELY MERKKI & ei ole valittavissa
(harmaana), kunnes minimimatka on ajettu (viisi kertaa
tydleveys).

Jos rajasta tehdaén kartta kun yksi tai useampi puomiston lohko
on taitettu ja kytketty pois paalta, on valttdmatonta sailyttaa

taméa puomiston asetus koko rajakierroksen aikana. Kaytossa
olevien lohkojen maaréén tehdyt muutokset ja sen my6ta koneen
tydleveyteen, kun rajan kartoitusprosessi on kaynnistetty saa
aikaan rajan méaaran kartoituksen kaikkien ohjelmoitujen lohkojen
ulkopuolella - ei valttamatta ne lohkot jotka on kytketty paalle
méaaratyssé kohdassa rajakierroksen ajon aikana.

Kun tehdaan karttaa rajasta, kun jokin puomiston lohkoista

on kytketty pois paalta on valttdmatonta kytked BoomPilot
kasikaytolle Aja kytked PAALLE Master ja Puomiston kytkimet
kaikille kaytossa oleville lohkoille rajakierroksen ajon aikana. Kun
rajakierros on valmis, voidaan puomiston kytkimet kytkea POIS
PAALTA, Master-kytkin jaa PAALLE, BoomPilot voidaan palauttaa
automatiikalle Aja AutoSectionControl'ia voidaan kayttaa.

Huom.: Jos rajakartoitus on tehty osa lohkoista taitettuna, voi
olla tarpeen kéyttadd A+ HIVUTUS merkkié @ ajolinjalla
oikeaan kohtaan peréakkéisid ajokertoja varten pellolla.

Kuva 8-30: Raja-ajo kdynnissé
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Kuva 8-31: Paata raja-ajo — suora ajolinja aloituskohtaan
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Kuva 8-32: P4ata raja-ajo — siirry aloituskohtaan
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Kuva 8-33: Tallenna raja

Kuva 8-36. Paéta raja-ajo — siirry aloituskohtaan

Kayta PERUUTA RAJA merkkia (€2 uuden pellon reunamerkinnan
peruttamiseksi ja palaa edelliseen rajaan (jos tehty).

Yhden tai useamman sisépuolisen rajan tekemiseksi noudatetaan
samoja vaiheita kuin ensimmaéisen rajan kohdalla.

Kuva 8-34: Siséisen rajan lisddminen

Kun tehdaan ulkoista tai aloitusrajaa, rajaviiva tulee olemaan
uloimman puomiston lohkon ulkopuolella. Kun tehdaan sisempaa
tai lisarajaa, rajaviiva tulee olemaan sisesmman puomiston lohkon
sisapuolella.

Kayta RAJAN POISTO merkkia &% nykyisen tehtavan kaikkien
peltorajojen poistamiseen.

Kuva 8-35: Paété raja-ajo — siirry aloituskohtaan

Riippuen sijainnistasi, nakyy rajan RAJAN SISAPUOLELLA merkki
tai rajan RAJAN ULKOPUOLELLA merkki () tilapalkissa kun
raja on maaritelty.

OHJAUS
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1+ PALUU KOHTAAN

Paluu kohtaa tarjoaa ohjauksen takaisin maarattyyn kohtaan
ajoneuvo- ja peltondkymassé. Ajoneuvonaytdssa nuoli ohjaa
ajoneuvon takaisin maarattyyn kohtaan. Peltondkymassa
naytetaan ainoastaan kohta.

Paluukohta on tehtavakohtainen ja se on kaytdssa nykyisessa
tehtavassa kunnes se peruutetaan.

Paluukohdan merkinta
Paluukohdan merkitseminen:
1. Aja haluttuun paluukohtaan @.

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehted
navigointivaihtoehtojen néyttdmiseksi.

3. Paina LISAA KOHTA merkkia @
Kuva 8-37: Paluukohta on luotu - ajoneuvonédkyma

Kuva 8-38: Poista kohta

8:19 1,7 )

km/h
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Poista paluukohta

Luodun paluukohdan poistaminen:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
a navigointivaihtoehtojen néyttamiseksi.

2. Paina POISTA KOHTA merkkia @.

Kohdan poistomerkki ei ole kaytettavissa kun paluu kohtaan

ohjaus on kaytossa.

9:03 1,7

Ohjaus paluukohtaan

Matkan ja ohjauksen néyttdmiseksi luotuun paluukohtaan:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Paina PALUU KOHTAAN merkkia G

Né&ytdn ohjauspalkissa alkaa nakyé etdisyystietoja nykyisesta
sijainnista méariteltyyn kohtaan.

Paina PERUUTA OHJAUS PALUU KOHTAAN merkkiz @
matkan ja ohjauksen luotuun kohtaan poistamiseksi.

Ohjausta ei voida laskea, kun “?” nakyy ohjauspalkissa.

Kuva 8-39: Paluu kohtaan ohjaukseen - ajoneuvondkyma

\
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BOOMPILOT

Yksittainen puomistolohko

Jos SmartCable'a tai Section Driver Module'a (SDM)

ei ole, BoomPilot'ia kdytetdan kaikkien lohkon paalle ja
pois paalta kytkemiseksi. Naytolla nékyy ainoastaan yksi
puomiston lohko ja tilapalkissa ei ndy merkkia.

HUOM: Jos SmartCable tai Section Driver Module (SDM) on
kéytossd, katso lisétietoja kohdista SmartCable tai SDM
Section.

Vain yksikko

Sovelluksen paélle ja pois paalta kytkenta yksikolla:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen ndyttamiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A

HUOM: GPS ei ole kéytettévissé, kun puomiston
ohjauksen merkki on harmaa £\,

Alueilla, joilla sovellusta ei tarvita:
<«Paina BOOMPILOT merkkia A\.

Paina BOOMPILOT merkkia A\ uudelleen sovelluksen kéyttoon
ottamiseksi.

Kuva 8-40: Kaikki puomiston lohkot pois péélté/péaélle - ei SDM
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Lisavarusteena saatavalla kayton on/off -kytkimella

BoomPailot voidaan ohittaa kayttamalla on/off kytkinta

(lisévar.).

HUOM: Jos kéyton on/off -kytkin on asennossa "on", koko lohko
otetaan kéytt66n ja BOOMPILOT merkillé A eiole
merkitysta.

Kéyton on/off -kytkimen k&ytt6
Sovelluksen péalle kytkenta k&ytdn on/off -kytkimella:
1. Kaanna kayton on/off -kytkin asentoon "on".

Sovelluksen pois paalra kytkenta kayton on/off -kytkimella:
1. Kaénna kayton on/off -kytkin asentoon "off".

Yksikon kéaytto

Sovelluksen paalle ja pois paalta kytkenta yksikolla:

1. Kéytdn on/off -kytkimen pit&a olla "off" -asennossa.

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehted
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

3. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A\.

HUOM: GPS ei ole kdytettévissa, kun puomiston ohjauksen
merkki on harmaa £\

Alueilla, joilla sovellusta ei tarvita:
1. Paina BOOMPILOT merkkia A

Paina BOOMPILOT merkkia A sovelluksen uudelleen kayttoon
ottamiseksi.

OHJAUS
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SmartCable tai lohkon ohjausmoduulin asetus

Jos SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli (SDM) on kaytossa,
BoomPilot'ia kdytetadan automaattisen lohkohallinnan
asettamiseksi offlkésikaytolle A\, automaattikaytdlle A\ tai
kaikki padlle .

HUOM: Jos SmartCablea tai lohkon ohjausmoduulia (SDM) ei
ole kéytettdvisséd, katso "Yksittaisen lohkon asetukset"
esimerkin ndkemiseksi.

GPS ei ole kéytettévissa, kun puomiston ohjauksen
merkki on harmaa £\, Puomiston ohjauksen
tilapalkin merkki on pois pééltéa / kasikaytolla A

Kuva 8-41: Automaattisesti Tayden tydleveyden toiminnolle
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Vain yksikko

BoomPilot vaihtaminen automaattitoiminnolle A:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A\.
<« Automaattikéytto - tilapalkin merkki muuttuu vihredksi A

Alueilla, joilla sovellusta ei tarvita:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A..

<« Pois paalté/kasikaytto - tilapalkin merkki muuttuu
punaiseksi

Paina BOOMPILOT merkkia A uudelleen sovelluksen kayttoon
ottamiseksi.

Kaikkien lohkojen paalle kytkemiseksi A:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehted
a navigointivaihtoehtojen nayttamiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS merkkia Aja pida painettuna.
<Kaikki kaytossa - Tilapalkin merkki muuttuu keltaiseksi A

SprayRover 570 Boompilot kytkinasetukset

BoomPilot (ABSC) Ruisk.maaran saato

Maaran saato tai kytkentakotelo

BoomPilot'in vaihtamiseksi off/kasikayton Aja automaattikayton

A valilla, kun jarjestelmaan kuuluu mééran saato tai

kytkentakotelo:

1. Kaanna maaran saatoyksikon paakytkin asentoon "On”.
Puomiston yksittaiset lohkokytkimet pidetdén asennossa "Off".

2. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehted
E navigointivaihtoehtojen néyttamiseksi.

3. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A.

<« Automaattikdytto - tilapalkin merkki muuttuu vihredksi A

Alueilla, joilla sovellusta ei tarvita:
1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN valilehtea
E navigointivaihtoehtojen nayttdmiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A
<« Pois paalta/kasikaytto - tilapalkin merkki muuttuu
punaiseksi

Paina BOOMPILOT merkkia A uudelleen sovelluksen kayttdon

ottamiseksi.

TAl

1. kytke maaran saadon paakytkin "pois paaltd” kasin, lonkojen
ké&yton lopettamiseksi.

<« Pois paalté/kasikéytto - tilapalkin merkki muuttuu
punaiseksi

Kaanna paakytkin asentoon "On” tyon jatkamiseksi.

Kaikkien lohkojen péélle kytkemiseksi A:

1. Paina NAVIGOINTI JA OHJAUSVAIHTOEHTOJEN vélilehtea
a navigointivaihtoehtojen néyttdmiseksi.

2. Paina PUOMISTON OHJAUS merkkia Aja pida painettuna.
<Kaikki kaytossa - Tilapalkin merkki muuttuu keltaiseksi /.\

Méérén séaté siséiselld lohkon ohjausmoduulilla

Kun kaytetd@n maaran saatoa sisaiselld lohkon ohjausmoduulilla,

pitdd paakytkimen ja puomiston lohkokytkinten olla asennossa
“On".

Kéytén on/off kytkin
Kun asennettu, pitaa kayton on/off kytkimen olla "off" asennossa
kaikilla asetustoiminnoilla.

RC sisaisella SDM

Kayttokytkin |

-jarjestelma Master | Lohkokytkimet Master Lohkokytkimet
Automaattitoiminto On Off On On Off A
Kasikayttd On On On On Off A
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% SUURENNA/PIENENNA

Ajoneuvondkyma

Suurennos/pienennys & perspektiivi kaytetaan nakymakorkeuden
tai perspektiivin saatamiseen suhteessa horisonttiin,
ajoneuvonakymésta lintuperspektiiviksi.

« Suurennos ¥ A muuttaa niakymén ajoneuvonakymaksi,
jossa on kompassi horisontissa

+ Pienennys S ¥ muuttaa nakyman lintuperspektiiviksi

Kuva 8-42: Suurenna/pienennéa

90 5 0.0 < 2
90 5 0.0 < .2
Peltonakyma

Suurennosta/pienennysta kaytetaan naytolla nakyvan alueen koon
saatamiseksi.

« Suurentaminen ¥ A vihentss naytolla nakyvaa kartan
alaa

« Pienentaminen S\ 'V lisa4 néytolia nikyvaa kartan alaa

& PANORAAMATOIMINTO

Panoraamatoiminto mahdollistaa peltondkymassa nayton
asettamisen kasikaytolld haluttuun asentoon. Nayton
sivuasetuskohta sailytetdén, kunnes maapallo-merkkié painetaan.

Panoraamatoiminnolle ja n&ytdn poikki siirtymiseksi:
1. Paina NAYTON SAADOT vélilehted Iﬁ
2. Paina
» JAVEDA NAYTTOA ko. suuntaan naytdn nakyman
siirtdmiseksi.
» NUOLIA "' ﬁ = f vastaavaan suuntaan nakymén
siirtdmiseksi ndytolla (alas, vasemmalle, oikealle, ylos).
» MAAPALLO merkkia “ ajoneuvon keskittamiseksi
naytolla ja nayttondkyman laajentamiseksi mahdollisimman
suureksi.
HUOM: Paina & pids NUOLIA % 4= wp B sastsjen
muuttamiseksi nopeasti.

Panoraamatoiminnon sulkemiseksi:
1. Paina SULJE TOIMINNOT valilehtes (.
Kuva 8-43: Panoraamatoiminto

EAEBBEBREREERER

OHJAUS
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VALOKUVANAKYMAN ERITYISVALINNAT

RealView nakyméohjaus mahdollistaa suoran videokuvan nayton,
tietokoneen muodostaman kuvan sijasta.

Jos videon valintamoduuli (VSM) kuuluu jarjestelmaan, on kaksi
(2) videovaihtoehtoa kaytettavissé:

» Yksi kamerandkyma @ - yksi (1) kameran syottd
kahdeksasta (8), voidaan valita vaihtamaan videosyo6ton
nayton.

» Jaettu kamerandkyma g @ - yksi (1) neljan (4)
kamerasyo6ton kahdesta (2) sarjasta (A/B/C/D tai E/F/
G/H), voidaan valita jakamaan naytté neljaan erilliseen
videonayton osaan.

Saatavissa on myds:
» RealView kamerakuvan kaappaus @ - tallentaa nykyisen
nakyman valokuvana néytén USB-muistiin
RealView-ohjauksen valinnat siséltdvat myés videon avulla
tapahtuvan ohjauksen, ohjauskulman nayton ja kamerakuvan
kaappauksen.

Kuva 8-44: RealView valinnat

Kuva 8-45: Yhden kameran valinta
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Kuva 8-46: Jaetun ndkymén néytto
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RealView asetusvalinnat
« 4+ RealView asetusvalinnoilla paasee muihin ohjaustyokaluihin,
video-ohjaus ja ohjauksen kulma-anturi mukaan lukien.

RealView valintoihin kasiksi paasy:
1. Paina REALVIEW valintojen vélilehted
valintojen nayttdmiseksi
2. Paina REALVIEW OHJAUSVALINNAN vélilehted #'g.
3. Valitse néista:
» Ohjaus videokuvan avulla @ - asettaa 3-ulotteiset
ajolinjat videokuvan paalle ohjauksen helpottamiseksi
» Ohjauskulman nayttd | = - ndytt&a suunnan, johon
ohjauspyéraa on kaannettava
» Horisonttiviivan saaté A W - saatda naytossa nakyvaa
horisonttiviivaa ylos tai alas
Kuva 8-47: RealView asetusvalinnat

:\ RealView
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KAPPALE 9 - GPS

GPS kéytetdén GPS-tyypin ja GPS-portin asettamiseen ja lisdksi GPS-tilatietojen néyttdmiseen.

Sd9

GPS

HUOM: Néita asetuksia tarvitaan avustettuun/automaattiohjaukseen Kuva 9-1: GPS
sekd kallistusanturin toimintaan, kuten my6s laitteen oikean
toiminnan varmistamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvaliehtes [@g.

2. Paina E

3. Valitse néista:
» GPS tyyppi — hyvaksyy GPS-lahteen lahetykset
» GPS-portti — asettaa (D)GPS tiedonsiirtoportin
» GPS'n tilatiedot — nayttad GGA/VTG (tiedon maara),
satelliittien maara, HDOP, PRN, GGA laadun, GPS
vastaanottimen, vastaanotinversion ja UTM-vyohykkeen
tiedot
» Ohjelma — sallii suoran GPS vastaanottimen ohjelmoinnin
komentolinjan rajapinnan kautta
» PRN - valitsee SBAS PRN'n joka toimittaa GNSS
signaalikorjaustiedot
» Vaihtele PRN - kun PRN ei ole automaattinen, toinen
vaihtoehto SBAS PRN tarjoaa toisen sarjan GNSS signaalin
korjaustietoja
4. Paina PALAUTUS nuolta ) tai ASETUKSET nappainta
padasetusnaytolle palaamiseksi.
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GPS tyyppi
GPS-tyyppia voidaan muokata hyvaksymaan GPS-lahteen (vain
korjaamattomia signaaleja), DGPS lahteen lahetykset (vain
differnetiaalikorjatut signaalit), tai molemmat signaalityypit.
1. Paina nuoli ALAS ¥ vaihtoehtojen hakemiseksi.
2. Valitse:

» Vain GPS - korjaamattomat signaalit

» Vain DGPS - differentiaalikorjatut signaalit

» GPS/DGPS - molemmat signaalityypit

» GPS+GLONASS - seka GPS ettd GLONASS jarjestelmien
korjaamattomat signaalit
Kuva 9-2: GPS tyyppi

{:-:'.
e

GPS/DGPS

HUOM: Kun "GPS+GLONASS" on valittu, ei PRN ole kéytettdvissa
tai néytettévissé néytolla.

GPS portti
COM-portti voidaan asettaa "Siséiseksi" siséisen (D)GPS (jos
asennettu) kayttamiseksi ja [ahettamiseen, tai "Ulkoiseksi"
ulkoisen DGPS-tiedon vastaanottamiseen.
1. Paina nuoli ALAS ¥ vaihtoehtojen hakemiseksi.
2. Valitse:
P Sisainen — kayta siséista (D)GPS (jos asenn.) ja lahetys ulos
» Ulkoinen — vastaanota ulkoista (D)GPS tietoa
HUOM: Jos kéytetdén GPS-signaalia, kuten Omnistar HP/XP tai
RTK vaativat ne, ettd GPS-portti asetetaan Ulkoiselle.

Kuva 9-3: GPS portti

Ulkoisen vastaanottimen vdhimmaéisasetusten
vaatimukset

Ennen kuin SprayRover 570 yhdistaa ja toimii ulkoisen GPS-
vastaanottimen kanssa, on naméa minimiasetusvaatimukset
taytyttava.

Baudimaaré: 19200
Tietobittien maéra: 8
Pariteetti: Ei mitdan
Pysaytysbittien maara: 1

Sarjaportin liitosvaatimukset
9 napainen urosliitin RS-232 sarjakaapelissa

HUOM: Voi vaatia nollamodeemin muuntimen, riippuen
vastaanottimen liittimesta.

GGA 5Hz
Lisavaruste-VTG 5Hz, 2 Hz, Off
ZDA 0,2 Hz

GPS tilatiedot
GPS-tila nayttaa pikakuvan nykyisestd GPS-tilan tiedoista.

1. Paina NEVERIIES.

2. Nayta tiedot, mukaan lukien:

<4 GGANTG (tiedon maarat) — GPS sijaintien maara
sekunnissa.

<« Satell. maara — nakyvissa olevien GPS satelliittien maara
(DGPS vaatii vahintaén nelja satelliittia)

<«4HDOP - satelliitin geom. voimakkuuden mitta
vaakatasossa. HDOP-arvo, joka alittaa 2 on suositeltava.

<«PRN - nykyisen DGPS satelliitin tunnus

<«4GGA laatu — GPS signaalin nykyinen laatuindikaattori (katso
GGA taulukko)

<«¢Vastaanotin — nykyinen vastaanottimen virtamerkki

<«\/astaanottimen versio — vastaanottimeen asennettu
ohjelmistoversio

<4UTM vybhyke — nykyinen sijaintivyohyke
3. Paina m GPS-asetusnaytolle palaamiseksi

HUOM: Ellei GPS-signaalia ole saatavilla, ovat kaikki kohteet "pois
kaytosta"

GPS
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Kuva 9-4: GPS tilatiedot Ohjelmointivastaanotin

‘ Ohjelma sallii suoran GPS vastaanottimen ohjelmoinnin
komentolinjan rajapinnan kautta. Tdméa ominaisuus on ainoastaan
Hardi huoltoa varten. Kayta omalla riskilla!

1. Paina .

2. S&adé ohjelmointi tarpeen mukaan.
Kuva 9-5: Ohjelmointivastaanotin

Ohjausnéyttéjen GPS-tilatiedot
GPS tila nayttaa tietoja tiedon maarista, nakyvissa olevien
satelliittien maarasta seka sat. laadusta ja tunnistamisesta.

1. Paina GPS TILA MERKKIA ell [=l] Bell [l -
7  Kohta A %%

PRN
PRN valitsee SBAS PRN'n, joka toimittaa GNSS
signaalikorjaustiedot.
1. Paina nuoli ALAS ¥ vaihtoehtojen hakemiseksi.
2. Valitse:

» Automaattinen — automaattinen PRN valinta

» Numero - ota yhteys paikalliseen jélleenmyyjéén koskien
kayttdpaikkasi numeroa

GGA-vaatimukset Kuva 9-6: PRN

Jotta voidaan kayttaa erilaisia signaalityyppeja, voi vaadittava
GGA-laatu vaihdella. Katso vaatimukset alla olevasta taulukosta.

Huolto ‘ Osoitin ‘ Tarkkuus
Vain GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/valomajakka | 2 <im
RTK 4 4 cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Liu'u/Poista ajolinja 9 <Im
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Vaihda PRN
Kun PRN ei ole automaattinen, toinen vaihtoehto SBAS PRN
tarjoaa toisen sarjan GNSS signaalin korjaustietoja.
1. Paina nuoli ALAS ¥ vaihtoehtojen hakemiseksi.
2. Valitse:
» Ei mitdan - ei vaihtoestoista PRN numeroa
» Numero - ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaan koskien
kayttopaikkasi numeroa
Kuva 9-7: Vaihda PRN

Emitgan |

PRN ei néytetty
Kun GPS-tyypiksi on asetettu "GPS+GLONASS", eivat PRN-
vaihtoehdot ole kaytettavissa, eika niita nayteta naytdssa.

Kuva 9-8: PRN

GPS
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KAPPALE 10 - TYOKONEEN ASETUKSET

Ty6koneasetusta kéytetaan erilaisten, suoraan ajoon, levitysajoon tai porrastettuun ajoon liittyvien asetusten luomiseksi.

Asetukset vaihtelevat riippuen siita, ovatko SmartCable tai lohkon kayttdmoduuli (SDM) kéytettavissa.

5
[e]]
P
o
4
m

Tyokonetyyppi
Ty6konetyyppi valitsee ruiskutuksen ajolinjat, jotka I&hinna vastaavat kaytdssési olevaa jarjestelmaa.
e Suoraan ajon toiminnolla — puomiston lohkoille ei ole maaritelty pituutta ja ne ovat rivissé kiintealla etéisyydelld antennista
e | evitystoiminnolla — virtuaalinen viiva luodaan levityslautasista, joista levityslohko tai -lohkojen pituus voi vaihdella ja ne voivat olla
eri etaisyyksilla viivasta
e Porrastetulla toiminnolla — virtuaalinen viiva luodaan lohkon 1 mukaan, joista levityslohkolla tai -lohkoilla ei ole pituutta ja ne voivat
olla eri etdisyyksillé antennista
Kuva 10-1: Tydkonetyyppi - suora Kuva 10-3: Tydkonetyyppi - porrastettu

Kuva 10-2: Ty6konetyyppi - levitin

Lohkojen maara
Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle kun katsotaan koneen kayttdsuuntaan.
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PERUSNAYTON KAYTTO

Ei kaytettavissa olevat vaihtoehdot kdyton aikana
Kun tehtdva on kéynnissé, jotkut asetusvaihtoehdot

eivat ole kaytettavissa. Katso laitteen asetustoiminnon
valikkorakennekartasta mitka vaihtoehdot eivat ole kaytettavissa.

Kuva 10-4: Esimerkkejé ei kéytettévissé olevista vaihtoehdoista
tehtévén aikana

Nayttojen selaaminen

Joissakin ndytdissa on tietoja tai vaihtoehtoja, jotka nakyvat
nykyisen nayton ulkopuolella. Kéyta nuolia YLOS/ALAS

tai siirry palkilla lisdvaihtoehtojen tai talla hetkella nakymattomien
tietojen nayttamiseksi.

( )

Alasvetovalikon valinnat

Paina nuoli ALAS le vaihtoehtojen valitsemiseksi. Kayta

nuolia YLOS/ALAS = : tai siirry tarpeen vaatiessa palkilla
lagjennettua luetteloa selattaessa. Valitse sopiva vaihtoehto.
Luettelon sulkemiseksi iiman vaihtoehdon valintaa, paina nayttoa
missa kohdassa tahansa alasvetovalikon ulkopuolella.

Kuva 10-5: Alasvetovalikon esimerkki

Kuva 10-6: Naytén selaamisen esimerkki

Nappainnaytto
Paina NAPPAIMISTON merkkia BZ. Kayta
numerondppaimistda arvon sydttamiseksi.

Paina HYVAKSY merkkié @ asetusten tallentamiseksi tai
PERUUTA merkkia ) nappéimistonaytlta poistumiseksi
ilman tallennusta.

Kuva 10-7: Néppéaimistéesimerkki

TYOKONE
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YKSITTAISEN LOHKON ASETUKSET

Yksittéisten lohkojen asetukset ovat kaytettavissa kun SmartCable  Kuva 10-8: Tybkone - yksi lohko
tai lohkon kayttomoduuli (SDM) ei kuulu jarjestelmaan. Koko
puomistoa tai purkualuetta pidetdan yhtena lohkona.

HUOM: Jos SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli (SDM) on
kéytettavisséd, katso "SmartCable tai SDM asetukset"
asetusvaiheiden toteamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehted .

2. Press .

3. Valitse naista:

» Koneen tyyppi — kaytetaén valitsemaan konetyyppi, joka
eniten muistuttaa omaa konettasi.

» GPS-antennin korkeus - kaytetaan antennin korkeuden
mittaamiseksi maan pinnasta. Saatévali on 0,0 - 10,0
metria.

» Tyokoneen tyyppi — kéytetdan lohkojen sijoituksen
valitsemiseen levitettdvan tuotteen mukaan.

» Tydkoneen sivusiirron etaisyys @ — kéytetaan koneen
keskiviivan ja tydkoneen keskiviivan vélin syottamiseen.
Saatovali on 0 - 10,0 metria.

HUOM: Tarkemmat séét6ohjeet ovat tdmén kéyttéohjeen
kappaleessa Tydkoneen sivusiirto.

» Tydkoneen sivusiirron suunta @ — koneen keskiviivan
suunta vetokoneen keskiviivasta, kun katsotaan vetokoneen
ajosuunnassa eteenpain

» Ohjausleveys — kaytetaan ohjauslinjojen vélin sydttamiseen.
Saatdvali on 1,0 - 75,0 metria.

P Levitysleveys [suora puomisto] — kaytetdan tydkoneen
kokonaisleveyden sy6ttamiseen. Kuva 10-9: Ty6koneen sivusiirron etéisyys ja suunta

» Puomiston leveys [levittava tydkone] — kaytetaan tydkoneen
kokonaisleveyden syottamiseen.

» Kasitellyn alueen halytys — kaytetaan halytyksen
luomiseksi, jolla annetaan merkki kasitellylle alueelle
ajettaessa tai silta poistuttaessa

P Kasitellyn alueelta poistumishalytys - kun kasitellyn
alueen halytys on kaytossa, kaytetdan késitellylté alueelta o
poistumisajan asettamiseen, jolloin halytys kuuluu. Q
Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

P Kasitellyn alueelle saapumishalytys - kun kasitellyn
alueen halytys on kaytdssa, kaytetdan kasitellylle alueelta
saapumisajan asettamiseen, jolloin halytys kuuluu.
Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

4, Paina seuraavan sivun nuolta (24 valitun tydkoneen
tyyppivaihtoehtojen asettamiseksi.
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Suora puomisto

1. Valitse m tydkonetyyppi tydkonenadytossa.
2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta 3.

3. Valitse néista:

» Puomiston sivusiirron suunta - kaytetaan valitsemaan jos
puomisto sijaitsee GPS-antennin etupuolella vai takana,
kun ajoneuvo kulkee eteenpéin

» Antennin ja puomiston vélinen etaisyys @ - kéytetaan
etaisyyden syéttamiseksi GPS-antennista puomistoon.
Saatdvali on 0,0 - 50,0 metria.

4. Paina PALAUTUS nuolta 9 t Okonenayttodn palaamiseksi
tai ASETUKSET nappainta padasetusnaytolle
palaamiseksi.

Kuva 10-10: Tybkoneen asetusvalinta on suora puomisto

( )

Hardi-ruiskun ty6konetyyppi

1. Valitse tyékonetyyppi tydkonenadytossa.
2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta 3.

3. Valitse néista:

P Asetustyyppi — kaytetaan m levitintyypin valintaan

» Antennin ja lautasten valinen etaisyys @ —
kaytetaan etdisyyden syottamiseksi GPS-antennista
levitinjarjestelmaan. Saatdvali on 0,0 - 50,0 metria.

» Levityksen sivusiirtovali @ — kéytetaan levitysjarjestelmén
ja levitettdvan materiaalin todellisen levityskohdan valin
syottamiseen. Saatovali on 0,0 - 75,0 metria.

» Levityspituus © - kéytetdan lohkon levityspituuden
syottamiseen. S&atovali on 0,0 - 75,0 metria.

4. Paina PALAUTUS nuolta 9 t okonendyttdon palaamiseksi
tai ASETUKSET nappainta paaasetusnaytolle
palaamiseksi.

Y

Kuva 10-11: Tybkoneen asetusvalinta Hardi levitystoiminnolla

4 N

TYOKONE
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OEM-levittimen tyokonetyyppi

1. Valitse tyokonetyyppi tydkonenaytossa.
2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta B3

3. Valitse néista:

» Asetustyyppi — kéytetdan m levitintyypin valintaan

» Antennin ja lautasten valinen etdisyys — kaytetaan
etaisyyden sydttdmiseksi GPS-antennista
levitinjarjestelmaan. Saatévali on 0,0 - 50,0 metria.

» Aloitusvali — kaytetaan aloitusetaisyyden asettamiseen
kun poistutaan kasitellylta alueelta. Ota yhteys levittimen
valmistajaan arvon varmistamiseksi.

» Lopetusvali — kdytetdén lopetusetdisyyden asettamiseen
kun saavutaan késitellylle alueelle. Ota yhteys levittimen
valmistajaan arvon varmistamiseksi.

4. Paina PALAUTUS nuolta 9 t okonendyttédn palaamiseksi
tai ASETUKSET nappainta paaasetusnaytolle

palaamiseksi.
Kuva 10-12: Tybkoneen asetusvalinta OEM levitystoiminnolla
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SMARTCABLE TAI LOHKON OHJAUSMODUULIN ASETUS

SmartCable tai lohkon ohjausmoduulin asetusta kaytetdan kun Kuva 10-13: Ty6kone - SmartCable tai lohkon ohjausmoduulin
SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli (SDM) kuuluu jarjestelmaan.  asetus

Puomisto tai levitysalue voidaan jakaa jopa 15 lohkoon. Jokaisen
lohkon leveys voi vaihdella ja levitintoiminnolla, myds pituus voi
vaihdella. Lisévaihtoehtoihin SDM yhteydessé kuuluu levityksen
limitys, levityksen viive ja porrastettu toiminto.

HUOM: Jos SmartCablea tai lohkon ohjausmoduulia (SDM) ei
ole kéytettéavisséa, katso "Yksittéisen lohkon asetukset”
asetusvaiheiden toteamiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvalilehtes [g.

2. Press .

3. Valitse naista:

» Koneen tyyppi — kaytetaan valitsemaan konetyyppi, joka
eniten muistuttaa omaa konettasi.

» GPS-antennin korkeus - kdytetaan antennin korkeuden
mittaamiseksi maan pinnasta. Saatévali on 0,0 - 10,0
metria.

» Tydkoneen tyyppi — kéytetddn lohkojen sijoituksen
valitsemiseen levitettdvan tuotteen mukaan.

» Symmetrinen tydkone — kaytetdan maarittelemaan, jos
lohkot ovat parilliset ja sen takia niilla on sama leveys,
sivusiirto ja pituus

» Tydkoneen sivusiirron etéisyys @ — kaytetaan koneen
keskiviivan ja tydkoneen keskiviivan valin sy6ttdmiseen.
Saatovali on 0 - 10,0 metria.

HUOM: Tarkemmat séétéohjeet ovat tdmén kéyttéohjeen
kappaleessa TyGkoneen sivusiirto.

» Tydkoneen sivusiirron suunta @ — koneen keskiviivan
suunta vetokoneen keskiviivasta, kun katsotaan vetokoneen
ajosuunnassa eteenpain

» Tydkoneen lohkojen lukumééara — kaytetdan tydkoneen
lohkojen lukum@arén valintaan

P Ohjausleveys — kaytetaan ohjauslinjojen valin sy6ttamiseen.
Saatdvali on 1,0 - 75,0 metria.

TYOKONE

P Levitysleveys [suora tai porrastettu puomisto] — kaytetdén
tydkoneen kaikkien lohkojen kokonaisleveyden
sy6ttdmiseen. Jokainen lohko voi olla eri levyinen. Lohkot
on numeroitu vasemmalta oikealle kun katsotaan koneen Kuva 10-14: Tybkoneen sivusiirron etéisyys ja suunta
kéyttdsuuntaan. Jokaisen lohkon s&é&tévali on 0,0 - 75,0 M
metrid. Kaikkien lohkojen yhteenlasketun leveyden pitaa
olla yli 1,0 metria.

» Puomiston leveys [levittava tyokonetyyppi] — kaytetaan
tydkoneen kaikkien lohkojen kokonaisleveyden

syottamiseen. Jokainen lohko voi olla eri levyinen. Lohkot (E 7} B
on numeroitu vasemmalta oikealle kun katsotaan koneen o
kayttdsuuntaan. Jokaisen lohkon saatévali on 0,0 - 75,0

metrid. Kaikkien lohkojen yhteenlasketun leveyden pitaa (E -

olla yli 1,0 metria.

4. Paina SEURAAVAN SIVUN nuolta g4 valitun tydkoneen -
tyyppivalintojen asettamiseksi.
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Suora puomisto Kuva 10-15: Tybkoneen asetusvalinta on suora puomisto

1. Valitse m tyokonetyyppi tydkonenaytossa. ( )
2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta (B3
3. Valitse néista:

» Puomiston sivusiirron suunta - kaytetaan valitsemaan jos
puomisto sijaitsee GPS-antennin etupuolella vai takana,
kun ajoneuvo kulkee eteenpéin

» Antennin ja puomiston vélinen etéisyys @ - kaytetaan
etdisyyden syottamiseksi GPS-antennista puomistoon.
Saatovali on 0,0 - 50,0 metria.

» Limitys - kaytetddn automaattisella ohjaustoiminnolla
sallitun limityksen valitsemiseen kun puomiston lohkot
kytketadn paéalle ja pois

» Aikaviive — kaytetaan ajan asettamiseen, milloin eri lohkot
kytkeytyvat paalle kun saavutaan kasittelemattomalle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle liian aikaisin
siirryttdessa késittelemattomalle alueelle, on viivetta
vahennettava. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle lian myohaan
siirryttaessa kasittelemattomalle alueelle, on viivetta
lisattava. Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

» Aikaviive — kaytetaan ajan asettamiseen, milloin eri Kuva 10-16: Limitys
lohkot kytkeytyvat pois paalta kun saavutaan kasitellylle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalta liian aikaisin
siirryttdessa kasitellylle alueelle, on viivetta vahennettava.
Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalté lian mydhaan
siirryttdessa kasitellylle alueelle, on viivetta lisattava.
Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

4. Paina PALAUTUS nuolta 45 tydkonendyttddn palaamiseksi
tai ASETUKSET nappéinta paaasetusnaytolle
palaamiseksi.
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Hardi-ruiskun ty6konetyyppi
1. Valitse tydkonetyyppi tydkonenadytossa.

2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta B3
3. Valitse naista:
P Asetustyyppi — kaytetdan m levitintyypin valintaan

» Antennin ja lautasten vélinen etaisyys @ —
kéytetaan etaisyyden sydttamiseksi GPS-antennista
levitinjarjestelmaan. Saatovali on 0,0 - 50,0 metria.

P Limitys - kaytetdan automaattisella ohjaustoiminnolla
sallitun limityksen valitsemiseen kun puomiston lohkot
kytketdan paalle ja pois

> Aikaviive — kéytetdan ajan asettamiseen, milloin eri lohkot
kytkeytyvat paalle kun saavutaan kasitteleméattémalle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle liian aikaisin
siirryttdessa kasittelemattomalle alueelle, on viivetta
vahennettava. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle lian myohaan
siirryttaessa kasittelemattomélle alueelle, on viivetta
lisattava. Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

> Aikaviive — kdytetdan ajan asettamiseen, milloin eri
lohkot kytkeytyvét pois paélta kun saavutaan kasitellylle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalta liian aikaisin
siirryttaessa kasitellylle alueelle, on viivetta vahennettava.
Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalté lian mydhaan
siirryttaessa kasitellylle alueelle, on viivetta lisattava.
Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

» Levityksen sivusiirtovali @ — kaytetaan levitysjarjestelmén
ja levitettdvan materiaalin todellisen levityskohdan valin
lohkon 1 kohdalla syéttamiseen. Saatévali on 0,0 - 75,0
metria.

» Lohkon sivusiirto © - kaytetaan sivusiirtovalin

sy6ttdmiseen lohkon 1 karkiosasta (levityksen sivusiirtolinja)

jokaisen lohkon karkeen. Lohko 1 on aina 0,0 metria. Muut
lohkot voivat olla eri etaisyyksilla. Lohkot on numeroitu

vasemmalta oikealle kun katsotaan koneen kayttésuuntaan.

Saatovali on 0,0 - 75,0 metria.

» Levityspituus @ - kaytetaan jokaisen lohkon
levityspituuden sydttamiseen. Jokainen lohko voi olla eri
pituinen. Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle kun
katsotaan koneen kayttdsuuntaan. Saatévali on 0,0 - 75,0
metria.

4. Paina PALAUTUS nuolta 4’ tyokonendyttdon palaamiseksi
tai ASETUKSET néppainta padasetusnaytolle

palaamiseksi.

Y

(4]

©

Kuva 10-17: Tybkoneen asetusvalinta Hardi levitystoiminnolla

4 )

SECthon 1: .09 m

TYOKONE
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Kuva 10-18: Limitys vasemmalta oikealle kun katsotaan koneen kayttdsuuntaan.
Ota yhteys levittimen valmistajaan arvon varmistamiseksi.
4. Paina PALAUTUS nuolta 9 t okonenayttddn palaamiseksi
tai ASETUKSET nappéinta paaasetusnaytolle

palaamiseksi.
Kuva 10-19: Ty6koneen asetusvalinta OEM levitystoiminnolla

OEM:-levittimen tyokonetyyppi Section 2: 0.15 m
1. Valitse tydkonetyyppi tydkonendytdssa.

2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta [EX.

3. Valitse néista:

» Asetustyyppi — kaytetaan m levitintyypin valintaan

» Antennin ja lautasten valinen etéisyys — kaytetaan
etaisyyden syottamiseksi GPS-antennista
levitinjarjestelmaan. Saatévali on 0,0 - 50,0 metria.

» Aloitusvali — kaytetaan aloitusetaisyyden asettamiseen
kun poistutaan kasitellylta alueelta. Ota yhteys levittimen
valmistajaan arvon varmistamiseksi. Porrastettu puomisto

» Lopetusvali — kdytetddn lopetusetdisyyden asettamiseen 1. Valitse tyGkonetyyppi tyokonenaytossa.
kun saavutaan kasitellylle alueelle. Ota yhteys levittimen 2. Paina SEURAAVA SIVU nuolta B3
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valmistajaan arvon varmistamiseksi. 3. Valitse naista:

» Lohkon aloituksen sivusiirrot — kdytetaén sivusiirtovalin » Lohkon 1 sivusiiron suunta - kéytetéén valitsemaan jos
syGttamiseen lohkon 1 kérkiosasta jokaisen lohkon karkeen. lohko 1 (lohkojen sivusiirtojen nollakohta) sijaitsee GPS-
Lohko 1 on aina 0,0 metria. Muut lohkot voivat olla eri antennin etupuolella vai takana, kun ajoneuvo kulkee
etéisyyksilla. Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle kun eteenpéin

katsotaan koneen kayttdsuuntaan. Ota yhteys levittimen » Antennin ja lohkon 1 vélinen etsisyys @ — Kiytetan

valmistajaan arvon varmistamiseks. etdisyyden syottamiseksi GPS-antennista lohkoon 1

» Lohkon pyséytyksen sivusiirrot — kéytetan sivusiirtovalin (lohkojen sivusiirtojen nollakohta). Saatsvali on 0,0 - 50,0
syottdmiseen lohkon 1 kérkiosasta jokaisen lohkon kérkeen. metri.

Jokainen lohko voi olla eri pituinen. Lohkot on numeroitu
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P Limitys - k&ytetdén automaattisella ohjaustoiminnolla
sallitun limityksen valitsemiseen kun puomiston lohkot
kytketaan paalle ja pois

> Aikaviive — kaytetaén ajan asettamiseen, milloin eri lohkot
kytkeytyvat paalle kun saavutaan kasitteleméattémalle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle liian aikaisin
siirryttdessa kasittelemattomalle alueelle, on viivetta
vahennettava. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle lian my6héan
siirryttadessa kasittelemattomalle alueelle, on viivetta
lisattava. Saatovali on 0 - 10 sekuntia.

» Aikaviive — kaytetaan ajan asettamiseen, milloin eri
lohkot kytkeytyvat pois paalta kun saavutaan kasitellylle
alueelle. Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalté liian aikaisin
siirryttaessa kasitellylle alueelle, on viivetta vahennettava.
Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalta lian myéhaan
siirryttdessa kasitellylle alueelle, on viivetta lis&ttava.
Saatdvali on 0 - 10 sekuntia.

» Lohkojen sivusiirrot @ — kéytetaan sivusiirron valin
asettamiseen lohkosta 1 (vali antennista lohkoon 1) muihin
lohkoihin. Positiivinen sivusiirron arvo siirtd lonkon lohkon
1 taakse. Negatiivinen sivusiirron arvo siirtdé lonkon lohkon
1 etupuolelle. Lohko 1 on aina 0 metria. Muut lohkot voivat
olla eri etdisyyksilla. Lohkot on numeroitu vasemmalta
oikealle kun katsotaan koneen kéyttdsuuntaan. Saatdvali
on -75,0 - 75,0 metria.

. Paina PALAUTUS nuolta 9 t okonendyttdon palaamiseksi

tai ASETUKSET nappainta padasetusnaytolle

palaamiseksi.

Kuva 10-20: Tyékoneen asetusvalinta porrastetulla puomistolla

4 )

Seclon 2:-3.18 m

TYOKONE
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TYOKONEEN SIVUSIIRRON ETAISYYDEN SAA

» Tyokoneen sivusiirron etdisyytta kaytetadn koneen keskiviivan ~ Kuva 10-22: Tybkoneen sivusiirron etéisyys
ja tydkoneen keskiviivan valin syottdmiseen. Vaikka naytossa ei
nay limityksia eika aukkoja on kéytanndssa kuitenkin limityksia tai
aukkoja saanndllisesti vain toiseen suuntaa ajettaessa. Tyokoneen
sivusiirron etdisyyden korjaus on laskettava ja tehtdva uudesta
arvosta tydkoneen sivusiirron valin arvo.

Jos kaytetaan itse kulkevaa ruiskua tai levitinta, kaytetdan GPS-
sivusiirron saatoa tyokoneen sivusiirron valin saadon laskemiseksi.

Jos kéytetaan hinattavaa ruiskua tai levitinta, kaytetaan tydkoneen
sivusiirron s&atoéa tyokoneen sivusiirron vélin saadon laskemiseksi.

HUOM: Kun kéytetéén avustettua / automaattiohjausta ja ndyt6ssé
nékyy limityksié ja aukkoja on sdétdjd mahdollisesti tehtévé
avustettuun / automaattiohjaukseen.

GPS sivusiirron saadon laskeminen
GPS-sivusiirron sdadon laskeminen samaa ajolinjaa kayttaen:
1. Luo suora ajolinja AB.

2. Kun avustettu / automaattiohjaus on kytketty, aja kierroksesta @ vahintaan 30 metrié ja aseta lippuja vetopuomiin tai koneen
viereen.

3. Kaanny ympéri ja kytke avustettu / automaattiohjaus kierroksella @ samalla AB ajolinjalla. Aseta lippuja vetopuomiin tai koneen
viereen tai pysayta AB ajolinjalla kun olet ajokierroksella @ lippujen vieressa.

4. Mittaa ero © lippujen Valilla kierroksella @ ja kierroksella @.
5. Jaa mitattu vali © puoleen. Tamé vali on sivusiirron saato.
6. Lisaa tai vahennd sivusiirtoa tarpeen mukaan riippuen siitd milla peltosovelluksella limitysté esiintyy ja nykyisesta tydkoneen

sivusiirron suunnan s&adosta.
Nykyiset sivusiirron asetukset

Sivusiirron suunta = Sivusiirron suunta = Sivusiirron suunta = oikea
Peltokayton limitys vasemmalle oikealle Sivusiirron vali=0 m
Ajolinjan oikealla puolella @ Lisaa valin sivusiirron arvoa Véhenné valin sivusiirron arvoa Lisaa valin sivusiirron arvoa
muuta tyékoneen sivusiirron suunta
Ajolinjan vasemmalla puolella @ Véhenné valin sivusiirron arvoa Lis&a valin sivusiirron arvoa vasemmalle ja lis&4 valin sivusiirron
arvoa

Kuva 10-23: GPS sivusiirron vl

// /!
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Tydkoneen sivusiirron suunta

GPS-sivusiirron saadon laskeminen samaa ajolinjaa kayttaen:

1. Luo suora ajolinja AB.

2. Kun avustettu/automaattiohjaus on kéytdssa, aja kierros @

kuin tydkonetta kayttaen ja aseta lippuja tydkoneen ulkoreunan kulmiin.

3. Kaanny ympéri ja kytke avustettu / automaattiohjaus kierroksella® viereisella AB ajolinjalla. Aseta lisélippuja koneen kulmiin tai
pysayta AB ajolinjalla kun olet ajokierroksella@asetettujen lippujen vieressa.

Mittaa ero © lippujen valill4 kierroksella @ ja kierroksella @.
Jaa mitattu vali® puoleen. TAma véli on sivusiirron saato.

Lis&a tai vahenna sivusiirron vélia@ tarpeen mukaan riippuen siit, milla peltosovelluksella limitysta esiintyy ja nykyisesté tyékoneen
sivusiirron suunnan saadosta.

Peltosovellus

Limitysta ajolinjan @ oikealla
puolella tai

Aukko ajolinjan vasemmalla
puolella @

Lis&a valin sivusiirron arvoa

Vahenna valin sivusiirron arvoa

Nykyiset sivusiirron asetukset

Sivusiirron suunta = oikea
Sivusiirron suunta = vasemmalle | Sivusiirron suunta = oikealle | Sivusiirron vali=0m

Lisaa valin sivusiirron arvoa

Limitysta ajolinjan @
vasemmalla puolella tai

Aukko ajolinjan oikealla
puolella @

Vahenna vélin sivusiirron arvoa

Lis&a valin sivusiirron arvoa

muuta tyékoneen sivusiirron suunta
vasemmalle ja lisa4 vélin sivusiirron

arvoa

Kuva 10-24: Tybkoneen sivusiirron etdisyys ja suunta

TYOKONE
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TEHDASASETUKSET JA ETAISYYDET

SmartCable tai lohkon ohjausmoduuli

Yksittdainen puomistolohko

ANOMOAL

Koneen tyyppi Etupydra Koneen tyyppi Etupydra

GPS antennin korkeus | 3,81 m | 0.0-10.0m GPS antennin korkeus | 3,81 m | 0,0-10,0m

Tydkonetyyppi Suora Tydkonetyyppi Suora

Tyokoneen sivusiirron 0,0m 0.0-10.0m Tyokoneen Kaytettavissa

etaisyys symmetrisyys

Tydkoneen sivusiirron Oikea Tydkoneen sivusiirron 0,0m 0,0-10,0m

suunta etaisyys

Ohjausleveys 18,288 m 1,0-75,0m Tydkoneen sivusiirron Oikea

Levitys-/puomistoleveys | 3,6576 m 1,0-750m suunta

Kasitellyn pinta-alan Ei kaytettavissa Tyokoneen lohkojen Riippuen kaapelista tai SDM:sta

halytys lukumé&ara

Poistumishalytys 0,0 sek 0,0-10,0 Ohjausleveys 18,288 m [10-750m
sekuntia Levitys-/puomistoleveys | Kaikkien lohkojen yhteenlasketun

Paluuhalytys 0,0 sek 0,0-10,0 leveyden pita4 olla yli 1,0 metria.
sekuntia Lohkon leveys 3,6576 m | 0,0-750m

Suora puomisto

| Tehdasasetus | Vaihteluvali

Suora puomisto
Selostus

| Tehdasasetus | Vaihteluvali

Puomiston sivusiirron Taaksepain Puomiston sivusiirron Taaksepain
suunta suunta
Antennin ja puomiston | 0,0 m 0,0-50,0m Antennin ja puomiston | 0,0 m 0,0-50,0m
véli véli
Limitys 50%

Hardi-ruiskun tyokonetyyppi Paalle kytkennn 1,0 sek 0,0-10,0
Asetustyyppi Hardi Pois paalté kytkennan 1,0 sek 0,0-10,0
Antennin ja lautasen vali | 0,0 m 0,0-50,0m aikaviive sekuntia
Levityksen sivusiirron 0,0m 0,0-750m
etdisyys Hardi-ruiskun ty6konetyyppi
Levityspituus 0,0m 0,0-750m Selostus | Tehdasasetus | Vaihteluvli

Asetustyyppi Hardi

OEM-levittimen tyokonetyyppi Antennin ja lautasen véli | 0,0 m | 0,0-50,0m
Asetustyyppi OEM Paalle kytkennan 0,0 sek 0,0-10,0
Antennin ja lautasen véli | 0,0 m | 0,0-50,0m aikaviive sekuntia
Aloitusvali Ota yhteys levittimen valmistajaan Pois paalta kytkennan | 0,0 sek 0,0-10,0

arvon varmistamiseksi aikaviive sekuntia
Lopetusvali Ota yhteys levittimen valmistajaan Levityksen sivusiirron | 0,0 m 0,0-750m
arvon varmistamiseksi etaisyys
Lohkon sivusiirto 0,0m 0,0-750m
Levityspituus 0,0m 0,0-750m

76
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OEM-levittimen tyokonetyyppi

Selostus | Tehdasasetus | Vaihteluvali

Asetustyyppi OEM

Antennin ja lautasen véli | 0,0 m | 0,0-50,0m

Aloitusvéli Ota yhteys levittimen valmistajaan
arvon varmistamiseksi

Lopetusvali Ota yhteys levittimen valmistajaan

arvon varmistamiseksi

Lohkon aloituksen
sivusiirrot

Ota yhteys levittimen valmistajaan
arvon varmistamiseksi

Lohkon lopetuksen
sivusiirrot

Ota yhteys levittimen valmistajaan
arvon varmistamiseksi

Porrastettu puomisto

Selostus | Tehdasasetus | VEINANEL

Lohkon 1 sivusiirron Taaksepéin

suunta

Lohkon 1 etaisyys 00m 0,0-50,0m
antennista

Limitys 50%

Paalle kytkennan 1,0 sek 0,0-10,0
aikaviive sekuntia

Pois paalta kytkennan 1,0 sek 0,0-10,0
aikaviive sekuntia
Lohkojen sivusiirrot 00m -75,0-75,0 m

TYOKONE



SprayRover 570

KAPPALE 11 - PISARAKOON NAYTTO

Pisarakoon nayttdasetuksia kaytetdan Pisarakoon nayton (DSM) kaytdn ja asetusten tekemisen mahdollistamiseksi. DSM-monitorin
kaytto edellyttdad paineanturin rajapinnan sarjaa. DSM on otettavissa kayttoon kaikilla ohjaussivuilla tilapalkin avulla.

PISARAKOON NAYTON ASETUKSET

Paineanturi
Kun paineanturin rajapinnan sarja on kaytossa, Kuva 11-1: Paineanturi
paineanturivaihtoehtoja kdytetdan saavuttamaan anturin ;
valmistajan maksimipainearvo ja asettamaan korkeat ja matalat
kayttajan maarittelemat painehalytykset.

HUOM: Jos paineanturin rajapinnan sarjaa kéytetdan, on
pisarakoon néytto kéytettavissa.

Paina ASETUSTEN sivuvalilehted .

Paina m

Paina .

Paina NAPPAIMISTON merkkia EZ valinnan tekemiseksi:

» Enimmaispaineen arvo — kaytetaan maarittelemaan
enimmaéispaineen arvo valmistajan suosituksien mukaan

o~

» Matalan paineen halytys — kaytetédan kayttajan
maarittelemaan matalan paineen kohtaan, jossa halytys
kuuluu

» Korkean paineen halytys — kaytetaan kayttajan
méarittelemaan korkean paineen kohtaan, jossa halytys
kuuluu

5. Kéyta numerondppaimistda arvon syottamiseksi.

6. Paina HYVAKSY merkki& @ asetusten tallentamiseksi tai
PERUUTA merkkia @ nappaimistonaytoltd poistumiseksi
ilman tallennusta.

7. Paina PALAUTUS nuolta ¢ tai ASETUKSET nappainta
padasetusnaytolle palaamiseksi.
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Pisarakoon naytto

Kun paineanturin rajapinnan sarja on kdytdssa, kaytetaan
pisarakoon nayttoa sallimaan/kieltimaan Pisarakoon monitorin
(DSM), joka on esisaadetty jopa viidelle (5) suuttimelle ja ko.
suuttimen valitsemiseksi.

1. Paina ASETUSTEN sivuvélilehted .

2. Paina [

3. Valitse jos pisarakoon ndytto on sallittu tai estetty.

4. Kun sallittu, valitse:
» Suutinten esisaatd — valitsee nopeasti jopa (5) suutinta
» Nykyinen suutin — valitsee nykyisen suuttimen pisarakoon

tietojen maarittelemiseksi

5. Paina PALAUTUS nuolta ¢ tai ASETUKSET nappéinta

paadasetusnaytolle palaamiseksi.

Pisarakoon néytt6 ei ole kéytettavissé
Ellei paineanturin rajapinnan sarjaa ole asennettu, ei
asetustoiminto ole kaytettavissa.

Kuva 11-2: Pisarakoon naytto ja suuttimet

Kuva 11-3: Paineanturin rajapinnan sarjaa ei ole havaittu

Mahdollista/poista pisarakoon naytt6
Te pisarakoon nayton (DSM) asetukset kayttdmiseksi tai pois
paalta kytkemiseksi.
1. PainanuoliALAS % vaihtoehtojen hakemiseksi.
2. Valitse:
P Kayttd mahdollinen
» Pois kaytosta

Jos DSM on "otettu pois kaytdsta" ovat kaikki suutinominaisuudet
ja asetustoiminnot pois kaytdsta (valinnat ovat harmaita).

Kuva 11-4: Kéytosta poistetut ja mahdollistetut DSM-valinnat
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Suutinten esisaato Nykyinen suutin

Suutinten esisaatd saastaa jopa viisi suutinta nopeaan Nykyinen suutin nayttaa kaytdssa olevan suuttimen pisarakoon
kayttdonottoon. tietojen méaarittelemiseksi. Suutinten on oltava esivalittuja jotta
1. Paina _ niiden valinta voidaan tehda.

2. Valitse Hardi suutinsarja. 1. Paina haluttua suutinta.

3. Valitse suuttimen tuotto. Valittu suutin nakyy myds Pisarakoon/painetilan néyt6lla

Kuva 11-5: Tee suuttimien esiasetus ohjausnayttojen tilapalkeissa.

Kuva 11-7: Nykyinen suutin

Tl

Kuva 11-6: Hardi-suuttimien pisarakoot
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PISARAKOON NAYTON KAYTTO

Tilapalkki
Pisara/paine tila ndyttaa tiedot, koskien nykyista pisarakoon ja
jérjestelmén paineen tilaa.

1. Paina PISARA/PAINE TILAN merkki&

(YT RN YYor Y ¢

2. Paina mita tahansa ndytén kohtaa ohjausnaytélle palataksesi.
Kuva 11-8: Pisara/paineen tila

“ Kohta A
O a bgr
AIXR Hardi®  AIXR11004
3,5
bar
Hyvin karkea
0 1 2 3 4 5 6 7 bar
\. S

Pisara/paineen tila

Vérillinen = kaytossa. Pisaran vari viittaa suoraan
nykyiseen pisarakokoon. Varivaihtoehdot ovat:

(Y LR Y Yor

& Viiviivattu = pois kaytosta

Ei merkkia = paineanturin rajapinnan sarjaa ei ole
asennettu jarjestelmaan

Pisarakokotaulukko

Kun valitaan suutin, joka tuottaa pisarakokoja yhdessa
kahdeksasta luokituskategoriassa, on tarkeda muistaa, etta
yksittainen suutin voi tuottaa erilaisia pisarakoon luokkia eri
paineilla. Suutin voi tuottaa keskikokoisia pisaroita alhaisella
paineella mutta tuottaa pienempia pisarakokoja paineen
lisdéntyessa.

200 d = d DOCG

Erittain hieno XF ole

Hyvin hieno VF Punaine
Hieno F Oranssi
Keskikoko Keltainen
Karkea C s
Hyvin karkea VC ed
Erittain karkea XC Valkoinen
Aarimmaisen karkea uc a

Ohjauspalkki
Ohjauspalkki pitaa sinut ajan tasalla valittavissa olevista tiedoista,
nykyinen jarjestelmapaine ja pisarakoko mukaan lukien.
1. Paina VALITTAVISSA OLEVA TIETO kehysta.
2. Valitse naista:
» Jarjestelman paine — nayttaa nykyisen jarjestelmépaineen
» Pisarakoko — nayttaa nykyisten suuttimien pisarakoon
3. Paina mita tahansa ndytdn kohtaa ohjausnaytdlle palataksesi.
Kuva 11-9: Ohjauspalkin valittavat tiedot
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SprayRover 570

Yksikot

Mittoja SprayRover 570 16.15x 14.91 x 5.84 cm
SprayRover 570 27.0x18.0x 6.0 cm
Paino SprayRover 570 0.794 kg
SprayRover 570 1,06 kg
Liitin Jannite/CAN 8-napainen Conxall
Kamera 5-napainen Conxall
Nopeusttila 8-napainen Conxall
VAROITUS! Joissakin alkuperaisissé SprayRover 570 yksikdissa on
4-napainen koaksiaaliliitin. 4- ja 8-napaiset kaapelit eivét ole
kesken&én vaihdettavissa.
Kayttdymparisto Sailytys -10-+70°C
Kaytto 0-+450°C
Kosteus 90 % ei kondensoiva
Nayttd SprayRover 570 320 x 240 resoluutio
14.5cm
SprayRover 570 800 x 600 resoluutio
21.3cm
Input/Output USB 2.0
Tehon tarve <9W@ 12VDC




Varaosat

Katso paivitetyt varaosatiedot osoitteessa www.agroparts.com. Kaikkiin
varaosatietoihin paasee kasiksi, kun ilmainen rekisterdinti on tehty.

agro JeEigas
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