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1 - Vakuutus

Tama sivu on tarkoituksella jatetty tyhjaksi
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2- Turvallisuusohjeet

Kuljettajan turvallisuus

Merkinnat

Nditd merkkeja kdytetddn kirjan kohdissa, joihin lukijan tulee kiinnittaa erityistd huomiota. Neljdlla merkillda on seuraavat
tarkoitukset.

A Tama merkki tarkoittaa VAARA. Ole hyvin varovainen, silla turvallisuutesi on vaarassa!
@ Tama merkki tarkoittaa VAROITUS. Ole hyvin varovainen, silld turvallisuutesi voi olla vaarassal

@ Tama merkki tarkoittaa HUOMIO. Merkki ohjaa parempaan, helpompaan ja turvallisempaan ruiskun kayttéon!

i Tama merkki tarkoittaa HUOML.

Varotoimenpiteet

Huomaa seuraavat suositellut varotoimenpiteet ja turvalliset kdyttdtavat ennen ruiskun kdyttoa.

Yleisia tietoja

Lue ja omaksu tdma kayttdohje ennen laitteen kayttdd. On myds tarkedd, ettd muut laitteen kayttdjat lukevat ja
ymmartavat kirjan sisallon.

Jos jokin osa kirjan sisallosta jaa epaselvaksi lukemisen jdlkeen, ota yhteys HARDI-jalleenmyyjddn ennen laitteen
kayttoa.

Paikallinen lainsdadantd voi vaatia, etta kayttdjalla on koulutus ruiskun kayttédn. Noudata paikallista lainsdadantoa.
Istu traktorin istuimella toimenpiteen aikana.

Kdytd suojavarusteita. Suojavaatetus voi vaihdella kdytetyn kemikaalin mukaan. Noudata paikallista lainsaddantoa.

B> b

Vaihda ja pese vaatteet ruiskutuksen jdlkeen. Pese tyokalut jos ne ovat likaantuneet.

A Ald sy®, juo tai tupakoi likaantuneita varusteita késiteltdessa.

Jos myrkytysoireita esiintyy, on heti hakeuduttava hoitoon. Ota etikettiteksti mukaan.

AutoHeight varoitukset

Koneeseen ei missddn tapauksessa saa tehdd huoltotoimenpiteitd kun AutoHeight jarjestelma on
automaattitoiminnolla.

A Varmista aina, ettd AutoHeight jarjestelman jannite on kytketty pois paalta tai se toimii kasikaytolla:

+ Ennen ohjaamosta nousemista.
+ Kun kone ei liiku.
+ Kun konetta kuljetetaan maantiella.
Ennen puomiston osiin liittyvid toimenpiteita:
+ Aseta AutoHeight jarjestelma kasikaytolle.
« Pysayta traktorin moottori.
Ala kayta jarjestelmaa ennen kuin:
« Tama kayttoohje on luettu ja sen sisaltd ymmarretty.
+ Koneen toiminta on taydellisesti ymmarretty.




2- Turvallisuusohjeet




3 - Selostus

Yleisia tietoja

Paaominaisuuksia
Kosketusvapaa tunnistus:
« Tunnistus tapahtuu ultraddnelld, joka tarkoittaa, ettei mikdan HARDI AutoHeight jarjestelman osista kosketa maata.

« Kosketusvapaan jdrjestelman kdyttd tarkoittaa, ettei puomistoon kohdistu lisdrasitusta, joka voisi vaurioittaa sita.

Automaattinen ohjelmistoasetus
« Jarjestelma tekee automaattisen jdrjestelmaasetuksen, joka kalibroi ohjelmiston ruiskun mukaan.

« Tama varmistaa ruiskun parhaan mahdollisen tehon.

Erillisten lohkojen ohjauksen ohitus

« Tarpeen vaatiessa puomiston lohkoa voidaan kayttaa kasikdytolld esteiden vaistamiseksi, puomiston muiden lohkojen
ollessa automaattitoiminnolla.

« Tama poistaa hankaluuden ruiskuttaa esim. pensasaitoja pitkin, silld ainoastaan aidan lahella kulkevaa lohkoa on
tarkkailtava. AutoHeight -jarjestelma sdilyttdd muiden puomiston lohkojen oikean korkeuden.

Entista parempi luotettavuus
+ AutoHeight-jdrjestelma on asennettu niin, ettad se jattaa ruiskun hydrauliikan toimivaksi.

« Tama tarkoittaa sitd, ettd ruisku toimii edelleen vaikka johdin vaurioituu tai AutoHeight komponentti irrotetaan.

Kayton helppoutta
+ AutoHeight-toimintoa hallintaan kosketusndyton avulla, mika helpotta kayttoa ja asetusten muutoksia.

Smart Sensor teknologia
« Kaikki Norac'in kehittdmat anturit on suunniteltu erityisesti maatalouskayttdon.




3 - Selostus

Yleinen ruiskun kaaviokuva

)

®

Itsekulkeva ruisku

A. JobCom liitoskotelo 1. 14 AWG kaapeli
B. Ohjausmoduuli 2. 18 AWG kaapeli
C. Nayttoyksikkod 3. Bus paatyliitin
D. Venttillimoduuli 4. 3-tie liitin

E. Venttiililohko 5. 2-tie liitin

F. Heilunta-anturit 6. 8-tie liitin

G. Syottémoduuli

H. Vasen ulompi anturi

I. Lisdvar. vasen anturi

J. Puomiston nostoanturi

K. Lisdvar. oikea anturi

L. Oikea ulompianturi

10



3 - Selostus

Hinattavat ruiskut

A. JobCom liitoskotelo 1. 14 AWG kaapeli
B. Ohjausmoduuli 2. 18 AWG kaapeli
C. Nayttoyksikkd 3. Bus paatyliitin
D. Venttillimoduuli 4. 3-tie liitin
E. Venttiililohko 5. 2-tie liitin
F. Heilunta-anturit 6. 8-tie liitin
G. Syottémoduuli
H. Vasen ulompi anturi
I. Lisdvar. vasen anturi
J. Puomiston nostoanturi
K. Lisavar. oikea anturi
L. Oikea ulompianturi
Korkeusanturit

« Anturit kdyttavat ultradanisignaalia mittamaan etdisyyttd maahan tai kasvuston yldosaan.

« Tavallisesti kdytetddn kolmea korkeusanturia. Anturi asennetaan puomiston kumpaankin paatyyn ja kolmas anturi
asennetaan keskilohkoon.

Heilunta-anturit
+ Heilunta-anturit ovat tarkeita puomiston ja ruiskun heilunnan mittausvalineita.

+ AutoHeight-jarjestelmadssa kdytetddn tavallisesti kahta heilunta-anturia.
« Heilunta-anturien asennusasento vaihtelee ruiskusta toiseen puomistogeometrian ja vaimennuksen mukaan.

Moduulit
« Tavallisesti jarjestelmaan kuuluu kolme moduulia: ohjausmoduuli, syéttémoduuli ja venttiilimoduuli.

+ LED-valo osoittaa moduulin tilan. Heti jannitteen kytkennan jélkeen pitdd moduulin LED-valon palaa vihredna
osoittaen, ettd moduuli toimii ja on valmiina.

11



3 - Selostus

Virtuaalindyton (VT) + ECHO™ merkkien selitykset

Joissakin ruiskuissa AutoHeight ohjaus tapahtuu virtuaalindytdn (VT) rajapinnan kautta. Seuraavassa taulukossa on ndytdssa

nakyvien merkkien selostukset.

@ HUOMIO! Naméa merkit voivat ndyttaa erilaisilta eri naytoilla.

Merkki Nimike Selostus
J Tarkista Varmistaa valinnan tai vaiheen loppuun saattamisen
“ Vika Osoittaa vian
Seuraava Siirto seuraavalle sivulle
Edellinen Siirto edelliselle sivulle
Aloitus Tama ndppdin palauttaa aina suoraan kayttonaytolle

Kasikaytto (kdytdssa)

Tama osoittaa, ettd jarjestelma toimii kasikaytolla

Kasikaytto (ei kaytossa)

Siirto automaattikaytolta kasikaytolle

Automaattikdyttd (kdytossa)

Tama osoittaa, etta jarjestelma toimii automaattikaytolla

Automaattikdytto (ei kaytossa)

Siirto kasikaytolta automaattikaytolle

Saadot

Siirto saatovalikkoon

Peruuta

Peruuttaa nykyisen valinnan tai kayton

Vianetsinndn asetukset

Siirto automaattiselle asetusten vianetsintandytolle, vain (ECHO™)

Asetukset

Siirto autom./kasikdytt. asetusnaytolle

Lisdvarusteet

Siirto lisdvarustenaytolle

Vianetsinta

Siirto vianetsintdnaytolle

Laajennetut saadot

Siirto laajennettuihin saatdihin

Nayttd

Siirto ndyton saatoihin (vain ECHO™)

BN pONEENEEEEE

Paivita

Siirto ohjelmiston paivitysnaytolle (vain ECHO™)

-t

2




3 - Selostus

Merkki

Nimike

Selostus

Automaattiset asetukset

Aloittaa automaattiset asetukset

Kalibrointi

Aloittaa kalibroinnin

Puomistogeometrian testi

Aloittaa puomiston geometriatestin

Asetusten/vianetsinnan anturi

Siirto késikayttoiselle anturiasetuksille tai anturin vianetsintandytoille

Venttiilien asetukset/vianetsinta

Siirto kasikdyttoiselle venttiiliasetuksille tai hydrauliikan vianetsinténaytoille

Kytkimet Siirto kasikayttoiselle, kauko-ohjausnaytolle
Versiot Siirto UC5-moduuliversioiden naytolle
Geometria Siirto puomiston geometrianéytolle

Kasin tehtava venttiilin kaytto

Siirto kasin kaytettavan venttiilien naytolle

Yksikot

N&yton yksikoiden vaihtaminen (vain ECHO™)

“THNEEEC

Kieli

Vaihda ndytettéva kieli (vain ECHO™)

fi]
[y

Siirto seuraavalle virtuaalindytolle (VT)

UC5 néyton siirto toiselle virtuaalindytolle (vain VT)

13



3 - Selostus

Virtuaalinayton (VT) + ECHO™ valikkorakenne

Kayttondyttd F

| | Saadot

Merkki

Selitys

Suorakulmio

Osoittaa, ettd uusi sivu
ndytetdan.

saadon muutosta.

- Osoittaa nykyiselld sivulla olevan

Asetukset

Lisdsaatoja

.

Lisdvarusteet

Vianetsinta

.

Nayton
asetukset

—]

.

-

(.

Automaattiset
asetukset

Hydrauliikan
kalibr.

Puomistogeo
metrian testi

Anturit

Venttiilit

Kytkimet

ki)

‘|

Laajennetut
saadot

Pdisteajo

I

Sprayer
Type

Ruiskutyypit

Laitteisto-
ohjelmiston

Anturit

@

Hydrauliikka

Geometria

i

Puomiston
geometria

2

—>

Paivita

Nayton paivitys

UC5 paivitys
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3 - Selostus

AutoHeight jarjestelman ymmartaminen

Yleisia tietoja
AutoHeight toimii hyvin useimmissa tapauksissa. Kuten kaikkien muiden laitteiden kanssa, on tdrkeda, etta kuljettaja on

jatkuvasti tarkkaavainen. Voi olla tilanteita ja pelto-olosuhteita, joissa suorituskyky on rajoitettu ja ndissa tilanteissa kuljettajan
on otettava puomiston kdsiohjaus kayttodn. Alla on selostus toimintaedellytyksistd ndiden tilanteiden selventamiseksi.

Puomiston reaktioaika

Ruiskun hydrauliikka ja puomiston vaimennusjdrjestelma ovat avainasemassa puomiston reaktioaikojen suhteen. HARDI on
madritellyt puomiston enimmaisvirtauksen eikd AutoHeight jarjestelma vaikuta siihen heikentavasti.

Ojat, vesistot ja aloituskierrokset

Usein on tilanteita, jolloin jokin tunnistimista kulkee sellaisen alueen ylitse, joka ei vastaa puomiston muiden osien alla olevaa
pellon pintaa. Ndita tilanteita voi tulla eteen kun ruiskutetaan ojien ja vesistojen laheisyydessa seka pellon reunoja. Ndissa
tilanteissa kuljettajan on oltava tarkkaavainen ja tarpeen vaatiessa ohitettava automaattitoiminto.

Ajaminen ojien ja reunojen ylitse

Vaihtelut pellon pinnassa, kuten ojien ja reunojen ylitse ajaminen ovat erikoistilanteita. Taman tyyppinen maasto voi
aiheuttaa merkittavaa heiluntaa ja ajonopeuden ollessa suuri voi se aiheuttaa nopeita puomiston paadyn korkeusvaihteluja.
Ruiskun hydrauliikka ei pysty korjaamaan naita paatyjen liikkeita riittdvan nopeasti ja vaurioita voi syntyd. Tahdn ongelmaan
on kaksi ratkaisua.

« Toinen on, ettd kuljettaja havaitsee epatasaisuudet ennen niihin ajamista ja nostaa puomiston lohkot kdsikaytolla
turvalliselle korkeudelle.

« Toinen on heilunnan (kallistuksen) ohjaus. Se korjaa ruiskun heilunnan ja tekee vaaditut korjaukset nopeammin ja
tasaisemmin mahdollistaen paremman puomiston suojauksen ja suuremman ruiskutusnopeuden.

15



3 - Selostus

Pellon pinta ja Kasvusto toiminnot

Korkeusantureissa kdytetdan "smart sensor" tekniikkaa, jonka avulla mittaus voidaan tehda seké pellon pinnasta etta
kasvuston latvaosista. Tama sallii kayttajén valita joko "Kasvusto" tai "Pellon pinta" toiminnon. "Pellon pinta" toiminnolla
kohdekorkeus mitataan pellon pinnasta ruiskun suuttimiin. "Kasvusto" toiminnolla kohdekorkeus mitataan kasvuston
latvaosista ruiskun suuttimiin.

Kasvustotoimintoa kdytetddn yleensa tahkalld olevassa viljassa, riviviljelyksilla tai erikoiskasveilla. Pellon pinta -toimintoa
kaytetddn pellon pinnan seuraamiseksi viljan oraalla, sdngessa tai kasvijatepeitteiselld pinnalla. Yleisesti, jos 60 % pellon
pinnasta on peitossa, tulisi kayttaa kasvustotoimintoa. Joissakin tapauksissa voidaan kasvustosta riippuen kdyttda jompaa
kumpaa toimintoa.

Riviviljelyksilla kasvustotoiminto toimii parhaiten kun anturi on sijoitettu suoraan rivin yldpuolelle. Pellon pinta -
toiminto toimii parhaiten kun anturi on sijoitettu rivivalin yldpuolelle.

« Hyvassd kasvussa olevat kasvustot ovat yleensa hyvia kasvustotoiminnon kayttdkohteita.

Vihneiset kasvustot ovat suhteellisen huonoja kohteita, silld ne heijastavat ddntd huonosti.

« Jotkut kasvustojen latvustot ovat muita epdtasaisempia. Ndissa tilanteissa vaikean maaston lisdvarustesarja antaa
kattavamman mittauksen kasvustotoiminnolla ja paremman suorituskyvyn.

« Kun puomiston nostoanturit asennetaan, on varmistettava, ettei anturi mittaa etdisyytta pydran takana tai ajourasta,
suoraan ajettaessa tai kdannoksissa. Pydra painaa kasvuston maahan ja se aiheuttaa epatarkkoja lukemia ja heikon
suorituskyvyn kasvustotoiminnolla.

Kun kéytetddn kasvustotoimintoa, kun kasvusto on laossa tai kasvustoa ei ole lainkaan, anturi seuraa matalaa kasvustoa
ja alkaa lopuksi seurata pellon pintaa. Kun taysi kasvusto tulee vastaan, voi anturi olla latvuston alapuolella tai latvusto
voi olla anturin tyhjalla alueella, mika estaa oikeiden mittaustulosten saamisen. Tasséa tilanteessa kayttdja voi joutua
kasikdytolld nostamaan puomistoa.

Puomisto on kasvuston Puomisto laskee alas Anturi kasvuston sisassa Kuljettaja nosti puomiston
ylapuolella tyhjissa kohdissa silla korkea kasvusto alkoi kdsikaytolla ja jatkoi
liian nopeasti AUTO-toiminnolla

Tunnistaminen puomiston etupuolella

Yleinen vaarinkdasitys on, ettd siirtdmalld anturi yhd enemman puomiston etupuolelle, se lisda tarkkuutta. Anturin siirtdminen
eteenpdin lisdd anturin ja suuttimien valid. Tama siirtdd anturin toiseen pellon kohtaan suhteessa suuttimeen ja se aiheuttaa
suuttimien korkeusvirheen. Hyvin epétasaisilla pelloilla tdma korkeusvirhe voi siirtda suuttimet hyvin lahelle pellon pintaa,
silld anturi mittaa vaon pohjan tai ojan reunan korkeutta.

Jos anturit kallistetaan eteenpdin (suoraan alas kohdistamisen sijasta), véhentaa se suorituskykya epatarkkojen mittausten
muodossa.

Korkeuden anturien kyvyt ja rajoitukset

AutoHeight anturit on suunniteltu ja valmistettu erityisesti maataloustarkoituksiin. Ultradanimuunnin pitad kuitenkin olla
puhdas ja kuiva toimiakseen kunnolla. Anturin alle asennettu levy suojaa muunninta polylta. Jos suojalevy kastuu (sateesta,
ruiskutettavasta nesteestd jne.) voi anturin toiminta hairiintyd. Jos itse muunnin kastuu, on AutoHeight-jarjestelma jatettava
padlle mutta kdsikdytolle. Muuntimen varind kuivaa veden ja se toimii uudelleen muutaman minuutin kuluttua.

Normaaliolosuhteissa anturit mittaavat korkeuslukemia 22 ja 300 cm valilla.

Anturitoiminnan optimoimiseksi AutoHeight anturilla on minimikorkeus, jonka se tunnistaa (tunnetaan myds tyhjana
alueena). Tastd syysta AutoHeight anturit on suunniteltu jattdmaan huomioimatta kohteita, jotka ovat 20 cm lahempana
anturikotelon pohjaa.
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3 - Selostus

Lisavarustesarjoja

Yleisia tietoja

Alla olevat sarjat ovat lisdvarusteita AutoHeight ruiskutuskorkeuden sadatdon. Nama sarjat auttavat parantamaan
toimintakykya tietyissa tilanteissa.

Vaikean maaston sarja

Lisdantureita voidaan asentaa puomiston
suojauksen ja jarjestelman toimivuuden
parantamiseksi.

Tama sarjaa soveltuu leveimpiin
puomistoihin ja kdytettavaksi vaikeissa pelto-
olosuhteissa.

Parantaa toimintaa Kasvusto-toiminnolla.

. Mahdollinen tormays ilman lisdantureita O
. Tormays voidaan valttaa lisdantureilla ' | INR

I —r— I '
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3 - Selostus
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4 - Ruiskun kokoaminen

Asetukset

Yleisia tietoja
Kun AutoHeight-jérjestelméa on asennettu, on AutoHeight toiminnot tarkistettava ja ohjelmisto on sovitettava ruiskun
mukaan. AutoHeight-jarjestelman asetukset voidaan tehda kahdella tavalla. Suositeltava tapa on kdyttda automaattista

jarjestelman asetusta - kts. “Automaattinen jarjestelmaasetus” sivulla 24. Vaihtoehtoinen tapa on kayttaa kasikayttoista
asetusta, joka on tarkoitettu asiantuntijakdyttdjia varten ja vianetsintaan.

Nadyttoversiot

Tassa kayttoohjeessa kasitelladn AutoHeight-toimintoa sekd osana HC 9500 -yksikkda ettd itsendisend ECHO™ yksikkdna seka
virtuaalindytténa (VT) HC 9500 tai vastaavan ISOBUS néytdn alaisuudessa. Seuraavassa on tésta syysta HC 9500 ndyttdon
integroidut toimenpiteet ndytetty ensin ja sen jdlkeen samat toimenpiteet VT ja ECHO™ néytdissa.

Siirtyminen asetusvalikkoon

Kdyttdjan on siirryttava AutoHeight asetusvalikkoon jarjestelman asetusten tekemiseksi joko automaattisesti tai kdsikaytolla.

HC 9500 naytto
Paina ndyton avainmerkkia asetusnaytolle oo
siirtymiseksi. AutoHeight pitaa talldin olla
kasikayttdtoiminnolla.

I

Asetus

Peltokayton aloitus ‘

E ££ | I

12:49:47
04/11/2012

Paine Varustendppaintd (equipment) asetussivulla.

Asetusten tekeminen

| Varusteet Nimike

Sovellus
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4 - Ruiskun kokoaminen

Napsauta Ajoneuvo vélilehted ja korosta Ajoneuvo

vélilehdessa Puomiston ohjaus alla olevassa
luettelossa.

Valitse “Norac UC5" ndppain.

Tama on Norac UC5 asetusvalikko. Seuraavissa
kappaleissa selostetaan tdman valikon
ominaisuuksia.

Asetukset

Ajoneuvo Tyékone (i)hjausyksikk
i i

Kaikki ajoneuvot v Taysi puomiston leveys:
Lohkoja:

[~"1 HARDI Alpha Evo Steer

4+ |
DT |
L |

Hardi ISOBUS neste = =
|
|

—

Norac
ucs

Sivusiirto

Norac UC5

NORACH

Anturin ja
venttiilien Laajennuskortti #3524 A

Puomiston Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22
hallintamodu Laitteistomuutos 0.3.0.4
Laajennetut ruiskun varustus: Twin Force (HAZ) |
sa
Kalibrointi
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot
Vain VT: Paina “VT" ndppaintd ja valitse sen jalkeen
"UC" vélilehti AutoHeight naytolle siirtymiseksi.

100.00
0.00

Paina "V" ndppéintd AutoHeight tydnaytolle
siirtymiseksi. - —
NORAC UC5 Vastuunalaisuus

Painamalla "V" ndappdinta myonnat, ettd
olet Tukenut vastuunalaisuusviestin
ja vastaat itse tdman
ohjausjdrjestelmdn turvallisesta
kdytosta.

Paina avainndppainta.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Paina ETEENPAIN ndppainta.

Paina ETEENPAIN ndppainta.

Paina avainnappainta.

SAADOT

Herkkyys

Toiminto

KORKEUS

SAADOT

Puomiston nostotoiminto

KalTlistustoiminto
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4 - Ruiskun kokoaminen

Tama on Norac UC5 asetusvalikko. Seuraavissa
kappaleissa selostetaan tdman valikon
ominaisuuksia.

A. Automaattiset asetukset
B. Kalibrointi

C. Paina testi

D. Anturiasetukset

E. Venttiiliasetukset

F. Kytkinasetukset

23



4 - Ruiskun kokoaminen

Automaattinen jarjestelmaasetus

Yleisia tietoja

A VAARA!

« Kaikki puomiston lohkot liikkuvat automaattisen asennuksen aikana.
- Henkil6itd tai esineitd ei saa olla puomiston ldhettyvilla.

- Varmista, ettd puomisto padsee nousemaan riittavasti ja ettei se ole jannitejohtojen Idhettyvilla.

@ VAROITUS! Kaikki aikaisemmat saddot menetetdan ja jarjestelmaa ei voi kdyttad kunnes automaattiset asetukset on
tehty.

Avaa ruiskun puomisto suhteellisen tasaisella paikalla ja jossa anturit ovat paljaan maan tai soran paalla. Ala tee jarjestelman
asetus- tai kalibrointitoimintoa kasvustossa tai korkean rikkaruohon/ruohon paalla. Valtd betoni- tai asvalttialustaa.

Varmista, ettd puomiston vaimennusjarjestelma toimii oikein ja pehmeasti. Kulutuspintojen kitka voidaan poistaa
voiteluaineilla tai sdéadon avulla. Oikein sdddetty puomiston vaimennusjdrjestelma optimoi AutoHeight jdrjestelman
toiminnan, etenkin kdytdssa olevan heiluntavaimennuksen kanssa.

Parhaan tuloksen takaamiseksi hydrauliikan kuormituksen pitda olla normaali ja oljy kayttélampdtilassa.
« Kadynnista ruiskun pumppu ja kdytd moottoria normaalilla kayttdkierrosnopeudella koko asetustoimenpiteen ajan.
« Kaytd kaikkia puomiston lohkoja ylos ja alas kasikaytolla oljyn [dmmittamiseksi.
« Varmista, ettd kaikki hydraulikan hallintaventtiilit (hinattavat ruiskut) ovat normaalin peltokdytdn asennossa.

« Hydrauliikkavirtauksen sadddn muuttaminen jarjestelmdasetuksen aikana tai sen jdlkeen vaikuttaa AutoHeight
toimintoon.

HC 9500 naytto
Siirto autom./kdsikadytt. asetusndytolle

Kun AutoHeight asetusikkuna on nakyvissd, on

. . Norac UC5
varmistettava, ettd Norac-logon alla oleva
alasvetovalikko on avattu. ot NORACY
Valitse automaattiasetus. Anturinjz 4 Laajennuskortti #3524 v

Puomiston Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22
hallintamodu Laitteistomuutos 0.3.04

Laajennetut Ruiskun varustus: Twin Force (HAZ) |

saadot

Kalibrointi
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4 - Ruiskun kokoaminen

Valitse ruiskun merkki ja malli alasvetovalikon
vaihtoehdoista.

Paina sen jalkeen Hyvaksy-ndppéinta.

Naytossa nakyy varmistustoimenpiteiden luettelo.

On hyvin tarkedd, etta luet ndma
varmistustoimenpiteet ja noudatat niita.

Kun olet lukenut varotoimenpiteet, paina JATKA
(proceed) ndppdinta.

Luettelo liitetyistd moduuleista tulee nakyviin.
Varmista, ettd moduulit pitdvat paikkansa oman
jarjestelman moduulien kanssa.

Jos moduulilista vastaa asennettuja moduuleita,

paina JATKA-ndppadinta.

Valitse ruisku

Merkki

Hardi Europe/UK

Malli

‘ Twin Force (HAZ)

Tama aloittaa i i i, valitse ylla oleva malli ja paina OK

Automaattiset asetukset

tarkistuslistaa ja i PP ksi JATKA (proceed)

- Onko ruisku kytketty paalle?

- Aut i k aikana vaatii liikk aa. -~
- Onko ruiskun/puomiston lahelld sahkojohtimia?

- Onko puomistolla tilaa nousta téysin ylés? |

- Onko ruisku. pysakOIty suhteellisen | paljaalle tai sora- ?

_Onke Sitd tai el

- Varmlsta, etta kalkkl puomlston toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen vilill ei ole ylimaaraista kitkaa.

- Lammita hydraulloljy liikuttamalla puomiston lohkoja 5 minuutin ajan.

-Jos ruisku on hinattava, varmista etta se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianetsintaikkuna.

-

Vianetsinndn
tiedot |

Automaattiset asetukset

UC 5 Jarjestelman tarkistus
Oikeat UC5 jarjestelmakomponentit on liitetty; paina JATKA.

- Onko rulsku kytketty paalle?

- k aikana p isto vaatii liikk

- Onko ruiskun/puomiston Ishellz sahkojohtlmla7

- Onko puomistolla tilaa nousta taysin ylos?

- Onko ruisku pysakaity suhteellisen 1l ljaalle tai

- Onko puomiston liikealueella henkiloita tai esineita?

- Varmista, etta kaikki puomiston toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen valilla ei ole ylimaaraista kitkaa.
- Lammita hydraulioljy liikuttamalla puomiston lohkoja 5 minuutin ajan.

- Jos ruisku on hinattava, varmista etta se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianet: kkuna.

1 venttiilimoduuli havaittu

1 sy6ttomoduuli havaittu

3 ylaasennon anturia havaittu

2 heilunta-anturia havaittu
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4 - Ruiskun kokoaminen

Jarjestelma ohjaa sinua kayttdmaan
puomistotoimintoja ruiskun hallintalaitteilla. Kdyta
puomiston toimintoja ndytdn ohjeiden mukaan.

Ohje kehottaa sinua sdaatdamaan puomisto niin, etta
suuttimet ovat 90 cmn maan pinnasta. Sadda
pystysuora etdisyys suuttimesta maan pintaan.

Varmista, etta olet paljaalla, tasaisella maalla.

Kun mitattu korkeus on 90 cm, paina JATKA.

ol

Naytolla ndkyy ohje JATKA-ndppdimen painettuna
pitdmisesta. Pidd nappain edelleen painettuna
samalla kun kaikkia lohkoja liikkutellaan
"Anturihavaintotestin” aikana.

Naytossa nakyy "Hakee" (cruising). Kun se on
valmis, ndyttd antaa ohjeet JATKA-ndppdimen
vapauttamiseksi.

@ HUOMIO! Al likuta puomistoa tassa
vaiheessa.

Automaattiset asetukset

Sy6ton asetustesti
Paina Vasen ylos

- Onko ruiskun/puomiston ldhella sahkéjohtimia?

- Onko puomistolla tilaa nousta taysin ylos?

- Onko ruisku pys: y suhteellisen isell ljaalle tai

- Onko puomiston liikealueella henkil6ita tai esineita?

- Varmista, ettd kaikki puomiston toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen vélilla ei ole ylimaaraista kitkaa.
- Lammita hydraulioljy liilkuttamalla puomiston lohkoja 5 minuutin ajan.

- Jos ruisku on hinattava, varmista etté se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianetsintaikkuna.

1 venttiilimoduuli havaittu

1 syottomoduuli havaittu

3 ylaasennon anturia havaittu

2 heilunta-anturia havaittu

AC_IRD

00

Paina Vasen ylos

-

! Vianetsinnan|
edot

Automaattiset asetukset

Nollakohdan asetusanturi
Saada puomisto niin, ettd suuttimet ovat 35 %/90 cm maasta ja paina JATKA

1 venttiilimoduuli havaittu

1 sy6ttomoduuli havaittu

3 ylaasennon anturia havaittu
2 heilunta-anturia havaittu
AC_IRD

00

Paina Vasen yl6s

Vasen yl6s Ok

Paina Vasen alas

Paina oikea yl6s

Oikea ylos Ok

Paina oikea alas

Oikea alas Ok

Paina puomisto ylos

Puomisto yl6s Ok i
Paina puomisto alas -
Puomisto alas Ok

Automaattiset asetukset

Anturin havaintotesti
Paina ja pida JATKA painettuna testin loppuun saakka.

3 ylaasennon anturia havaittu
2 heilunta-anturia havaittu
AC_IRD

00

Paina Vasen yl6s

Vasen yl6s Ok

Paina Vasen alas

Paina oikea yl6s

Oikea yl6s Ok

Paina oikea alas

Oikea alas Ok

Paina puomisto ylos
Puomisto ylés Ok

Paina puomisto alas
Puomisto alas Ok
Nollakohta on asetettu

-

Vianetsinnan|
tiedot
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4 - Ruiskun kokoaminen

Naytossa nakyy ohjeet nousta ohjaamosta ja
painaa puomiston padtyd maata kohtija vapauttaa

se. Automaattiset asetukset
. . . ey . s . e .. Puomistogeometrian testi
Varmlsta, etta seisot vahintdan metrin [paassa Paina ja pida JATKA puomiston siirtamit
it 3 i V. las Ok
mistadn anturista. LR
Oil_(eay!ésok
Kun valmista, palaa ohjaamoon. el

Paina puomisto ylos
Puomisto ylos Ok
Paina puomisto alas
Puomisto alas Ok
Nollakohta on asetettu
Vasen havainto
Raja-arvo ylitetty

1 anturit i
Oikea havainto

Raja-arvo ylitetty L |
1 anturi havaittu oikeassa lohkossa -
Puomistogeometrian testi

Pidd JATKA-ndppdintd painettuna ja jatka pitamista
kunnes nakyy ohje sen vapauttamisesta.

o . . .. . L Automaattiset asetukset
Jarjestelma aloittaa nyt hydrauliikan kalibroinnin.
Hydrauliventtiiliasetukset

Ka|kk| puomiston |Oh kOt tUleVat |||kku maan. Paina ja pidd JATKA painettuna testin loppuun saakka.

Jos vahingossa vapautat ndppdimen, paina ja pida
JATKA-ndppain painettuna jatkaaksesi.

0217

33

L

0287

0282

35

BFPF: 010000
LWSF: 2DDB6D
RWSF: 2636DB
WRSF: 147A
BRSF: 0

|
Hydrauliventtiiliasetukset B

Vianetsinnan
tiedot

Kun asetukset ovat valmiit, antaa ndyttd ohjeen
painaa PERUUTA-ndppéainta automaattiasetusten

lopettamiseksi. Paina Hyvaksy nappainta. Automaattiset asetukset
AutoHeight-jarjestelman asetukset on nyt tehty ja Paina PEROUTA porstumiseksi

. = e Puomisto alas

se on valmiina kadyttoon. Puomisto taysin alas
8C0000
Puomisto ylos
Puomisto téysin ylos
FE1D5844
Puomisto yl6s
Puomisto taysin ylos
FEE0C1857
Puomisto ylos
Testi keskeytetty
LOH:0C12
ROH: 0C59
D2
Puomisto alas
Puomisto tdysin alas
01E2A7BC

-

! Vianetsinndn
tledo' |

Vianetsinnan
| |
~— |
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot
Siirto autom./kdsikaytt. asetusnaytolle

Valitse automaattiasetus.

Paina hyvaksy-ndppainta viestin hyvaksymiseksi.

Valitse ruiskun merkki ja malli alasvetovalikon
vaihtoehdoista.

Paina sen jalkeen Hyvéksy-ndppéinta.

Jatkaminen poistaa kaikki
edelliset asetukset

Paina hyvdksy jatkaaksesi
tai x peruttaaksesi

valitse ruisku

MERKKTI

|Hard1' |
MALLI &D

Twin Force ja Force

puomisto
&9
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4 - Ruiskun kokoaminen

Naytossa nakyy varmistustoimenpiteiden luettelo.
On hyvin tarkedd, etta luet ndma
varmistustoimenpiteet ja noudatat niita.

' UC5 automaattiasetus

Kun varotoimenpiteet on luettu, paina hyvaksy- - onko ruisku kytketty paalle?

nappdinta ja siirry seuraavaan nayttoon.

- Automaattiasetuksen aikana puomisto
vaatii liikkumavaraa

- onko ruisku/puomisto lahella
sdhkojohtimia?

- Oonko puomistolla tilaa nousta tdysin
y16s?

- onko ruisku pysdkéity suhteellisen
tasaiselle, paljaalle tai sora-
alustalle?

- onko puomiston Tiikealueella
henkiloitd tai esineitd?

- varmista, ettd kaikki puomiston
toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei_puomiston ja
kannattimen vdlilld ei ole
ylimddraista kitkaa.

- Lammitd hydraulioéljy liikuttamalla
puomiston Tohkoja 5 minuutin ajan.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Paina Hyvéksy ndppaintd. Asennetut komponentit
on tarkistettu.

FUC5 automaattiasetus

- Jos ruisku on hinattava, varmista
ettd se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty
Javitse paina JATKA asennuksen
jatkamiseksi Ea sulje
vianetsintdikkuna.

Oikeat UC5 jdrjestelmdkomponentit on
Tiitetty; paina JATKA.

Jarjestelma ohjaa sinua kayttdmaan
puomistotoimintoja ruiskun hallintalaitteilla. Kdyta
puomiston toimintoja ndytdn ohjeiden mukaan.

Syoton asetustesti

Paina vasen ylos tai vasen alas
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4 - Ruiskun kokoaminen

Ohje kehottaa sinua sadtamaan puomisto niin, ettd
suuttimet ovat 90 cm maan pinnasta. Saada
pystysuora etaisyys suuttimesta maan pintaan.

Varmista, ettd olet paljaalla, tasaisella maalla.

Nollakohdan asetusanturi

Kun mitattu korkeus on 90 cm, paina hyvaksy-
nappdinta.

Ssdddd puomisto niin, ettd suuttimet
ovat 35 %/90 cm maasta ja paina JATKA

Naytolld nakyy ohje hyvaksy-ndppdimen
painettuna pitdmisestd. Pidd ndppain edelleen
painettuna samalla kun kaikkia lohkoja liikutellaan
"Anturihavaintotestin” aikana.

e . . " Anturin havaintotesti
Naytossa nakyy "Hakee" (cruising). Kun se on

valmis, ndyttd antaa ohjeet hyvaksy-ndppdimen
vapauttamiseksi.

Paina ja pida JATKA painettuna testin
Toppuun saakka.

HUOMIO! Al likuta puomistoa tassa
vaiheessa.

Naytossa nakyy ohjeet nousta ohjaamosta ja
painaa puomiston paatyd maata kohtija vapauttaa
se.

Varmista, etta seisot vahintdan metrin paassa
mistaan anturista.

Puomistogeometrian testi

Nouse ohjaamosta ja paina kdsin toinen
puomiston pddty ldhelle maata ja
vapauta se sen jdlkeen.

Kun valmista, palaa ohjaamoon.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Pida hyvaksy-ndppdintd painettuna ja jatka
pitdmistd kunnes nakyy ohje sen vapauttamisesta.

JUC5 automaattiasetus

Jérjestelma aloittaa nyt hydrauliikan kalibroinnin.

Kaikki puomiston lohkot tulevat liikkumaan. Hydrauliventtiiliasetukset

Jos vahingossa vapautat ndppaimen, paina ja pida

= _N3ANRS H i i Paina ja pidda JATKA painettuna testin
hyvéksy-ndppain painettuna jatkaaksesi. Toppuun sankka.

Kun asetukset on tehty, paina TAKAISIN (nuoli)
automaattiasetuksista poistumiseksi ja
palaamiseksi ASETUS-naytélle.

AutoHeight-jarjestelman asetukset on nyt tehty ja
se on valmiina kayttoon.

Paina PERUUTA poistumiseksi
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4 - Ruiskun kokoaminen

Kalibrointi

Aika ajoin voi olla tarpeellista tehdd AutoHeight jarjestelman uudelleen kalibrointi. Kalibrointi voidaan tehda, kun:
« Hydrauliikan solenoidi on vaihdettu.
« Hydrauliikan pumppu on vaihdettu tai sdddetty.
+ Kun ruiskun eteen on kytketty toinen traktori.

« Traktorihydrauliikan virtaussaatéa on muutettu.

HC 9500 niytté
Siirto autom./kasikdytt. asetusnaytolle

Kun AutoHeight asetusikkuna on nakyvissa, on
varmistettava, ettd Norac-logon alla oleva

alasvetovalikko on avattu. NORACY

Norac UC5

: H Nt Anturin ja
Va|I’ES€ Ka“brOan Laajennuskortti #3524 v
Puomiston Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22
hallintamodu Laitteistomuutos 0.3.0.4

Laajennetut ruiskun varustus: Twin Force (HAZ) |
5t

Kalibrointi

Naytdssa nakyy varmistustoimenpiteiden luettelo.
On hyvin tdrkedd, ettd luet ndma

varmistustoimenpiteet ja noudatat niita. Kalibrointi
. . . Tarkistusluettelo ennen kalibrointia
Kun olet lukenut varotoimenpiteet, paina JATKA data tarkistuslistaa ja vianetsintanayttda: Paina ksi JATKA (proceed)
(proceed) ndppdinta. - Onko ruisku kytketty palle? ) s
- Onko ruisk i ] : | |

- Onko puomistoll a nousta téysin yl¢

- Onko ruisku py suhteellisen paljaalle tai

~Onko p . lueella henkil5its tai ita?

- Varmista, etta kaikki puomiston toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen valilla ei ole ylimaaraista kitkaa.

- Lammita hydrauliéljy liikuttamalla puomiston lohkoja 5 minuutin ajan.

- Jos ruisku on hinattava, varmista etta se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianetsintaikkuna.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Luettelo liitetyistd moduuleista tulee nakyviin.
Varmista, ettd moduulit pitavat paikkansa oman
jarjestelman moduulien kanssa.

Jos moduulilista vastaa asennettuja moduuleita,
paina JATKA-ndppadinta.

Naytolla ndkyy ohje JATKA-ndppdimen painettuna
pitdmisestd. Naytossa nakyy "Hakee" (cruising).

Naytossa nakyy ohjeet nousta ohjaamosta ja
painaa puomiston padtyd maata kohtija vapauttaa
se.

Jos haluat jattaa puomiston geometriatestin valiin,
paina JATKA-ndppadinta.

Varmista, ettd seisot vahintddn metrin paassa

mistdan anturista. Kun valmista, palaa ohjaamoon.

Kalibrointi

UC 5 Jarjestelman tarkistus
Oikeat UC5 jarjestelmakomponentit on liitetty; paina JATKA.

- Onko ruisku kytketty paalle?

- aikana p isto vaatii liikk
- Onko ruiskun/puomiston ldhella sahkéjohtimia?
- Onko puomistolla tilaa nousta téysin ylos?

- Onko ruisku pys: suhteellisen lle, p
- Onko puomiston liikealueella henkil6ité tai esineita?

- Varmista, etta kaikki puomiston toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen valilla ei ole yliméaaraista kitkaa.

- Lammita hydraulioljy liikuttamalla p iston lohkoja 5 mi in ajan.

- Jos ruisku on hinattava, varmista etté se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianetsintaikkuna.

1 venttiilimoduuli havaittu

1 sy6ttomoduuli havaittu

3 yldasennon anturia havaittu

2 heilunta-anturia havaittu

Kalibrointi

Puomistogeometrian testi

Paina ja pidé JATKA puomiston siirtimi

aikana p isto vaatii liikk
- Onko ruiskun/p i lahelld séhkojohtimia?
- Onko puomistolla tilaa nousta taysin ylos?
- Onko ruisku pysékoity suhteellisen isell ljaalle tai sora-alustalle?
- Onko puomiston liikealueella henkil6ité tai esineita?
- Varmista, ettd kaikki puomiston toiminnot ovat tallella.
- Varmista, ettei puomiston ja kannattimen valilla ei ole ylimaaraista kitkaa.
- Lammita hydraulioljy liikuttamalla puomiston lohkoja 5 minuutin ajan.
- Jos ruisku on hinattava, varmista etté se on kytketty traktoriin.
- Kun tarkistusluettelo on kayty lavitse paina JATKA asennuksen jatkamiseksi ja sulje
vianetsintaikkuna.
1 venttiilimoduuli havaittu
1 sy6ttomoduuli havaittu
3 ylaasennon anturia havaittu
2 heilunta-anturia havaittu
Puomistogeometrian testi

-

Vianetsinnan|

Kalibrointi

Puomistogeometrian testi
Nouse ohjaamosta ja paina kasin toinen puomiston paéty lahelle maata ja vapauta se sen

Puomistogeometrian testi

Hakee -~
Venttiili: 06 | |
Anturi: 01

Kohde: 0569

Testi keskeytetty

LOH: 09A3

ROH: 09DC

D2

Hakee

Venttiili: 01

Anturi: 0
Kohde: 0989
Hakee
Venttiili 03
Anturi: 02
Kohde: 09CD

I
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4 - Ruiskun kokoaminen

Pida JATKA-ndppainta painettuna ja jatka pitdmista
kunnes nakyy ohje sen vapauttamisesta.

. . . .. . L Kalibrointi
Jérjestelma aloittaa nyt hydrauliikan kalibroinnin. —
Hydrauliventtiiliasetukset

Kaikki puomiston lohkot tulevat liikkumaan. Paina ja pida JATKA painettuna testin loppuun saakka.

Jos vahingossa vapautat ndppaimen, paina ja pida
JATKA-ndppain painettuna jatkaaksesi.

BFPF: 010000

LWSF: 2DDB6D

RWSF: 2636DB

WRSF: 147A

BRSF: 0
Hydrauliventtiiliasetukset

Vianetsinnan |
~ tiedot

Kun kalibrointi ovat valmis, antaa ndyttd ohjeen
painaa PERUUTA-nappaéinta kalibroinnin

lopettamiseksi. Paina Hyvéksy ndppainta. Kalibrointi
. PR . . Autom. asetukset valmiit
AutoHeight-jarjestelman asetukset on nyt tehty ja Paina PERUUTA poistumiseksi
se on valmiina kayttoon. e
01180000

Puomisto ylos
Puomisto taysin ylos
FC4BED42

Puomisto yl6s
Puomisto tdysin ylos
FB495C8F

Puomisto ylos

LOH: 0990

ROH: 0A75

D2

Puomisto alas
Puomisto taysin alas
02B4EBB1

VT + ECHO™ ndytot
Siirto autom./kasikdytt. asetusnaytolle

Valitse Kalibrointi
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4 - Ruiskun kokoaminen

Naytossa nakyy varmistustoimenpiteiden luettelo.
On hyvin tarkedd, etta luet ndma . —
varmistustoimenpiteet ja noudatat niita. UCS> automaattiasetus

Kun varotoimenpiteet on luettu, paina hyvaksy-
nappainta ja siirry seuraavaan ndyttoon.

- onko ruisku kytketty padlle?

- Automaattiasetuksen aikana puomisto
vaatii liikkumavaraa

- onko ruisku/puomisto lahella
sdhkojohtimia?

YUC5 ReTune

- onko puomistolla tilaa nousta tdysin
y16s?

- onko ruisku ?ysékéity suhteellisen
tasaiselle, paljaalle tai sora-
alustalle?

- Oonko puomiston Tiikealueella
henkiléitd tai esineitd?

' UC5 ReTune

- varmista, ettd kaikki puomiston
toiminnot ovat tallella.

- Varmista, ettei_puomiston ja
kannattimen vdlilld ei ole
ylimddraista kitkaa.

- Lammitd hydraulioéljy liikuttamalla
puomiston Tohkoja 5 minuutin ajan.

36



4 - Ruiskun kokoaminen

'UCS ReTune

- Jos ruisku on hinattava, varmista
ettd se on kytketty traktoriin.

- Kun tarkistusluettelo on kdyty
lavitse paina JATKA asennuksen
jatkamiseksi aa sulje
vianetsintdikkuna.

'UCS ReTune

Oikeat UC5 jdrjestelmdkomponentit on
Tiitetty; paina JATKA.

Naytolla nakyy ohje hyvaksy-ndppdimen
painettuna pitdmisestd. Naytdssa nékyy "Hakee" -

Naytossa nakyy ohjeet nousta ohjaamosta ja
painaa puomiston padtyd maata kohtija vapauttaa
se.

Puomistogeometrian testi

Paina ja pidd JATKA puomiston
o ) ) L siirtdmiseksi asentoon
Jos haluat jattéda puomiston geometriatestin vdliin,

paina hyvaksy-nappainta.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Varmista, ettd seisot vahintddn metrin paassa

mistdan anturista. Kun valmista, palaa ohjaamoon. ;
UC5 ReTune

Puomistogeometrian testi

Nouse ohjaamosta ja paina kédsin toinen
puomiston pddty Tdhelle maata ja
vapauta se sen jdlkeen.

Pida hyvadksy-ndppdintd painettuna ja jatka

pitdmistd kunnes nakyy ohje sen vapauttamisesta. ;
o o ) o UC5 ReTune
Jarjestelma aloittaa nyt hydrauliikan kalibroinnin.

Kaikki puomiston lohkot tulevat liikkumaan.

Hydrauliventtiiliasetukset

Paina ja pidd JATKA painettuna testin
Toppuun saakka.

HUOMIQ! Jos vahingossa vapautat
nappéaimen, paina ja pida hyvaksy-ndppain
painettuna jatkaaksesi.

Kun kalibrointi on tehty, paina TAKAISIN (nuoli)
kalibroinnista poistumiseksi ja palaamiseksi
ASETUS-naytolle.

AutoHeight-jarjestelman asetukset on nyt tehty ja
se on valmiina kayttoon.

YUC5 ReTune

Autom. asetukset valmiit

Paina PERUUTA poistumiseksi

38



4 - Ruiskun kokoaminen

Kasiasetukset

Yleisia tietoja
AutoHeight ei toimi automaattitoiminnolla, ennen kuin jarjestelman asetukset on tehty. Suosittelemme automaattisen
jarjestelmaasetuksen kdyttdd, mutta tarvittaessa jarjestelmdasetukset voidaan tehdd kdsikdytolla. Jarjestelmaasetusten

tekeminen kdsikaytolla tarkoittaa jokaisen anturin, venttiilin ulostulon ja ulkopuolisen kytkimen ulostulon asetusten
tekemista.

Vahimm.korkeustoiminto

Minimikorkeustoimintoa kéytetdan tavallisesti ainoastaan jarjestelmissa, joissa on viisi anturia (vaikean maaston sarja). Koska
viiden anturin jérjestelméssa on kaksi anturia sivua kohti jotka mittaavat keskimaaraisen korkeuden, on mahdollista pitda
puomiston padty ldhelld maata vaikka samalla pidetdan hyvaksyttavaa keskiarvokorkeutta. Minimikorkeus madrittelee
alimman korkeuden jolle lohkossa oleva anturi saa menna.

Suhteellinen asetus maarittelee numeroarvon etdisyydeksi kohdekorkeuden alla. Kiinted asetus maarittelee numeroarvon
etdisyydeksi maan pinnasta.

Anturiasetukset

Ennen aloittamista, on tarpeellista tietda kunkin anturin
valmistusnumero ja sijainti. Anturin valmistusnumero on anturikotelon
pohjassa suojalevyn vieressa.

Suosittelemme, ettd merkitset anturien sijainnit ja valmistusnumerot
muistiin kuvassa olevien anturien asennuskohdan mukaan, silla tata
tietoa voidaan tarvita vianetsinnan aikana.

A. Anturin valmistusnumeron vaihtoehtoiset sijainnit

B. Anturin valmistusnumero

O

71
L

* Ruiskussasi ei valttamatta ole
naita antureita

Vasen ulompi Oikea sisempi* Oikea ulompi

Puomiston nosto
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4 - Ruiskun kokoaminen

Kun anturien valmistusnumerot ja sijainnit ovat tiedossa, voidaan anturien asetukset tehdéa seuraavissa vaiheissa:

HC 9500 niytté
Siirto autom./kasikdytt. asetusnaytolle

Kun AutoHeight asetusikkuna on nakyvissa, on

. . Norac UC5
varmistettava, ettd Norac-logon alla oleva

alasvetokehys on avattu. NORAC
Valitse anturien ja venttiilien ohjurit ﬁaajennuskomi#3524 u

Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22
Laitteistomuutos 0.3.0.4

t{uiskun varustus: Twin Force (HAZ) |

W

Valitse Anturit-valilehti

Tassa ndytdssa nakyy luettelo nykyisistd antureista
joiden asetukset on tehty. Ellei anturia ndy
luettelossa, sen asetuksia ei ole tehty.

Tyyppi Anturi . Valmistusnumero R Suutinkorkeus
Anturin asetusten tekemiseksi, paina Lisaa (add) - Korkeus Vasenulompi 25300 - ;

Norac UC5 asetus
Yleistd = Anturi 'Venttiilii Kytkin

na p pa INnta Korkeus Puomiston nosto 25302 Poista
Korkeus Oikea ulompi 25304
Heilunta Puomiston runko 35000

Heilunta Vilirunko 35001

Valitse asetettavan anturin kohta ja valitse ko.
valmistusnumero toisesta alasvetovalikosta.

Hyvdksy painamalla vihredtd hyvaksy-nappdinta. Anturin lisaaminen

Jatka tarvittaessa seuraavalla anturilla.

Kohta

asen ulompi v

Valm.nro
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4 - Ruiskun kokoaminen

Anturikorkeuden asettamiseksi, valitse ko. anturi.
Mittaa maan pinnasta ldhimman suuttimen karjen

korkeus. Norac UC5 asetus
Yleista | Anturi Venttiil1 Kytkin

Paina Nappaimistd-nappaintd suutinkorkeuden : :
tekstikehyksen vieressa ja syota mitattu korkeus. . Towee At [T Suutinkorket's

| Lisad
Korkeus Vasen ulompi 25300 114 cm B

Korkeus Puomiston nosto 25302 Poista

Heilunta Puomiston runko 35000

Heilunta Vilirunko 35001

Toista toimenpide jokaisen anturin oikean korkeuden sydttdmiseksi.

Kun muutat heilunta-anturin arvoa, teksti muuttuu Suutinkorkeudesta Mitattu heilunta -tekstiin. Taman arvon tulisi olla nolla
puomiston ollessa vaakatasossa.

VT + ECHO™ naytot
Siirto autom./kdsikaytt. asetusnaytolle

Valitse Anturien asetukset

aM



4 - Ruiskun kokoaminen

Valitse anturin kohta, jonka asetukset aiot tehda.

Valitse ko. valmistusnumero alasvetovalikosta.

Anturin korkeusasetus:

1. Mittaa maan pinnasta lahimman suuttimen
karjen korkeus.

2. Paina suuttimen korkeuden tekstikehysta.

3. Sybtd mitattu arvo ja paina hyvaksy-
nappainta.

93,4

Poista

Toista toimenpide jokaisen anturin oikean korkeuden sydttdmiseksi.

Kun muutat heilunta-anturin arvoa, teksti muuttuu Suutinkorkeudesta Mitattu heilunta -tekstiin. Taman arvon tulisi olla nolla
puomiston ollessa vaakatasossa.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Venttiiliasetukset

Jokainen venttiili on asetettava ja sdadettava oikein AutoHeight jarjestelman optimisuorituskyvyn varmistamiseksi. Ruiskun
puomistolla pitda olla tilaa liikkua koko likeradallaan venttiileja sdddettdessd. Varmista, ettei ole esteitd, kuten sahkdjohtoja,
joihin puomisto voi osua.

Ennen venttiilien kasisaatda, suosittelemme, ettd yritetddn tehdd automaattinen asennus. Automaattisen asennuksen
aloitus lataa venttiilien oletusarvot, jolloin venttiilien kdsisadtd on helpompi tehdd. Automaattinen asennus voidaan milloin
tahansa keskeyttda ja oletusasetukset ovat edelleen tallennettuna muistiin.

HC 9500 niytté
Siirto autom./kasikdytt. asetusnaytolle

Kun AutoHeight asetusikkuna on nakyvissa, on

. s Norac UC5
varmistettava, ettd Norac-logon alla oleva
alasvetokehys on avattu. NORAC
Valitse anturien ja venttiilien ohjurit -nappain. \’,‘{,ﬁ‘{.llﬁte’ﬁ Fa,-ennuskommm w

Puomiston h Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22
allintamod Laitteistomuutos 0.3.0.4

Laaj_enng‘tut ruiskun varustus: Twin Force (HAZ) |

Valitse Venttiili-valilehti. Téssa ndytdssa nakyy
luettelo nykyisista venttiilitoiminnoista, joiden
asetukset on tehty. Ellei toimintoa ndy luettelossa, Norac UC5 asetus
venttiilid ei ole varattu toiminnoille. Yieists | Anturi Venteil Kytin

Venttiilitoiminnon asetusten tekemiseksi, paina Venttili  Tyyppi  Valmnro  Syotts vengii
Liséa (add) -nappainta.

Ohitus Sisaanmeno

Vasen alas Venttiili

Oikea ylos Venttiili

Oikea alas Venttiili

Puomisto ylés Sisaanmeno

Puomisto alas Sisaanmeno

Ennakko

Heilunta ylés Sisdanmeno

Heilunta alas Sisaanmeno
Kuollut alue
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4 - Ruiskun kokoaminen

Valitse asetettava toiminto seka ko. ohjuri
(nro/ulostulo) alasvetovalikoista.

Ohjurit voivat olla joko syoéttdomoduulissa tai
venttiilimoduulissa. Jotta venttiilit toimisivat oikein
on valittava oikea moduuli ja oikea ulostulo.
Oletusasetusten luettelo on taulukoissa 1 ja 2.

Hyvaksy painamalla vihredtd hyvaksy-ndppdinta.

Jatka tarvittaessa seuraavalla ruiskun toiminnolla.

VT + ECHO™ ndytot
Siirry AutoHeight asetusnaytolle.

Valitse Venttiiliasetukset.

Valitse venttiili, jonka asetukset tehdaan.

Lisaa venttiili

Toiminto

Nro/ulostulo

Venttiili #4000
Ulostulo 1 v
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4 - Ruiskun kokoaminen

Valitse toiminto, jonka asetukset aiot tehda
painamalla kehysta yldikkunassa.

Ohjurit voivat olla joko sydéttdmoduulissa tai
venttiilimoduulissa. Jotta venttiilit toimisivat oikein VM 71 2308
on valittava oikea moduuli ja oikea ulostulo. _ )

Paina ulostulokanavan kehysta kanavanumeron
vaihtamiseksi.

ULOSTULON KANAVA

Paina TAKAISIN (nuoli) poistumiseksi ja
palaamiseksi ANTURIT-naytolle.

Jatka tarvittaessa seuraavalla ruiskun toiminnolla.

45



4 - Ruiskun kokoaminen

ee e

Venttiilien saato

Venttiileilld on kaksi asetusta: kuollut alue ja vahvistus. Kuollut alue liittyy pienimpadn mahdolliseen venttiilin liikkeeseen.
Vahvistus liittyy enimmaisnopeuteen jolla venttiili voi kdyttédd puomiston toimintoa.

Jokaisella venttiilillda on kuolleen alueen ja vahvistuksen parametrit. Kaikkia venttiileitd voidaan saataa:
- Automaattisesti (automaattisen asennuksen osana tai uudelleen saatona).
- Automaattisesti (venttiili kerrallaan).

. Kasikaytolla.

Automaattinen kuolleen alueen kalibrointi

HC 9500 naytto

Venttiili-valilehdella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

. . R Norac UC5 asetus
Paina Kuolleen alueen nappainta.

Yleista jAnturi Venttiili Kytkin
i <

Venttiili Tyyppi Valm.nro Testi

Venttiili

Ohitus Sisaanmeno

Vasenalas  Venttiili

Oikea ylos Venttiili

Oikea alas Venttiili

Puomisto yl6s Sisdéanmeno

Puomisto alas Sisaanmeno

Ennakko

Heilunta ylés Sisdanmeno

Heilunta alas Sisaanmeno
Kuollut al

Painaja pida Automaattitestin ndppain painettuna.
Jatka painettuna pitdmistd, kunnes naytolla nakyy
"Testi valmis" Lisaa venttiili

Tama kalibroi automaattisesti sen toiminnon
Kuolleen alueen arvon.

Kun testi on valmis, paina hyvaksy-ndppainta
asetusten tallentamiseksi.

Kuollut alue

22,1
i Testi

Paina nappainta testin tekemiseksi§

Automaat
tinen
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot
Venttiili-valilehdella valitaan haluttu kalibroitava

toiminto. —
; VENTTIILIT

Paina Kuollut alue -kehysta.

WM #1: 2808

ULOSTULON KANAVA

Painaja pida Automaattitestin ndppain painettuna.
Jatka painettuna pitdmistd, kunnes naytolla nakyy
"Testi valmis!".

Tama kalibroi automaattisesti sen toiminnon
Kuolleen alueen arvon.

Kun testi on valmis, paina TAKAISIN, VENTTIILIT-
naytosta poistumiseksi.

Paina ndppdintd testin
tekemiseksi...

-‘!'_I' I Il'l 'f['. ’]II,":” 4 ll‘. f"'l ;_ E |l ik " [
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4 - Ruiskun kokoaminen

Kasikdyttoinen kuolleen alueen kalibrointi

HC 9500 niytto
Venttiili-valilendella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

. T Norac UC5 asetus
Paina Kuolleen alueen ndppaéinta.

Yleista l Anturi Venttiili Kytkin
- . i <

Venttiili Tyyppi Valm.nro Syotts
EEGETE |

Ohitus Sisadanmeno
Vasenalas  Venttiili
Oikea ylos Venttiili
Oikea alas Venttiili
Puomisto yl6s Siséanmeno
Puomisto alas Sisaanmeno
Heilunta ylés Sisédnmeno

Heilunta alas Sisaanmeno

Paina ja pidd Kasikayttoinen testi painettuna.

Jatka painettuna pitdmistd, kunnes puomiston like

lakkaa ja liikkeen reaaliaikainen ndyttd vakiintuu. ssceventtl

Kun sdato on tehty oikein, liilkkeen pitda olla 2-5
cm.

Saada kuollut alue, kunnes liike on 2-5 cm.

Kuollut alue

Kun kalibrointi on tehty oikein, paina hyvaksy-
nappainta.

Paina nappainta testin tekemiseksi

Testi
Venttiili

Ennakko

Kuollut al
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot

Venttiili-valilehdella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

; VENTTIILIT

Paina Kuolleen alueen nappainta.

WM #1: 2808

ULOSTULON KANAVA

Paina ja pida Késikayttoinen testi painettuna.

Jatka painettuna pitdmistd, kunnes puomiston liike
lakkaa ja liilkkeen reaaliaikainen nayttd vakiintuu.
(5

Kun saatd on tehty oikein, liikkkeen pitaa olla 2-5
cm.

KUOLLUT ALUE

Saada kuollut alue, kunnes litke on 2-5 cm. . o na .
Paina ndppdintad testin
tekemiseksi...

Kun kalibrointi on tehty oikein, paina TAKAISIN,
VENTTIILIT-ndytdsta poistumiseksi.

N I Il'l 'f['. ’]II,":;II 4 III‘. f"'l *_ E |[ ik "‘ | I.' 1 l 2

i

49



4 - Ruiskun kokoaminen

Automaattinen vahvistuksen kalibrointi

Ennen vahvistussaadon muuttamista, on toiminnon kuollut alue séadettéva. Ellei kuolleen alueen saato ole valmis, noudata

kuolleen alueen s&adon ohjeita.

HC 9500 niyttd

Venttiili-valilendella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

Paina Vahvista ndppdinta.

Painaja pida Automaattitestin ndppain painettuna.

Jatka painettuna pitdmistd, kunnes naytolld nakyy
"Testi valmis"

Tama kalibroi automaattisesti sen toiminnon
vahvistuksen arvon.

Kun testi on valmis, paina hyvaksy-ndppainta
asetusten tallentamiseksi.

Venttiili

Tyyppi

Norac UC5 asetus

Yleists jAnturi Venttiili Kytkin
E | L i

Valm.nro Sy6ttd Testi
Vienyos Ve s 1| b

Ohitus
Vasen alas
Oikea ylos

Oikea alas

Sisaéanmeno
Venttiili
Venttiili

Venttiili

Puomisto yl6s Siséanmeno

Puomisto alas Sisaanmeno

Heilunta ylés Sisénmeno

Heilunta alas Sisaanmeno

Kuollut alue

Kuollut alue

Automaat
22,1 | tinen
Testi

Paina nappiinta testin tekemiseksi§
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot

Venttiili-valilehdella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

; VENTTIILIT

Paina Vahvista kehysta.

WM #1: 2808

ULOSTULON KANAVA

Painaja pida Automaattitestin ndppain painettuna.
Jatka painettuna pitdmistd, kunnes naytolla nakyy
"Testi valmis!".

Tama kalibroi automaattisesti sen toiminnon
vahvistuksen arvon.

Kun testi on valmis, paina TAKAISIN, VENTTIILIT-
naytosta poistumiseksi.

Paina ndppdintd testin
tekemiseksi...

_. I Il'l 'f['. ’]II,":” 4 ll‘. f"'l ;_ E |l ik " [

m
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4 - Ruiskun kokoaminen

Kasikadytolla tehtdva vahvistuksen kalibrointi

Testissd puomisto siirtyy sekunnin ajan téydelld nopeudella valittuun suuntaan. Varmista, ettd puomisto paasee liikkumaan
koko liikeradallaan ja jos puomisto siirtyy alas, on varmistettava, ettei se kosketa maata. Tama testin tarkoituksena on
madritelld puomiston lilkenopeus. Suosittelemme testin tekemista kolme kertaa ja laskemaan arvoista keskiarvo.

Saaduista nopeusmittauksen tuloksista, kayta taulukkoa 3 jokaisen toiminnon oikean vahvistusarvon maérittelemiseksi.
Tama testi tarjoaa vahvistusarvolle suurinpiirteisia arvoja. Oikeat vahvistusarvot riippuvat muustakin kuin puomiston
nopeudesta, joten suosittelemme automaattisen vahvistuksen asetuksen kayttda, jos mahdollista.

HC 9500 niytto
Venttiili-valilendella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

Norac UC5 asetus

Paina Vahvista ndppdinta.
Yleistd = Anturi Venttiili Kytkin

|

Venttiili Tyyppi Valm.nro Syétto Testi
T =

Ohitus Siséanmeno
Vasenalas  Venttiili
Oikea ylos Venttiili
Oikea alas Venttiili
Puomisto yl6s Sisdanmeno
Puomisto alas Sisaanmeno
Heilunta ylés Sisdanmeno

Heilunta alas Sisaanmeno

Paina ja pida Kasikayttdisen testin ndppain

painettuna. Jatka painettuna pitdmistd, kunnes
puomiston liike lakkaa ja korkeuden reaaliaikainen Kuollut alue
nayttd vakiintuu.

Naytossa nakyy puomiston nopeus mitattuna
tuumaa/sekunti.

Kayta seuraavia taulukoita vahvistusarvojen "
e . . Ki t
madrittelemiseksi. el S

Paina hyvéksy-ndppaintd asetuksen Paina nappaint testin tekemiseksi
hyvaksymiseksi.
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4 - Ruiskun kokoaminen

VT + ECHO™ naytot

Venttiili-valilehdella valitaan haluttu kalibroitava
toiminto.

; VENTTIILIT

Paina Vahvista kehysta.

WM #1: 2808

ULOSTULON KANAVA

Paina ja pida Kasikayttdisen testin ndppain
painettuna. Jatka painettuna pitamistd, kunnes
puomiston liike lakkaa ja korkeuden reaaliaikainen
naytto vakiintuu.

Naytossa nakyy puomiston nopeus mitattuna
cmy/s.

Kun testi on valmis, paina TAKAISIN, VENTTIILIT-
naytosta poistumiseksi.

Paina ndppdintd testin
tekemiseksi...

R ST L TR R SRR

53



4 - Ruiskun kokoaminen

Ulkoisen kytkimen asetus

Ulkoiset kytkimet mahdollistavat kasikayttdisen AutoHeight-jarjestelman ohituksen. Sydtdsta riippuen, voi se aiheuttaa
AutoHeight automaattisen ohjauksen taydellisen tai osittaisen ohituksen. Kummatkin AutoHeight-toiminot vaativat
kasikdyttodisen ohituksen.

Ennen ulkopuolisten kytkinten kasisdatoa, suosittelemme, ettd yritetddn tehdd automaattinen asennus. Kaynnistamalla
automaattinen asetus, asetetaan ulkopuolisille kytkimille oletusasetukset.

HC 9500 niytto
Siirry AutoHeight asetusnaytolle.

AutoHeight asetusikkunassa on varmistettava, etta
Norac-logon alla oleva alasvetokehys on avattu.

Automaattiset
Paina anturien ja venttiilien ohjurit -ndppainta. NORACH

Anturin ja

venttiilien i i
BhitE }aajennuskorttl #3524 v

Norac UC5

Puomiston itteisto-ohjelmi i
hallintamed h Laitteisto-ohjelmiston versio 4.2.3.22

il Laitteistomuutos 0.3.0.4

Laajennetut riuiskun varustus: Twin Force (HAZ) |

saadot

Kalibrointi

Valitse Kytkin-valilehti.

Tassa ndytdssa nakyy luettelo nykyisista ulkoisista
kytkimistd, joiden asetukset on tehty. Ellei Tita | At Venelt o

toimintoa ndy tdssa ndytossa, kytkintd ei ole varattu S S S—
i i i Toiminto Valm.nro Sisaanmeno
toiminnoille. VaseryiEs o

Norac UC5 asetus

Toiminnon asetusten tekemiseksi, paina Lisda
(add) -nappalnta ikea alas

Puomisto ylos
Puomisto alas

Vasen alas
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4 - Ruiskun kokoaminen

valitse asetettava toiminto alasvetovalikosta ja
valitse sen jalkeen sopiva kytkin
sarja/ulostulorasaista.

Luettelo oletussydttdkanavista on taulukossa 4.
Valitse Hyvaksy (accept) asetusten asettamiseksi.

Jatka tarvittaessa jokaisella ruiskun toiminnolla.

VT + ECHO™ ndytot
Siirry AutoHeight asetusnaytolle.

Paina kytkinten asetusnappia.

Kytkin -ndytolla valitaan haluttu asetettava
toiminto.

Lisaa -kytkin

Toiminto

Vasen alas v

Sarja/Ulostulo

8000 syotto 2 v
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4 - Ruiskun kokoaminen

Valitse toiminto, jonka asetukset aiot tehda
painamalla kehysta yldikkunassa.

Paina syottdkanavan kehysta kanavanumeron
vaihtamiseksi.

Paina TAKAISIN (nuoli) poistumiseksi ja
palaamiseksi ANTURIT-nadytolle.

Jatka tarvittaessa jokaisella ruiskun toiminnolla.

VASEN YLOS

SYOTTOKANAVA
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4 - Ruiskun kokoaminen

Vaihtoehtovalikko

Yleisia tietoja

On olemassa monia vaihtoehtoja tehdad AutoHeight -jarjestelman asetukset eri toiminnoilla. Vaihtoehtovalikko sijaitsee
automaattisessa asetusvalikossa - katso "Automaattinen jarjestelmdasetus” sivulla 24. Ruiskumerkin alasvetokehyksen alla
valitaan "Vaihtoehdot". Ruiskun mallin alasvetokehyksessa ei ndy vaihtoehtoluetteloa. Aina kun valitset vaihtoehdon, ndyttd

vaihtelee olemassa olevien valintojen valilla. Kun vaihtoehto on valittu, paina "OK" ja sdadét tulevat ndkyviin
vianetsintdikkunassa.

Pdisteajon avun paalle ja pois pailta kytkenta

Téaman vaihtoehdon valinta vaihtaa péisteajon avun sallimisen tai sallimatta jattamisen valilld. Tdma ominaisuus on
oletuksena mahdollistettu joissakin ruiskutyypeissa. Pdisteajon apua kdytetddn ainoastaan lohkojen tai koko puomiston
nostamiseen pellon paadyssa kddnndksen ajaksi. Tdama ominaisuus toimii jarjestelman ollessa automaattitoiminnolla.

Paisteajotoiminnon nostokorkeutta voidaan muuttaa. Kun puomistoa kéytetdan paisteajotoiminnolla, kdyttdja voi muuttaa
korkeutta yksinkertaisesti kohdekorkeutta saatamalla.

Pdisteajon avun laukaisu

Kun pdisteajon apu -toiminto on kdytdssd, on valittava laukaisin toiminnon kdynnistamiseksi pellolla. Laukaisin voi olla joko
puomiston nosto / lasku kytkin tai kauko-ohjauttu automaattinen syottolinja.

Paanostokytkin

Jos puomiston noston kytkin on kaytettavissa laukaisimena, tapahtuu HeadlandAssist laukaisu kun kéyttdja kayttaa
"padpuomisto ylos" kytkintd automaattitoiminnolla. Puomiston "laskukytkintd" kayttamalla, puomisto palaa
automaattitoiminnolle. Kun puomisto on kasikdyttdtoiminnolla puomiston nostokytkin kdyttdd puomiston normaalia
nostotoimintoa.

Jos puomiston nostokytkin on kdytettdvissa laukaisimena, ei asetuskohdan lisdys- / vdhennysominaisuus ole kdytettdvissa
puomiston nostokytkimella.

Ulkopuol. kytk. Auto

Kun otetaan ulkopuolinen automaattitoiminto kdyttdon laukaisijana, antaa se erilliselle kytkimelle mahdollisuuden laukaista
pdisteajotoiminto. Tama kytkin ei saa olla hetkellistd tyyppia oleva. Ulkopuolinen automaattilaukaisu on syottévayla, joka
sijaitsee AutoHeight syodttémoduulissa. KatsoKatso “Vaikean maaston toiminto” sivulla 58. ulkopuolisen kytkimen sydttojen
sijainnit. Jos ulkopuolinen automaattilaukaisu on sallittu, ovat my&s ulkopuoliset kytkimet kdytettdvissa.

Kasikaytollg, jos jarjestelman jannite (+12 V DC) on hetkellisesti liitetty ulkopuoliseen automaattilinjaan, siirtyy jarjestelma
automaattitoiminnolle. Automaattitoiminnolla ollessaan ja joka kerta kun jarjestelman jannite hetkellisesti kohdistetaan
ulkopuoliseen automaattilinjaan, vaihtaa jarjestelma automaatti- ja paisteajotoiminnon valilla.

Kun ulkopuolinen automaattilaukaisu on valittu, asetuskohdan lisdys- / vdhennysominaisuutta voidaan yha kdyttdd yhdessa
puomiston kytkimen kanssa pdisteajo- ja automaattitoiminnon kohdekorkeuden vaihtamiseksi.

Pdisteajon avun toiminto
Paisteajotoiminto voi toimia kahdella eri tavalla; puomiston tai ainoastaan lohkojen nosto.

Jos puomiston nostotoiminto on valittu kun paisteajotoiminto on laukaistu, ovat lohkot tilapdisesti poissa kaytdstd ja
puomisto nousee ennalta maariteltyyn paisteajokorkeuteen, jotta kuljettaja voi kadntya pellon paisteelld. Kun laukaisu
tapahtuu uudelleen, koko puomisto palaa automaattitoiminnolle.

Jos ainoastaan lohkotoiminto on valittu kun pdisteajotoiminto laukaistaan, nousevat ainoastaan lohkot pdisteajokorkeuteen.
Kun laukaisu tapahtuu uudelleen, koko puomisto palaa automaattitoiminnolle.
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4 - Ruiskun kokoaminen

Vaikean maaston toiminto

Joillakin ruiskuilla voidaan puomiston paatylohkot taittaa ja ruiskutus tapahtuu ainoastaan sisemmilld lohkoilla. Jos
ruiskussasi on tdma ominaisuus ja siind on viiden anturin jdrjestelma (vaikean maaston sarja), voidaan tdta ominaisuutta
kayttaa kun ruiskutetaan ulommat lohkot taitettuina.

Kytkemalld paéddyt pois paalta, lohkojen kahdet ulommat anturit jdavat pois kaytdsta ja ainoastaan sisempid antureita
kaytetddn korkeuden mittaukseen. Vaikean maaston toiminnon oletuksena on "Paatylohkot kdytossa" ja se palaa
"Paatylohkot kdytdssa" toiminnolle kun virta kytketdan pois paalta ja uudelleen paalle. Kun ruiskutetaan tadydelld puomiston
leveydelld, pitda séadon olla "Paatylohkot kdytdssd" asennossa ulompien antureiden kayttdon ottamiseksi.

Korkean dljyn lampatilan halytys

Korkean dljyn lampdtilan halytys on tavallisesti oletusasennossa "ON". Taman vaihtoehdon valinta vaihtaa halytyksen
sallimisen tai sallimatta jattamisen. Kun toiminto on sallittu, nakyy virheviesti jos AutoHeight venttiililohko saavuttaa 95°C
ldampdtilan. Se ndkyy kerran eika toistu, kunnes virta kytketddn uudelleen paalle.

Tama halytys on ainoastaan informatiivinen ja osoittaa, ettd koneessa on komponentti kuumentunut likaa. Tama halytys ei
vaikuta minkdadan komponentin takuuehtoihin. Todellinen 6ljyn maksimildampdtila maaritellddn kaytettavan oljyn mukaan.
Kdyta valmistajan suosittelemaa oljya.

Puomistogeometrian testi

Valitse tdma vaihtoehto, jos haluat tehdd puomiston geometriatestin uudelleen. Tdman vaihtoehdon valinnan jalkeen
nadyttd kehottaa sinua nousemaan ohjaamosta ja painamaan jompikumpi puomiston paaty 30 - 90 cm alas vahaksi aikaa ja
padstamaan paaty takaisin ylos.

Ala kulje anturien vieressa kun ldhestyt puomistoa. Pysy véh. 1 metrin etéisyydelld anturista niin, ettet aiheuta
mittausvirhetta.

Lampaétilan korvaus

Tama toiminto on tavallisesti sallittu AutoHeight jdrjestelman korvauksen tekemiseksi hydrauliikkadljyn lampdtilan
vaihdellessa. Taman toiminnon poistaminen kaytdsta voi olla hyddyllinen vianetsintdtarkoituksiin.

Hitaan heilunnan viite

Hitaan heilunnan viite vaihtoehto maaraytyy ruiskutyypin mukaan. Voi olla hyddyllista sallia tdma toiminto
heiluriripusteisissa ruiskuissa (joissa kallistus/kdanto), joissa puomisto ei seuraa alustaa poikittain rinteissa ajettaessa. Kun
tdma toiminto on sallittu, AutoHeight jarjestelma saataa kallistuksen sivukallistuksissa niin, ettd keskilohko on alustan kanssa
samansuuntainen.

Tama ominaisuus voidaan haluta pois kaytosta tilanteissa, joissa ruisku kulkee urassa ja halutaan kallistuksen seuraavan
pellon pintaa alustasta poiketen.

Kasin tehtiva venttiilin kaytto

Venttiilin kasikaytto on tavallisesti oletuksena kytketty pois pddlta useimmissa ruiskutyypeissa. Kun se on kadytossd, toiminto
ohjaa ko. venttiilia, kun kytkimen kaytto havaitaan. Tama toiminto pitaa olla kaytdssa ainoastaan, jos laitteiston asennus vaatii
kayttoon ottoa. Ota yhteys HARDI-jdlleenmyyjddn jos venttiilin kdsikdyttd on otettava kdyttoon.
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5 - Kaytto

Tyypillinen kdytto

Kayttonaytto

Kun jarjestelman asetukset on tehty oikein, se on hyvin helppo kdyttda. Suurimpaan osaan toimintoasetuksista ja
hallintalaitteista pddsee kasiksi padandytolld. Naytdssa nakyy kuva puomistosta seka jokaisen puomiston lohkon korkeus.

Paina nappia ohjausyksikon oikeasta alakulmasta automaatti- ja kdsikdyttdtoiminnon valilla vaihtamiseksi. Kun puomisto on
sininen, on AutoHeight -jarjestelma automaattitoiminnolla. Kun puomisto on musta, on AutoHeight -jarjestelma
kdsikaytolla.

Kun AutoHeight -jdrjestelma on automaattitoiminnolla, ilmestyy ndytélle nuolet puomiston lohkojen yla- ja alapuolelle.
Nuolet osoittavat, ettd AutoHeight jdrjestelmad on korjaamassa puomiston osaa ndytdssa nakyvaan suuntaan. Usein korjaus
on hyvin pieni, eikd puomiston asennossa juuri havaita muutoksia.

Ndytetty korkeus mitataan suuttimista maan pintaan (pellon pinta toiminto) tai kasvuston latvaosaan (kasvusto toiminto).
Jos ruiskussa on viisi korkeusanturia on ndytetty korkeus ainoastaan ulomman anturin korkeus. HC 9500 ja HC 8500 ndyttojen
padkayttondyttd on ndytetty alla.

HC 9500 padkadyttondytto
A. Saadot

00km/h [z

o2

B. Autom./Késikdyttdndppain

Waos +
185 - 208
165185
W145- 165
Wo- 145

Virtaus. 0.0 L/min
Kaytetty: 00L
Pinta-ala: 0,0 ha

- o

A Tydleveys 0 m

Kasvi hdekorkeus: 100 cm Herkkyys: 5 ()
Paasulkuventt.: 0
-m ekl 0
Ulkopuolinen 0
30,7 31,8 30,7 22°C

B
A B bt

Virtuaalindytto (VT) + ECHO™ Run-Screen
A. Puomiston korkeus- ja tilaiikkuna

B. Autom. nappain
C. S3aténdppadin
D.
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Yleisia tietoja
AutoHeight-sdddot ndytetddn padkdyttondytolla. Naiden sadtdjen muuttaminen:

HC 9500 naytto

Paina puomiston kuvaa puomiston korkeussaadon
vaihtoehtojen nayttdmiseksi.

Virtaus. 0 0 L/mm

Kaytetty: 00L
Pinta-ala: 0,0 ha
Sailio: 1000 L

Tydleveys 0 m

Kasvi Kohd 100 cm Herkkyys: 5 Rainelba
Paasulkuventt.: 0
Sekoitus:
Ulkopuolinen 0

VT + ECHO™ naytot
Siirry saatondyttdon painamalla Avain-néppainta.
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Herkkyys

Herkkyys voidaan saataa valilla 1 - 10, sdadon 5.
asennon ollessa oletuksena.

Napsauta "Herkkyys" kehysta herkkyyden
muuttamiseksi.

Herkkyys

+ Arvon alentaminen vahentda jarjestelman
herkkyytta ja parantaa vakautta.

. I . Toiminto
« Arvon korottaminen lisda herkkyytté ja

asettaa myos suurempia vaatimuksia
hydrauliikalle.

KORKEUS

Pellon pinta / Kasvusto toiminto

Napsauta "Toiminto" kehysta jdrjestelman
muuttamiseksi pellon pintatoiminnolta
kasvustotoiminnolle.

Lisatietoja kasvusto- ja pellon pintatoiminnosta
I6ytyy kohdasta “Pellon pinta ja Kasvusto
toiminnot” sivulla 16.

Herkkyys

— _ Toiminto
Toiminto |Korkeuden mittaus

Pellon Anturit mittaavat ruiskutussuutinten etdisyyden

pinta pellon pinnasta.

Kasvi Anturit mittaavat ruiskutussuutinten etaisyyden KORKEUS

kasvuston latvoista.
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5 - Kaytto

Kohdekorkeus
Kohdekorkeus on korkeus, johon haluat puomiston asettuvan ruiskutuksen aikana.
« Pellon pinta -toiminnolla kohdekorkeus mitataan pellon pinnasta ruiskun suuttimiin.

« Kasvusto -toiminnolla kohdekorkeus mitataan kasvuston latvaosista ruiskun suuttimiin.

Napsauta "KORKEUS" kehysta arvon
muuttamiseksi.

Toiminto Pellon pinta

KORKEUS

Paatylohkot -toiminto

Joillakin ruiskuilla voidaan puomiston paddtylohkot taittaa ja ruiskutus tapahtuu ainoastaan sisemmilld lohkoilla.

i HUOM! Toimii ainoastaan viiden anturin jarjestelmassa (“Vaikean maaston sarja” sivulla 17).

Valintakehys tulee olla ilman valintaa kun
ruiskua kaytetdan paatylohkot taitettuna
(Paadyt OFF).

Kytkemalld paadyt pois paalta, lohkojen
kahdet ulommat anturit jadvéat pois kaytosta
ja ainoastaan sisempid antureita kaytetaan
korkeuden mittaukseen.

Toiminto Pellon pinta

« Kehys suositellaan pidettavéksi valittuna
(Paadyt ON) ja ne palaavat téhan asentoon
kun virta kytketdan uudelleen paalle.

KORKEUS 75,0

Kun ruiskutetaan taydelld puomiston
leveydelld, pitad saadon olla "Paatylohkot
kdytossa" asennossa, ulompien antureiden
kayttoon ottamiseksi.
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Puomiston nostotoiminto

Padpuomiston reaktioaika vaikuttaa siihen miten
pitkd padpuomiston saatovali on.

Napsauta "Pddpuomiston nostoreaktio" -kehysta
reaktioajan muuttamiseksi.

« Reaktioajan arvo 0 voi olla hyddyllinen

Puomiston

) o . nostotoiminto
« Pddpuomiston reaktioaika voidaan saatééa

valilla 0 - 5.

! - ! o ) KalTlistustoiminto
« Hitaampi padpuomiston reaktioaika voi olla

hyddyllinen epatasaisissa kasvustoissa,
estdmaan puomiston turhat korjausliikkeet.

korkeissa kasvustoissa, joissa ruiskun alusta
taittaa kasvustoa eteenpdin, keskilohkon liian
matalan saadon valttdmiseksi.

Saato Puomiston nostotoiminto Tilanne

0 Off Korkeat kasvustot

1 Hitain reaktioaika Epdtasaiset kasvustot

5 Nopein reaktioaika Kasvusto & Pellon pinta toiminto

Kallistuksen reaktioaika

Kallistuksen reaktioaika vaikuttaa siihen miten
pitka kallistuksen saatovali on.

Napsauta "Kallistuksen reaktio" -kehysta
reaktioajan muuttamiseksi.

Puomiston
nostotoiminto

i

HUOM! Tamé saatd on nakyvissa

- Kallistuksen reaktioaika voidaan saataa valilla

ainoastaan, kun kallistuksen sdaté on
kaytossa.

Kallistuksen
reaktioaika

0-5.

Kallistuksen reaktioaika on paras asettaa
matalaan arvoon, silld kallistusta ei yleensa
tarvita tasaisilla pelloilla. Suosittelemme
kallistuksen reaktioajan asettamista
suuremmalle arvolle epétasaisilla pelloilla ja
sivukallistuksissa ajettaessa.

- Kallistuksen reaktioajan asettaminen liian suureksi aiheuttaa puomiston heiluntaa ja ruiskutustehon heikkenemista.

Saato Kallistuksen reaktioaika Tilanne

0 Off Tasaiset pellot

1 Hitain reaktioaika Tasaiset pellot

5 Nopein reaktioaika Epdtasaiset ja makiset pellot
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5 - Kaytto

Ruiskun kytkimet

Yleisia tietoja
Kun ruiskun kytkimia painetaan, nakyy nuoli ndytdssa ja se ndyttdd mitd toimintoa on kaytetty. Esimerkiksi, jos vasenta
nostokytkintd on painettu, ndkyy ylos osittava nuoli puomiston vasemmalla puolella.

Kallistuksen kytkimet

Automaattitoiminnolla vastaava puomiston lohko siirtyy kasikaytolle ellei vasenta eikd oikeaa kallistuksen kytkintd paineta.
Tama on hyddyllistd, kun ruiskutetaan Idhelld ojia tai pensasaitoja, jolloin haluat ohjata puomiston lohkoa kasin samalla kun
puomiston muut lohkot toimivat automaattiohjauksella. Paina Automaatti / kasikayton kytkintd kaikkien puomiston
lohkojen palauttamiseksi automaattitoiminnolle.

Paanostokytkin

Kun puomisto on automaattikaytolld ja padpuomiston nosto- tai laskukytkinta painetaan hetkellisesti, saatyy kohdekorkeus
vaiheittain ylos tai alas.

Jos pdisteajotoiminnot (Katso “Paisteajon avun pddlle ja pois paalta kytkentd” sivulla 57.) on kdytdssd, puomiston
nostokytkimen toimiessa laukaisijana, kdytetaan puomiston nostokytkinta ohjaamaan paisteajotoimintoja kohdekorkeuden
sijasta. Puomiston nostokytkin aktivoi paisteajotoiminnot. Puomiston laskukytkintd painamalla, jarjestelmad palaa
automaattitoiminnolle.

Painamalla puomiston nostokytkintd ja pitdmalla se painettuna, siirtyy jarjestelma aina kasikaytolle.

@ HUOMIQ! Kaikissa ruiskutyypeissa ei ole ylla mainittuja toimintoja.
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6 - Huolto

Huoltotietoja

Yleisia tietoja
AutoHeight -jarjestelma vaatii hyvin vahaista huoltoa mutta on olemassa muutama toimenpide, jotka varmistavat
jdrjestelman jatkuvan toiminnan tulevina vuosina.

Ennen pdivan kayttoa
« Suosittelemme ruiskun kitkapalojen voitelemista. Tama varmistaa puomiston ruiskun alustasta riippumattomat
liikkeet. On hyvin tarkeda pitaa heiluntaripustuksen kitkapalat voideltuna. Kitkapalojen voitelu voi olla valttamatonta
useamman kerran paivan aikana.

+ Varmista, ettd AutoHeight-anturin laukaisukiinnikkeet toimivat oikein.

« Varmista, ettd kaikissa antureissa on puhdas ja kuiva suojalevy. Suojalevy tydnnetdan anturikotelon sisadn niin, etta se
on tasaisesti alustaa vasten.

« Tarkista jokaisessa anturissa oleva suojalevy. Jos se polyn tai muun lian tukkeama, puhdista se. Kun suojalevy irrotetaan
anturista, voidaan se puhaltaa puhtaaksi paineilmalla. Jos tarpeen, vaihda suojalevy. AutoHeight-jarjestelmaa on aina
kdytettdva suojalevy asennettuna jokaiseen korkeusanturiin.

Kayttokauden paittyessa
« Irrota korkeusanturit ruiskusta ja sailytd ne sisatiloissa. Merkitse anturin valmistusnumero Katso “Anturiasetukset”
sivulla 39. muistiin, anturin asentamiseksi oikeaan kohtaan ennen seuraavaa kayttdkautta.

« Ota tarvittaessa yhteys HARDI-jdlleenmyyjaan anturien kalibroimiseksi tai korjaamiseksi. Tavallisesti anturi toimii 3 - 10
vuotta ilman huoltotoimenpiteita.

+ Vaihda NORAC-hydrauliikkalohkon éljysuodatin vuosittain.
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7 - Vianetsinta

Yleiskaytto

Puomisto ei ole suora jarjestelmdasetuksen jalkeen

« Herkkyyssaatd voi olla saddetty liilan alhaiseksi. Tarkista anturien korkeuslukemat kdyttondytolts; jos ne poikkeavat
kohdekorkeudesta, yritd lisdta herkkyyttd. Herkkyyssaddon 5 toleranssi on +/- 6 cm.

« Anturin sivusiirtokorkeus voi olla vaara. Katso kohtaa Katso "Vahimm korkeustoiminto” sivulla 39..

+ *Kuollut alue voi olla vaarin kalibroitu. Jos kuollut alue on sdaddetty liian matalaksi, ei jarjestelma voi tehda pienia
korjauksia. Tee kuolleiden alueiden uudelleen kalibrointi kuten kohdassa “Venttiilien saatd” sivulla 46on selostettu.

Jarjestelma ei siirry automaattitoiminnolle
+ Varmista, ettd jdrjestelma on tehnyt automaattiasetukset valmiiksi. Jos olet aloittanut mutta et lopettanut
automaattiasennusta, on vahintaan yksi hydraulinen toiminto (Katso “Venttiilien sadtd” sivulla 46.) asetettava
kdsisaadolld ennen kuin jarjestelma sallii automatiikalle siirron.

« Varmista, ettd anturikorkeus ei ylitd 152 cm. Jos puomisto ylittda taman korkeuden, ei jarjestelma siirry
automaattitoiminnolle.

Jarjestelma nollautuu kun venttiilia kdytetdaan
« Tarkista jannitteen syottd. Varmista, ettd ruiskun jannitteen syottd ylittdd +12 vV DC.

« Tama voi myos johtua vaurioituneesta tai viallisesta jannitteen sy6ttdkaapelista. Tarkista ettd jannitekaapelin liitokset
ovat kunnossa.

Jarjestelma vaihtaa satunnaisesti automaatti- ja kasikdyttotoiminnon valilla
« Viestit voivat aiheutua vaurioituneesta tai viallisesta kaapelista. Varmista, etta kaikki kaapelit ovat oikein kytketyt.
Liitosten pitdd olla tiukat ja hapettumista vapaat.

+ Sahkoistd melua voi esiintya ruiskun ohjausjarjestelmdssd. Asenna suodatin tai diodit ruiskun yhteen tai useampaan
solenoidiin.

Anturit

Korkeus- tai heilunta-anturit eivit tunnu toimivan (“NO COMM” ndkyy naytolla)
« Viestit voivat aiheutua vaurioituneesta tai viallisesta CAN-Bus kaapelista. Varmista, ettd kaikki kaapelit ovat oikein
kytketyt. Liitosten pitda olla tiukat ja hapettumista vapaat.

+ Josjohtimet ovat kunnossa, voi anturi olla viallinen. Yritd vaihtaa antureita, jolloin voidaan todeta jos vika seuraa anturia.

Vaara korkeusanturin mittaustulos (ndytolla nakyy "NO DATA")
+ Tama viestin nakyminen ajoittain on tdysin normaalia. Jos viesti nakyy jatkuvasti, voi anturilla olla vaikeuksia kunnollisen
lukeman saamisessa. Varmista, ettd anturi toimii oletuskorkeudella. Tarkista anturien asennot. Anturin pitda osoittaa
|ahes suoraan alas maata kohti eika anturin ja pellon pinnan valilld saa olla esteita.

« Suojalevy anturin pohjaosassa voi olla likainen. Tarkista ja puhdista levy tarvittaessa. Jos se on erityisen kulunut tai
likainen, on se vaihdettava.

« Anturissa voi olla kosteutta. Tama voi olla tavallista ruiskuissa, joissa pddtylohkot kadnnetaan ylos, jolloin anturit
osoittavat ylospdin. Jos antureihin kerdantyy vetta tai kosteutta on suojalevy irrotettava ja annettava veden valua ulos.
Kun jatat anturin valumaan, se kuivuu itsekseen ja alkaa uudelleen toimia.

« Anturin muunnin voi olla vaurioitunut. Irrota suojalevy ja tarkista voitko kuulla anturin tikittavan danen. Ellet kuule
tikittavaa aanta tai dani on kovin heikko, voi muunnin olla vaurioitunut ja anturi vaatii korjausta.
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Moduulit

Moduulin vihrea LED-valo vilkkuu

« Laske LED-valon vdlahdysten madrd ja katso mahdollinen vika alla olevasta taulukosta. LED-valo vilkkuu nopeastija sitd
seuraa kolmen sekunnin viive, jonka jalkeen valdahdyskuvio toistuu. Néytdn Bus-viat koskevat ainoastaan
ohjausmoduulia.

Véldhdysten lukumdard |Selostus

Palaa jatkuvasti (ei valahda) Kaikki on kunnossa.

Mitaan laitetta ei ole liitetty naytén Busvaylaan.

Mitaan laitetta ei ole liitetty NORAC Busvaylaan.

Maarittelematon.

Maarittelematon.

NayttéBusin CAN Bus varoitukset - CAN Bus toimii edelleen; LED-valo vilkkuu kunnes virta kytketdan uudelleen paalle.

NORAC Busin CAN Bus varoitukset - CAN Bus toimii edelleen; LED-valo vilkkuu kunnes virta kytketdan uudelleen péalle.

Nayttd Busin CAN Bus viat - liian paljon CAN-varoituksia, CAN-muistikortti tekee uudelleen kaynnistyksen.

0| N O || AW N —

NORAC Busin CAN Bus viat - liilan paljon CAN-varoituksia, CAN-muistikortti tekee uudelleen kdynnistyksen.

Moduulin punainen LED-valo palaa tai vilkkuu:

« Katso seuraava vianetsintataulukko.

Véldhdysten lukumdard |Selostus

Palaa jatkuvasti (ei vdlahdd) | Moduulivika.

1 sekunnissa Moduuli ohjelmoi.

Hydrauliikka

« Ennen hydrauliikan vikojen epailemista on tarkistettava, ettd sahkojarjestelma on kunnossa. Tarkista kaikki johtimien
liitokset ja varmista, etta ne ovat lujat eivatka ole hapettuneita. Mittaa venttiilin ulostulo ja varmista liitosten jannite.

« Useimmissa venttiileissa on ohituskohta. Se on pieni messingin vdrinen reika keskelld kelan paatyd. Jokaisessa
venttiilissa on reikd. Painamalla tappia voit aktivoida venttiilin kdsikdytolla. Lohkossa on oltava painetta, jotta toiminto
saadaan toimimaan.

« Jos ruiskussa on ohitusventtiili on se otettava kdyttdon aina kun hydraulista toiminta halutaan kayttaa.

Puomisto ei nouse eika laske

« Varmista, ettd hydrauliikkadljy pddsee Norac-venttiililohkoon ja, ettd sydttdkohdassa on paine. Hydrauliikka ei toimi jos
paine- ja paluuputken paikat ovat vaihtuneet. Jos jarjestelmassa on pikaliittimid, on niiden oltava oikein liitettyina.

- Tarkista ohitusventtiilin (jos asennettu) oikea toiminta seka johdinliitokset AutoHeight-jarjestelmaan. Ohitusventtiilin
asetukset on tehtdva oikein kasikdyttoisessa venttiiliasetuksessa (Katso “Venttiiliasetukset” sivulla 43.).

- Vastapaine ei mahdollisesti ole riittdvan suuri Norac-venttiililohkon paineensaatéventtiilien kdyttamiseksi. Voit asentaa
kuristimia s&ilioon johtaviin "A" putkiin riittdvan vastapaineen luomiseksi, jolloin Norac-venttiililohkossa olevat
esiohjatut paineensaatéventtiilit saadaan toimimaan.

« Kallistussylinterien nosto- ja laskuletkujen paikat voivat olla vaihtuneet. Varmista, ettd nostoletkut ovat liitetyt Norac-
venttiililohkon "B"-liitoskohtiin. Laskuletkut liitetdan "A"liitoskohtiin.

Puomisto laskee kun sen pitdisi nousta ja pdin vastoin
« Tarkista kaapeliliitokset venttiililohkossa ja varmista, etteivat niiden paikat ole vaihtuneet.

« Kallistussylinterien nosto- ja laskuletkujen paikat voivat olla vaihtuneet. Varmista, etta nostoletkut ovat liitetyt Norac-
venttiililohkon "B"-liitoskohtiin. Laskuletkut liitetdadn "A"™-liitoskohtiin.

Hydrauliikkaoljy kuumenee liikaa

+ AutoHeight-jdrjestelman kayttd suuremmilla herkkyyksilla voi asettaa ruiskun hydrauliikalle suurempia vaatimuksia.
Yritd vahentaa herkkyytta.

« Muuttamalla 1-toimisia jarjestelmid 2-toimiseksi, jossa kuristimet on molemmissa "A"-litoskohdissa voi vahentda
lampidmistd. Ota yhteys Norac'iin lisatietojen saamiseksi.
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Puomisto "ryomii" ylos tai alas kasikayttotoiminnolla

Kallistussylinterien nosto- ja laskuletkujen paikat voivat olla vaihtuneet. Varmista, ettd nostoletkut ovat liitetyt Norac-
venttiililohkon "B"-liitoskohtiin. Laskuletkut, jos asennettu, liitetddn "A"-litoskohtiin.

Téama voi johtua ongelmasta ruiskun hydrauliikkajarjestelmadssa. Tarkista ruiskun hydrauliikka. Tarkista, etteivat
kallistussylinterit vuoda ja vaihda tiivisteet tarvittaessa.

Tama voi olla Norac venttiililohkon sisdinen ongelma. Mahdollisia vikojen syitd ovat: juuttunut venttiili, vialliset
takaiskuventtiili tai vieras esine on juuttunut venttiililohkoon. Jos mahdollista, yrita irrottaa vieras esine venttiilista.
Venttiililohko voi myds kaivata korjausta.

Vastapaine ei mahdollisesti ole riittavan suuri Norac-venttiililohkon paineensaatoventtiilien kayttamiseksi. Voit asentaa
kuristimia sailiodn johtaviin "A" putkiin riittdvdn vastapaineen luomiseksi, jolloin Norac-venttiililohkossa olevat
esiohjatut paineensdatoventtiilit saadaan toimimaan.

Puomiston vakaus

Puomisto on vakaa automaattitoiminnolla

Varmista, ettd puomiston vaimennus toimii oikein ja padsee vapaasti liikkkumaan. Jos vaimennus takertelee tai on liian
|6ysd, el puomisto ole vakaa. Jos puomisto ei ole tukeva kasikayton toiminnolla, ei korkeuden sddtojarjestelma tee siita
tukevampaa.

Jos puomistossa on kitkapalat varmistetaan, etta ne on hyvin voideltu. Tarkista puomiston iskunvaimentimet ja vaihda
jos ne ovat kuluneet. Jos mastotyyppinen puomiston nostojarjestelma on merkittavasti kulunut, on puomisto 16ysa.
Asenna valilevyt tai sadda mastotyyppinen nosto, mikali mahdollista.

Jarjestelman uudelleen saataminen. Elleivat hydrauliikan asetukset ole kalibroitu oikein, voi puomisto olla epavakaa.
Tee puomiston sdato ja geometriatesti uudelleen.

Tarkista anturien asennukset. Ne on asennettava puomiston vaimennustyypin ja asennusohjeen mukaan.

Varmista, etta korkeusanturit toimivat kunnolla ja johdonmukaisesti. Anturien pitdd olla oikein asennettu ja
kohdistettu. Anturin pitdd osoittaa ldhes suoraan alas maata kohti eika anturin ja pellon pinnan valilla saa olla esteita.

Jos ruiskussa on kallistussylinterien paineakut, on niiden paine tarkistettava valmistajan antamien ohjeiden mukaan.
Paineakkujen ja kallistussylinterien valissa tulee myds olla kuristimet.

Puomisto siirtyy ylos saakka kasvustotoiminnolla:

Anturit saavat todennakaisesti lukeman puomistosta kasvustotoiminnolla. Varmista, ettd anturit ovat oikein
kohdistetut ja asennetut. Anturin pitda osoittaa lahes suoraan alas maata kohti eika anturin ja pellon pinnan valilld saa
olla esteita.
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Varaosat

Katso paivitetyt varaosatiedot osoitteessa www.agroparts.com. Kaikkiin
varaosatietoihin paasee kasiksi, kun ilmainen rekisterdinti on tehty.
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