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1. Sahkoinen kytkenta traktoriin

Jéinnite 12 V (suositellaan 4 mm?2 akkujohtimia)
Sulake 16A.

Virran syo6ttdkaapeliin on tehtaalla asennettu 3 napainen ISO 1724 normin mukainen
pistotulppa. Mikéli traktorissa on erilainen pistoke, eikd normin mukaista pistoketta haluta
asentaa, voidaan kéérintilaitteen pistotulppa purkaa ja asennetaan traktoriin sopivaa pistotulppaa.
Télloin on huomattava etti 2:1la merkitty johto on positiivinen ja 1:11i merkitty johto on
negatiivinen.

Asenna ohjauskotelon kannattimet sopivaan paikkaan traktorin hytissi, pujota ohjauskotelo
lujasti paikoilleen. Vilté kaikissa tilanteissa ohjauskotelon pitamisté irrallaan hytissé, koska se
& voi helposti vahingoittua ja on irrallisena vaikea kayttaa.

Pidi erityisesti huolta siiti etti ohjauskotelon sihkéjohdon liittimet eivit rasitu!



2. Hydraulinen kytkenta traktoriin

ELHO kéirintélaite AC/ACI tarvitsee jatkuvasti 15-25 I/min 6ljyi, painevaatimus 150 bar.
Suurempi 6ljyn syotto kuin 25 1 /min ei ole suotavaa, koska se nostaa tarpeettomasti
paluupainetta venttiilisti seki jirjestelmin limpoa. Muovileikkurin paluuliike ei tilloin
toimi kunnolla!!

Mikéli traktorissa ei ole mahdollista rajoittaa 6ljymaéréaa kéarintélaitteelle sopivaksi, ole hyva ja
ota yhteyttd traktoritoimitajaasi méadranséédtoventtiilin asentamista varten.

ELHO kauppiaasi voi mydskin toimittaa esisdddettya virtauksenjakoventtiilid joka rajoittaa
kadrintilaitteelle menevéa 6ljymairaé 20 litraan minuutissa. Téllaisen esisdddetyn
virtauksenjakoventtiilin tilausnumero on 118248.

On suositeltavaa aina milloin mahdollista kéyttdd ELHO kéarintilaitteelle vapaa
paluudljyvirtausta. Mikéli vapaa paluu ei ole mahdollista asentaa traktoriin, varmistu etti
paluupaine ei ainakaan ylitd 4 - 5 baria.

2.1 JD traktorit
Mikili ELHO AC/ACI kéérintélaite kytketddn traktoriin, johon vaaditaan suljettu
hydraulijérjestelmi on kddrintilaitteen padventtiilin yhteydeyteen asennettava JD venttiili.

Tédmén JD venttiilin tilausnumero on 807990 ja asennukseen toimitetaan eri ohje.

Uudemmissa JD traktoreissa on useimmiten "load sensing" jérjestelmad ja mahdollisuus sdataa
ulkopuolisen hydrauliikan virtausmaarda "janis — kilpikonna“ symboolein varustetuista
saatovivusta hydrauliulosoton ldheisyydessd. Téalloin on edullisinta kéyttdaa kadrintélaitteessa
normaali avoin hydraulipiiri ja rajoitettava traktorin 6ljyntuottoa 20 litraan minuutissa. Tarkista
traktorintoimittajasi kanssa sopivimman kytkentivaihtoehdon!



2.2 Asennus

Mikali kone ei ole toimitettu valmiiksi asennettuna, muovileikkuri, infrapunavastaanotin ja
varoitusvilkku asennetaan alla olevan kuvan mukaisesti:

Liitteené on sdhkokaavio josta kéy ilmi sdhkdinen kytkentd. Sdhkodjohtojen pdissd on
koiras/naaraspuoliset liittimet ja virikoodaus kytkennén helpottamiseksi.




3. Kiyttoonotto

3.1 Koeajo tyhjilla koneella

MENUJ SET

On aina suositeltavaa suorittaa koeajo
ndhdiksesi, ettd kaikki toiminnot toimivat
odotetulla tavalla. Varmistu ennen testiajoa
siitd, ettd traktorin hydrauliikkavivut on
aktivoitu oikein, ja ettd seké sédhkdiset ettd
hydrauliset kytkennit traktorin ja
kadrintdlaitteen valilld ovat oikein.

On erittdin suositeltavaa kdyttdd samaa
traktoria jota tullaan kéyttimain myds
jatkossa kdytdnnon tyossa.

JANN Pidé lapset ja asiattomat poissa koneen

lahettyviltd koekdyton aikana.

o Kéynnisté traktori ja sddda moottori sopivalle tyokierroksille. Huomio,
kiinteédtilavuuspumpuissa suurella moottorikierrosluvulla 6ljyvirtaus on liian suuri.

e Kun sidhkoa kytketéddn ohjausyksikon nayttoon tulee teksti ELHO 420 (tai 1410) ver.xxxx, ja
sen jalkeen valmiustilan teksti:

KAARINTAJ 0-36
PAALILASKIN 1: X

e Tee timédn jdlkeen toimintatesti muovinkatkaisijalla (vipukytkin 1 ). Ndiden pitdé voida aja
ongelmitta ulos sisdén.
e Mikili koneessa on kuormaushaarukka, aja haarukka alas joystikilla 2.
e Pyodritd kédrintdpoytéd sekd hitaalla ettd normaalinopeudella vipukatkaisimelld 3.
Ajaa tarvittaessa pOytd kuormausasentoon painamalla lyhyesti vipukatkaisija 3 alas. Huomio,
poytd litkkuu kuormausasennon ja kippausasennon viélilla.
Varmista ettd poytd on alhaalla.
Paina pitkdidn STOP néppéintd 4. Ohjelma tyhjiéntyy ja palautuu alkutilaan.
Nayttoon ilmestyy nyt teksti: VALMIUS PAAL. KUORM
Kiinnitd muovin vapaa pad muovileikkuriin ja sulje muovileikkuri.



4.1 ELHO 420 AC kiarintalaitteen kiytto infrapuna ohjauksella

& Varmistu siitd ettd kukaan ei ole
vaaravyohykkeessi.

e Kohdan 8.1 valmistelujen jélkeen ndytossa
on teksti: VALMIUS PAAL. KUORM

e Kuormaa paali

e Aloita kddriminen Infrapunaldhettimen
AUTO START painikkeella niin
kéérintdvaihe alkaa. Ensin kahden
sekunnin hidas pydritys, ja timén jdlkeen
normaali kddrintdnopeus. Kahden
kierroksen jilkeen muovileikkuri
paéstdvad muovin pdén irti , ja
muovileikkurin avautumisliike jatkuu
koko kadrintdvaiheen aikana.

e Viimeiselld kierroksella nopeus hidastuu ja
pOytd pysdhtyy poikittaiseen asentoon.

e Pyo6dén kippaus sylinteri nousee lyhyen
ajan poydén lukitusmekanismin
aktivoimiseksi.

e Naiyttoon ilmenee teksti: VALMIUS
PAAL. KIPPAUS, ja kéérintélaite jaa
valmiustilaan.

e Kun kuljettaja antaa uuden AUTO START
kiskyn paali kippautuu taakse. Poyta
pyséhtyy muovileikkauksen ajaksi ja
jatkaa sen jdlkeen paalin poistoa. Viiveen
jalkeen pOyté siirtyy takaisin vaakaasentoon.

e Naiyttoon ilmestyy teksti: VALMIUS PAAL. KUORM

o Kaédrintélaite on nyt valmis seuraavaa paalia varten.



4.2 ELHO 1010 AC Kiirintilaitteen kiytto traktorin perissa.

& Varmistu siitd ettd kukaan ei ole
vaaravyohykkeessa.

e Kohdan 8.1 valmistelujen jélkeen ndytossa
on teksti: VALMIUS PAAL. KUORM

e Ajakidrintélaitetta eteenpdin kunnes paali
on kunnolla kuormaushaarukassa.
Kuormaa paali

e Niyton oikeaan yldkulmaan ilmestyy O
merkkind siitd ettd ohjelma on tunnistanut

ettd paali on kuormattu. 1 2 3 5

e Aktivoimalla AUTO START vipukytkimelld ( 5 ) kddrintdvaihe alkaa. Ensin kahden
sekunnin hidas pyoritys, ja timén jélkeen normaali kdédrintdnopeus. Kahden kierroksen
jédlkeen muovileikkuri padstdviid muovin péén irti , ja muovileikkurin avautumisliike jatkuu
koko kéairintdvaiheen aikana.

e Viimeisellé kierroksella nopeus hidastuu ja poyté pyséhtyy poikittaiseen asentoon.
e Pyddén kippaus sylinteri nousee lyhyen ajan pdydén lukitusmekanismin aktivoimiseksi.
e Niyttoon ilmenee teksti: VALMIUS PAAL. KIPPAUS, ja kéérintéilaite ja4 valmiustilaan.

e Kun kuljettaja antaa uuden AUTO START kiéskyn paali kippautuu taakse. Poyta pyséihtyy
muovileikkauksen ajaksi ja jatkaa sen jdlkeen paalin poistoa. Viiveen jdlkeen pdyté siirtyy
takaisin vaakaasentoon.

e Poytd kddntyy 90° kuormausasentoon ja ndyttoon ilmestyy teksti: VALMIUS PAAL.
KUORM

e [Kaéidrintélaite on nyt valmis seuraavaa paalia varten.

Ohjelmassa on olemassa mahdollisuutta valita automaattista paalin poistoa kéérintdvaiheen
jélkeen. Tétd mahdollisuutta saadaan kayttdd ainoastaan kun on tdysi varmuus siitd ettd
automaattinen paalin poiskippaus ei aiheuta vaaraa.

Kun tulee tarvetta poistua ohjaamosta, esimerkiksi muovin lisdysti
varten, pysiyti aina traktorin moottoria ja paina hitikatkaisija
sisdan.

Muista ettd kone toimii tdysin automaattisesti, ja ettd ei tarkoitettu
toiminto voi aina olla mahdollinen mikéli traktori on kdynnissa.




4.1 Pysiytetty tyojakso

Automaattinen tydjakso voidaan pysdyttdd missd vaiheessa tahansa (esim. tyhjin muovirullan
vaihtamista varten) painamalla STOP nédppiintd 4. Ohjelma sdilyttdd muistissaan viimeisen
tyOaskeleen ja kun kdyttdja taas haluaa kdynnistdd ohjelman, hin voi tehdd sen AUTO START
komennolla.

5. Saiadot

Kédrimistuloksen kannalta on olennaista, ettd muovikalvo sopii oikealle muovinkiristijille ja
peittdd paalin hyvin. Tutustu siksi muovinkiristdjén toimintaan, sidétdihin ja huoltoon ja siihen
kuinka varmistutaan paalille tarvittavasta oikeasta muovikalvon maarésti

5.1 Kéarintikierrosmairan siaato

Kytke ohjaukseen sdhko, ndyttoon ilmestyy:
KAARINTA : 0-36
PAALILASKIN 1: 0

e Paina SET kunnes ensimméinen numero (3
luvussa 36) alkaa vilkkumaan. Paina kerran vield
kunnes seuraava numero 6 (6 luvussa 36) ryhtyy
vilkkumaan.

e Vilkkuva numero voidaan muuttaa {MENU- och
TMENU+ painikkeilla.

e Paina «EXIT tallentamaan haluttu arvo. Nyt alkaa
PAALILASKIN numero vilkkumaan. Mikali et
halua muuttaa titd paina < EXIT kaksi kertaa
kunnes niyton vilkkuminen loppuu. Olet nyt tehnyt
ensimmadisen muutoksen ohjelmaan.




5.2 Muut muutokset ohjelmassa TMENU + lMENU -

Edellisessd pykaldssd. kerrottiin  miten muutetaan
kadrintdkierrosten lukumiérd. Sama periaate pitee
kaikkiin ohjelmassa tehtdviin muutoksiin.

Oheisessa ohjelman lohkokaaviosta nédkyy ohjelman
rakenne. Suurempi luettava kopio on liitteena.

Lahtopiste on oikea yldkulma kohdassa A. Voidaan
siirtyd ohjelmassa $MENU- ja TMENU+ painikkeilla.
Pystysuorasta suunnasta voidaan siirtyé oikealle SET—
painikkeella

Muuttamaan tietyn vakion arvo pidetddan SET— painettuna kunnes vakio ryhtyy vilkumaan.
Vilkkuva numero tai oletusarvo voidaan VMENU- tai MENU+ painikkeilla muuttaa kuten
edellisessa §:ssd kerrottiin. Painamalla <—EXIT muutos tallenetaan.

Ali arkaile ohjelmaa. Mikili harjoittelet, etkdi tiedd missd kohtaa ohjelmassa olet 15ydit aina
takaisin alkupisteeseen painamalla pitkddn <« EXIT painiketta. On erittdin suositeltavaa etti
ennen kiireisen tydkauden alkua tutustutaan ohjelmaan ja harjoitellaan ohjelmamuutosten tekoa.
Tekemélld nédin “kuivaharjoittelu” sidstyy kiireisen tydsesongin aikana tapahtuvasta hermoilusta.
Mikéli tunnet ohjelman periaatteen voit myShemmin tydssid optimoida tyokiertoa esimerkiksi
pienentdmélld muutama vakio niin ettd koneen teho nousee.

A Mikili harjoituksen aikana niytosti teksti katoaa, timi johtuu siiti etti VMENU- painiketta
on painettu liian kauan. Nayton kontrasti on vdhentynyt, ja sita saadaan takaisin TMENU+
painiketta jatkuvasti painamalla.



AC/ACI 1410 OHJELMA

10.3 Ohjelma no:16
KARRINTA: 0-36 X EXIT SET
PAALLASKN & 0f| —————> ’ - ‘ ‘ HEN_?_ ‘ ‘ ™

PAALILASKURI .
PAINA ->->-> SIS PAASY.

PAALIMAARA KOK
KONEEN K.MA
PAALILASKIN 1:
%

cocccoo

W w

KATKAISIJA TESTI:
000:000

TEST KATK. KYTKETTY
:00.0000.00.00

PROGLISTAAC-ACI1410FINSKPROG16.DWG

KIER 90° KALL. JALK:
ETEENPAIN ANTURIIN

|

MAGNETS FOR ROTATE-
TIP-POS.-SENSOR:1

ANTURIEN ASETUS.
PAINA -»---» SISPAASY

TARKISTA MUOVIKALVON
PULSSIT NRO: EJ

MUQVIANTUR],
KUORMAUSVARSI,
KAARIMINEN,Purku
KALVON LEIKKAUS,  13:0
KAARIMINEN Kuorm  14:0
IP VASTAANOT, _ No15:0

Nr.10:0

10

LOAD ARM UP TO DOWN
DELAY (A): 0.5

—/

KAARINTAPGYDAN IRRO-
ITUS AIKA {A)0,4

KAARINTAPOYDAN LUKI-
TUS AIKA (A): 05

CHECK TIP-POSITION
BEFORE AUTO-TIP: EJ

TABLE PULSE INTERVAL
MAX. (A)15.0

IF NO CUTSENSOR: TIP
UP,UNTIL CUT(A): 2.0

MAX. (A):5.0

FILM PULSE INTERVAL ‘

FILM CUT
DURATION (A): 1.4

TABLESTART,SKIP PUL-
SE DURATION (A): 0.7

TIP UP DURATION
AFTER CUT(A): 3.4

ROTATE SLOW DURATION
TABLE START (A): 2.0

TABLE TIP UP TO TIP
DOWN DELAY (A) 05

REVOLUTIONS UNTIL
RELEASE CUTTER: 2

TIP DOWN (ON SENSOR)
DURATION (A): 5.0

ROTATE FAST START OF
FINAL REV. {A): 1.0

FALL DAMPER TIME
LIFT & LOWER(A): 0.0

ROTATE SLOW DURATION
FINAL REV. {A): 10

KIER 90° KALL. JALK:
ETEENPAIN ANTURIIN

STOP TABLE DURATION
FINAL REV. {A): 0.0

ROTATE 90° AFTER TIP
DURATION (A): 0.0

N



5.3 Kielen valinta

Ohjelmassa on mahdollisuus valita ndytdn kieli. Painamalla viisi kertaa MENU- painiketta
tullaan valikkoon jossa kielivalinta tehddin. Painamalla SET— painiketta kunnes kieli ryhtyy
vilkkumaan voidaan YMENU- jaTMENU+ painikkeilla valita haluttu kieli. Painamalla < EXIT
valinta tallentuu ja pitdmalld <~ EXIT pitkdén painettuna paéset takaisin 1dhtopisteeseen.

5.4 Muovinkatkaisijan leikkuukorkeuden siito

Tarvittaessa voidaan kippausaika ennen muovin
leikkaamista muuttaa. Tadmid muutos tapahtuu
ohjelman huoltokoodi 600 puolella.

Téhén padstadn painamalla samanaikaisesti:

EXIT, MENU+, SET

nippdimet kunnes HUOLTO KOODI _ 0

esiintyy nayttoon.

Antamalla MENU+ nédppdimelld numero 600 ja
hyviksymilld tdima valinta EXIT néppaimelle ndyttoon ilmestyy:

WELCOME TO SETUP.

Nyt voidaan JMENU- painikkeella siirtyd alaspdin ndyttoon no 71 (numer ilmestyy
lyhytaikaisesti oikeaan alakulmaan). Tdmén néyton teksti on:

If no Cut sensor: Tip up, until cut (A): 2,0

Paina SET— painiketta ja viiva kakkosen edessdalkaa vilkkua. Paina SET— kerran vield ja
kakkonen luvussa 2.0 alkaa vilkkumaan. Paina SET— painiketta vield kerran niin alkaa nolla
luvussa 2.0 vilkkumaan. Vilkkuva numero voidaan muuttaa YMENU- tai TMENU+
painikkeilla. Tallenna valintasi pitkélli <«EXIT painalluksella niin péédset heti takaisin
lahtopisteeseen.

Y1l4 esitetty periaate pétee kaikkiin muutoksiin ohjelmassa.

11
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WIRE NO 3. = SIGNAL. C = duhn Dewre
YREN = POWER' B Pan no 51-0-0010
WIRE NO 1. = GROUND. L = -
[
A plarmal
JD SOLENOID INTERNALLY CONNECTED TO

WIRE 13 FROM CONTROLLER

1 = hidastusventtiili

2 = kuormaushaarukan venttiili

3 = Kéérintdpoydan hydraulimoottorin venttiili
4 = muovileikkurin venttiili

5 = kippausventtiili

6 = suuntaventtiili A

7 = suuntaventtiili B

8 = varoitusvilkku

9 = JD/avoimen jérjestelmén valintaventtiili

10 = muovikalvon vartijan anturi

11 = kuormaushaarukan anturin

12 = pdydén anturi kippausasento

13 = muovinkatkaisukohdan anturi

14 = pdydén anturi kuormausasento (1010 poytd ja runko yhdensuuntaiset)
15 = infrapuna anturi signaali

16 = infra puna anturi + 12V

17 = infra puna anturi — 12V

Infra red receiver terminator = infra puna vastaanotin
Johto no 3 = signaali, johto no 2 =+12V, johto no 1 = maadoitus
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KAARINTA: 0-36 X
PAALILASKIN 11 0C
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AL/ACE 1410 OHJELMA

10.3 Ohjelma no:16

EXIT

? MEN_l|l_

_SET,
D

PAALIMAARA KOK.
KONEEN K.MAARA:
PAALILASKIN 1%:

DO DN
cocoo
0w

AANIHALYTYS: PALLA
NAYTTQ KONTRASTI: 95
NAYTTG VALO: PAALLA

L
PAALILASKURI o
PAINA ->->-> SISPAASY.| | =75~
L
TYOTUNNIT: 0.0
KONE K.TUNN.. 0.0
L
KIELI: SUOMI
L
AANIHALYTYS & NAYTTO —
PAINA ->->-> SISPAASY | ==
L
ASETUS (1410) —
PAINA ->->-> SISPAASY | | =55
L
OHJAUKSEN TESTAUS ST
PAINA ->->-> SISPAASY. | | =77~

SYOTTO JANNITE :12.4V
JANNITEPUDOTUS :10.2V

MAGN.ANTURL. TESTAUS.

PAINA ->->-> SIS.PAASY.

HH

HYDRAULIVIRTA:
ALA  (A)

PAALIN AUT. KUORMAUS
KUORMVARSILLA: EJ

KAARINTAPOYDAN IRRO-

ITUS AIKA (A): 0,4

KAARINTAPOYDAN LUKI-

TUS AIKA (A): 0,5

KIER 90° KALL. JALK:

ETEENPAIN ANTUR

IIN

ANTURIEN ASETUS.

PAINA ->->-> SISPAASY

HH

TARKISTA MUOVIKALVON
PULSSIT NRO: EJ

‘lﬂll

KATKAISIJA TESTI:
000:000

TEST KATK. KYTKETTY
:00.0000.00.00

RELE TESTI,
000.000.000

0=AUKI:

TESTAA IR-
OHJAUS:00.00.00.00

PROGLISTAAC-ACI1410FINSKPROG16.DWG

MUQVIANTURI,
KUORMAUSVARSI,
KAARIMINEN,Purku
KALVON LEIKKAUS,
KAARIMINEN Kuorm
IP VASTAANOT,

Nr.10:0
Nr.11:0
12:0
13:0
14:0
No15:0

LEIKKAUS NYT -ANTURI
ASENNETTU: EJ

KUORM.VARSI ALHAALLA
ANTURILLA: KYLLA

| AIKA 5.0

=
I NOSTOHAARUKKA ALAS |
| ANTURIN JALKEEN: 0.1 _!

|ODOTA KAYNNKASKY |
| KUORMAUKSEN JALK. KYLIJ

| KAARINTA SUURIN I
| PULSSIVALIMAX.15,0 |
— —

— —
| SUURIN AIKA MUOVI- |
| PULSSIEN VALILLA: 5,0 |

o - -
| KAARINNAN ALKU,ALA |
| LASKE PULSS.AIKA:0,7 |

[y i -
| KERROSMAARA ENNEN |

| MUOVI IRTI: 1 |
- —
| NOPEA PYBRINTA, |
| VIIMKIERR.1,0 |
- —

| HIDAS PYGRINTA, AIKA |

| VIM.KIERR.:1,0 |
[ |
| PYSAYTTAA POYTA, AIKA
| VIIM.KIERR.:0,0 |
[

HUOLTO KOODI:600

pee—

VELCOME TO SETUP !
\

-

TYPE: 1410
TRAILED MODEL

-

LOAD DEFAULT VALUES
(RPM,TIME..) NOW:EJ

-
¥

x
=<
o
b
>
c
>C
=
-
o]
>

-
8

RPM ALARM LIMITS (A)
ALA6  YLA:27

-
2

SENSOR-SETUP NEXT !
\

-
2

TARKISTA MUQVIKALVON
PULSSIT NRO: EJ

-
2

TABLE-IS-HORIZONTAL
SENSOR INCLUDED:EJ

-
2

LEIKKAUS NYT -ANTURI
ASENNETTU: EJ

-
¥

MAGNETS FOR ROTATE-
TIP-P0S.-SENSOR:1

-
2

ROTATE LOAD-POSITION
SENSOR INCLUDED:KYLL

-
2

KUORM.VARSI ALHAALLA
ANTURILLA.: KYLLA

-
2

SEQUENCE-SETUP NEXT !
v

WARNING BEACON TIME
BEFORE STARTI(A): 2.0

PAALIN AUT. KUDRMAUS
KUORMVARSILLA: EJ

RAISE LOAD ARM
DURATION (A): 5.0

LOAD ARM UP TO DOWN
DELAY (A): 0.5

LOWER LOAD ARM, ON
SENSOR DURA.{A): 0.1

WAIT FOR STARTSIGNAL
AFTER LOAD:KYLLA

KAARINTAPGYDAN IRRO-
ITUS AIKA (A):0,4

TABLE PULSE INTERVAL
MAX. (A):15.0

FILM PULSE INTERVAL
MAX. (A):5.0

TABLESTART,SKIP PUL-
SE DURATION (A): 0.7

ROTATE SLOW DURATION
TABLE START (A): 2.0

REVOLUTIONS UNTIL
RELEASE CUTTER: 2

ROTATE FAST,START OF
FINAL REV. (A): 1.0

ROTATE SLOW DURATION
FINAL REV. (A): 1.0

STOP TABLE DURATION
FINAL REV. (A): 0.0

o

| v |

-
| TYYPPL 1410 |
| HINATTAVA MALLI |

—

-
| LATAA PERUS ARVOT |
| (KPM AIKA.) NYT:EJ _!

— - -
| KPMHALYTYS ALUE |

| ALA:6  YLA:27 I
—_ —
r— - - —/
: ANTURIN-ASETUS ! '
— - —

=
| POYTA VAAKASUORA |
| ANTURI ASENNETTU:ES |

| KAARINTAPOYDAN MAGN.|
| KIP-PQS.-ANTORI:1 |

=
| KAARINTA NOSTO POS. |
| ANTURI ASENNETTU: KYLLI

v

—
| VARAUTUSVILKUN AIKA |
| ENNEN KAYNTI: 2.0 |
[ |

KAARINTAPGYDAN LUKI-
TUS AIKA (A): 0.5

WAIT FOR STARTSIGNAL
BEFORE TIP: KYLLA

CHECK TIP-PQSITION
BEFORE AUTO-TIP: EJ

IF NO CUTSENSOR: TIP
UP,UNTIL CUT{A): 2.0

FILM CUT
DURATION (A): 1.6

TIP UP DURATION
AFTER CUT(A): 3.4

TABLE TIP UP TO TIP
DOWN DELAY (A): 0.5

TIP DOWN (ON SENSOR)
DURATION (A): 5.0

FALL DAMPER TIME
LIFT & LOWER(A): 0.0

KIER 90° KALL. JALK:
ETEENPAIN ANTURIIN

ROTATE 90° AFTER TIP
DURATION (A}: 0.0

-
| ODUTA PAALIN KIPPAUS |

| KASKYA:KYLLA |
_________ |
————————— -
| TARKISTA POSITIO |
| ENNEN AUTO KIP:EJ |
e |

— —
| JOS EJ ON LEIKK. ANTURI |
| KIP. YLOS ENNEN LEIK. 2.0

e — -
r- - - - - - —
| AIKA LEIKKURI |
| KINNI: 1,4 |
Y —
r- - T T T —
| NOSTA YLOS |
| LEIKKURIN JALKEEN:3.4 |
- —
S .. . T T T — —
| POYTA YLOS-ALAS |
| VIIVE:0.5 |
- —

—x -
| PGYTA ALAS (ANTURIN |
| JALKEEN) VIIVE:5.0 |

— —
| PAALIN PYST. NOSTAJA |
| YLOS-ALAS:0.0 |

-
| KIER 90° KALL. JALK: |
| VIIVE 0.0



KAARINTA: 0-36 X
PAALILASKIN 11 0C

‘Iﬂll

NYKYINEN K/MIN: 0
(HALYTYSRAJA: 16-27)

AC/ACT 420 OHJELMA

EXIT

? MEN_l|J_

SET

— >

HH

PAALIMAARA KOK.
KONEEN K.MAARA:
PAALILASKIN 1:

LN
coco o

AANIHALYTYS: PALLA
NAYTTQ KONTRASTI: 95

NAYTTO VALO: PAALLA

A
PAALILASKURI T
PAINA ->->-> SISPAASY.| | =55~
v
TYGTUNNIT: 0.0
KONE K. TUNN: 0.0
A
KIELI: SUOMI
v
AANIHALYTYS & NAYTTO <5
PAINA ->->-> SISPAASY | [—5#*
v
ASETUS (410) T
PAINA ->->-> SISPAASY | | =55~
A
OHJAUKSEN TESTAUS =5
PAINA ->->-> SISIPAASY.| | ~F7~

SYGTTG JANNITE 12.4V
JANNITEPUDOTUS :10.2V

MAGN.ANTURI, TESTAUS.
PAINA ->->-> SIS.PAASY.

B

HYDRAULIVIRTA:
ALA  (A)

KAARINTAPOYDAN IRRO-
ITUS AIKA [A): 0,4

KAARINTAPOYDAN LUKI-
TUS AIKA (A): 0,5

KIER 90° KALL. JALK:
ETEENPAIN ANTURIIN

ANTURIEN ASETUS. . .
PAINA ->->-> SISPAASY

HHH

HUOLTO KOODI:600

o —[5T

VELCOME TO SETUP!
\%

v

TYPE: 410
LINKAGE MODELL

v

LOAD DEFAULT VALUES
(RPM,TIME..) NOW:EJ

v

HYDRAULIVIRTA:
ALA  (A)

]

RPM ALARM LIMITS (A)
ALA:16 YLA:27

]

SENSOR-SETUP NEXT !
v

oy

TARKISTA MUOVIKALVON
PULSSIT NRO: EJ

L]

TABLE-IS-HORIZONTAL
SENSOR INCLUDED:EJ

s

LEIKKAUS NYT -ANTURI
ASENNETTU: Kylla

TARKISTA MUOVIKALVON
PULSSIT NRO: EJ

vy

v

KATKAISIJA TESTI:
000:000

TEST KATK. KYTKETTY
:00.0000.00.00

RELE TESTI,
000.000.000

0=AUKI:

TESTAA IR-
OHJAUS:00.00.00.00

MUQVIANTURI,  Nr.10:
KUORMAUSVARSI, Nr.11:
KAARIMINEN,Purku 12
KALVON LEIKKAUS, 13:
KAARIMINEN Kuarm  14:
IP VASTAANOT,  Nof5:

0
0
0
0
0

MAGNETS FOR ROTATE-
TIP-POS.-SENSOR:1

LEIKKAUS NYT -ANTURI
ASENNETTU: Kylla

v

ROTATE LOAD-POSITION
SENSOR INCLUDED:KYLL

*lﬂll

KUORM.VARSI ALHAALLA
ANTURILLA.: Ei

L]

R

SEQUENCE-SETUP NEXT !
v

KAARINTAPOYDAN LUKI-
TUS AIKA (A): 0.5

WARNING BEACON TIME
BEFORE START(A): 2.0

WAIT FOR STARTSIGNAL
BEFORE TIP: KYLLA

KAARINTAPOYDAN IRRO-
ITUS AIKA (A):0,4

CHECK TIP-POSITION
BEFORE AUTO-TIP: EJ

TABLE PULSE INTERVAL
MAX. (A):15.0

IF NO CUTSENSOR: TIP
UP,UNTIL CUT(A): 2.0

FILM PULSE INTERVAL
MAX. (A):5.0

FILM CUT
DURATION (A): 1.4

TABLESTART,SKIP PUL-
SE DURATION (A): 0.7

TIP UP DURATION
AFTER CUT(A): 3.4

ROTATE SLOW DURATION
TABLE START (A): 2.0

TABLE TIP UP TO TIP
DOWN DELAY (A): 0.5

REVOLUTIONS UNTIL
RELEASE CUTTER: 2

TIP DOWN (ON SENSOR)
DURATION (A): 5.0

ROTATE FAST,START OF
FINAL REV. (A): 1.0

FALL DAMPER TIME
LIFT & LOWER(A): 0.0

ROTATE SLOW DURATION
FINAL REV. (A): 1.0

KIER 90° KALL. JALK:
ETEENPAIN ANTURIIN

STOP TABLE DURATION
FINAL REV. (A): 0.0

N

ROTATE 90° AFTER TIP
DURATION (A): 0.0
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Silo-Matic 420 ACI

muovileikkurin ja muovinkokoojan saaté

Bild 4

Kuva 1. Muovinleikkaus
sylinteri asennetaan noin
145mm ulos pitimesta.

Kuva 2. Talloin
muovileikkurin ollessa
taysin auki (300mm)
kumileuka on

ketjusuojuksen keskilinjan
kohdalla.

Kuva 3. Kumileuka saa
talloin noin 20mm
etdisyyden rungosta
tyontovarren
kiinnityskohdan takana.
Kuva 4. Leikkurin tulee
olla kiddnnetty niin etta
leuka on yhdensuuntainen
kannatus rungonsa kanssa.



A =1 oSilo-Matic 420 ACI

muovileikkurin ja muovinkokoojan saéto. -

Bt ; - = "'1 | ! Kuva 1. Muovinkokoojan
\ <. e sylinteri tulee uloimpaan
reikain.

Kuva 2. Kokoojavarren
runko hienosiiadetidan
muovileikkurin alla
olevilla ruuveilla.

Kuva 3. Yleensa paras
asento on kuvan
mukainen, hiukan eteen
kaannettyna.



