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Yleistietoa

Nayttd sisdltaa kaikki toiminnot ja liitdnndt ymparivuotiseen tasmaviljelykdyttodn. Varillinen, erittdin kirkas, korkean
resoluution kosketusndyttd on helppolukuinen ja tarjoaa tehokkaita, ymparivuotisia tasmaviljelytyokaluja.
Sisdanrakennettu manuaalinen opastus, ndytonkokoinen kartoitus, kylvékoneen ja levityksen ohjaus, satotulosten
valvonta, reaaliaikainen tiedonkeruu ja automaattiohjaus muodostavat ndyttdtoimintojen ytimen.

Lue kayttdopas kokonaan ennen naytdn kayttoa. Perehdy kaikkiin kaytto- ja turvaohjeisiin ja noudata niita, jotta
kaytat tata nayttda oikein. Nayton virheellinen kayttd voi aiheuttaa tdmadn tuotteen turvaominaisuuksien
heikkenemisen.

Huolto ja tuki

Naytto ei sisélld kayttdjan huollettavia osia. Ota yhteyttd Ag Leader -jalleenmyyjdén tai -jakelijaan ja sovi palautuksesta
korjausta varten. Saat teknista tukea ottamalla yhteytta paikalliseen jalleenmyyjadan tai Ag Leader -tukeen (alla oleva numero).

puh.:+1(515) 735-7000

s-posti: support@agleader.com

@ Naytossa on sisdinen litiumnappiparisto, joka on hyva laitteen kestoidn kannalta eika kaipaa vaihtoa. Réjéhdysvaara,
jos paristo vaihdetaan vaarantyyppiseen paristoon. Kdytetyt paristot taytyy havittda pariston valmistajan ohjeiden
mukaisesti.

Varillinen kosketusndytto

Tassa on muutama tarked asia muistettavaksi kosketusnayttolaitteen kdyttdon liittyen:

- Alé kayta kosketusnayttolaitetta teravilla esineilla painamalla, silld se voi aiheuttaa naytdn vaurioitumisen.
Kosketusndyttda suositellaan kdytettavaksi sormenpaalla painamalla.

- Ald puhdista kosketusnayttoa voimakkailla kemikaaleilla. Nayttoruutu ja kotelo on puhdistettava erityisesti
tietokonenayttojen puhdistukseen tarkoitetulla kostealla, pehmealld pyyhkeelld tai antistaattisella pyyhkeella.

« Nayttoruutu on kapasitiivinen ja kosketusherkka. Se toimii oikein pelkdstaan lyhyelld, kevyella kosketuksella. Yleinen
virhe on yrittaa selata jarjestelmaa lilan nopeasti lujilla painalluksilla kevyiden kosketusten sijasta.

Tekniset tiedot
Ala ylita alla mainittuja rajoja:
« Sdilytysldmpétila: -30 ... +80 °C
« Kayttoldampdtila: -20 ... +70 °C
« Kayton aikainen tulojénnite: 9 =16 V DC
« Maks. nimellisvirta: 7,5 amp
« Sulake: Lattatyyppi (ATO/ATC)
« Kotelointiluokka: IP64
+ Suojamaadoitusta ei tarvita

« Kayta ulkoisille piireille véhintdan 150 V:n nimelliseristysjannitetta

Naiden teknisten tietojen ylitys saattaa aiheuttaa ndytdn toiminnan heikkenemistd ja/tai sen vaurioitumisen.
Jarjestelma ja paivitykset

Tarvittavat ohjelmistopadivitykset ovat ladattavissa maksutta osoitteessa www.agleader.com. On suositeltavaa, ettd kdyttdja
tarkistaa paivitysten saatavuuden jokaisen sesongin alkaessa.
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Yleistietoa

Automatisoitu moduuliohjelmiston paivitys

Kaikki ndyttd- ja moduuliohjelmiston péivitykset on pakattu naytolla yhteen fw3-tiedostoon. Moduuliohjelmistotiedostot
tallennetaan nayttdon itseensd. Nayttoon tulee varoitus, kun tarvitaan moduulin paivitysta. Kaikki tiedostot voidaan
pdivittaa yhtend erdna padivitysndyton kautta.

Tuotteen rekisterointi

Ag Leader Technology -tuotteet voidaan rekisterdida seuraavilla menetelmilld. Rekisterdinti mahdollistaa uusia
tuotepdivityksia tai -ominaisuuksia koskevan ilmoituksen saannin.

Rekisterdinti Ag Leader -verkkosivustolla:

http://www.agleader.com

Kayttoturvallisuus
Symbolit

Naita symboleja kdytetddn kdyttdoppaassa merkkina siita, milloin lukijan taytyy kiinnittda jonkinlaista erityishuomiota.
Neljalla symbolilla on seuraavat merkitykset.

A VAARAL Tama symboli tarkoittaa VAARAA. Ole erittdin varovainen, silld kyse on turvallisuudesta.
@ VAROITUS!: Tama symboli tarkoittaa VAROITUSTA. Ole varovainen, silld voi olla kyse turvallisuudesta.

HUOMIQO!: Tama symboli tarkoittaa HUOMION kiinnittdmista. Tdma opastaa parempaan, helpompaan ja
turvallisempaan toimintaan.

i HUOMAA: Tamé symboli tarkoittaa HUOMAUTUSTA.

Varotoimet
Huomioi seuraavat suositeltavat varotoimet ja turvalliset toimintatavat ennen ruiskuttimen kayttoa.

Yleistietoa

VAARA!: Lue ja ymmarrd tamd kdyttbopas ennen laitteiston kayttdd. On yhta tarkedd, ettd myods taman laitteiston
muut kayttdjat lukevat ja ymmadrtavat taman kdyttdoppaan sisallon.

Jos jokin taman kdyttdoppaan osa jad epaselvaksi lukemisen jalkeen, ota yhteytta jalleenmyyjdan ja pyyda lisatietoa
ennen laitteiston kayttoa.

A VAARA!: Pid& lapset poissa laitteiston luota.
Huolto

VAARAL: Al4 koskaan huolla tai korjaa laitteistoa sen ollessa toiminnassa. Aseta aina kaikki turvalaitteet ja suojukset
takaisin paikoilleen valittomasti huollon jélkeen.

VAARA!: Katkaise sahkdvirta ennen ndytdn ja muunninten liittdmistd ja irtikytkemistd, ennen huoltoa tai akkulaturin
kayttoa.

VAARA!: Jos laitteistoon kdytetddn kaarihitsauskonetta tai siihen liitetddn sellaisia, kytke virtajohdot irti ennen
hitsaamista.

A VAARAL: Sahkdosien puhdistukseen ei saa kayttda suurpainepesuria.



http://www.agleader.com

Yleistietoa

Naytto
Nayttolaitteisto

Etupuoli

A. Valoherkkyysanturi—Kdytetdadn ndytdon
automaattiseen himmennykseen yolld tai valaistuksen
ollessa vahdinen.

B. Virran merkkivalo—Virtavalo ilmaisee jonkin
kolmesta tilasta:

Vihred = PAALLA
Vilkkuu kellertavéana = Valmiustila
Palaa kellertavana = Toimii akkuvirralla

C. Sisaanrakennettu valopalkki—Opastusta varten

Sivu

D. Sivulle asennetut USB-liitinpaikat
(2 paikkaa 1200:lle, 1 paikka 800:lle)
Kaytetddn tiedonsiirtoon ndytdlle ja ndytolta.
Kdytetddn enintdan 1,2 ampeerin langattomien laitteiden lataamiseen.
Takapuoli
E. WiFi—802.11-tiedonsiirto

F. Kaiutin—Sisdanrakennettua kaiutinta kdytetadn
kuuluviin varoituksiin. Adnenvoimakkuutta voidaan
saataa ndytodn asetusrutiinien kautta.

G. Asennuskiinnike
H. Virta-/resetointikytkin

Virta-/resetointikytkintd kdytetdan ndytdn virran
kytkentdan ja katkaisuun laitteistoissa, joissa jarjestelma
liitetddn keskeytymattdmaan teholdhteeseen.

Jos ndyttd lakkaa vastaamasta, jarjestelma voidaan
kdynnistaa uudelleen painamalla manuaalista
virtakytkintd viiden sekunnin ajan. Kéyta tata viimeisena
keinona, silld epdnormaalin sammutuksen yhteydessa voi ilmetd tietohavidita.

I. 19-nastainen lisaliitanta—Kaytetddn kameratuloa varten.

J. 19-nastainen liitin—19-nastainen pyoraliitin sisaltdd CAN-, RS-232-sarja- ja jarjestelman virta- ja maadoitusliitdnnat.
Se on yhteensopiva joidenkin muiden nadyttojen kanssa.

K. HDMI OUT (vain 1200)
L. Ethernet-liitanta—4-nastaista liitdntaa kdytetdadn ParaDyme-, GeoSteer-, SteerCommand-, OnTrac3-yhteyttd varten

Asennusohjeet

Kaikki koneen asennussarjat toimitetaan kyseiseen sarjaan liittyvien ohjeiden kera. Ohjeisiin sisdltyvat asennusta,
johdotusta ja ndyton konfigurointia koskevat erityistiedot.

Asenna nayttd turvallisesti lujaan tukeen ohjaamoon. Asennussijaintia valittaessa tdytyy huomioida seuraava:
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Yleistietoa

+ Nayton taytyy olla valmiina koneen ohjaajan
kdytettdvissa.

+ Naytto ei saa estda koneen ohjaajan normaalia
ajonakymaa.

+ Naytto ei saa hairitd koneen olemassaolevia
ohjaustoimintoja eika rajoittaa paasya niiden luo.

« CAN-jarjestelman johdotus on reititettava ja
suojattava koneen olemassaolevia
ohjaustoimintoja héiritsematta.

(A) RAM-tuki
(B) RAM-varsi
(C) Jalusta

VAARA! Jos asennustoimenpiteen aikana
tarvitaan porausreiki, tdytyy varmistaa
varovaisesti, ettei koneen olemassaoleva
johdotus, mekaaninen tai ohjaamorakenne vaurioidu. Katso ajoneuvon valmistajan dokumentaatiosta laitteistoa
koskevat erityistiedot. Noudata kaikkia alkuperdisvalmistajien ohjeita, huomautuksia ja varoituksia laitteiston
ymparilla tydskentelyn aikana.

Sulakkeen asennus ja vaihto

Sulaketyyppi: Lattatyyppi (ATO/ATC)

Ohjearvot: \ o —
« Sulakkeenpidin (oranssi johto) 7,5A, 250 VAC |
« Sulakkeenpidin (pinkki johto) 15 A, 250 VAC L
« Sulakkeenpidin 30 A, 250 VAC

Sulake tulee sijoittaa sulakkeenpitimeen linjassa
akun virtakaapelin kanssa ja sitd saa kayttaa vain
nayton kanssa.

astuksen =
aktivointi {
X
I

Op

|

| I B
Opastuksen
virta

Suurtehovirta

Virta




Kaynnistys

Ensimmainen kdynnistys
Yleistietoa

Ohjattu alkuasetustoiminto esitellddn kdynnistyksen yhteydessd. Ohjattu toiminto esitelldan, jos ndyttd on aivan tulitera.

i HUOMAA!: Kaikkia seuraavia osia ei valttamatta tarvitse noudattaa - tdma on riippuvaista valituista asetuksista.

Kun ohjattu toiminto on valmis, sitd ei ndytetd uudelleen, ellei ndyton muistia tyhjenneta.

Ohjattu alkuasetustoiminto

Ohjattu alkuasetustoiminto kulkee seuraavien asetustoimenpiteiden lapi:
Aika\paivays, aikavyohyke, yksikkojarjestelma, kieli
- Lisaoptiot
- Palauta varmuuskopio—katso "Palauta varmuuskopiotiedosto” sivulla 31
- Paivitd laiteohjelmisto—katso “Paivité laiteohjelmisto” sivulla 31
- Vapauta ndyttdominaisuuksia—katso "Ominaisuuksien vapautus” sivulla 20
Yhden tai useamman nadyton asetus
» Yksi—kaytd yhtd ndyttdd, jos tdma on ainut asetettava nadyttd

- Useampi ndyttd—kaytd useampaa ndyttdd, jos kaytdssa on yhtd useampi ndyttd ja suunnitelmana on jakaa
hallintatietoa nayttdjen valilld. Kun alkuasetukset on tehty, syota hallintatiedot ja luo .agsetup-tiedosto.

i HUOMAA!: Palauta varmuuskopio -option kdyttd ei ole sopiva tapa asettaa useita nayttojd samaksi. Kayta .agsetup-

tiedostoa.

On hyvéksyttdvaa suorittaa ohjattu alkuasetustoiminto valmiiksi ja sitten tehda paivitys uudempaan versioon. Asetustiedot
eivat muutu.

« Asiakkaan tulisi kayttaa ohjatun alkuasetustoiminnon Palauta varmuuskopio -optiota “puhtaalla” ndytoll3, jota ollaan
ottamassa kayttdon viallisen ndyton korvaamiseksi.

@ HUOMIQO!: Ensimmadisella ndytolla luotu yritys ja muita hallinta- ja laitteistokohteita tuodaan ylimaaraisiin ndyttoihin.
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Kaynnistys

Koti-ruudun asettelu

Maanmuokkaus

Asetus—P3dsy ndyttdasetuksiin.

Yhteenveto—Padsy aikaisemnmin lokiin kirjattuihin tietoihin, karttoihin, raportteihin.

Yleispaate—Kaytetddn vuorovaikutukseen UT-pohjaisten ECU:jen kanssa. Se téytyy ottaa kayttoon
asetuksen yhteydessa.

Kamera—Tarkastele nayttoon liitettyja kameroita. Se taytyy ottaa kdyttdon asetuksen yhteydessa.

Maanmuokkaus—Luo konfiguraatio tai kdynnistd maanmuokkaukselle tyypillinen toimenpide.

Kylvo—Luo konfiguraatio tai kdynnista kylvélle tyypillinen toimenpide.

Levitys—Luo konfiguraatio tai kdynnista levitykselle tyypillinen toimenpide.

K ] A 1] SN

Puinti—Luo konfiguraatio tai kdynnista puinnille tyypillinen toimenpide.

Vedenhallinta—Luo konfiguraatio tai kdynnistd vedenhallinnalle tyypillinen toimenpide.

Opastus—Kaytetdan vain opastus-/ohjaustoimenpiteen kdynnistykseen.

RIQE]




Kaynnistys

AgFiniti-tilailmaisin

@ Laitteiden tilailmaisin

o
" 3
i\ <,

Satelliittien tilailmaisin
Perusasetusprosessi taytyy suorittaa valmiiksi, ennen kuin suurinta osaa ndytén toiminnoista voidaan kadyttaa.
Jotta kdyntiaikaympadristd olisi aktiivinen, suorita ndma alkukonfigurointivaiheet valmiiksi:
« Laitteiston toimintakonfiguraatio.
Avaa konfiguraatioasetukset painamalla / tai painamalla peltotoimenpiteelle tyypillista sovellusta.
« Tuoteasetukset.

« Aloita peltotoimenpide.

Tilailmaisimet
Tilailmaisimia kdytetdan nayttdon liitetyn ulkoisen laitteiston eri tilojen &2 OF o2

ndyttamiseen (esimerkiksi: , 72 BE ),ja se mahdollistaa tiedonsiirron ja nayton
vianmaaritysominaisuuksien helpon kayton.

g Kayteaja
.t‘ ytta)

ﬂ Tiedonsiirto

Etatuki
atuki
i)

CAN
> &@ Laitteet

CANA | CANB

® O :J,,' pd O can
Tekninen tuki voi pyytaa ndiden ruutujen

sisaltamia tietoja auttaakseen ongelman Versio:
Sarjanumero:

vianmaarityksessa. Litision >
aitteistover.:
Laitteet-ruutu ndyttdd CAN A-ja CAN B -vayladn Sovelus
(CAN B on ISOBUS-vaylalle) liitettyina olevat oo
moduulit. Valitse laite sen erityisen taais:
laiteohjelmiston ja laitteiston tietojen Tietokanta:
nayttamlsek5| Tiedostomuoto:
Kayntiaika:
Laitetietoihin sisaltyy: Kaynnistyslaskuri

« Laiteohjelmistoversio p
Vianmaaritys

+ Laiteohjelmiston ID

« Laitteiston ID

« Sarjanumero
« Versio
« Kdyntiaika ndytetddn muodossa tunnitminuutit:sekunnit

+ Naytdn kdynnistyslaskuri.

i HUOMAA!: Tarkasta CAN-laiteluettelo varmistaaksesi, etta kaikki laitteistomoduulit nakyvat siina.
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Kaynnistys

Vianmaaritys
Avaat Nayton vianmadaritys -ruudun
"Vianmaaritys"-painiketta painamalla. Tama ruutu
sisaltad tietoa jarjestelmdn muistin kdytosta ja Néyton vianmaéiritys
kaytettdvissa olevasta muistista.
1132 /20216 MB
| 5%

Puskurit 7.7 MB
Vélimuisti 118.4 MB

Sisdinen muisti

IP-osoite
Langallinen: 192.168.10.15
Langaton: 10.52.38.119

CANB

Jos jarjestelmaan liitetdan ISOBUS ECU, ECU:n
kuvaus tayttad CAN B -vélilehden.

iy Laitteet

CANA ' CANB

CAN-nimi:
Itsekonfigurointi:
Teollisuudenala:
Laiteluokka:
Luokkaversio:
Toiminto:
Toimintoversio:
ECU-versio:
Tunnusnumero:
Valmistajan koodi:

Vianmaaritys




Konfiguroinnit

Asetuspainikkeet nakyvat

asetusruutujen alaosassa. Selaa

ruutujen valilld ja saada

konfiguraation, hallinnan, GPS: n ja
nadyton asetuksia.

A. ﬁ Konfigurointipainike

Saada tata painamalla ajoneuvo- ja
laitteistokohtaisia
konfiguraatioasetuksia; sekd syoté ja
muokkaa sen kautta tuotetietoja.

B. Hallintapainike

Avaa ja muokkaa viljelijan, maatilan,
pellon ja kdyttajan tietoja tata
painamalla.

C. GPS-painike
- J

Konfiguraatio Tuote

i) Konfiguraation asetus

e Nimi
Maanmuokkaus Laitteisto imi

Case 290 Magnum, es 60 m

Kylvo

Case 290 Magnum, Kinze 12-rivinen
Levitys

Hagie-ruiskutin, 90 m

Viljan puinti

#  Lexion 780, 12-rivinen maissipuimuri

& A

Saada tata painamalla opastusasetuksia, GPS-asetuksia ja valopalkkiasetuksia.

Nayttopainike

D. @

Saada tata painamalla ajan ja paivayksen asetuksia, kirkkauden ja d&@nenvoimakkuuden asetuksia,
kayttoyksikoita, kieltd, aktivoi video, tarkastele ominaisuuksia ja lisaksi luo ja palauta varmuuskopioita.

Laitteiston asetus
Konfigaatio-valilehti

> Konfiguraatio

o

Konfiguraatio-vélilehdelld luodaan
konfiguraatioasetukset ja tarkastellaan ja
muutetaan niita.

Toimintakonfiguraatio liittyy tehtdvakohtaisesti
ajoneuvoon, laitteeseen, ohjaimeen ja
nopeuslahteeseen, joka tallennetaan
kaytettavaksi eri sesonkeina ja eri ndytailla.

« Kun valmis, uusi konfiguraatio nakyy
luettelossa ruudun vasemmalla puolella.

« Kun konfiguraatio korostetaan, siihen
sisdltyva laitteisto luetellaan ndytén
oikealla puolella olevassa ruudussa.

HUOMAA!: Tiettyjen toimenpiteiden
konfiguraatiota koskevat tiedot nékyvat
kuhunkin toimenpiteeseen liittyvan
laitteen kayttboppaassa.

i

Konfiguraatio | Tuote

i) Konfiguraation asetus

Laitteisto

Laitteisto Nimi
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Konfiguroinnit

VAROITUS!: Kun konfiguraatio poistetaan, kaikki kyseiseen konfiguraatioon kirjatut tiedot poistetaan myds! Kaikki
lokitiedostot jadvat kuitenkin muistiin, kunnes ne viedaan USB-tikulle.

| [Laiteisto | Lisdd, muokkaa tai poista tiettyd ajoneuvoa, laitetta tai ohjainta koskevia tietoja tatd painamalla.

Ajoneuvopoikkeamat

@ > w > Konfiguraatio > - > % > Ajoneuvopoikkeamat

Ajoneuvopoikkeamat voidaan syottda konfiguraation asetuksen aikana tai mydhemmin konfiguraatioasetuksissa.

Ajoneuvopoikkeamat madrittavat, missa koneen taka-akseli ja kiinnityspiste ovat suhteessa GPS-antenniin. N&ita asetuksia
kdytetdan tarkkaan kartoitukseen ja AutoSwath-toimintoa varten.

Kun ajoneuvon asetusprosessi on valmis, ajoneuvopoikkeamat voidaan konfiguroida mydhemmin uudelleen.

Ajoneuvopoikkeama-asetukset koostuvat kahdesta vélilehdesta: Antenni-vélilehdesta ja Kiinnitys-valilehdesta.

i HUOMAA!: Tarkkuus on tarkeda mitattaessa tiettyd asetusta koneen moitteettoman tehokkuuden takaamiseksi.

Antennin poikkeamat -vililehti

Sy6td Antenni-vélilehteen ajoneuvon sijaintien
etaisyys antennista.

Ajoneuvopoikkeamat: Traktori

Antenni  Kiinnitys

« Mittaa ja syotd taka-akselin ja GPS-antennin
sijainnin vélinen vaakaetdisyys.

Anna ajoneuvon viitteen ja antennin vélinen etaisyys

Antennisijainnin Qin m Edessd v

etaisyys taka-akselilta

lImaise antennin sijainti suhteessa taka- R
akseliin valitsemalla EDESSA tai TAKANA. keskiivata ‘ on @ljjvesen v

- Mittaa ja sydta ajoneuvon keskiviivan ja et
GPS-antennin sijainnin vélinen
vaakaetaisyys.

lImaise sijainti ajoneuvon keskiviivalta
valitsemalla VASEN tai OIKEA.

+ Mittaa ja syota antennin pystykorkeus
maan yldpuolella.
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Konfiguroinnit

Kiinnitysasetukset-vililehti
Kiinnitys-valilehdelld sydtetdan traktorin kolmen
eri kiinnityssijainnin ja taka-akselin vdlinen
etéisyys. Antenni  Kiinnitys

Ajoneuvopoikkeamat: Traktori

Anna taka-akselin ja seuraavien sijaintien vélinen etaisyys

Jos kaytat kiinnityspistetta, syotd nama arvot
y y p y [+ Vetotanko taka

painamalla

[ Takanostovarret

[~ Etunostovarret

i HUOMAAL: Tarkkuus on tarkeaa
mitattaessa tiettyd asetusta koneen
moitteettoman tehokkuuden
takaamiseksi.

Teline-viélilehden asetukset

Teline-valilehti on kaytettavissa vain, kun
kdytetddn moottorikdyttdista ruiskutinta.

Syota levityssijainti taka-akselilta. Syota etdisyys

painamalla

‘ja pudotusvalikon ruutua valitaksesi, onko se akselin edessa vai takana.

Laitteen poikkeamat

@> w > Konfiguraatio >-> % > Poikkeamat

Laitteen poikkeamia kaytetadn kuvailemaan tarkasti, miten laitteisto on asetettu ja miten se toimii. Laitteen poikkeamaa
voidaan tarvita ottamaan huomioon virheelliset arvausrivit ja minimoimaan ohitus/paallekkaisyys.
Lohkon poikkeamat

- Paina ensimmaista

‘ levityspisteen
ja kiinnityspisteen vélisen etdisyyden

U . Laitteen poikkeamat: 24rivi
syottamiseksi.

Kylvé komennolla Neste DirectLiquidilla
eedCommand

* Pa | Nna to | sta ‘ tyO | e\/eys | (0] h kO n Etaisyys eteenpain/taaksepain ki\'r;nityksesté

keskipisteen ja koneen keskiviivan vélisen 18m takana ﬂ‘
etdisyyden sydttamiseksi. Ilmaise suunta,
jossa tyoleveyslohko sijaitsee ajoneuvon
keskiviivalta valitsemalla
vasemmalla/oikealla.

« Paina , kun valmis.

+ Yldosaan ilmestyy useita valilehtig, jos
konfiguraatiossa kaytetaan eri
ohjaintyyppeja.

Vasen/oikea etaisyys keskiviivasta

. - |

Nopeustulon asetukset

> [ ] > (>

Tama ndyttdd nopeuden Kartta-ruudun sinisessa yldpalkissa kdytdn aikana.
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Konfiguroinnit

Ensisijainen lahde -vaihtoehtoja ovat:

- GPS-néyttd

Nopeuden sy&ttd

- Lisdlaite Ensisijainen ldhde

- Manuaalinen nopeus [GPS'”W“"
Ensisijainen vrt. toissijainen nopeuslahde— \'/E_rflahﬂe
Nayttd kdyttad oletuksena ensisijaista —
nopeusldhdettd Kartta-ruudun kdyton aikana. Jos Fisdanskanava e mesee
ensisijainen nopeusldhde ei jostain syysta ole [“‘"‘a
kdytettdvissd, se muuttuu toissijaiseksi Lisakanavan kalibrointi
nopeuslahteeksi. @l

GPS-naytto—Naytto kayttdd ndyttdon liitettyad SylEpEE) 200
GPS-vastaanotinta nopeuslahteena sarja- tai CAN
(Intellislope) -liitdnnan kautta.

Lisalaite—Lisdlaite voi olla joko tutka tai pydran
nopeus (puimuri). Jos kdytetddn lisdlaitetta, se on
ehdottomasti kalibroitava nopeuden tarkkaa
Ssyottod varten.

Manuaalinen nopeus—Mikali GPS-nopeus tai lisélaite ei ole kdytettavissd, ndyttd voidaan asettaa manuaaliseen
nopeuteen.

Tuote-valilehti

@ > w > Tuote

Tuote-vélilehdelld suoritetaan seuraavia tehtavia:

- Lisdtd ja tuoda kylvotuotteita. =) Konfiguraation asetus

» Lisatd ja tuoda levitystuotteita. Konfiguraatio | Tuowe
« Lisata tuotemallin (kuten sailidseos tai

Kylvo

useiden tuotteiden kuivasekoitus). :
@ Lajikel
» Lisdtd ja tuoda puintituotteita. © Ljie2

Levitys
@ 30% UAN
@ DAP
Viljan puinti

Maissi

e

Lisdaa-painike

Lisaa tai tuo tuote tdtd painamalla. Valitse seuraavasta ruudusta tuoteoptio: Lisda tuote, tuo tuote tai liséa
'ﬁ'}' tuoteseos (jos levityksessd). Naytdn ohjattu toiminto ohjaa taaltd asetusprosessin jokaisen vaiheen lapi.

« Kun valmis, uusi tuote ilmestyy Tuote-valilehteen.
+ Kun tuote korostetaan, tuotetta koskevat tiedot ilmestyvat ruudun oikealle puolelle.

+ Kylvd- ja levitystuotetta koskevia erityistietoja voidaan katsoa kyseisista kayttdoppaista.
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Konfiguroinnit

@ HUOMIO!: Kun tuote poistetaan, myos kaikki kyseistd tuotetta kdyttavat alueet poistetaan.

Hallinnan asetus

Hallintapainike—Kayttdjd voi tdsta ruudusta kasin kayttaa Viljelija/maatila/pelto-, Sesonki-,

Kayttdja- ja Yritykset-vélilehtia.

Viljelija/maatila/pelto-valilehti

é e eliis: Ad Lead Todellinen alue: 28
|J Tyellja: Ag Leader + Rajaus
VineIijé/maatiIa/peItoI [—] maatila: vuokrattu ; =

Viljelija N

> /:@ Hallinnan asetus

Vilielija/maatila/pelto | Sesonki [Kayttéjat  Yritykset

Pelto: Isoniittu
Viljelija viittaa yritykseen tai henkil66n, jota Pelto: Yljoki
varten jarjestelma on kaytossa. Kutakin viljelijaa
kohti voidaan my®ds sydttdad yhteystiedot.
Viljelijatiedot siirretdan kartoitusohjelmistoon
viljelijan automaattista asetusta varten
poytatietokoneohjelmistossa.

Pelto: Pikkutimonen

Tahan ruutuun syotettyja henkilokohtaisia tietoja
voidaan lisatd ja muokata milloin tahansa.

Maatila ja pelto

Ndytolld maatilat jaetaan peltoihin. Peltojen nimet voidaan liittaa tiettyyn maatilaan tai viljelijaan. Jos ndytdn kayttdjind on
useita viljelijoitd, syota kunkin viljelijan yrityksen nimi ja liitd maatilan ja peltojen nimet oikeaan viljelijaan, kun pellot
asetetaan jarjestelmassa.

Peltokohtaisia tietoja voidaan muokata korostamalla pellon nimi ja painamalla sitten %

Peltotiedot-ruutu aukeaa ja nayttaa kyseisen
pellon nimen otsikkopalkissa. Pellon nimen
tiedot, joita voidaan lisata tai muokata Peltotiedot

painamalla ‘siséltévét: maatila, 18&ni, Pelto Lehmakoski Maatla  Vuokattu

paikkakunta, alue, lohkojen maara, pinta-ala,
FSA-numero, FSA-alue ja juridinen kuvaus.

Pinta-ala o A E}?;Stta‘

Laani | FSA-numero [

Pinta-ala—Nakyy pellon hehtaarien L
kokonaismaarana. Kaytetaan jaljelld olevan R FsA-alue [
pinta-alan laskentaan.

Alue ‘ Juridinen kuvaus

Poistarajat-painike—Keskita kartta nykyiseen
GPS-sijaintiin tdtd painamalla.

Lohko } ‘

i Poista rajat -ominaisuus on erityisen
hyddyllinen, jos on lentdvia pisteitd tai on
kirjattu lokiin piste, joka on nykyisesta
sijainnista kartoitettavissa olevan alueen
ulkopuolella.
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Konfiguroinnit

Peltorajauksien tuonti ja vienti

Rajauksia voidaan luoda naytolld tai tuoda tietokoneen GIS-ohjelmistosta. Kaikki ndytdn sisdltdmat rajaustiedostot voidaan
myds vieda kaytettavaksi poytatietokoneen kartoitusohjelmistossa.

ey
e . A
USB-tuontipainike iy Hallinnan asetus
Rajaus voidaan tuoda USB-tikulta menemalla Vilielija/maatila/pelto, Sesonki |Kayttajat  Yritykset
ensin Aseta pelto -valilehdelle, korostamalla : Todellinen alue:
oikea pelto Maatila/pelto-luettelosta ja [ itz g Leader P rajaus
painamalla USB-tuontipainiketta. [] Maatita: Vuokrattu f

Pelto: Lehmékoski

Pelto: Isoniittu
Pelto: Ylijoki

Pelto: Pikkutimonen

Tiedoston valinta -ruutu aukeaa. Korosta
tiedosto, jonka haluat tuoda.

Paata tuontitoimenpide painamalla .

Kayttaja voi tuoda/viedd kaikki pellot ja rajaukset
kerralla AGSETUP-tiedostolla.

Tiedoston valinta

| Nimi Koko Pelto: Tilliniemi

I |
- o Maatila: Koti
HE | tl:_| T Ag Leader -péivitykset Vilielija Hanhikosken maatila

[-_.l_]' — Naytén varmuuskopiot
g | HUOMAAL Viite "Tietojen hallinta” sivulla 29. L] [ =eercommnc-varmssopi

. Tilliniemi.iby 664 tavua

Isoniittu.iby 448 tavua

- USB-vientipainike
> Rajaus voidaan vieda USB-tikulle korostamalla oikea pelto Maatila/pelto-luettelosta ja painamalla USB-
vientipainiketta. Korosta Tiedoston valinta -ruudusta pelto, jonka haluat viedd. Nayttdon tulee ruutu, joka

iImaisee rajauksen viennin onnistuneen. Palaa Pellon asetus -ruutuun painamalla .

Sesonki-valilehti

Cﬂ>

Sesonki madritetdan kalenterivuodeksi, jona sato puidaan. Sesongilla on alkamis- ja padttymispdivamadrd. Sesonki taytyy
luoda ja asettaa aktiiviseksi ennen kuin jarjestelma kerda lokiin mitdan tietoja.

> Sesonki |

Sesongit ndkyvat luetteloissa, ja aktiivinen sesonki ndkyy lihavoituna. Kaikki uudet tiedot kirjataan aktiiviseen sesonkiin; sen
vuoksi sesonki taytyy asettaa aktiiviseksi ennen kuin siihen voi kirjata mitdan uusia tietoja.
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Konfiguroinnit

Jos kayttdja haluaa poistaa ndytolta lokitietoja, han voi poistaa ndytdlta sesongin. Varmista ennen sesongin poistamista,
ettd kaikki lokitiedot on arkistoitu oikein hallintaohjelmistoon tai AgFiniti Mobile -sovellukseen.

Kayttdjat-valilehti

- o— Kayttdjan tiedot
i v S o'e Meikslsinen, Teppo
Kayttajat Meikalainen, Teppo ~ ., | Yrityksen puhelin:

Kotipuhelin:
Meikaldinen, Juha Matkapuhelin:

Kayttaja-valilehden kautta kayttajd voi lisata, Yrityksen s-posti:
muokata tai poistaa kayttdjia naytolta. S-posti koti:

> () Hallinnan asetus

Vilielija/maatila/pelto Sesonki Kayttajat  Yritykset

Osoite:

L-su 13 kaytt = ' Levittajan lupalisenssi:

Kayttsja: Ei
Hallitsija: Ei
e I
Kayttajat I > ':E'

1. Syétad etunimi ja/tai sukunimi (joko etu- tai
sukunimi taytyy syottdd, molempien sydttdminen suositeltavaa).

2. Sydtd levittimen lisenssi (valinnainen). Jatka painamalla u

3. Valitse kdyttdja tai hallitsija (voit valita kumman tahansa, ei kumpaakaan tai molemmat). Jatka painamalla u

4. Syota ja tarkasta salasana (valinnainen).

« Lukitsee ndyton kyvyn ladata toimintakonfiguraatioita tai muuttaa niitd, kdyttad asetusta ja USB:td, jos hallitsija
on asettanut salasanan

« Jattdd ndytdn suojaamattomaksi, ellei kukin hallitsija aseta salasanaa

« Salasanamuodolla ei ole mitdén rajoituksia (voi olla mika tahansa kirjainten, numeroiden ja erikoismerkkien
yhdistelma)

- Isot ja pienet kirjaimet erotteleva

5. Hyvaksy painamalla .

Muokkaa kayttajaprofiilia

> Y > Muokkaa kayttdjaa
vieisa | S| osote | Luvat

Valitse tietty Kotipuhelin
| > I > 2 |
atkapuhelin

"Muokkaa kayttdjaa” -painike mahdollistaa it puiE
profiilin lisddmisen yhteydessa alun perin
syotettyjen tietojen muokkauksen. Muokkaa- ST

painike mahdollistaa liséksi puhelin-, sahkdposti-
ja osoitetietojen kayton.

Yrityksen s-posti
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Konfiguroinnit

Yleista-valilehti
Etu-ja sukunimi

Aseta ja poista salasana
Levittdjan lupalisenssi
Muistio

Puhelin/sdahkoposti-vililehti
Kotipuhelin

Matkapuhelin

Yrityksen puhelin

S-posti, koti

Yrityksen s-posti

Osoite-vililehti
Osoite

Laajempi osoite
Kaupunki/paikkakunta
Osavaltio/provinssi
Maa

Postinumero

Luvat-valilehti

Tama on valinnainen toiminto, joka maarittaa,

millainen paasy kayttajalla on naytolle. Kayttajat HiORNage I

madritetdan kayttajaksi tai hallitsijaksi (voit valita vieista | PUIEHV | oggite  Luvat
kumman tahansa, ei kumpaakaan tai Kayttajan rool Lupataso
molemmat).

‘ [~ Kayttaja ‘ EREE ¥

Kayttajat kaikkia vapautettuja ominaisuuksia ja

Taysi lupa sallii, etté tama kéayttaja voi kayttaa
toimintoja.

‘ v Hallitsija

- Taysi tai rajallinen paasy

- Eipddsya USB-tai asetusoptioihin, paitsi jos
my&s asetettuna hallitsijaksi

« Voi suorittaa tuonnin USB:Ita Kartta-
ruutuun (RX, mallit, rajaukset)

« Hallitsija asettaa oikeudet

Hallitsijat

. Taysi padsy nayttdasetuksiin
ja -toimintoihin
- Vain kayttdja voi vaihtaa valittua konfiguraatiota
« Mahdollisuus kirjautua naytolté ulos
Vain kayttdjat voivat asettaa jdrjestelman. Salasanoja ei voi asettaa talla tavalla.
Kayttajien lupataso

Taysi lupa—Tarjoaa tdyden padsyn Kartta- ja Koti-ruudun ominaisuuksiin ja toimintoihin. Kdyttdja, joka on asetettuna vain
kayttajaksi, ei voi valita eri konfiguraatiota eika kdyttda tiedonsiirtoa tai asetusta, kun ndytolle on asetettuna hallitsija.

Peruslupa—Fi paddsya seuraaviin:

+ Yhteenveto-ruutu

« Kartta-ruudun Selite-valilehti

« Kartta-ruudun Merkit-vélilehti

« Kartta-ruudun Rajaus-valilehti

Rajoittaa opastusoptiot:

+ Suoran AB- tai SmartPath-mallin luontiin ja lataukseen
+ S3ato
+ Merkitse uudelleen A

« Tallenna tai resetoi opastusviiva
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Konfiguroinnit

Mukautettu lupa—Voi sallia tai hylata
seuraavat optiot:

+ Hallinta-ruutu

+ Panorointi-/zoomaustoiminnot

- Selite-tyokalurivi

+ Merkit-tyokalurivi

+ Rajaus-tydkalurivi

+ Opastus-tydkalurivi

+ Pienennd-tydkalurivi

+ Kukin yksittdinen opastusmalli

+ Kyky poistaa opastusmalli
2] Hallinta Nayttd kdyttda Perinteinen-
tilaa, kun Pellon hallinta on
valittuna. Perinteinen-tilaa
kayttavat tapahtumat ovat
liitettyja Viljelija/maatila/
pelto-rakenteeseen.
Nayttd kayttaa Vain

tapahtumat -tilaa, kun Pellon
hallinta ei ole valittuna.

Pellon hallinta

Peltomuistiinpanot

O Hallinta

D Pellon hallinta

[] Peltomuistiinpanot

Koti- ja Kartta-ruutu ndyttavat erilaiselta
asetetuista kdyttajdluvista riippuen.

Perusluvat - Koti-ruutu
« Yhteenveto-ruutu lukittu

« Asetus ja tiedonsiirto ovat lukittuja (sen
ilmaisee ndiden painikkeiden padlla oleva
riippulukkokuvake)

» Kdyttdjan vaihto - Mahdollisuus jatkaa
toimenpidettd tai aloittaa uusi kdyttdjien
vaihtuessa

Taydet luvat - Koti-ruutu

+ Yhteenveto-ruudun painike on
kdytettavissa.

Maanmuokkaus

« Asetus ja tiedonsiirto ovat lukittuja.

« Hallitsija padsee naihin painikkeisiin
painamalla painiketta ja syottamalla
salasanansa.

Ohjattu kayttajan asetustoiminto: Luvat

Lupataso

Mukautettu

[] Hallinta

D Pellon hallinta

D Peltomuistiinpanot

D Nayta yhteenveto
[] Kartoitus

D Selite-tyokalurivi

] Merkit-tyskalurivi

D Rajaus-tyokalurivi

D Opastus-tydkalurivi
[ marit

D Suora AB

[ smartPath

] aannss

D Mukautuva kaarre

1 1denttinen kaarre

D A +-suunta

D Ajourat

D Saaté

1 siirros

D Poista mallit

O can

@. Meikalainen, Matti
| -

<
A

Kamera

s ©

Puinti Vedenhallinta Opastus

PN 2006395—FIN Rev. F
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Konfiguroinnit

« Konfiguraatio on lukittuna, kun peltotoimenpide kdynnistetdan.

Perusluvat - Kartta-ruutu

Opastus

+ Opastus- ja Selite-vdlilehti

+ Luo opastusviivoja

» Suora AB e mait

+ SmartPath

. S3dtd

+ Opastuksen asetus <

B N6y U ™ i
Asetusvalikkojen kdytto

i1 A.Paina asetuspainiketta (kiintoavain).
B. Valitse pudotusvalikosta hallitsija. Paina .
C. Anna salasana. Paina .
Nyt asetusvalikkoihin on taysi padsy:
« Konfiguraatioasetukset
« Viljelijdiden hallinta
« GPS-asetukset
+ Nayttdasetukset
Tiettyjen objektien luontiin ei tarvitse olla hallitsija
. Viljelija
+ Maatila
+ Pelto
« Tuote (yksikkdja ei voi vaihtaa)

Tiedonsiirron kaytto

Tiedonsiirto
@Q" D_E ‘.‘:y:‘ > ﬂ Tiedonsiirto {i
A. Valitse pudotusvalikosta hallitsija. Paina .

B. Anna salasana. Paina .

Nyt USB-toimintoihin on taysi paasy:
« Verkkotydskentely
« AgFiniti-sisadnkirjaus

- Tuo/vie
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Konfiguroinnit

+ AgSetup-tiedostot

« Vie tietoja

- Paivitd laitechjelmisto

« Lisdoptiot

» Lisdoptiot USB:II3

« Kyky luoda/palauttaa varmuuskopiot USB:Ita

« Lokitiedostojen vientioptiot

« Vienti viljelijoittdin

« Vie tiedot suljettaessa

« Vie kaikki lokitiedostot
Unohdetut salasanat

Kun hallitsija unohtaa salasanansa, hdn ei pysty kdyttdmaan asetusvalikkoa. Tekninen tuki pystyy luomaan salasanan
monitorin sarjanumeron ja ohjelmiston perusteella.

Salasanan luontitoiminto edellyttda seuraavia
tietoja:

A. N&yton sarjanumero ) LTS
. . . . . CANA C
B. Versio—Ilaiteohjelmiston versio ANE
1.0
Tarvitaan vain, kun hallitsija unohtaa salasanansa 2420000012
ja tydskentelee naytolla, kunnes laiteohjelmisto R
paivitetaan. Sovellus:
Haara:
Miten tekninen tuki tunnistaa sen, onko Kooste:
. o oo . 3 . . aavio:
soittava henkil6 hallitsija vai ei? Vaihto: 20
Tietokanta: 6
He kysyvat soittajalta, "oletko ndytdn hallitsija?” Meisimuet ¢
Jos kayttéja vastaa "kyll&" tekninen tuki luo P
salasanan. Jos kayttdja vastaa "ei’, tekninen tuki o Juridinen kuvaus 3
tarvitsee hallitsijan valtuutuksen ndyton l — ] '
Vianmaaritys
vapautukseen.

Mita, jos kadyttdja ei halua riskeerata
salasanojen unohtamisella ja uusien
luonnilla?

Nayttda ei tarvitse lukita salasanalla. Nayttéa voidaan kadyttad ilman salasanoja. Kayttdjille voidaan lisdksi asettaa rajoitettu
tai mukautettu paasy ilman salasanoja.

i Vihjeita

- Hallitsijat pitdvat rekisterid kaikista ndytolla asetetuista salasanoista.
« Kayttdjat kirjoittavat muistiin oman salasanansa.

- Jotta valtetadn kdyttdjien luvaton paadsy ndytolle, neuvo heitd ottamaan yhteytta hallitsijaan salasanoihin
liittyvissa ongelmissa ennen yhteydenottoa tekniseen tukeen.

Yritykset-vililehti
24
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Konfiguroinnit

Yritykset ndkyvat luetteloissa, ja aktiivinen yritys nakyy lihavoituna. Kaikki uudet tiedot kirjataan aktiiviseen yritykseen; sen
vuoksi yritys taytyy asettaa aktiiviseksi ennen uusien tietojen kirjaamista siihen.

Nayton asetus

Naytto-ruutu siséltdd seuraavat valilehdet:

+ Yleista-valilehti — Aikaan, pdivaykseen, Nayttd-ruudun asetuksiin, kdyttdyksikoihin, videotulon aktivointiin ja
ISOBUS-asetuksiin liittyvat ndyttdasetukset. ISOBUS-asetuksia varten "ISOBUS-asetukset” sivulla 23.

+ Naytto-valilehti — Asetukset ja tarvittavien muutosten teko omiin henkildkohtaisiin tietoihin.
- Ominaisuudet-valilehti — Luetteloiden vapautukset ndyttda varten.
« AgFiniti-vdlilehti — AgFiniti-tiliasetuksiin ja -optioihin padsy. Katso "AgFiniti” sivulla 33.

« Lisa-valilehti — Sisdltaa lokitiedostoihin ja jarjestelman varmuuskopioihin liittyvia tietoja. Katso "Néytdn
varmuuskopiot” sivulla 31.

Ominaisuudet-valilehti

@ > @ ‘ > Ominaisuudet

Ominaisuuksien vapautus

Vapautuskoodit syotetddn Ominaisuudet-

vélilehdelle. Vapautuskoodit ovat ainutkertaisia ) sl geite

kunkin nayton sarjanumerolle ja ominaisuuden Veista | Nayto ~Ominai  agrinii  Lisa
rekisterdintinumerolle. Toimita ndma numerot ominai :
. minaisuuden kuvaus:
jalleenmyyjdlle, kun ostat vapautuskoodeja. Automaattinen tydleveyden ohjaus 4 Aktiv.

Useita tuotteita o4 Aktiv.

Paina ‘vapautuskoodin syottamiseksi ja

Norac UC5 -kayttoliittyméa 0 Aktiv.

paina ominaisuuden aktivoimiseksi. ISOBUS 2 Axtiv.

HARDI-ruiskutin Aktivoitu

i HUOMAA! Kun ominaisuus vapautetaan,
kyseinen ominaisuus pysyy kyseisella
nadytolld eika sitd voi siirtaa toiseen.

Vapauta

Lisa-valilehti

Ca> - >

Lisa

Vdlilehden kautta voidaan:
« Maaritelld lokitiedostojen kopiointiasetukset.
« Maéritelld avainkytkimen valmiusasetukset.
« Tarkastella moduulin laiteohjelmistoa ja paivittda se manuaalisesti.

+ Luoda ja palauttaa varmuuskopiotiedostoja.

20



Konfiguroinnit

VAROITUS!: Lisa-vdlilehden Vie vianmaddritystiedostot-, Lisdparametrit-, Kopioi vianmaaritystiedostot-, Poista
vianmaaritystiedostot- ja Huoltotila-toiminnot ovat varattuja valmistajan kayttdéon. Naitd tiedostoja EI SAA muuttaa,
ellei valmistajalta saada tahan erityista ohjeistusta.

Avainkytkin valmius

Tama asetus mahdollistaa ndytdn virran jattamisen paalle sen jalkeen, kun ajoneuvosta on katkaistu virta. Nayttd
siirtyy valmiustilaan ja vaikuttaa sammutetulta; virran merkkivalon véri muuttuu kuitenkin kellanruskeaksi.
Kosketusndyttda valmiustilassa painamalla ruutu kytkeytyy valittomasti jalleen paalle. Naytdn taytyy olla liitettyna
virtaldhteeseen, jotta tdma ominaisuus toimii.

Maaritd painikkeilla ‘ VN ‘/‘ W 3jallinen kesto, jonka verran ndytdn tulee pysya paallekytkettynd valmiustilassa
ajoneuvon virran katkaisun jdlkeen.

HUOMAA!: Kun Avainkytkin valmius -kohdassa maaritelty aika on lahes kulunut umpeen, kellanruskea virran
merkkivalo alkaa vilkkua juuri ennen virran katkaisua. Kosketa ndyttéa Avainkytkin valmius -Idhtdlaskennan
aloittamiseksi uudelleen.

mio

Tietoja-painike
Nayttad tuotteen lisenssi- ja tekijanoikeustiedot.
Muisti
Saataa ndyton sisdiseen muistiin tallennettuja tietoja.
+ Luo varmuuskopio.

Luo tatad painamalla varmuuskopiotiedosto kaikista konfiguraatioasetuksista, tuotteista, viljelijd-maatila-pelto-
hallinnan tietorakenteesta USB-tikulle. Varmuuskopiotiedostot tallennetaan .ibk3-tiedostomuodossa.

» Palauta varmuuskopio.
Palauta tdtd painamalla varmuuskopiotiedosto ulkoisesta muistilaitteesta ndytdn sisdiseen muistiin.
+ Tyhjenna sisdinen muisti.

Tyhjennad tata painiketta painamalla ndytdn sisdinen muisti. Jarjestelma esittad varoitusvalintaruudun ja kysyy,
tdytyykd luoda varmuuskopiotiedosto ennen muistin tyhjentamista.

VAROITUS!: Kun jdrjestelman sisdinen muisti on tyhjennetty, nama tiedot poistetaan eika niita voi palauttaa, ellei
niistd ole luotu varmuuskopiota.

Tarkastele moduulin laiteohjelmistoa

Nayttaa Moduuliohjelmiston hallinta -ruudun, joka on luettelo kaikista ndyttdd varten kaytettavissa olevista
ohjelmistomoduuleista ja -versioista.

HUOMAA!: Moduuliohjelmiston hallinta -luettelo sisaltdd moduuliohjelmistoja, jotka eivat valttdmatta toimi.

i

+ Paivita

Paivitd moduuliohjelmisto ndyttdon tallennetulla ohjelmistolla.
« Pdivitd USB:n kautta

Paivittaa yksittdisen moduulin suoraan USB:Ita.
+ Vaimenna pdivitysilmoitukset

Nayttd ei enda kehota moduulien automaattista paivitysta.

Poista mallit

i HUOMAA!: Tdman painikkeen painaminen poistaa kaikki opastusmallit pysyvasti ndyton muistista.
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Yleista-valilehti

@ > ‘ > Vieista

Demotila

Demotila

@ > ‘ > Vieista

Demotilaa kaytetddn koulutus- ja
esittelytarkoituksiin. Demotilan avulla voidaan
ndyttda tdysin toimiva ympadristd ilman CAN- tai
GPS-simulaattorin tarvetta. Demotila on
normaalista toimintatilasta taysin erikseen
suoritettava ymparistd. Tama pitaa kaikki
asiakastiedot erillddn, jottei tietojen poistamisen
riskid ole. Kaikki demotilassa lisattavat,
poistettavat tai muutettavat tiedot poistetaan,
kun ndyttd sammutetaan ja kdynnistetdan
uudelleen ja palataan normaaliin toimintatilaan.

Miten demotila toimii

1).Demopainikkeen painaminen laukaisee
ndyton uudelleenkdynnistyskehotteen. Kun
nayttd on kaynnistetty uudelleen, se aloittaa
automaattisesti tapahtuman demotilassa.

2).Automaattisesti kaynnistyva tapahtuma
on 12-rivinen kylvékone, jossa toimivat
kytkinohjauksen, siemenputken valvonnan
ja kolmen lajikkeen jaon tiedonkeruut.

3).Tapahtuma jatkuu Kartoitus-ruudussa.
Kayttdjat voivat osallistua valikkojen ja selitteiden
kautta aivan kuin aidossa tapahtumassa.

4).Demo jatkuu, kunnes pelto on valmis.

Kun pelto on valmis, ndytto jda paikalleen 2
minuutiksi ja kdynnistda sen jdlkeen demotilan
uudelleen toistamalla sarjan.

1.00..| 5.5

Demonstration @E

Population

130%

Po
/3 High 1 Low ; High 7 | Low
34200 -~ 29800 96.4% -~ 90.2%

Skips: 4.2 % || Spacing Quality:  99.0%
Doubles: 2.1 % || Seed Spacing: 6.5 in

Demo Mode

ﬁ The display will now restart into demo mode.
1 Restart the display to return to normal
operation.

_ N

5).Peiton tiedonkeruu voidaan kytked manuaalisesti paalle ja pois ruudun oikeassa alakulmassa olevaa paakytkimen
kuvaketta painamalla. Peiton tiedonkeruun ollessa pois paalta Kartoitus-ruudulta voidaan poistua ja kaikkia valikoita ja
asetusruutuja voidaan avata normaalisti. Jos kdyttajat haluavat jatkaa demotapahtumaa, se on mahdollista seuraamalla

ohjatun peltokdytdn toiminnon kehotteita.

22



Konfiguroinnit

6).Naytto kehottaa demotilan kdynnistamista
uudelleen aina, kun ndyttd ei ole aktiivinen
Kartoitus-ruudussa eika sita ole kosketettu 2
minuuttiin. Ellei kehotetta hyvaksyta 30 sekunnin
kuluessa, demotila kdynnistyy automaattisesti
uudelleen.

Demo Mode

7).Normaaliin toimintatilaan palataan
kdynnistamalla ndyttd uudelleen. Kaikki
demotilassa luodut tiedot poistetaan
automaattisesti nayton kaynnistyessa
uudelleen.

Would you like to restart the demo now?

ISOBUS-asetukset

@ > @ ‘ > Yleista > ISOBUS-asetukset

oo 0o

Yleispaite

Nayttd on yhteensopiva ISO 11783 (ISOBUS) -
yleispaatestandardin kanssa. Se mahdollistaa

ISOBUS-asetukset

monien ISOBUS-mukaisten laitteiden tuen lespade e
ndytolla. Yleispaatetoiminto mahdollistaa [F Altivo yleispaate [f_ Akiivoltehtavanhalina
sty puasereven yoiorsn W g o

l [V Lahetd GPS (J1939) Toimintoversio 0[m

Kun yleispdate on otettu kayttdon, se ilmestyy
tehtdvapalkkiin. Selaa Yleispdate-ruudun ja
muiden nayttétoimintojen valilla UT-painiketta
painamalla.

[P Lisamoduulin tuki —‘
Toimintoversio

Tehtavanhallinta

InCommand-ndytot voivat kdyttad ISOBUS-
tehtdvanhallintaa yhteensopivilla ECU:lla. Sen
ansiosta InCommand-nayttd voi valvoa ISOBUS
ECU:n maaréa ja lohkoja Ag Leaderin omaa
kayttoliittymaa kayttdmalld. Jotta tdma toimisi,
ndyton asetuskonfiguraatio taytyy tehda oikein.

ISO Load and Go

Jos ISO ECU on asetettu oikein, ISO Load and Go virtaviivaistaa konfiguraation laadintaprosessin tehtavdnhallinnan ECU-
konfiguraatioita varten. Load and Go -ominaisuus laatii ohjaimen automaattisesti konfiguraation laadintaprosessin aikana
ECU-laitekuvauksen perusteella. Jotta se toimisi, laitekuvauksella téytyy olla ECU:ssa oikeat lohkot, lohkojen poikkeamat ja
tuotetyyppiasetus.

Yleinen terminologia
ISOBUS-tyojoukko—Yksi tai useampi laitteen toimintoja ohjaava ISOBUS-moduuli.
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Tyojoukkomaster (WSM)—MUT:n ja tydjoukon valisen viestinndn koordinoinnista sekd kohdetietojen UT-ruutuun
latauksesta vastuussa oleva padamoduuli.

Kohdetiedot—Kayttdjalle UT-ndytolld ndytettdva graafinen kuva. ISOBUS-moduuli ldhettdd kohdetiedot UT:hen.

HUOMIO! Ennen kuin kdytat ISOBUS-laitetta ndyton kanssa, lue laitteen valmistajan toimittama kdyttdopas ja
noudata kaikkia oppaan sisaltamia turvallisuusohjeita. Kun tata ndyttdd kaytetaan ISOBUS-laitteen kanssa, nayton
tiedot ja toiminnot ovat laite-ECU:n tarjoamia ja ne ovat laitteen valmistajan vastuulla.

Lahetd ndyton nopeus (ISO GBSD)—Taman ruudun valinta mahdollistaa ndyton kdyttaman nopeuslahteen lahetyksen
ISOBUS:n kautta laitteen ECU:un.

Lahetd GPS (J1939)—Taman ruudun valinta mahdollistaa GPS-vastaanottimesta saatujen GPS-tietojen ldhetyksen
ISOBUS:n kautta laitteen ECU:un.

Lisamoduulin tuki—Taman ruudun valinta mahdollistaa Ag Leaderin lisatulomoduulin tai Smart Switchboxin kdytéon
ISOBUS ECU:jen kanssa, jotka tukevat AUX-N-lisdtoimintoja.

Yleispaatteen toimintoversio—Aseta arvoksi aina 0, paitsi kun ISOBUS-vaylalla on useita yleispdatteitd. Kaytetaan
version vaihtamiseen. Kdynnista nayttd uudelleen.

Lohkon/maaran yhteensopivuus—Tama asetus madrittelee, kuinka usein ndytdn tavoitemadran ilmoitus lahetetadn
ISOBUS ECU:un.

« Jos tavoitemaaran ilmoitus ei ole valittuna, se lahetetaan vain, kun sita muutetaan naytolla.

+ Jos tavoitemadran ilmoitus on valittuna, se ldhetetdan saanndllisin valein. Tama ei ole vakio ISOBUS-asetus. Jata tama
asetus ilman valintamerkkid, paitsi jos ISOBUS ECU:ssa on ongelma tavoitemaardan automaattisessa nollauksessa.

Tehtavanhallinnan toimintoversio—Aseta arvoksi aina 0, paitsi kun ISOBUS-vaylalla on useita tehtdvanhallintoja.
Kdytetaan version vaihtamiseen. Kdynnista ndyttod uudelleen.

Kun naytison lietdin ensimmeists ertas

ISOBUS-yhteensopiva laite, laitteen WSM
lahettdd nayttoon sen grafiikkaliittyman,
nimeltddn Kohdetiedot. Tilapalkki (A) ilmestyy,
kun kohdetietoja ladataan. Tama toimenpide voi
kestaa useita minuutteja riippuen ladattavien
kohdetietojen maardsta. Kohdetiedot
tallennetaan latauksen jdlkeen naytén muistiin,

B
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Jos liitettyind on useita ISOBUS-laitteita, selaa

tydjoukkoja UT-painiketta painamalla.

Tydjoukkoihin padstadn myos valilehtia (A) tai (B)
erikseen painamalla.

cosoco Jatka useiden painikeruutujen lapi. Tama painike pysyy piilossa, jos esilld on yli 10 painiketta.
-~
(s

Avaa Yleispaatteen asetukset -ruudun.

Lisamaaritys—Osoita laitetoimintoja ISO-
yhteensopiviin tuloihin.

Poista yleispaate—Sallii kayttjan poistaa elEaiRize faEe e
nadyttoon lahetettyjd kohdetietoja laite-WSM:sta.
Kun kohdetiedot on poistettuja laite yhdistetdan
seuraavan kerran, kohdetiedot siirretdan takaisin
laite-WSM:std ndyttodn. Kun tatd painiketta
painetaan, ndyttdon tulee varoitusviestiruutu
seuraavan ilmoituksen kera:

Lisamaaritys

"Kaikki ndytolle tallennetut yleispaateliittymat
poistetaan. Haluatko jatkaa?”

Poista yleispaate
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Lisamaaritys

Osoita laitetoimintoja ISO-yhteensopiviin
tuloihin.

Lisakartta-ruuduissa nakyvien toimintojen ja
tulojen maara vaihtelee nayttdon liitetysta
laitteesta ja tulolaitteista riippuen.

UT-hélytykset ja -virhekoodit

Jos ndyttd vastaanottaa aktiivisen virhekoodin,
yleispddtteen halytys ilmestyy tilapalkkiin
ruudun yldosaan.

Kun halytys aktivoituu UT:lI4, ndyttd ilmaisee
halytyksen tekstin "Yleispaatteen halytys”
vilkkumisella tilapalkissa.

Halytykset kuitataan ja poistetaan painamalla

.

Tama painike on ldsnd vain, kun yleispdatteen
halytys on aktivoitu.

Lisdmaaritys

Varoitus

f Nestemoduuli

Madra ei vastaa
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Laitteet-ruutu sisaltda seuraavat tiedot:

A. Varoituskuvake ilmaisee, ettd moduulissa
on aktiivisena virhekoodeja (DTC:t)

B. Laiteluokka
C. ECU-sarjanumero

D. UT-valmistaja, -nimi ja -koodi

Laitteet-ruudun Vianmaaritys-painikkeen
painaminen tuo esiin ISO-noodin vianmaaritys -
ruudun, jossa nakyvat seuraavat tiedot.

SPN— "Epdilyttava parametrinumero” =
virhenumero

FMI—"Vikatilan ilmaisin” = vikatila.
OC—"Esiintymien laskenta”
DTC—Virhekoodi vianmaarityksessa

Tama on SPN:n ja FMI:n yhdistelma (esimerkiksi
522102.12).

Katso laitteiston valmistajan kayttdoppaan
ristiviitteestd DTC virheen kuvaus.

Video

[ ]
FAY . .o . e
Video-painike. Kamera on kdytettavissa
Koti- tai Kartta-ruudun kautta. Video-ruutu
aukeaa videopainiketta painamalla.

i HUOMAAI: Video on kéytettavissa vain,
kun se on aktivoitu Naytdn asetus -
valikossa.

. -:C:):- Kirkkaus - Lisa3 tai vahenné
videosydton kirkkautta.

« @ Kontrasti - Lisda tai vahenna
videosydtodn kontrastia.

« Kameramaaran valinta

iy Laitteet

CANA CAN BI

128 ISOBUS Nestetuotemoduuli CAN-nimi: €8000000C2027C0O
Itsekonfiguroitava: Kylla

Yleinen ISOBUS Teollisuudenala: Maa- ja metsatalous
129 Tehtavanhallinta Laiteluokka.: Ruiskuttimet
Luokkaversio: 0

130 Huoltotydkalu Toiminto: 128
Toimintoversio: 0

198 WSM 7 -lohkon lisatulo ECU-versio 0
Tunnusnumero: 10176
Valmistajan koodi: 97
Ag Leader
Technology, Inc

Laitteen nimi: AGL-ruiskutin

Rakennenimié: AGLfa4d

iy ISO-noodin vianmééritys
ECU-ID: 400286172150010176*Implement*Control*Module*ALTECH*5.3.0.0*

Ohjelmiston ID: ALTECH,4002612;1.8.0.0;4002609;1.1.0.0.*
Tuote-ID: 4002861*ALTECH*WSM Liquid Rate Control*

Aktiiviset virheet Aikaisemmat virheet

SPN FMI  FMI SPN FMI OC | Poista aikai-
" semmat

521010 ETR virheet

PN 2006395—FIN Rev. F
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Ndyttd voi vastaanottaa syottda enintddn neljdstd videokamerasta. Vaihda
nakymia videokameroiden valilld numeropainikkeita painamalla.

HUOMAA!: Saada erikseen kunkin sydtén kirkkautta ja kontrastia.

Kamerajohto—Kamerajohto, erikseen myytava, liitetddn ndytdon
takapuolella olevaan aux-litantaan.
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Tietojen hallinta

Tiedonsiirto-ruutu

> Tiedonsiirto

. Tuo asetus

. Vie asetus

. Vie tietoja

. Vie raportteja

. Manuaalinen synk.

. Paivita laiteohjelmisto

. Katso tiedostoja

A
B
C
D
E
F
G
H

. Lisdoptiot

Luo varmuuskopio

Palauta varmuuskopio
« Vienti viljelijoittain

+ Vie sammutettaessa

« Vie kaikki lokit

+ Vie ISO XML

AGSETUP-tiedostot

Tiedonsiirto

=T ied ied
0 L,da‘slgtus Tuo aset AgSetup-t

iod,

d

Luo aset isaltava AgSetup-ti

Paivita laite-
ohjelmisto

Luo lokitiedot sisaltava AgData-tiedosto.

—=7Viera- | Vie tallennetut raportit
1 portteja |automaattisesti.

y Manuaali{ Valmistelee tiedot I
B nen synk.| matkapuhelinsovellussiirtoa varten

- Kirjaudu =y Verkkotyos-
&o sisijién ‘Qa} kentely

Kaytetddn asetustietojen siirtoon ndytolta ndytodlle tai SMS:Ita ndytolle

- Sallii seuraavien tiedostomuotojen tdyden synkronoinnin:

« Hallintatiedot (viljelijat, maatilat, pellot, sesongit, kayttajat)

- Tuotteet ja tuoteseokset
+ Rajaukset

+ Opastusmallit

+ Merkkijoukot ja merkit

« Konfiguraatiot

jmio

Katso
tiedostoja
( : E Lisdoptiot

AgFiniri

WE Poweeoa iy |

HUOMAAL: Al3 kaytd IBK:td nayton "kloonaukseen”. Kéytd AGSETUP:ia tai tee uusi asetus.

PN 2006395—FIN Rev. F
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Tuo .AGSETUP-tiedosto
AgFinitista tai USB:lta

Tiedoston valinta -ruutu aukeaa. Etsi selauspalkin
avulla tiedosto, jonka haluat tuoda.

Vie .AGSETUP-tiedosto
AgFinitiin tai USB:lle

Kéyta asetustietojen siirtoon naytoltd naytolle tai @°
SMS:Ita naytolle.

Tuo asetus: Valitse AgSetup-tiedosto

-: : I Ag Leader -péivitykset 3/8/15 9:38

;-| I Tuotavat tiedot 3/8/15 9:42

l
L
|

-{ | [ N&yton varmuuskopiot 3/8/159:41

LJ_I [ SteerCommand-varmuuskopio  3/8/15 9:39

AGDATA-tiedostot

Kaytetddn tiedonsiirtoon ndytolta AgFinitin tai USB-tikun kautta hallintaohjelmistoon.
- Sisaltaa kaikki tarpeelliset tiedot taydellista tallennusta varten SMS:ddn
» Sisaltda taltioidut toimintatiedot
- Kdytettavat tuotteet
+ Rajaukset
- Kaytettdva laitteisto
« Lokiin kirjatut merkit
+ Opastusmallit
« Joustavat vientioptiot
+ Mahdollista vieda viljelijoittain
Lokitietojen vienti

Tiedot voidaan vieda USB:lle tai AgFinitiin, kun peltotoimenpide on valmis. Taméa voidaan tehda painamalla Tiedonsiirto-
ruudun ("Tiedonsiirto-ruutu” sivulla 29) "Vie tietoja” -painiketta ja valitsemalla vientisijainnin. Kayttajat voivat valita
Tiedonsiirto-ruudun lisdoptioista myds viennin viljelijoittdin/tapahtumittain ja/tai ndyttdd sammutettaessa.

- "Vie tietoja" -painikkeen painaminen laukaisee kaikkien tietojen viennin sen perusteella, milloin vientipainiketta
viimeksi painettiin. Kun kaikki tiedot on viety ulkoiseen laitteeseen, ne sailyvat silti ndytdn muistissa.

« Jos aiemmin viedyt tiedot taytyy palauttaa ndytoltd, se voidaan tehda painamalla lisdoptioista “Vie kaikki lokit” -
painiketta tiedonsiirron puitteissa. Vie kaikki lokit vie kaikki ndyttédn tallennetut lokitiedot.

« InCommand-nayttojen tietoja ei poisteta automaattisesti minkaan vientitoimenpiteen jalkeen. Kayttdjilld on
mahdollisuus ndytdn muistin vapauttamiseksi poistaa vanhoja sesonkeja ("Sesonki-valilehti” sivulla 14), joihin sisaltyy
lokitietoja.

Vie .AGDATA-tiedosto

ISO XML -vienti

Tama toiminto aktivoi tiedostojen viennin TASKDATA XML-muodossa.

30



Tietojen hallinta

Tuetut toiminnot
+ Useiden tuotteiden ja useiden kanavien neste- ja raetoiminnot
+ 1ISO-moduuleilla kerdttavat maaratiedot
« Omistusmoduuleilla kerdttavat virtaustiedot
« Kylvokoneen yksittdinen kanava/kayttd
—Kylvokonelohkot kartoitetaan
« Tydmaan tarkastus

+ Kokonaissummien yhteenveto
Aktivoi ISO XML -vienti

Lokitiedostot

N&ayton varmuuskopiot

Nayton varmuuskopio luo tarkan kloonin ndytén nykyisestd sisallosta. Se sisaltaa kaikki ndyton hallintatiedot, konfiguraatiot
ja lokitiedot. Varmuuskopiot tulisi ottaa kdyttdsesongin aikana saannollisin valein tietohavididen minimoimiseksi, mikali
nayttdon tulisi vika. Naytdn varmuuskopioita voidaan kdyttaa vain samanlaisella ndytollg, joka sisaltdd saman tai
uudemman laiteohjelmiston kuin jolla varmuuskopio luotiin. Esimerkki: ndytén varmuuskopiota ei voi asentaa
InCommand 800 -ndytolta InCommand 1200 -ndytdlle eikd painvastoin. Kun ndytdn varmuuskopio palautetaan naytolle,
se paallekirjoittaa kaikki kyseisen naytdn tiedot. Useiden nayttojen valilla tietoja siirtdvien kayttdjien tulisi kayttaa taman
tehtdvan suorittamiseen .agsetup-tiedostoa varmuuskopiotiedoston sijasta. .Agsetup-tiedostoilla voidaan yhdistda ja lisata
tietoja toiselle naytdlle, joten tietohdvion vaaraa ei ole.

ibk3-tiedostot

« Jarjestelman varmuuskopiotiedosto. Varmuuskopiotiedostot kirjoitetaan USB-tikulle.
Luo varmuuskopiotiedosto (vain USB-tikku)

> Tiedonsiirto ‘> Lisaoptiot > vamuuskopio® | Kdytetaan varmuustiedoston luontiin.

P
oV
e

@‘) D-E o

G

1 Ag Leader suosittelee ndytdn saannollista varmuuskopiointia tietohavididen estdmiseksi ja minimoimiseksi, mikali
nayttdon tulisi vika.

Palauta varmuuskopiotiedosto
Tiedonsiirto ‘ > Lisdoptiot ot skopiod® .

Pdivita laiteohjelmisto
fw3

« Laiteohjelmiston pdivitystiedosto ndytto- ja ohjausmoduuleja varten. Asenna laiteohjelmistopdivitykset USB-tikulta.
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Paina Paivita laiteohjelmisto -painiketta ndyttdohjelmiston pdivittdmiseksi uudempaan versioon USB-tikulle tallennetusta
fw3-tiedostosta. Selaa Tiedoston valinta -ruudussa USB-tikulla olevaa tiedostoluetteloa [6ytadksesi fw3-tiedoston. Korosta
fw3-tiedosto, niin Tiedoston valinta -ikkunan oikeassa yldkulmassa oleva ruutu ndyttdd tdman tiedoston version.

Jatka painamalla niin Paivitys-ruutu ilmaisee, etté paivitys on alkamassa. Paina Paivitys valmis -ruudusta [l

VAROITUS!: Al katkaise naytdsta virtaa paivityksen ollessa kdynnissé.

Vie raportteja

> Tiedonsiirto ‘ > @rapzi:teja

Vie sisdiseen muistiin tallennettuja raportteja.

Manuaalinen synk.

Manuaalinen synk. -painiketta kdytetdaan, kun lokiin kirjatut tiedot taytyy viedd AgFiniti Mobile -sovellukseen, jolloin ndytén
kdyttdja on yha suorittamassa peltotoimenpidettd. Manuaalinen synk. -painiketta painamalla valmistellaan aktiivisen
tapahtuman tietojen Idhetys AgFiniti Mobile -sovellukseen. Naytdn kadyttdjan taytyy sen suorittamiseksi deaktivoida
Kartoitus-ruudulta tiedonkeruu. Kun AgFiniti Mobile -sovellus avataan, suljettujen ja keskeytettyjen tapahtumien uusia
tietoja etsitdan ja siirretddn automaattisesti sadnndollisin valein. Manuaalinen synk. -painiketta taytyy kayttaa vain, jos asiakas
tarvitsee tietoja aktiivisesta tapahtumasta eikd halua keskeyttaa tai sulkea sita.
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AgFiniti

AgFiniti
AgFiniti on Ag Leaderin alusta, jonka kautta kayttdjat voivat siirtda tietoja nopeasti ja helposti, tarkastella ndyttoa etaalta ja
ottaa lokitiedot mukaan ajoneuvosta poistuttaessa.

AgFiniti Mobile
AgFiniti Mobile on Ag Leaderin oma iOS®'-sovellus. Se tarjoaa mahdollisuuden viedi karttoja ja yhteenvetotietoja

ohjaamosta ja SMS-paytitietokoneohjelmistosta ja kayttaa niita iPad®%n kautta miss3 tahansa. Sovellus mahdollistaa
nayton langattoman yhteyden, mikd vahentda modeemin tai Wi-Fi-yhteyspisteen tarvetta ohjaamossa ja tarjoaa helpon,
suoran yhteyden tiedonkayttdd varten. AgFiniti Mobile mahdollistaa liséksi useita ndyttdyhteyksig, jolloin useiden
nadyttdjen lokitietoja voidaan kayttdd yhdesta ainoasta iPadista kasin. Mobileen tuodut tiedot pysyvat sovelluksessa, kunnes
kdyttdjd poistaa ne tai sovelluksen asennus poistetaan. Katso "AgFiniti Mobile” sivulla 35.

AgFiniti Essentials
AgFiniti Essentials tarjoaa joukon ominaisuuksia, jotka mahdollistavat lisda toimintoja AgFiniti Mobile -sovellusta
kdytettdessa. AgFiniti Essentials -pddominaisuudet ovat lueteltuina alla:

« Tiedostonsiirto—Tietojen langaton siirto INnCommand-nayton ja Ag Finiti Cloud -pilven valilla. Vie SMS:ssé luotuja
madrityksid ja hallintatietoja, niin saat ne valittdmasti kdytettaviksi ohjaamossa AgFiniti Essentials -tiedostonsiirtoa
kayttamalld. Kutakin ostettua lisenssid kohti voidaan rekisterdida kolme ndyttdd. Se edellyttda aktiivista
internetyhteytta.

« Pilviprosessointi—AgFiniti Cloud -pilven AGDATA-tiedostot prosessoidaan siten, etta karttoja voidaan tarkastella
online-tilassa milld tahansa i0S-, Android™>- tai Windows®*-laitteella.

« Pilvisynkronointi—AgFiniti Cloud ja AgFiniti Mobile synkronoivat tiedot heti kun ne ovat yhdistettyind. Lokiin
kirjattuihin tietoihin padstaan kasiksi iPadin tai internetin kautta ilman ettd kunkin ndytdn luokse tarvitsee mennd.
Tama mahdollistaa myds SMS-tietojen, kuten maaperatyyppien, maaperan nadytteenottopaikkojen ja kolmansien
osapuolien nayttotietojen (kuten muiden kuin Ag Leader -ndytdn kylvo- tai puintitietojen) ndytdn iPadilla.

- DisplayCast—Katso lisdtietoa kohdasta "DisplayCast” sivulla 53.

AgFiniti Essentials edellyttda vuosittaisen lisenssin ostoa.

Etatuki

AgFiniti-etdtuki mahdollistaa ndyton etdtarkastelun AgFiniti-verkkosivuston kautta. Se mahdollistaa kayttdjan tehokkaan
auttamisen ongelman vianmaadrityksessa tai ndyttdjen asetuksessa ensimmaista kertaa. Etatuki edellyttdd vuosittaisen
lisenssin. Katso "Etatuki” sivulla 46.

AgFiniti Mobile -yhteystyypit
Nayton liityntapistetila

Tama yhteystyyppi muuttaa InCommand-ndyton langattomaksi liityntapisteeksi, johon kaikki yhteensopivat iPadit voivat
yhdistad. Tatd yhteystyyppia kdytettdessa AgFiniti Mobile -sovellus lataa kdynnissa ollessaan automaattisesti uutta tietoa
aina, kun iPad on InCommand-néytén kantama-alueella.

Katso kohdasta "Nayton yhteyspisteen yhteystyyppi” sivulla 34 vaiheittaiset ohjeet tdman yhteystyypin muodostamiseksi.
WI-Fl-verkko
Yhteysskenaariot

« Tietojen siirtdminen, kun molemmat laitteet ovat yhdistettyina kodin/toimiston samaan Wi-Fi-verkkoon

+ Ohjaamossa kdytetddn internetyhteyttd varten yhteyspistelaitetta (kuten Jetpack)

1.i0OS® on Apple Inc.:n rekisterdity tavaramerkki

2.iPad® on Apple Inc.:n rekisteroity tavaramerkki

3.Android™ on Google Inc.:n tavaramerkki

4. Windows® on Microsoft Corporationin rekisteroity tavaramerkki
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Kun sekd InCommand-nadytto ettd iPad ovat yhdistettyind samaan langattomaan verkkoon, esimerkiksi kodin
Wi-Fi-verkkoon, ne pystyvdt tunnistamaan toisensa ja siirtdmaan tietoja samalla tavalla kuin muut yhteystyypit. Jos
ajoneuvon ohjaamossa on jo Wi-Fi-yhteys, kyseistd yhteytta voidaan kayttda.

Katso kohdasta "Jaettu Wi-Fi-verkkoyhteys” sivulla 50 vaiheittaiset ohjeet tdman yhteystyypin muodostamiseksi
Mobiiliverkkoa kayttadva iPad omana yhteyspisteena
Yhteysskenaariot

« Vain mobiiliverkkoa kayttavat iPadit InCommandin kayttdessa AgFiniti-pilved

Mobiiliverkkoa kadyttavat iPadit, joita voidaan kadyttdad omana yhteyspisteend. Sen kautta InCommand padsee AgFinitiin ja
siirtdd suoraan tietoa AgFinity Mobileen seka iPadin langattoman yhteyden ettd Wi-Fi-yhteyspisteen kautta. Tata
yhteystyyppia tulee kayttdd, kun AgFiniti Cloud -pilved ja AgFiniti Mobilea taytyy kdyttaa samanaikaisesti. Esimerkiksi
ladattaessa .AGSETUP-tiedosto (madrityksid varten) AgFiniti Cloudista tai etdtuesta.

i HUOMAA! Taman yhteystyypin kayttdminen tiedonsiirtoon suoraan InCommand-ndytolta iPadiin ei kéyta
mobiiliverkon dataa. Yhteys on Wi-Fi:n kautta eiké se siksi kdytd mobiiliverkon dataa. Mobiiliverkon dataa kéytetdan
yhdistettdessa iPad AgFiniti Cloudiin tietojen lataamiseksi.

Ndyton yhteyspisteen yhteystyyppi

1. Kun Wi-Fi-sovitin on asennettuna Incommand-nayttéon, AgFiniti-symboli ‘ nakyy nadyton oikeassa

yldkulmassa.

W > Tiedonsiirto ‘> @ Networking >

i HUOMAA!: Jos sisdadnkirjauspainike on aktivoituna, voidaan kdyttad jotain muista yhteystyypeista.

InCommand-naytto

2. Naytto kehottaa uudelleenkéynnistimain sen. Paina naytén sammuttamiseksi ja
uudelleenkdynnistamiseksi.

3. Kun nayttd on kadynnistetty uudelleen, se lahettaa Wi-Fi-signaalia ja se voidaan nyt valita iPadilta.

4, Mene iPadin Asetukset-sovellukseen InCommand Wi-Fi-
signaaliin yhdistdmiseksi.

iPad
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® 5. Valitse vasemmanpuoleisesta valikosta valilehti "Wi-Fi" ja == - E - =
2 varmista, ettd "Wi-Fi” on otettu kayttoon iPadilla ja valitse
sitten langaton verkko "InCommand”. Tama yhdistaa p— e «
iPadin ja InCommand-nayton toisiinsa ja takaa a ( p— )
moitteettoman tiedonsiirron. @ conwout
3 rersonn Hotsper
@
[ tottcations
B control Conter
D0 Mot Esturts
[2) Genera
m Doplay & Brighivess ASK 16 Join Networks
[ waiager
D sounds
M Passcode
B 6. Kunyhteys verkkoon on muodostettu, avaa seuraavaksi
2 AgFiniti Mobile -sovellus.
i HUOMAA!: Lataa AgFiniti Mobile -sovellus Apple® App -
myymalasta.
7. Kun AgFiniti Mobile on auki, se yrittdd automaattisesti
yhdistda InCommand-nayttéon.
] 8. Sinua kehotetaan InCommand-naytélla sallimaan yhteys.
S
'S
5 i HUOMAA!: Odota enintddn minuutti, ettd se tapahtuu. Tama tapahtuu kerran ndyttda kohti.
:
g 9. Paina VAN, niin iPad aloittaa néyton tietojen hyvaksymisen, kun ne tulevat saataville.
8 Sen ilmaisee ruudun oikeassa yldkulmassa olevassa AgFiniti-tilanilmaisimessa oleva
c

laitesymboli.

Tassa vaiheessa InCommand-nayttd ja iPad ovat yhdistettyind ja valmiina tiedonsiirtoon. Jos InCommand-ndytolld on
suljettuja tai keskeytettyja tapahtumia, ne siirretdan iPadiin heti kun sovellus avataan.

AgFiniti Mobile
Kun InCommand-naytto ja iPad on yhdistetty, tiedot siirretaan ja niitd voidaan tarkastella.

Kun yhteys on muodostettu ja olet hankkinut padsyn nayttéon, yhteysilmaisin vaihtaa varia punaisesta (ei yhdistettyna)
ensin siniseksi (lataamassa) ja sitten vihredksi (yhdistetty). Kunkin kuvakkeen vieressa oleva numero viittaa jdljella oleviin
kohteisiin, jotka on ladattava/synkronoitava/prosessoitava.

B[

Lisdakuvake, joka ilmaisee, ettd ladattavista tiedoista laadittavat kartat ilmestyvat hetki jalkeenpain.

PN 2006395—FIN Rev. F 35



AgFiniti

Tietojen tuontiprosessi on automaattinen, pida sovellus auki, kunnes tietojen prosessointi pddttyy. Kun tuonti paattyy,
tiedot kartoitetaan automaattisesti.

i HUOMAA!: AgFiniti Mobile lataa tietoja ollessaan kdynnissa taustalla, mutta se téytyy avata prosessointia varten.

Saat lisda synkronointitietoja
naitd kuvakkeita
napauttamalla.

Kun tiedot ovat ldsng, RS e X Product Name

. I Z 2016'| Planting | Com
ndytettava asettelu on
kdytettavissa:

A. Valikko (sivu 43)

B. Suodattimet (sivu 38)
C. Ohje S e
D. Aluekysely (sivu 40) i : P 30.45 859.0
Average Total
E. Tulosta (sivu 42) e
2016 | Planting | Corn
F. Yhteenvetoraportit i | asibon
(SiVU 42) W 2:30:49 PM 7:0{1:48 AM
s G Start End
G. Zoomausoptiot (sivu 41) Singulation Quality

2016 | Planting | Com

H. Muistiinpanot (sivu 41)

GOOd Maore

2818 ac

I. Nayttolaitteen sijainti
(S|Vu 45) P‘ Select Stats

J. Tilastokortit (sivu 38)

HUOMAA!: Satelliittikuvannuksen katseluun tarvitaan aktiivinen internetyhteys.

i
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Eleet

AgFiniti Mobile kayttaa eleitd, kuten muutkin iOS-sovellukset. Selaa sovellusta, valitse kohteita ja tee eri muutoksia eleita
kayttamalla. Kaikkein yleisimmat eleet on esitelty alla.

»  Nipista kiinni ja auki— Kosketa kahdella sormella
mw q N ruutua ja saada kartan zoomaustaso nipistamalla kiinni
\C\ % ( c/}) ja auki. Jos zoomataan riittavan kauas, ndyttoon alkaa

\ ) ilmestya peltokolikoita, joita voidaan valita muiden
\ peltojen tietojen tarkastelua varten. Jos zoomataan
L / lahemmaksi riittavan kaukaa, tietoja tulee nayttdon rivi
N rivilta asiaankuuluvissa kentissa.

Napauta ja zoomaa—Zocomaustasoa voidaan ohjata
karttaa napauttamalla. Zoomaat ldhemmaksi
kaksoisnapauttamalla nopeasti yhdelld sormella ja
zoomaat kauemmaksi napauttamalla kerran kahdella
sormella yhtaikaa.

Napauta—\alitset kohteita napauttamalla niita
(\ q AgFinitistd. Napauttaa karttaa manuaalisen sijainnin
\ asettamiseksi pellolle ja sitd koskevien tietojen

/ tarkastelemiseksi tilastokorteista

e\ \ Pyyhkaise—Sormella pyyhkdisy tuo ndyttdon tiettyja
] kohteita koskevia lisévalikoita.

Panoroi—Napauttamalla ja pitdmalla sormea ruudulla
!_W voidaan panoroida karttatietoja ympadriinsa ja sailyttaa
|
/

samalla sama zoomaustaso.

Napauta ja pida - Napauta ja pidd karttaa
/w muistiinpanojen pudottamiseksi AgFiniti Mobileen.
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Suodattimet

Kaytd ylhaalld vasemmalla olevia pelto-/toimenpidesuodattimia eri peltojen, vuosien tai toimenpiteiden valintaan.

Tilliniemi Kaikki sesongit Kylvo

Voit valita eri optioita napauttamalla jotain kolmesta

suodattimesta ja valitsemalla kdytettdvissa olevista ZWRas

vaihtoehdoista. Kdytd hakuruutua Croek Botiom &1 Years A8 Oporatians i
peltojen/vuosien/toimenpiteiden suodatukseen. Tama Al Gperations 2 ltems
mahdollistaa kohteiden kuten “"soijapapujen” haun, niin vain Boundary

soijapaputuotteita sisaltdvat pellot ndytetdan. Valitse Kaikki Fettiaha thd)

sekd sesonki- ettd toimenpidesuodattimia varten, jos haluat . o
paasts kasiksi kaikkiin valittua vuotta koskeviin tietoihin. e R

Sodl Survey

30.45 859.0

Tile Plan = Avorage Toaal

m : Singulation Quality
2018 | Planding | Coim
Good
2898 ac

Kaytad napautuseletta valintojen :
Good Spacing (%)

tekoon suodattimessa. 018 Pantog | Com
9532 ---

Total

[ Select Stats

Zoomaa karttaa nipistyseleelld
lahemmaéksi ja kauemmaksi ja
valitse jokin muu AgFiniti Mobilen
sisdltdma pelto. Jos zoomataan
riittédvan etaalle, nayttoon
iImestyy peltokolikoita. Napauta
kolikkoa ndhdaksesi kaytettavissa
olevat pellot.

Tilastokortit

Sovelluksen oikealla puolella nékyvét tilastokortit.
Tilastokortit sisaltavat tietoa nykyisista kartoitetuista —
tiedoista. Napauta tilastokorttia sen tarkastelemiseksi. P P p—— o
Nykyinen kartoitettu tilastokortti nakyy oranssina téssa e
luettelossa. Tilastokortti ilmaisee myds pellon keskiarvon (jos
sovellettavissa), pellon kokonaismadaran ja sijaintikohtaiset
arvot, jos valitaan sijainti (kuten kuvassa). Napauta b
tilastokortin keskiarvoa tai nykyista ruutua ndhdaksesi e d b
kyseisesta tilastokortista lisatietoja. “

Singulation Quality

= w &

DKE16%

DKE1EE

20181 Plansing | Coin

Valitse napautuseleelld sijainti

. . C e . Good Spacing (%)
tilastokorttien lisdtietojen 0101 Pl o
tarkastelemiseksi ja valitse toinen 1
tilastokortti. R

Tiivista tilastokortit napauttamalla tilastokorttien vieressa olevaa nuolta ja laajenna ne napauttamalla samaa nuolta
uudestaan.
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Muokkaa esilld olevaa selitettd tai karttaa pyyhkaisemalla
tilastokortin otsikkoa tilastokortin optioiden avaamiseksi.
Tama ndyttaa kaksi vaihtoehtoa: Muokkaa lahdetta ja

Muokkaa asetuksia. Range Mods Equat oints

Color Scheme Green-Yellow-Red

Nurniber of Ranges

18,37
.79

Muokkaa ldhdettd mahdollistaa eri vuosien, toimenpiteiden
tai tapahtumien valinnan—esimerkiksi kahden vuoden
satotulosten vdlilla vaihtamisen samalla pellolla.

Muokkaa asetuksia kartta- ja seliteasetusten muuttamiseksi.
Tassa toiminnossa voidaan muokata tilaa, alueiden maaraa ja varimallia. Sd&da eri kartta-asetuksia kuten lapindkyvyytta,
karttatyyppid ja piirustusasetuksia ylhaalld olevaa Kartta-painiketta napauttamalla.

Napauta Kartta-ruutuun palaamisen jalkeen Valitse tilastot -optiota valitaksesi, mitka

tilastokortit ndytetaan.

Napauta tilastokorttia sen lisdédmiseksi oikealla puolella == T e
olevaan luetteloon. Poista tilastokortti napauttamalla e —
punaista ympyraa. e s, TR
right], Recrganze, delete, or even add multiphe Stat items as needed,
° Lo . . . . Planting Q 3 fesat
1 HUOMAA!: AgFiniti Mobile hoitaa tilastokorttien
vaihdon tai nollauksen suodatuksen kautta. Jos Olentiy
esimerkiksi peltosuodattimessa valitaan kylvo ja i Setadpeme il v
tilastoja vaihdetaan, se toteutetaan vain kylvolle. oerentatstats Doubies —
Feature 1D Good Spacing L Implement Name
m Operator Hame Population L Product Name 4
Praductivity Rate [Count) L Seed Count
Kéyta napautuseletta valintaan. it PR Tty
Skips Speed Wehicle Name
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Merkit

Merkit voidaan kytked paélle haja-asutusalueiden peruskarttoihin (maaperan naytteenotto) ja korkeuskayrakarttoihin
(satotuloskartat), mika helpottaa tietojen tarkastelua kartoitetulla pellolla. Pyyhkaise merkkien kytkemiseksi paélle haluttua
tilastokorttia ja napauta Muokkaa asetuksia. Napauta sitten Kartta-optiota, kytke merkit paélle ja tee tarvittavat muutokset
niiden ulkoasuun.

=

et Croek Bottom Al Years rve Sail T
HO Yaar | 5ol Survey | BAB/0ME 30
Map Settings
Map Type Base Spatial
Drawing Settings
Line Width = 1 |+
— teon ooy
Show Labels (
Baturound Cntion NCCP1 - Small Grain (1))
WO Yoar | 5o Survay | B/V/2018 30
Show Units »
Allow Overtap »
= -
i HUOMAA!: Aseta ehdottomasti karttatyypiksi Korkeuskéyra satotulosten ja muiden tihedmpien tietojoukkojen

merkkien tarkastelemiseksi.
Aluekysely

Aluekyselyt mahdollistavat tietyn alueen valinnan ——
kartoitetusta pellosta ja lisdtiedon keruun kyseista valintaa il

Minimum

12.49/5.35

EastMcMains  All Yoars  All Operaticns 1 Maximum

393.9/3939

hierage 201.0/190.7

varten. Aloita napauttamalla aluekyselyn kuvaketta H ja

piirrd haluamasi alue. Kun kysely on piirretty, tilastokortit
ndyttdvat valitun alueen ja koko pellon seka keskiarvon etta
kokonaismaaran. Napauta tilastokorttia lisatietoja varten.
Poista kysely napauttamalla alavasemmalta Peruuta-

kuvaketta. u

i HUOMAA!: Aktiiviset aluekyselyt voidaan tulostaa ja
jakaa muiden kanssa. Napauta Tulosta-painiketta
kyselyn ollessa aktiivinen asettelun
tarkastelemiseksi/tallentamiseksi.

2678 21,051

13:32/1103 9¢ = 2114 (32w ey
sencioai

- 200.6 (22,47 am)

- 192.9 (2163 ac)

= 179.6 (22.18 amy
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Zoomausoptiot

)

Valitse napauttamalla.

Avaa sovelluksen siséltdmia eri zoomausoptioita.

@™ Zoomaa nykyinen—Asettaa zoomaustason GPS-sijaintiin, pitda sinut keskitettyna kartalla ja
I_‘r_l tilastokortit paivittyvat siirtyessasi peltotietojen poikki. Sovellukselle taytyy myontaa padsy sijaintiin.

™y Zoomaa pelto—Asettaa zoomaustason kartoitettuna olevaan peltoon, joka nakyy
l_"'_l Pelto/Sesongit/Toimenpiteet-suodattimessa.

Zoomaa maailma—Asettaa zoomaustason nayttdmaan KAIKKI sovelluksen sisaltémat pellot.
[V

Lisaa muistiinpano

Napaljl.ta Ja pldatlettya pe|_|on ?U?”\Ua Creek Bottom  All Years  All Operations Product Name
muistiinpanon lisddmiseksi. Syota 2614 Pt | o
ponnahdusruutuun kuvaus kuvauskenttaa
napauttamalla. Kuva linkitetdan napauttamalla
plus-merkkid ja valitsemalla joko uuden kuvan
ottaminen tai olemassa olevan linkittdminen.

112,97 ao)

(14.24 ae)

Population (ksdsfac)

Date Created B16/2016 1114 PM 2016 | Planting | Corn
Location 41217678 | -03.408394

30.45 859.0

Average Total

Napauta ja pida Singulation Quality

2016 | Planting | Corn

muistiinpanon
lisaa@miseksi.

Good Spacing (%)
2016 | Planting | Corm

Kun muistiinpano on luotu, siirrd muistiinpanoa
napauttamalla ja pitdmalla sitd ja siirtdmalld se R ssiect Site
haluamaasi sijaintiin. Voit myos poistaa

muistiinpanon tarvittaessa. Vain télla tavalla lisattavia muistiinpanoja voidaan muokata. InCommand™-naytolta tuotuja
merkkeja ja muistiinpanoja ei voi muuttaa.

AgFiniti Essentials -lisenssi mahdollistaa muistiinpanojen synkronoinnin AgFiniti Mobilen ja AgFiniti Cloudin valilla.
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Tulosta

Voit tulostaa minkd tahansa kartan
napauttamalla Tulosta-kuvaketta, niin
esindkyma tulee nakyviin. Jos kyseiseen peltoon
liittyy muistiinpanoja/merkkejd, ne nakyvat
automaattisesti ylimaaraisilla sivuilla. Jos
peltomuistiinpanoihin liittyy kuvia, myds ne
sisdltyvat tulostusasetteluun. Seka kartta etta
merkit voidaan kytked paélle/pois paaltd oikeaa
puolta pitkin. Tulosta napauttamalla
Tulosta/Tallenna. Valitse haluamasi tulostus- tai
tallennusoptio ndytettavasta luettelosta.

i HUOMAA!: Jotta muistiinpanoja voidaan
suodattaa, ne on ensin suodatettava
menemalla valikkoon.

Yhteenvetoraportit

#ad V56 P

.

C-::a} g
Product Name
2016 | Pranting | Com
2 Items
T80 ac
DEELES (10,98 ae)
DEE1R6 15894 ae)
Aiwa 2780 82

Papulation (ksdsfac) Date | Time Singulation Guality
2016 | Planting | Com 2016 | Planting | Com 2014 | Pianting | Corm

30‘?3 354‘3 B10/2016 BAOZONE Good

7i24:38 AM Bi23:30 AM
Average Toesl Start End 26103

AgFiniti Mobilen avulla on nopea ja helppo tarkastella yhden tai useamman pellon tietoja taulukkomuodossa. Voit

tarkastella niitd napauttamalla Yhteenvetoraportti

-painiketta yldpalkista.

Aloita valitsemalla, mitké tiedot sisallytetadn raporttiin. Raportit voivat olla niin yksityiskohtaisia tai laajoja kuin halutaan:
tarkastele yksittaisen pellon kylvotietoja tai katso kaikkien peltojen viljan puinnin tietoja AgFiniti Mobilessa. Vaihda
suodattimia yldosassa, niin raportti paivittyy automaattisesti.

iPad

Done

a ‘Grm\rer Smith ‘
@ ‘ 2016 ‘

ﬂ ‘ Home ‘
el
@ ‘ Planting ‘

1:58 PM 7 4 89% W)

Summary Reports Print/Save

". ‘ Creek Bottom ‘

y‘ ‘ Corn ‘

2016 | Planting | Corn

Product Manufacturer
DK6169 e
DKE186 P
Region Ii;:pulation 'I:otal
sdsfac) (ksds)
<1> 30.73 854.3

436.9 ksds 13.76 ac
417.4 ksds 14.04 ac
Rate Total Area
(ksds/ac) (ksds) (ac) faseis
30.80 855.7 27.80 8/10/2016 - 8/10/2016

Laajenna valituista tiedoista riippuen "plus’-merkkid ja tarkastele tuotekohtaisia tietoja. Kun esimerkiksi tarkastellaan
kylvokarttoja sisaltdvaa raporttia, laajennettu alue sisdltaa tietoa kustakin yksittdisesta tuotteesta tai lajikkeenseurantaa
kayttamalla ndyttaa keskimadrdisen satotuloksen lajiketta kohti.

tallennusoptio ndytettavasta luettelosta.

i HUOMAA!: Naytettava raportti tulostetaan napauttamalla Tulosta/Tallenna. Valitse haluamasi tulostus- tai
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Valikkopainike

iPad =

C

m Background . Selaa taustoja—Kytke satelliittikuvannus paalle tai pois

[B Boundaries

Kytke rajaukset paalle/pois—Kytke rajausilmaisimet paalle tai pois

o

Kytke merkinnat/muistiinpanot paalle/pois—Kytke tuodut merkinnat ja

B Marks/Notes | muistiinpanot padlle tai pois
€ Al Dates Saada paivayssuodatinta—S3ada kartoitettujen merkintdjen/muistiinpanojen aika-
.'5_ Devices [ alue. My0s tatd suodatinta kdytetaan tulostukseen.

Laitteet—Kytke laiteilmaisimet paalle/pois ndyttdjen ja mobiililaitteiden sijainnin
nayttamiseksi/piilottamiseksi toimenpiteen aikana.

Asetusoptiot—\Vaihda mittayksikoita ja pilvisynkronoinnin optioita

Hallitse tietoja—Jaa InCommand-tietoja, [
vapauta kiintolevytilaa ja synkronoi .
manuaalisesti kohteita. aQ

o G -

B v CreekBottom

(A
\ / i
Year: 2016 - o
_[W_r“‘ Operation: Boundary Area: 28.03 ac Product: NO Product
M\ l Kdytd napautuselettd
\ II .
| valintaan. Year: 2016 .
\ | Operation: Notes (No Operation) Countz311 T
\ .’.’I
[ Year: 2016 :
I— Operatian: Planting - 16 ;::‘ ;;gom"'; Product: DKB169, DK6186 3

Crop Type: Corn

Voit lahettaa tietoja séhkopostitse tai kolmannen osapuolen jakosovelluksen kautta valitsemalla kyseiset
tiedot ja napauttamalla Lahetad-painiketta. Kokorajoitusten vuoksi sovelluksesta voidaan lahettda kerrallaan
vain yhden pellon arvokkaat tiedot. Useita peltoja voidaan jakaa heti AgFiniti Cloudia kayttamalla.

Tarkastele aiemnmin poistettua karttaa, valitse haluamasi tiedot ja napauta Kasittele uudelleen.

tiedot ja napauttamalla Synk. Jos haluat tehda sen automaattisesti, katso "AgFiniti Essentials -
Pilvisynkronointi” sivulla 44.

Kartat prosessoidaan automaattisesti ja ndytetadn tuonnin yhteydessa. Kdyta tata optiota tietojen poistoon
kartoista ja raporteista (tilan vapauttamiseksi), mutta sailyta InCommand-tiedostot kaytettavissa jakamista varten.

Poista-painike poistaa tietyt kartat ja tiedot kokonaan AgFiniti Mobilesta. Tdman option kadyttdmiseksi paina

<
' |
e
(\_5 Voit synkronoida manuaalisesti tiedot AgFiniti Mobilen ja AgFiniti Cloudin valilla valitsemalla haluamasi
@ ensin Poista kartta -painiketta ja poista prosessoidut kartat.
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i HUOMAA!: SMS:sta synkronoituja tietoja ei voi lahettdd AgFiniti Mobilesta Laheta-tydkalua kayttdamalld.

AgFiniti Essentials - Pilvisynkronointi

AgFiniti Essentials -lisenssilld kaikki tiedot ja kartat synkronoidaan niin, ettd tiedot ovat aina saatavilla AgFiniti Cloudia tai
AgFiniti Mobilea kaytettdessa. Tietojen alkupera voi olla:

« AgFiniti Mobilen kanssa synkronoidut Ag Leader InCommand -tiedot
+ Ag Leader InCommand tai vanhemmat (Ag Leader Integra tai Versa) ndytot langatonta tiedonsiirtoa kdyttamalla.
« AgFiniti Cloud -pilveen manuaalisesti ladattu AGDATA-tiedosto

+ SMS - Useimmat SMS-tiedot voidaan vieda AgFinitiin (sis. maaperan mittaustiedot, maaperan nadytteenottopaikat ja
kolmansien osapuoclien ndytodista perdisin olevat tiedot)

Kun tiedot on synkronoitu AgFiniti Mobileen, aktiivista internetyhteyttd ei enaa tarvita ja karttoja voidaan tarkastella missa
tahansa. Kun tiedot ovat sovelluksessa, niité voidaan kdyttaa kuten InCommand-ndytoltd perdisin olevia suoraan
synkronoituja tietoja.

Kirjautuminen AgFinitiin

joka sijaitsggAgFiniti Mobilen.péérggdgssaja " AdE !nlrf - %

napauta "Kirjaudu omalle AgFiniti-tilille

iPad = tai napauta valikkopainiketta ja

"Kirjaudu sisaan” ja kirjaudu sisdan Gl Ak i
omilla kirfjautumistiedoilla. st g o gy i o L o e s i o o sl

deswnload naw files nd Build your maps. No Bullen presses required!

Ta learn more about this process, please read your Display User Guide.

HUOMAA!: Sisaankirjauduttuessa kaikki
laitteella olevat AgFiniti Mobile -tiedot
synkronoidaan sisadnkirjaukseen
kaytettdvan AgFiniti-tilin kanssa. Poista
ennen sisddnkirjautumista tiedot, joita et
halua liittaa tiliin.

jmie

in order for AgFinti Mcbile 1o bulld maps, you wil need to keep the tablet on and the app open. It
there is a large amount af maps to buld, then you should consider charging your iPad®

Sisddnkirjauksen jalkeen ndytdn
yhteyskuvakkeen viereen ilmestyy lisda
kuvakkeita, jotka ilmaisevat seka yhteyden ettd synkronoinnin tilan.

lImaisee, ettd yhteys on muodostettu AgFiniti Cloudiin. Talld kertaa AgFiniti Cloud tarkastaa, mitka tiedot eivat ndy
talld hetkelld iPadilld ja valmistelee synkronointia edellyttavia tiedostoja. Oletusasetuksena vain nykyinen ja
edellinen vuosi synkronoidaan.

&° lImaisee tietojen synkronoinnin olevan kdynnissa AgFiniti Cloud -pilveen/-pilvestd. Kun tiedot on synkronoitu
FZ8  sovellukseen, karttojen luonnin ilmaiseva kuvake (sama kuin InCommandista tuodut tiedot) tulee ndyttoon.

Saat lisatietoja nditd kuvakkeita napauttamalla.
Synkronointiasetukset

Napauta pilvisynkronoinnin asetusten sadtamiseksi valikkopainiketta - Asetukset - Pilvisynkronointi
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(A) Tarvitaan paivittdinen kirjautuminen oA

soveIIUSta kayn.r“s“tett.aessa ja' paluu A |Require daily login on app startup and return from background )
taustalta—Jos tdmd vaihtoehto jatetdan PrR—— _

valitsematta, sisaankirjautunut kdyttdja jaa LB RRal b O i ©
kirjautuneeksi, kunnes toinen kayttdja kirjautuu C Jonly Sync Data After This Date This Year and Last

sisdan. Jos tdma vaihtoehto valitaan, on (D) vomaticty Send New Fies tothe Cloud »
kirjauduttava sisdan kerran paivassa tata sovellusta

. . . . ®Bync ta Cloud Using Wi-fi ONLY )
kdynnistettdessa.

(B) Uusien tietojen automaattinen
synkronointi pilvestai—Mahdollistaa AgFiniti
Cloudissa olevien tietojen automaattisen
latauksen sovellukseen yhteyden muodostuksen
jalkeen. Sen avulla voidaan nahda vasta taltioidut
tiedot, jotka on siirretty AgFiniti Cloudiin tuetuista
nadytosta tai SMS:Ita.

(C) Vain synkronoidut tiedot timan

paivayksen jalkeen—\Valitse, minka vuosien

tiedot synkronoidaan AgFiniti Cloudin kanssa.

Vain nykyisen ja edellisvuoden tiedot synkronoidaan oletusasetuksena automaattisesti AgFiniti Mobileen. Voit tarkastella
vain tietyn pellon tietoja lataamalla sen manuaalisesti valikon Hallitse tietoja -kohdan kautta.

(D) Uusien tietojen automaattinen lahetys pilveen—Mahdollistaa vasta synkronoitujen uusien InCommand-tietojen
automaattisen siirron automaattiseen ldhetykseen AgFiniti Cloud -pilveen. Siten kaikilla on AgFiniti-tilin kautta valiton
padsy vasta taltioituihin tietoihin, jolloin niitd tarvitsevat padsevat nopeammin kasiksi niihin.

(E) Synkronointi pilveen VAIN Wi-Fi-yhteydella—AgFiniti Mobile synkronoituu AgFiniti Cloudin kanssa
mobiiliyhteydelld, ellei Wi-Fi ole kdytettavissa. Jos tdma optio on otettuna kayttddn, synkronointi tapahtuu vain Wi-Fi-
yhteyden kautta. Siirto mobiiliverkon kautta voi mahdollisesti kuluttaa suuren maaran dataa. Tdman option kytkeminen
paalle estda sen.
Naytto ja laitteen sijainti [
=
AgFiniti Essentials -lisenssin mydta ndyton ja
laitteen sijainti-ilmaisimet nakyvat AgFiniti
Cloudissa ja AgFiniti Mobilessa. Nayttdon tulevat
kaikki naytot tai laitteet (sovellusta kayttavat
iPadit tai AgFiniti Cloudiin kirjautuneet laitteet).
Nayttoilmaisin tulee ndyttéon ajoneuvona ja

Creek Bottom  All Years  All Operations

28BN ac

DEKE169

DRE186

vaihtuu nykyisesta toimintatilasta riippuen. P e e
Napauta sijainti-ilmaisinta lisatietojen saamiseksi Depbmeics ity W 2045 8590
tietysta ndytostd/laitteesta. Voit kytked ne g ol

sovellusvalikon kautta paalle/pois. Singulation Quality

2016 | Planting | Comn

Good Spacing (%)

2016 | Planting | Com

[ select Stats

AgFiniti-nayttoasetukset

@> ‘} AgFiniti
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Kirjautuminen AgFiniti-tilille

> Kirjaudu

> Tiedonsiirto SiSA4nN

Paina Kirjaudu sisaan -painiketta ja syota AgFiniti-tilin kdyttajanimi ja salasana. Kun olet sydttanyt kirjautumistiedot oikein,
nadyttd kirjautuu AgFiniti-pilveen ja kayttdja voi kayttda tililld saatavilla olevia palveluita. AgFiniti-tilille kirjautumisen jalkeen
nayttd rekisterdityy kdyttajien AgFiniti-tilille ja kirjautuu automaattisesti sisaan ndyttda kaynnistettdessa, jos internetyhteys
on edelleen kaytettdvissa.

Uloskirjaus ja poista ndyton rekisterointi

Ca> ) ‘> AgFiniti

Yhteydenhallinta Uloskirjaus—Tama kirjaa ndyton ulos nykyiseltd AgFiniti-tililta. Ellei kayttdja halua yhdistda
automaattisesti AgFiniti Cloud -pilveen kdynnistettdessa, hdnen taytyy kirjautua ulos. AgFiniti-tililta
‘ uloskirjaus ei poista ndyton rekisterdintia AgFiniti-tililta.

‘ Uloskirjaus

Poista ndyton rekisterdinti—Kayttdja voi AgFiniti-pilveen sisdénkirjautuneena poistaa nayton
rekisterdinnin AgFiniti-tililtd. Se poistaa nayttddn erityisesti sidottujen AgFiniti-lisenssien

Poista naytén
rekisterointi

linkitykset.
Mobiilihallinta
Ca> ) ‘> AgFiniti
Mobiilihallinta "Poista kaikki valtuutukset” -painike poistaa langattomien laitteiden rekisterdinnin, joilla on lupa
‘ Poista kaikki ‘ kdyttaa ndyton lokitietoja.
valtuutukset
Tiedostonsiirto e
asetus
Seuraavien vaatimusten taytyy tayttyd, jotta tiedostonsiirtoa voidaan kayttdd InCommand- e R
naytolla: T8 aele
1. Kayttajatili luotu osoitteessa www.agfiniti.com. 7\/@
o ) ) ) o @ tietoja
2. Vuosittainen lisenssi ostettu ja aktivoitu. ————
@ Vie
3. InCommand-néaytto yhdistetty internet-lahteeseen WI-Fl-sovittimen kautta. R
o s —_ Manu-
4. AgFiniti-tilille kirjauduttu InCommand-naytolta. & ag)l)rqlgn
5. AgFinitista tulee kdyttdkelpoinen vaihtoehto, kun tiedonsiirtosivulta valitaan tuonti- tai
vientitoiminto. @<
6. Suorita vienti AgFiniti-pilveen AgFiniti-symbolia painamalla. |

Etatuki

Seuraavien vaatimusten taytyy tdyttyd, jotta etdtukea voidaan kayttdd InCommand-naytolla:
1. Kayttajatili luotu osoitteessa www.agfiniti.com.

Vuosittainen lisenssi ostettu ja aktivoitu.

InCommand-nayttd yhdistetty internet-ldhteeseen WI-Fl-sovittimen kautta.

AgFiniti-tilille kirjauduttu InCommand-naytolta.

vk W

Kayttdja voi tarkastella ndyttda etdélta osoitteesta www.agfiniti.com kasin.
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AgFiniti

Etatuen esivaltuutus

EXI=TEH > Etukd

Etatuki-painikkeen painaminen luo 10-lukuisen
koodin, joka voidaan kertoa etdkatselijalle
katseluistunnon aloittamiseksi.

Etatuki

Ota yhteytta henkilo6n, jonka haluat nakevan
nayton ja anna seuraava valtuutuskoodi:
00012-574GE

Etdtuen lupaoptiot

Ca> ) ‘> AgFiniti | >

Etatuki Kysy lupaa—Tama vaihtoehto edellyttdd, ettd ndyton kayttdja antaa etakayttdjalle luvan ndyton

katseluun.
Kysy lupaa v

m Salliaina—Sallii etdkatselijan tarkastella nayttéruutuja ilman ettd ndytdn kayttajan tarvitsee antaa
tahan lupaa.

Salli aina

Etatuki

Salli etékatselijan paasy nayton katseluun.
@Sallitaanko, etta Matti Meikalainen voi katsoa nayttoa “ Esta etd katse“jalta paasy nayton katseluun.

. x

Kun etakatseluistunto on aloitettu, ruudun yldosan tilapalkin vari vaihtuu sinisesta vihredksi.
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Langaton iPad omana yhteyspisteyhteytena

B 1. Avaa Asetukset-sovellus Oma yhteyspiste -tilan
e ottamiseksi kayttoon.

B 2. Valitse Omayhteyspiste vasemmanpuoleisesta valikosta ja
. . . . Ty . . . Senings Pemonal Hotspot
5 aktivoi se painamalla oikealta puolelta ylhadalta kytkinta
pdalle/pois. Huomaa, ettd sen aktivoinnin jalkeen tarvitaan a e Pt
Wi-Fi-salasana seuraavassa vaiheessa. -
9 cobuar Data Wi-Fi Password [:
° e . . @ Personal Hotspat =
J | HUOMAALTEta salasanaa voidaan vaihtaa haluttaessa. ’
[E) morncatons *
B3 contral Carter
D Mot Distury ?
[E) Gonwear
@) Display & Brightness
) wanpaper
D sounds
=




AgFiniti

yldkulmassa.

4. Valitse iPad luettelosta Langaton verkkotydskentely -

InCommand-ndytté InCommand-naytto

‘.g 5. Anna salasana ja paina Yhdisté.
>
‘® 6. Ndytto yhdistetaan sen jalkeen iPadiin.
2
g i HUOMAA!: Toista vaiheet 1-6 aina, kun iPad tuodaan
£ ajoneuvoon.
)
V)
£
b 7. Avaa iPadista AgFiniti Mobile -sovellus. Kun AgFiniti Mobile
2 on auki, se yrittdd automaattisesti yhdistda InCommand-
nayttoon.
i HUOMAA!: Lataa AgFiniti Mobile -sovellus Apple App -

myymalasta.

sivulta. Ellei iPad ole saatavilla luettelossa, kokeile kytkea
Oma verkkopiste -tila iPadista pois pdalta ja takaisin paalle.

3. Kun Wi-Fi-sovitin on asennettuna Incommand-nayttdon, AgFiniti-symboli ‘ nakyy nayton oikeassa

> Tiedonsiirto ‘> @ Networking

Status: Mot Connected
Sgnal Strongth:  Excellent
Secuity: wraz

Password

| 1214567890
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8. Kun InCommand-nayttd on 1dytynyt, ndyttd kehottaa kayttdjaa hyvaksymaan yhteyden muodostuksen.

i HUOMAA!: Taman tulisi tapahtua vain kerran per laite.

9. Paina [l niin mobiililaite aloittaa néyton tietojen hyvaksymisen, kun ne ovat
saatavilla. AgFiniti-tilanilmaisin nayttaa laitesymbolin ndyton oikeassa yldkulmassa.

InCommand-néytto

i HUOMAA!: Jos ndyttd kirjataan sisdan AgFiniti-pilveen, my6s pilvisymboli ilmestyy AgFiniti-tilanilmaisimeen.

InCommand-naytto ja iPad ovat yhdistettyind ja valmiina tiedonsiirtoon. Jos InCommand-naytélla on suljettuja tai
keskeytettyjd tapahtumia, ne siirretdan.

Jaettu Wi-Fi-verkkoyhteys

yldkulmassa.

1. Kun Wi-Fi-sovitin on asennettuna Incommand-nadyttéon, AgFiniti-symboli ‘ nakyy ndyton oikeassa
@‘) D-E o

i > > Tiedonsiirto ‘> @Networking

2. Valitse Langaton verkkotydskentely -sivulta painamalla
haluamasi verkko. Se pyytaa tarvittaessa salasanaa
verkkoon yhdistamiseksi.

-
oV
=

) Wireless Networking

Metwork Hume (5510)

InCommand-ndytté InCommand-ndytto

[ Actess Point Mode |
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b 3. Yhdista iPad samaan WiFi-verkkoon avaamalla Asetukset-
a sovellus.

B 4. Valitse "Wi-Fi"-vélilehti vasemmanpuoleisesta valikostaja =~ = i e
. . . .. .. Baftings Wi-Fi
e korosta sopiva langaton verkko ja yhdista siihen.
«
5. Seka nayton ettd iPadin tulisi olla nyt samassa verkossa. e )

£ Forsonal Homspot
@ e
B rotrcatons
B3 cornrot Camer
Do ot Disturts
— Ask 1o Join Netwarks
@ Oispiay & Brgraness
) waicaese
€D souas
[ o J—

® 6. AvaaiPadista AgFiniti Mobile -sovellus. :

[-o

i HUOMAA!: Lataa AgFiniti Mobile -sovellus Apple App -
myymalasta.
7. Kun AgFiniti Mobile on auki, se yrittdd automaattisesti
yhdistda InCommand-nayttéon.

‘g 8. Kun InCommand-nayttd on l6ytynyt, ndyttd kehottaa kayttajaa hyvaksymadn yhteyden muodostuksen.

S i HUOMAA!: Taman tulisi tapahtua vain kerran per laite.

c

£ 9. Paina 20 niin mobillilaite aloittaa néyton tietojen hyvaksymisen, kun ne ovat

g saatavilla. AgFiniti-tilanilmaisin nayttda laitesymbolin ndyton oikeassa ylakulmassa.

Y]

[=

i HUOMAA!: Jos nayttd kirjataan sisddn AgFiniti-pilveen, myds pilvisymboli ilmestyy AgFiniti-tilanilmaisimeen.

Tassa vaiheessa InCommand-naytto ja iPad ovat yhdistettyina ja valmiina tiedonsiirtoon. Jos InCommand-naytolld on
suljettuja tai keskeytettyja tapahtumia, ne siirretdén iPadiin heti kun sovellus avataan.
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DisplayCast

DisplayCast on ominaisuus, jota kdytetddn InCommand-nayttdjen avaamiseen lukituksesta. Kayttajat voivat AgFiniti
Cloudin kautta synkronoida saumattomasti karttoja, yhteenvetoarvoja ja muita hallintatietoja kaytossa olevien
InCommand-nayttojen valilla. DisplayCast mahdollistaa paremman paatéksenteon ohjaamossa ja liséa tuottavuutta
tarjoamalla helpon paasyn jokaisen kéytdssa olevan InCommand-nadyton kaikkiin kayttotietoihin.

Toimintatapa

Kukin DisplayCastia kayttava ndyttd synkronoi tietoja, AgFiniti Cloud kokoaa tietoja ja seuraa, mitd tietoja on saatavilla
kultakin ndytdlta ja varmistaa, ettd kaikki kaytdssa olevat ndytdt pysyvat ajan tasalla.

Kayttotapauksia

1. Maatilallani on useita InNCommand-ndyttja ja minun tehtdvanani on varmistaa , ettd kaikilla ndytailla on sopivat
peltonimet, rajaukset ja opastusviivat.

2. Kylvan kahdella InCommand-naytolla ja minun taytyy yhdistaa lajikekartat yhteen ainoaan InCommand-nadyttéon
puimuriini.
3. Kaytan pellolla samanaikaisesti kahta tai useampaa samanlaista laitetta.
Alla on lueteltuna kolme esimerkkid monista laitetyypeistd, jotka voivat suorittaa saman tehtdvan samanaikaisesti pellolla.
A. Kaksi tai useampi yhtaikaa kdytettdvaa kylvokonetta
B. Kaksi tai useampi yhtaikaa kaytettdvaa ruiskutinta
C. Kaksi tai useampi yhtaikaa kaytettdvaa puimuria
4, Kaytdn pellolla samanaikaisesti kahta tai useampaa erilaista laitetta.
Alla on lueteltuna nelja esimerkkid monista laitetyypeistd, jotka voivat suorittaa samanaikaisesti eri tehtavia pellolla.
A. Kylvdkone ja maanmuokkauskone
B. Kylvokone ja levitin
C. Puimurija viljavaunu
D. Puimuri ja maanmuokkauskone
5. Kaksi samanlaista laitetta eri pelloilla samanaikaisesti.
6. Kaksi eri laitetta eri pelloilla samanaikaisesti.
Synkronoitavat tiedot
1. Hallintatiedot (viljelijat, maatilat, pellot)
Konfiguraatiot
Tuotteet
Ohjausviivat
AutoSwath-kartat

Viite- ja madritekartat

N o v W N

Lokiin kirjatut tapahtumat
8. Yhteenvetotiedot

Vaatimusluettelo
1. AgFiniti-tili luotu osoitteessa www.agfiniti.com
2. AgFiniti Essentials -lisenssi

A. HUOMAA!: Yksi AgFiniti Essentials -lisenssi mahdollistaa enintddn 3 ndytdn kdyton. Osta lisda lisenssejd, jos
kerralla kdytetadn yli kolme ndyttoa.
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3. DisplayCast-ominaisuus avaa kaikkien osallistuvien nayttojen lukituksen
4. Aktiivinen internetyhteys ndytolld
A. 3G tai parempi langaton peitto

B. Suositeltava datasuunnitelman koko on 5 GT konetta kohti kuukaudessa. DisplayCastin datakaytt® voi
vaihdella toimenpiteesta riippuen, kuinka suuren alueen yksittdinen kone kattaa ja kuukausittaisen
tuntimadran mukaan.

5. Varo kahden koneen valisida GPS-tarkkuusvirheita (esimerkiksi Autoswath on voinut lisdta paallekkaisyyksia tai aukkoja
GPS-erojen perusteella).

6. Kunkin konfiguraation, ajoneuvon, laitteen ja ohjaimen taytyy olla ainutlaatuinen laitteessa, johon sita
kaytetaan.

A. Ainutlaatuisten nimien kdyttd takaa tasmalliset tiedot ja minimoi virheellisen konfiguroinnin kayton
mahdollisuuden, joka voisi johtaa Autoswath- ja hallintavirheisiin.

Tietojen synkronointivalit

1. Aktiivisten tapahtumien peitto- ja maaritekartat synkronoituvat noin 5-10 sekunnin valein.

2. Uudet peltonimet ja opastusviivat synkronoituvat muutaman minuutin kuluessa niiden &5 onss
luonnista. =

3. Yhteenvetotiedot synkronoituvat 10-20 minuutin valein.

4. Manuaalinen synk.: Synk.-painiketta voidaan painaa milloin hyvénsa. Se synkronoi kaikki

uudet tiedot AgFiniti Cloud -pilveen ja pdivittdd ndytdn muista ndytdista perdisin olevilla

SN
§ P Remote Support
L _d

uusilla tiedoilla.
Aloittaminen

Kun DisplayCast on avattuna lukituksesta ndytolld, uusi DisplayCast-kuvake on kdytettdvissa
Tilailmaisin-painikkeen alla. DisplayCast-valikko sisaltdd kaytettdvissa olevia
synkronointioptioita.

Synkronointioptiot

Pois — DisplayCast ei ldhetd
dataa AgFinitiin eikd vastaanota
¥| sitd siita

DisplayCast

i - Turn DisplayCast on/olf.

Paalla — DisplayCast synkronoi
_ automaattisesti datan AgFinitin | 55 “ status: Idle
lear

Pois

kanssa saannollisin

Péaille synkronointivlein | _

Vain manuaalinen Vain manuaalinen —
DisplayCast synkronoi vain kun
Synk.-painiketta painetaan.

Synkronointia kdytetdan tietojen
manuaaliseen synkronointiin AgFinitin

Synk. kanssa. Tama toimenpide voidaan - = ®
suorittaa nopeasti milloin tahansailman 7 License Expires 12/31/2017 @ HOT spOT A&E’g’i -
Ag Leader”

tiedonkeruun poistamista kdytosta.

Poistaa nykyiset DisplayCast-tiedot

Poista AgFinitists.

Ensimmadinen asetus ja synkronointi

Kun InCommand-nayttd on avattuna lukituksesta ja kun on aktiivinen AgFiniti Essentials -lisenssi ja internetpadsy naytolle,
DisplayCast kdynnistdd automaattisesti kaikkien tietojen synkronoinnin AgFiniti Cloud -pilveen. Ensimmaiselld kerralla
InCommandin synkronointi AgFiniti Cloudin kanssa saattaa kuluttaa suuren maaran dataa. Rajoittamattoman
datasuunnitelman kaytto voi olla suositeltavaa, kun ndyttd synkronoituu ensimmaisté kertaa AgFiniti Cloudin kanssa.
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Tapahtuman aloittaminen useilla naytoilla samalla pellolla ja samalla toimenpiteella

Samaa toimenpidettd kdyttdvien ja Autoswath-karttoja jakavien InCommand-nayttdjen téytyy olla samassa tapahtumassa.
Jos kukin ndyttd kdynnistaa erillisid tapahtumia, kartat eivat valttdmatta paivity Autoswath-ruudussa.

1. Pellon ensimmainen ndyttd kaynnistaa
alkutapahtuman ja lataa konfiguraation
Kartoitus-ruutuun.

2. Aktiivinen tapahtuma on ladattavissa
ohjatun peltokdytdn toiminnon aikana
kaikkiin muihin kaytossa oleviin valittaviin
nayttoihin.

A. Samaan toimenpiteeseen sisaltyvat
aktiiviset tapahtumat tunnistetaan
tapahtuman nimen vieressd olevasta
DisplayCast-symbolista. Lisaksi
esindkymadikkuna tayttyy ja paivittyy
pellon nykyisen peiton kanssa.

B. Tasta hetkestd alkaen peitto- ja
maaritekartat lisdavat
automaattisesti tietoja kaikista
tapahtumaan kuuluvista aktiivisista
naytoista.

e
_'g, Start New Cvent

Evient: 2016-09-24

Event: 2016-10-21_08:45:10

Event Selection

Kartoitus-ruutuun ladattuna olevan pellon aktiivisten ja menneiden tapahtumien tarkastelu

Kayttdjat voivat tarkastella mitd tahansa
menneita tai aktiivisia tapahtumia minké& tahansa
nykyiselld pellolla kdytettdvan InCommandin
kautta Kartoitus-ruudun Selite-valikon
pudotusluettelon kautta. Toisen
ndyton/toimenpiteen aktiiviset tapahtumat
paivittyvat reaaliajassa.

Valitse luettelosta osio "Edellinen’, jos haluat
tarkastella tietoja ennen niiden kirjausta
peltoa varten.

Esimerkki: Kylvokartat ovat katseltavissa
ruiskutuksen aikana.

Legend

Corn - Planting

Corn - Seed Monitor

= 32% UAN

Data Gathering

Bug Killer

0.00../0.0....
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Yhteenvetoraporttisivun kaytto aktiivisten tai menneiden tapahtumien tarkasteluun

Yhteenvetosivulla voidaan tarkastella sekd menneitd ettd aktiivisia tapahtumia milta tahansa DisplayCastia kayttavalta
naytoltd. Se sisaltaa sekd yhteenvetotiedot ettd kartat, ja tdma voidaan tehdd jopa kerattdessa aktiivisesti tietoja lokiin

Kartoitus-ruudulla.

Yhteenvetotietojen tarkastelu

> E > Suodata tarvittaessa

Karttojen tarkastelu yhteenvetoruudussa

> E > Suodata
tarvittaessa > m‘ >

&)

Summary Report

Season Grower Farm
2015 Crop Grower Smith ¥||Home v
Field Operation Product
Fast McMains ‘ Planting v ‘Cﬂll‘l v
Region Variety  Awg Rate (seeds/ac)  Total (seeds) Area (ac) Date Created View Made
Instance 1 32599.9 3630599.3 111.37
<1> Hybrid 1 32658.7 10996855 3367 10/192016 | (onte -
Report L&
<1> Hybrid 2 325073 10767757 33.12 10/19/2016
View =
<1> Hybrid 1 326243 14541381 4457 107192016 | Bk
Fleld Total (All) 32599.9 3630599.3 111.37

&)

Equipment

W Case Magnum 29C
W Case Magnum 29C

0008

Summary Map

Map
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Puinnin lajikkeenseuranta DisplayCastilla

Koska madritekartat synkronoidaan
InCommand-nayttojen valilla, kylvon lajikekartat Legend

-" D e T . = -
ovat kaytettavissd automaattiseen gy o Yield (Avg)
.. . T . Corn - Planting v : 0.01
lajikkeenseurantaan ilman ettd niita tarvitsee o D nvac

0.00..(0.0

Fr L

tuoda SMS-ohjelmasta. Oikealla on esimerkki ML Moisture (Avg)

.. . . . .. W Hybrd 2 0.0
kylvon lajikekartasta, jossa kaksi kylvokonetta WHybrid 1 .
kylvi yhden pellon DisplayCastia kayttamalla. o

‘Wet Weight

Grain Calibration

E‘;\ Fh u
SIB ]y %

5 & BN ™ )

Tiedonhallinta DisplayCastilla

Konfiguraatiot

e . - . p— Pass: 57 R
On erittdin tarkeas, ettd jokaisella pellolla samanaikaisesti B m[
toimivalla laitteella on ainutlaatuinen konfiguraatio. Kun pellolla ® 33000
toimii samanaikaisesti useita InCommand-nayttdja, tietojen e L= 33 000
keruu lokiin perustuu kullakin ndytolld kaytettdvan = oo
konfiguraation nimeen. 4 20.00
Laitteen selite (ndkyy oikealla) ndyttad, mita konfiguraatiota (
kdytetddn missékin pellon osassa. —

ces A
Lokitiedot (.agdata) :

Planter Drives (rpm)

Kunkin DisplayCastia kdyttdvan ndytdn taytyy "vieda tiedot” 10
AgFiniti Cloud -pilveen tai USB-tikulle, jotta tietokanta olisi _

tdydellinen. DisplayCast ei synkronoi .agdata-tietoja ndyttojen
valilla.

Hallintakohteiden muutokset ja paivitykset

Kohteiden lisdédminen, muuttaminen ja poistaminen DisplayCastin kaytdn aikana toimii hyvin samalla tavalla kuin yhta
nayttoa kaytettdessa. AgFiniti Cloud pdivittda kaikki synkronoidut InCommand-naytét kaikkein uusimmilla tiedoilla.

« Esimerkki 1: Nayttd 1 poistaa kdyttamattdman pellon peltoluettelosta ja synkronoituu AgFiniti Cloudin kanssa.
Seuraavan kerran synkronoituu nayttd 2, pellon nimi poistetaan myos peltoluettelosta.

- Esimerkki 2: Nayttd 1 syottad pellon uuden nimen ndyttdon, mutta kirjoittaa sen vaarin. Uuden pellon nimi
synkronoituu automaattisesti kaikkien muiden nayttojen kanssa. Nayttd 2 korjaa pellon nimen kirjoitusasun.
Seuraavalla kerralla ndyttd synkronoituu kaikkien muiden nayttdjen kanssa ja pdivittda pellon nimen oikeaan
kirjoitusasuun.

- Esimerkki 3: Kayttdja syottaa ennen kylvokauden alkua kaikki uudet kyseisend vuotena kylvettavét lajikkeet ja
poistaa ne, joita ei endd aiota kadyttdd. Kun muut kdytossa olevat ndytot kytketddn pdélle mydhemmin, tuoteluettelot
paivittyvat kaikilla uusilla tuotteilla ja vanhat tuotteet poistetaan naytoilta.
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Peltotoimenpiteet

Tapahtumat

Tapahtumia kdytetddn peltotoimenpiteiden seurantaan. Uusia tapahtumia voidaan luoda milloin tahansa ja sen vuoksi
fyysinen pelto voidaan hajottaa useiksi tapahtumiksi tai tallentaa yhden alle. Tapahtuma sisaltaa kaikki tapahtuman
aktiivisena olon aikana luodut peittokartat. Tapahtumat nimetadn automaattisesti paivayksella ja ajalla.

Nayttdd voidaan kayttda kahdessa eri tilassa:

- Perinteinen-tila—edellyttdd, ettd kdyttdja maarittelee viljelijan, maatilan ja pellon tapahtumaa varten. Naytto liittaa
nama tiedot asetustiedostoihin ja lokitietoihin. Kun nditd tiedostoja tarkastellaan tai kdytetdan tulevaisuudessa,
kdyttdja saa tiedoista syvemman kasityksen.

+ Vain tapahtumat -tila—minimoi asetusprosessin, jotta nayttd on valmis toimimaan pellolla vahintdan samalla
asetusten maaralla (vain muutamalla painikkeen painalluksella).

Peltotoimenpiteet

Peltotoimenpide kdynnistetadn painamalla Koti-ruudulta yhta peltotoimenpidesovelluksista. Tama nayttd voi kayttaa
opastus-, kaistanmuokkaus- ja mittauskonfiguraatioita ilman lisdlaitteistoa. Lisaksi voidaan luoda kylvo- ja
levityskonfiguraatioita tuotteiden seurantaan ilman moduuleita. Ohjattu peltokaytdn toiminto vie kaikkien vaiheiden
lavitse, jotka tarvitaan peltotoimenpiteen aloittamiseksi.

Valitse peltotoimenpidesovellus ja seuraa ohjattua asetustoimintoa.

Kylvo

6 Vedenhallinta @ Opastus

Seuraavat taytyy luoda:

Levitys

« Viljelija, maatila ja pelto, jos "Ota hallinta kayttdéon” on valittuna, muutoin ndyttd seuraa toimenpiteita vain
tapahtumien perusteella.

+ Sesongin asetus Hallinta-valilehdella.
« Tuote (kun olet luomassa peltotoimenpidettd Levitys tai Kylvd) Aseta tuote -valilehdella.

- Toimintakonfiguraatio Asetus-ruudun Konfigurointi-valilehdelld. Tama toimintakonfiguraatio koostuu laitteistosta,
ajoneuvosta, laitteesta, ohjaimesta (valinnainen), tankista (levityksessd) ja maanopeuden lahteesta.

Ohjattu peltokayton toiminto viittaa naihin kaikkiin peltotoimenpiteen asetusprosessin aikana.
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Kartta-ruutu
A. Valikko
. Sisdltéva pinta-ala
. Polun ilmaisin
. Nopeus
. AgFiniti-tila
. Vianmaaritys

. GPS-signaalin ilmaisin

T & m m O N @

. Selitteet
Merkit

Peltotoimenpiteet
. Opastus
. Tapahtumayhteenveto

. Karttandkymat

. Jaettu ruutu (vain InCommand 1200)

. Yleispadte
. Videopainike
. AutoSwath

T O v O Z =2 r X -«

. Tiedonkeruu

S. Ajoneuvokuvake

Ohjaussuunnan tunnistus

InCommand-naytdissa on sisddnrakennettu
toiminto oikean ajosuunnan maarittamiseksi ja
sailyttdmiseksi GPS-vastaanottimia kaytettdessa,
joilla ei ole luotettavaa sisdisestd kompassista tai
ohjauksen ohjaimesta saatavaa ohjaussuunnan
lahdettd. Jotta tdma toiminto toimii, kayttdjan
taytyy ensiksi madrittdd ajosuunta eteenpdin.
Ajosuunta asetetaan automaattisesti taustalla
GPS-yhteyden luonnin jalkeen, joka perustuu
ajoneuvon ensimmaiseen liikkeeseen
tapahtuman kaynnistyksen jélkeen.

Aina kun ajoneuvo tai kuvake on péinvastaisessa
suunnassa ja tietoja kerataan, kuuluu danimerkki,
kunnes ajoneuvo/kuvake ajaa jalleen eteenpdin.

Ohjaussuunnan muutos -
painike

Ohjaussuunnan muutos -painikkeella. Ohjaussuunnan muutos -painike 16ytyy napauttamalla Kartoitus-ruudun
keskiosaa ja painamalla kuvaketta ruudun vasemmasta alakulmasta. Tiedonkeruu taytyy kytked pois pddlta, jotta
Ohjaussuunnan muutos -painike toimii.

Q Mikali ajoneuvokuvake vaikuttaa olevan ylosalaisin tai 180 astetta kddntyneend, tdma voidaan korjata
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Kytke ajosuunnan tunnistus pois/paille

@ > @ > [ Kayta ohjaussuunnan tunnistusta
s

Kun ajosuunnan tunnistus on kytkettyna pois paalta, kuvake seuraa aina GPS-ohjaussuuntaa. Puinnin konfiguraatiota
kdytettdessa ajosuunnan tunnistus kytkeytyy automaattisesti pois paalta Aktivoi/Passivoi-painikkeen tilasta huolimatta.

Ajoneuvokuvake

Ajoneuvokuvake—Zoomattuna kauemmaksi—Tama kullanvarinen kolmio ilmaisee, ettd ndyttd on
A zoomattuna laajaan tilaan. Pohjoissuuntaisessa ndakymassa ajoneuvon laite ei ndy, mutta lokiin kirjatut
tiedot tdyttdvat silti kartan.

A Ajoneuvokuvake—Lokikirjaus—Jos ajoneuvo kerdad lokiin tietoja, laitekuvake nakyy vihredna
palkkina sen takana.

laitekuvakkeessa.

Ajoneuvokuvake—Ei lokikirjausta—Fllei ajoneuvo kerda lokiin tietoja, silloin laitekuvake nakyy
harmaana palkkina.

Ajoneuvokuvake—Paakytkin pois—Kun pddkytkin on kytketty pois paaltd, ajoneuvo ndyttda
ohuemman punaisen palkin.

Ajoneuvokuvake—Lokikirjaus (kun kaikki lohkot PAALLA)—Jos ajoneuvo kerd lokiin tietoja
laitteen jaosta lohkoihin (esimerkiksi kylvo- tai levitystoimenpiteen aikana), silloin ndma lohkot nakyvat
[sassassasuns]

Paakytkimen tila

Tama painike ndyttad, onko padkytkin kytkettyna pdalle vai pois. Se vaihtokytketddn padkytkimen tai kytkinrasian kautta.

Pagkytkimen tila - PAALLA Paakytkimen tila - POIS
g (VIHREA) (PUNAINEN)

(O) AutoSwath-painike—kytkee AutoSwath-ominaisuuden paalle ja pois.

& AutoSwath - PAALLE m AutoSwath - POIS

(P) Lokikirjaus-painike

ﬂ Lokikirjaus - PAALLE - Lokikirjaus - POIS

AutoSteer-painike

AutoSteer-jarjestelman kytkentakuvakkeen tila. Taman kuvakkeen ulkoasu ndyttda seuraavaa:

AutoSteer on PAALLA ja @ AutoSteer on POIS paalts, @ AutoSteer on POIS paalts,
kayttdvalmis. mutta valmis kytkettdvaksi. ¥ mutta sitd ei voi kytked.
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Karttaselite-valilehti

Paina Kartoitus-tydkalurivin yldosasta karttaselitepainiketta, niin ndyttddn tulee selite, joko maaralle, peitolle, siementen
valvonnalle, aikaisemmille toimenpiteille tai muulle.

Kartta-tyokalurivi
Seliteasetukset

Seliteasetukset-ruudussa voidaan muuttaa oletusselitetta. Paina Karttaselite-valilehdeltd selitettd mista
tahansa kohdasta, niin Seliteasetukset-ruutu tulee nayttdon. Satotulos

W91+
[J171-191
01s1-171

3
ENOEE L

HUOMAAI

i

« Seliteasetukset-ruutuun paastaan
my&s painamalla Asetus-ruudun
Tuote-vdlilehden Muokkaa selitettd - Y

- — W191-(211)
pamlketta. g 171- 191

Seliteasetukset

Maarite: Maara
3 Varijarjestelma
Keskiarvo

Hﬁ{ g ﬁ% 160.67 [ gm?ﬁéﬂtamem v oletus?szlﬁtttléaeseen
« Seliteasetukset-ruudussa tehtavat s W11 - 151 Aluevali Alue

| Tallenna tuoteselitteenéd

seliteasetusten muutokset ' 20
vaikuttavat kaikkiin alueisiin.

Automaat-
 tinen selite

Seliteasetukset-ruutu sisaltaa seuraavat kohdat:

- Maarite

Nakyy Seliteasetukset-ruudun vasemmassa yldosassa. Puinnille ndytettavat madritteet sisaltavat satotuloksen ja
kosteuden. Maaran maarite ndytetaan kylvo- ja levitystoimenpiteille. Saada varijarjestelmaa, valia ja alueita niiden
ilmestyessa Kartta-ruutuun alla kuvailtuja painikkeita kdyttamalla.

+ Keskiarvo
Keskiarvopainike muuttaa selitteen keskiarvomaaraa. Voit maaritelld karttaselitteen ndyttdamaan alueiden keskiarvon
painamalla

+ Aluevdli
Aluevilipainike muuttaa madrien vélista eroa yhdelld vérialueella. Voit muokata selitteen aluevaliarvoa, joka on tietylla

varilla esitettyjen yksikdiden kokonaismadrd, painamalla

« Alueet

Alueet‘ V' ‘/‘ b 4 ‘ muuttavat selitteessa nakyvien aluelisdysten mdaraa.
« Varijarjestelma
Varijarjestelmaa voidaan muokata pudotusvalikon kautta. Vaihtoehtoihin siséltyvat seuraavat:
« Vihre&-keltainen-punainen

« Yksi paavari (siniset tai vihreat)
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« Sateenkaari
« Palauta oletusselitteeseen
Palauttaa selitteen oletusasetuksiin.
» Automaattinen selite

Jos Automaattinen selite -valintaruutu on valittuna, keskiarvo asettuu automaattisesti pellon keskiarvoon ja paivittyy
pellon keskiarvon muuttuessa.

« Palauta oletusselitteeseen
Resetoi selite jérjestelman oletusasetuksiin painamalla tata.
« Tallenna tuoteselitteena

Valitse Tallenna tuoteselitteena -valintaruutu nykyisen selitteen asettamiseksi kaikkien alueiden oletusselitteeksi
samalle tuotteelle.

Karttaoptiot

Selaa kartoitettavissa olevia
kohteita, lataa viitteita tai

MAARA Legend
Wi6.0 . . . =
=1z.0-+ 160 tyhjennd kartta. Paina ‘) Karttaoptiot
8.0-12.0
Oao-80 . .
0 Seliteasetus ’ nin : ‘F'ﬁedot | ‘I\? Ruudukko ‘ il\? Rajaus

Karttaoptiot-ruutu tulee 7 e
nayttoon 50 - 70 E ‘ I Ajosuunnat | [I\_i Rivin dariviivat J

ENOIEIE

-Poista kartta

Poistaa nayttokartan

pysyvasti aktiivisesta
peltotoimenpiteestd, mutta lokitiedot
vieddan silti USB-tikkuun.

Seuraa nakymaa
@L VAROITUS!: Kun kartta on poistettu, ndita
tietoja ei voi palauttaa.

» Lataa viite

Lataa karttojen luettelon aikaisemmista
pellolla suoritetuista toimenpiteista. Tarkastele kutakin toimenpidetta tarke- tai peittomaaritteing; ja lajikkeina
suoritettaessa kylvétoimenpidetta.
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Kartan siirto

— Kartan siirtoa kdytetdan ndyttokartan siirtoon ja ratkaisemaan aikapohjaiset epatarkkuudet alhaisemman
W MapShift | ok kuuden GPS-vastaanottimilla. Tama tehdaan suorittamalla nopea mittaus ja luomalla referenssipiste. Aina

kun kayttdja haluaa saataa karttaa GPS-siirtyman aiheuttamien epatarkkuuksien korjaamiseksi, ne palaavat
referenssipisteeseen ja suorittavat mittauksen nykyisen sijainnin siirtdmiseksi.

Kartan siirron yleisohje

Jotta kartan siirto onnistuisi, on suositeltavaa asettaa referenssipiste ennen peltotoimenpiteen aloittamista. N&in
ajoneuvon poistuessa pellolta tai sammutettaessa se pidemmaksi aikaa referenssipistettd voidaan kadyttaa palattaessa
peltotoimenpiteeseen.

Ota kayttoon kartan siirto

[>T > e

Kun Kartan siirto-optio on valittuna, Kartan siirto -kuvake on kaytettavissa Kartoitus-ruudun taysikokoisessa

nakymassa.

Kartan siirtaminen

1. Avaa Kartan siirto-optiot Kartan siirto -
kuvaketta painamalla.

2. Maarita hyva sijainti referenssipisteen
luontia varten. Jotta kartan siirto toimisi
kunnolla, on tarkeaa, ettd GPS-vastaanotin
pystyy palaamaan takaisin tarkalleen

samaan pisteeseen aina kun tarvitaan 9
siirtoa. AN
]

3. Kun olet paikantanut pisteen, paina Kartan
siirto-optiot -sivulta "Aseta” 10 sekunnin
mittauksen kaynnistdmiseksi.

4. Referenssipiste asetetaan, kun mittaus on
valmis. Referenssipiste nakyy Kartoitus- [“l
ruudussa sinisend pisaramerkking.
B « BN YUr IS

Referenssipisteen asetus

2.38../0.0,n 2.38..|0.5,m

Tarvitaan kartan siirto Referenssipisteeseen paluu
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5. Kuntarvitaan kartansiirto, palaa asetettuun
referenssipisteeseen ja varmista, ettd
GPS-antenni on takaisin alkuperdisessa
sijainnissa.

6. Avaa Kartan siirto-optiot -valikko ja paina
painiketta "Siirto"

7. "Siirto” kdynnistaa 10 sekunnin mittauksen
ja paivittda kartan uudella nykyiselld
sijainnilla.

8. Aina kun referenssipiste tai siirto on

poistettava, se on suoritettavissa kartan
siirto-optioiden kautta.

Map Shift Options

Set saves a reference point
Shift moves the map to match the current position

Ensure GPS receiver is always at the same location it was when the reference
point was created

Reference Point
Latitude: 42.6573291167
Longitude: -85.9169183167

Current Position

In Progress
Clear

Position Survey
Time Remaining: 9s

Kartan siirtaminen
2.38../0.0...

]

2 v [ Y

o oo

Kartan siirron jilkeen
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Kartoitusominaisuudet

InCommand 1200 -nayttd pystyy
kylvotoimenpiteen aikana kartoittamaan tietoja
yksittdisten rivien perusteella.

A. Selitteessa olevat pisteet viittaavat siihen,
ettd muita madritteitd on kartoitettavissa.
Tuo eri madritteita nayttdoon
pyyhkaisemalla.

B. Ruudussa nakyy kartoitus rivi rivilta.
Naytolla nakyvat ja kirjautuvat lokiin
kylvomaaritteet rivi riviltd missa tahansa
nakymassa, kun ne paritetaan Ag Leaderin
siemenvalvontamoduulin kanssa.

C. Ajosuunnan ilmaisimet tayttyvat

automaattisesti tietyin valiajoin kdyton
aikana. Tama ominaisuus voidaan kytkea
paalle/pois karttaoptioiden kautta.

Siemenvalvonta ¥

Kanta %

W05 +
W95 - 105
J70-95
o - 70

E NN

Selite

Alkusiemen v

Méaéara
W10z +
Wid4-192
Wo6-14.4
m48-96
Co-4.8
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Karttanakymat ja jaettu ruutu

InCommand 1200 voi ndyttda samanaikaisesti useita nakymia Kartoitus-ruudusta. Tata voidaan kayttda monella tavalla,
kuten opastuksen ndyttamiseen samanaikaisesti Seuraa-nakymassa ja Pohjoissuuntainen-nakymassa, ruudun jakamiseen
opastuksen ja yleispaatteen valilla tai kahden tuotteen samanaikaiseen tarkasteluun, kuten kylvon ja nesteen levityksen.

- Kartat voidaan valita yksitellen selitteen pudotusvalikosta (A).

« Karttanakymaa voidaan muuttaa napauttamalla karttakuvaketta (B) tehtavapalkista.

26.7 5.0
Selite Polku: 7 L Selite

Hybrid v Alkusiemen v

Nykyinen Hybridi 2 Lajikkeet | Maara
(o} 34000 -nygr]g\' 12 W92 +
idi 14.4-19.2
Hybridi 1 “y 34000 L Iniioiel =q.6- 14.4

32 % UAN

Q 12.00
‘v 12.00

C4.8-96
Hybridi 2 bo-48
Siemenvalvonta

32 % UAN

@:Kylvﬁ
3 1204 Kanta 320000 siem /pinta-ala o Vélie3
:
Kylokonekaytst rpm) & o
]
0 'e 1 2 3 & 5 €& 7 8 & 10 11 1z
B N EY B NN

Karttanakymat 1.75..5.5

Demonstration
Seuraa-ndakyma (A)—Asettaa kartan
seuraamaan ajoneuvokuvaketta.
Oletuksena oleva Seuraa-nakyma
voidaan asettaa joko
perspektiivindkymaksi tai ylhaaltd alas ———
-nékymaksi.

Seuraa-nakymadtilan asettaminen

Follow View Follow View

> ‘ % ‘> ‘Perspective v| tai

Pohjoissuuntainen-nakyma (B)—Zoomaa karttaa kauemmaksi peltorajauksen tai kartoitetun alueen tayteen
kokoon ja suuntaa kartan pohjoiseen ajoneuvon ajosuunnasta riippumatta.

Top-Down ¥
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Yleispaatteen jakoruutu

Kartta-ruudun UT-painikkeen (A)
painaminen jakaa ruudun Kartta-
ruudun ja yleispaatteen vdlille.

Jakoruudun siementen
lisavalvonta

Siemenvalvontamoduulia
}'}'Q\ kdytettdessa Siementen lisdvalvonta -
painikkeen (A) painaminen jakaa

ruudun aktiivisen kartan ja siementen
lisdvalvonnan sivun vélille.

Jakoruudun kamera

Video-painikkeen (A) painaminen
kamerat liitettyind jakaa ruudun

aktiivisen kartan ja videosivun valille.

7 s .'rl

N BN il Yr

Demonstration

0.10..(5.5..

)]

Population
120%

2 3 4 % & 7 8 & 10 11 12

[Npﬁﬂm 32400]|slngu|nuo.. 97.5 4

illqh Low High Low
34?00 29800 99.3% -~ 96.6%

Skips: 0.3 % || Spacing Quality: 100.0 %
Doubles: 2.2 % || Seed Spacing: 21

0.00../0.0... @&* OE ™
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Merkit-valilehti | Meriae
Merkit ovat pisteobjektien kokoelma, jotka ovat kaytettdvissa Kartoitus-tydkalurivin Merkit-vélilehdelld. B ‘ E
Karttamerkit mahdollistavat pisteiden kartoituksen lennossa tiettyjen ominaisuuksien merkitsemiseksi [0 = jn
pellolla. Paina yksittaistd merkkia ilmaisemaan karttamerkkid Kartta-ruudulla. e —

O e . e e e lery e e e e . - . I Rikkakasveja '
Jos mikaan luoduista merkeistd ei ndy valittémasti tdssa ruudussa, paina Selaus-painiketta, joka _J‘ -
iImestyy Merkin asetus -painikkeen viereen Merkki-tydkalurivin alaosaan. & Puut ‘ £
Muokkaa merkkeja 2N
Merkkijoukot:

Painamalla | <, |kayttdja voi luoda, nimeta ja

iy Merkkien hallinta

Merkkijoukot

Merkit: et ,” ay ‘

Merkit

poistaa merkkijoukkoja.

2 Puu

-+ Lisaa merkki painamalla| ==

E2 Rikkakasvi

A Kivi

Muokkaa merkkid painamalla %

« Poista merkki painamalla| ==

_Lataa
viitemerkit

- Voit selata lukemattomia karttakuvakkeita

painamalla ‘ o ‘/‘7 v 7‘.

« Kun luot tai muokkaat merkkid, valitse Georeferoitu muistiinpano -painike peltomuistiinpanon lisédmiseksi, joka
referoidaan nykyiseen GPS-sijaintiin kyseistda merkkid kaytettdessa.

Kayttajan valinta
pq Cx

1. Paina Valitse kayttdja -painiketta.

Valitse koneen kdyttdjd pudotusluettelosta. Koneen kayttdjan tiedot kirjataan lokiin kaikkien peltotoimenpiteiden
kera. Kdyttdjan tiedot voidaan sy6ttaad hallinnan asetuksessa.
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2. Valitse kdyttdja pudotusvalikosta.

1 | HUOMAAL Valintaruutu edellyttaa Kéyttgjan valinta
salasanan syottamista nayton Valitse kiiyttaja
kdynnistyksen yhteydessa. Mati

Paina .
3. Anna salasana. Paina .

Kdyttdja valitaan nyt ja luvat aktivoituvat.

« Jos kayttdja vaihtuu kesken toimenpiteen, i
kayttdjdd kehotetaan jatkamaan tai
keskeyttdamddn tapahtuma.

[~ Nayta kayttajan valinta kaynnistettaessa|

Huomaa: Jos aktiivisella kayttajalla on
. e . . . . . salasana, kayttajan valinta hakyy aina
« Kadyttdjan valinta ndkyy aina kaynnistyksen R RUEE
yhteydessa, jos "Nayta kayttdja
kdynnistettdessd” -painikkeessa on
valintamerkki.

Kayttajan uloskirjaus

Seka hallitsijoita ja kayttdjia olevat kayttdjat voivat kirjautua ulos, mika lukitsee asetuksen ja USB-paasyn, ja kadyttdjan
taytyy kirjautua sisddn ennen kuin voidaan suorittaa toimenpide.

Valikkopainikkeet EN
Valikkopainike—Mahdollistaa nopean padsyn saanndllisesti kaytettdvaan 1@ Peito
hallintaan ja asetusominaisuuksiin ilman toimenpiteen keskeyttamista tai
Kartta-ruudulta poistumista. y Tuote

Koti Kotipainike—Keskeyttad nykyisen tapahtuman ja palaa Koti-ruutuun.

i

ECH'-) Tapahtuma

1@ peito ruudulta késin. Vie kdyttdjan ohjatun peltokdytén toiminnon hallinnan {:.\1; Asetukset
valinnan osaan. - )

Peltopainike—Kaytetdan peltojen ja tapahtumien vaihtamiseen Kartta-

Tuotepainike—Kaytetdan tuotteiden tai hybridien vaihtoon kesken
Tuotteet peltotoimenpiteen. Vie kdyttdjan ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen
valinta -osaan.

Aluepainike—Aluetta kdytetddn pellon jakoon edelleen pienempiin osiin.
Alue, jonka tietoja keratdan juuri lokiin, on Alue-painikkeen luettelossa.
Peltotoimenpiteen suorittamisen aikana voidaan milloin tahansa luoda uusi
alue. Voit vaihtaa alueita toisiinsa tai lisétd peltoon uuden alueen painamalla
aluepainiketta ja seuraamalla ndyttddn tulevia ohjeita.
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Tapahtuma -_ 0.16 |10.0

E > Eea Tapahtuma iy Tapahtumaoptiot

Tapahtumaoptiot-ruudun kautta kayttsja voi i cpanuma
h /at arttaraja

muuttaa seuraavia: WPioneer: |2015-09-02 12:40:02 [

- Tapahtuman nimi—Valitse
pudotusvalikosta muokattava tapahtuma.
Aktiivinen tapahtuma tulee esivalituksi, kun
Tapahtumaoptiot-ruutu avataan.

- Keskeyta tapahtuma—Nykyinen
peltotoimenpide keskeytetdan tata
painiketta painamalla. Koti-ruutu tulee sen
jalkeen nayttoon sellaisena kuin se oli [ Kiinni ‘
ennen peltotoimenpiteen luontia.

‘ Keskeyta ‘

l [~ Tapahtumien sulkemiskehote l

- Poista karttarajat—Poista tata
painamalla valitun tapahtuman karttarajat.

+ Sulje tapahtuma—Nykyinen
peltotoimenpide padtetdan tatd painiketta painamalla. Koti-ruutu tulee sen jélkeen nayttdon sellaisena kuin se oli
ennen peltotoimenpiteen luontia.

Suljettua tapahtumaa ei voi avata uudelleen eika se ilmesty Tapahtuman valinta -ruutuun. Kayttaja voi sulkea
manuaalisesti tapahtumat tai han saa kehotteen sulkea tapahtumat.

« Tapahtumien sulkemiskehote—Lis3a tdhan merkki, ettd ndyttdon tulee kehote ennen kuin tapahtuma suljetaan
tahattomasti.

{ﬂ-\ Asetukset

Asetukset
Asetukset-painike—mahdollistaa nopean e

padsyn seuraaviin:

Manuaalinen opastus ¥ Konfiguraatioasetukset ‘

« GPS-asetukset Vastaanotin: . Kirkkaus 100%

(autom. tunnistus) y &) Agnenvoimakkuus 70%

« Ohjausasetukset

- Valopalkkiasetukset
Kayttajan lasnaolohalytys

- Konfiguraatioasetukset ISiminutia

v

« Kirkkaus/aganenvoimakkuus Valopalkkiasetukset |

. OhJaUSSUUnnan tunnistus | [~ Hanki differentiaalikorjaus

tai opastus

| [~ Ohjaussuunnan tunnistus
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Automaattinen tyoleveyden ohjaus

Konfiguraatio-
=>EEE>|

>

Automaattinen
ty6leveyden ohjaus

Automaattinen tydleveyden ohjaus kytkee
lohkot automaattisesti pois ja paalle seuraavien
olosuhteiden perusteella:

« Pellon sisa- ja ulkorajauksille meno ja sielta
poistuminen.

« Pellon aiemmin levitetyille alueille meno ja
sieltd poistuminen.

Automaattinen tydleveyden ohjaus voidaan
kytked pdalle/pois AutoSwath-painikkeella
Kartta-ruudun oikealta puolelta alhaalta.

AutoSwath-asetuksia voidaan saatdd menemalld
Konfiguraatioasetukset-ruutuun ja painamalla
Automaattinen tydleveyden ohjaus -painiketta.
Aukeavan ndytdn optioita ovat:

+ Rajauksen ulkopuolinen -optio

Valitse toinen kahdesta optiosta
jarjestelman toiminnan maarittamiseksi,
kun lohko poistuu pellon rajaukselta.

- Peitto-optio

Kylvo

Automaattinen tyoleveyden ohjaus

Levitys

Ra}auksen ulkopuolinen -
optio

Jata muuttamatta

+ Kytke lohko pois

Valitse Peitto-optio-alueella jokin kolmesta vaihtoehdosta:

- Minimoi ohitus

Peitto-optio Ennakointi-
asetukset

= Minimoi ohitus

Minimoi paallekkaisyys

ey 100 % [E

maarittama

. - |

Kytkee laitelohkon pois paaltd, kun koko lohko on taysin peittoalueen sisapuolella.

Tama estaa ohitusten mahdollisuuden.

+ Minimoi paallekkaisyys

Kytkee laitelohkon pois paaltd, kun kyseinen lohko menee ensiksi peittoalueelle.

Tama estda paallekkdisyyksien mahdollisuuden. 0.

- Kayttdjan maarittama

Valitse, mikd prosenttiosuus laitelohkosta on peittoalueella ennen kuin kyseinen lohko kytkeytyy pois. Kun
valitset esimerkiksi 50 %, silloin lohko kytkeytyy pois, kun puolet siitd on peittoalueella.
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- Paallekytkennan ennakointi

Maarittaa, kuinka pitkdlle jarjestelma
ennakoi lohkojen kytkemisen takaisin
padlle. Tamd kompensoi viiveen
jdrjestelmassd, kun laitelohkot ovat
kytkettyind paalle.

+ Poiskytkennan ennakointi

Madrittaa, kuinka pitkalle jarjestelma
ennakoi lohkojen kytkemisen pois paalta.
Taméa kompensoi viiveen jarjestelmassa,
kun lohkot kytketadn pois.

Rajaus-valilehti

Avaa Rajausoptiot-ruutu Pelto-vélilehden Rajaus-painiketta painamalla.

Kéyta Rajausoptiot-ruutua rajauksien tuontiin,
rajauksien vientiin ja kaikkien rajauksien

poistoon. '
. . . Alue
« Rajausoptiot-ruudun painikkeen | =g UKo 2809

painaminen avaa Rajausasetukset-ruudun.

+ Olemassa olevan alueen korostaminen ja

painikkeen| =  painaminen poistaa
kyseisen alueen.

- Voit siirtaa alueita USB-tikulle ja siirtaa niita
pois siitd Tuo- ja Vie-painikkeilla.

« Voit poistaa pysyvasti kaikki rajaustiedot

pellosta painamalla Poista kaikki.
= kaikki

VAROITUS!: Kun nama tiedot on poistetty,
niitd ei voi palauttaa.

Ennakointiasetukset

Kytke pﬁﬁlle: Kytke pois:

Rajausoptiot

2803
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Luo rajaus
Rajausasetukset

Kéynnista-painikkeen painaminen avaa
Rajausasetukset-ruudun.

Rajausasetukset

Rajaustyyppi
Aluetyyppi

@ lompi |J‘ I?émpi ms%rgtele ¥

Rajauspoikkeama

Valitse rajaustyypista joko ulkorajaus tai
sisarajaus.

« Ulkorajaukset kuvaavat koko pellon rajoja. e Suunta

« Sisdrajaukset merkitsevat tiettyja [ 0 [ff|vasen
ominaisuuksia pellon sisdpuolella, kuten
vesivaylid tai rakennuksia.

1. Voit valita kahdesta
rajaustyyppipainikkeesta niista
jompaakumpaa painamalla, luodaanko
joko sisarajaus vai ulkorajaus.

Pelto

. e . . . Paéisteet
2. Valitse sisarajauksen luomiseksi rajauksen |/ P

tyyppi Aluetyyppi-pudotusvalikosta. 8 Topogratia )
Vaihtoehtoja ovat:

- Tie

o Vesistd

Vesivayla

Rakennukset

Maérittelematon

3. Rajauspoikkeama-ominaisuus Y4

mahdollistaa rajauksen kartoituksen - .
Kdyttdjan madrittamaan etaisyyteen =N
GPS-antennin keskiviivalta vasemmalle tai

oikealle. Voit halutessasi maarittaa rajauspoikkeamaetaisyyden valitsemalla suunnan ja etdisyyden GPS-antennin
keskiviivalta.

4. Kaynnista rajaus painamalla .
5. Tauko/Jatka-painike ja Seis-painike ndkyvat Pelto-valilehden yldosassa rajauksen luonnin aikana. [ IR
6. Viimeistele rajaus Seis-painiketta painamalla. Valitse Rajaus-ruudulta tallennetaanko rajaus,

jatketaanko sitd vai hyldtadanko se. g o

Pysayta rajaus |‘q Topografia

Kayta rajauksen luonnissa Pysdyta rajaus -painiketta suoran viivan luontiin kahden pisteen valille. Se
tehddan ajamalla ajoneuvo pisteeseen, painamalla Pysayta rajaus -painiketta ja ajamalla sitten toiseen
pisteeseen. Paina Jatka rajausta -painiketta suoran viivan luomiseksi nykyisen pisteen ja
pysdhtymissijainnin valille.
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Paisteet

Avaa Pdisteoptiot-ruutu Pelto-valilehden Pdisteet-painiketta painamalla. [ eeo
' Rajaus H:
@ HUOMIOL: Péisteen luontiin tarvitaan peltorajaus. PToa F‘
Paisteet ||

@ HUOMIO!: Opastusviiva on ladattava, jotta paistehdlytykset toimisivat. (W Topografia il
>

i

A. Mahdollista paisteet: Kytke Pdisteet-toiminto
padlle ja pois valintaruutua kayttamalla.

o Lisaa paiste iy Paisteoptiot

B.

C. Lataa péiste ‘l— Mahdollista paisteet @
D. Muokkaa paistetta 4“ ” %@
E. E Halytysasetukset @% “ IJ@

Aktiivinen alue

G v

Tallenna

F. Aktiivinen alue

Tybalue Paisteet Kaikki

| Piisteet eivat
vaikuta
AutoSwathiin.

Tuotetta levi-
tetdan pellon
pdisteisiin.

AutoSwath

kytkee
tuotteen pois
pellon
paalohkossa.

B. Lisda paiste

Paina Paisteoptiot-ruudulta 4=

Valitse pudotusvalikosta paistetyyppi.
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Paistetyypit

Yleiskayttoinen

Hyvéksy painamalla .

Yla Ala

Laitteen poikkeamaleveys
Uudet paisteet

Laiteleveyksien maarg, joita kaytetaan Laitteiden pokkeamaleveydet
pdisteleveyden asettamiseen. ‘

Poikkeamaetaisyys Poikkeamaetéisyys
Y

Etaisyys, jota kdytetdan paisteleveyden
asettamiseen.

Laitteen poikkeamaleveys

Laiteleveyksien maarg, joita kdytetddn padisteleveyden asettamiseen.

Poikkeamaetdisyys

Etdisyys, jota kdytetddn paisteleveyden asettamiseen.

Ohjaussuunta

Kdytetddn rajauksen luontiin, paisteet luodaan kohtisuorassa suhteessa ohjaussuuntaan

Skaalaus

Asettaa vaihtelun maaran, joka on sallittua (kohtisuorasta) peltorajauksen osan sisallyttdmiseksi paisteisiin.
Kayta AB

Valitse AB-viiva ohjaussuunnan asettamiseksi paisteiden madritysta varten.

A niyttaa paisteen luontiin kaytetyn ohjaussuunnan.

Hyvaksy painamalla .

Ajettu

1.

2.

3.

N

Valitse pudotusvalikosta Ajettu ja jatka painamalla u

Paina Uudet péisteet -ruudulta | =@ |.

Syo6ta paisteen poikkeamaetdisyys ja -suunta (vasen tai oikea). Hyvéksy painamalla .
Aja rajaus:

| |tauko.

jatka tallennusta tauon jélkeen.

7 E

PN 2006395—FIN Rev. F 77



Peltotoiminnot

B | pysdyta tallennus.

5. Tallenna, jatka tai hylkaa

- Tallenna

A. Paina Tallenna-painiketta.

B. Oletusnimenad on aika ja paivays. Muuta nimea painamalla

C. Hyvaksy rajaus painamalla tai hylkaa se painamalla “

« Jatka - jatka rajauksen luontia.

« Hylkaa - hylkaa rajauksen ja palauttaa Kartta-ruutuun.

C. Lataa paisteet 7.11

Paina painiketta ?2 . 0 Pdiste: 14 m

Valitse pdiste luettelosta ja lataa valittu pdiste
painamalla

A. Etdisyys pdistehalytykseen

B. Paisteet tunnistaa sinisesta viivasta, kun
aktivoituna

D. Muokkaa pdisteita

Paina Muokkaa paisteita -painiketta.

Valitse pdiste luettelosta ja lataa valittu pdiste
painamalla

Tama ruutu vaihtelee paistetyypista riippuen.

E. Paisteen hdlytysasetukset

Paina painiketta| /A .

« Halytysetdisyys

Paisteen |lahestymisetdisyys, jossa ndyttd varoittaa kdyttdjaa lahestyvasta paisteesta.
« Halytyksen kesto
Ajallinen kesto pdisteen saavuttamiseen, jolloin ndyttd varoittaa kayttdjaa lahestyvasta paisteesta.
« Kuuluvat halytykset
« Lahestytdan paistetta.

« Ylitetdan pdisteen rajaus.

78



Peltotoiminnot

Topografia
Avaa "Topografia’-painiketta painamalla Topografia-ruutu, jolla kdyttdja voi asettaa [ peo
topografiatoiminnon. i ras E
Taltioi pisteitd, joita voidaan kayttaa referenssitason luontiin, joka on suhteessa korkeuteen koko 7. S ' T
pellolla. Tdma voi tarjota tarkeitd tietoja pellon nousuista ja laskuista, jotka eivat valttdmatta nay. i =
Mittaus- ja salaojitustoimenpiteissa siitd hyodytdan todennakodisesti eniten sen suhteen, minne # Topogratia i
padputket ja sivuhaarat sijoitetaan pellolla. i
4
@ HUOMIO!: Edellyttaa RTK GPS -signaalia tarkkojen korkeustietojen keruuta varten.

Tuo tietoja kartoitusohjelmistosta, kuten SMS Advanced, .agsetup-tiedostojen kautta.
Topografia-ruutu
Samalla pellolla sallitaan useita topografisia korkeusmittauksia. Tatd voidaan kayttaa eri sovelluksiin, esimerkiksi:
« Yksi topografinen mittaus, joka on tarkoitettu koko pellolle. Téma antaa suuremman perspektiivin koko pellosta.

« Ylimadrdinen topografinen mittaus ajettuna pellon hyvin erityisestd osasta. Se mahdollistaisi tarvittaessa tarkemmat
korkeustiedot tietyistd alueista.

Nimedminen tapahtuu ndytdlld oletuksena paivdmaara-/aikaperusteisesti. Vie pinnan korkeustiedot ndyttéon
ohjelmistopaketeista kuten SMS Advanced, ja niihin merkitdan pellon nimi ja vientipdivamaara (kumpikin esimerkki
kuvakaappauksessa).

Lisaa pisteitd olemassa oleviin topografisiin mittauksiin ja tallenna ne.

Vain yksi topografinen mittaus voi olla kerrallaan aktiivisena. .agsetup- tai .agdata-tiedostona vietyna se on mittaus, joka
viedaan. Ei-aktiiviset mittaukset pysyvat ndytdssa. Poista milloin tahansa topografinen mittaus tai kerda uusi.

» Uusi mittaus -painike

Paina uuden topografisen mittauksen
luomiseksi

Topografia

Korkeusmittaukset

« Lisaa valittuihin -painike @ Pe elo 7 14:13:04 2015
Paina topografisen mittauksen lisaddmiseksi
+ Miinus (-) -painike

Paina topografisen mittauksen
poistamiseksi

« Aktivoi-valintaruutu

Paina topografisen referenssitason
kytkemiseksi padlle/pois (Aktivoi-

valintaruutu toimii samalla tavalla kuin ———
Karttaoptiot-ruudun Topografia- mitiavs | valitinin | = pAkﬂv"il

valintaruutu - ndkyy alla))

« Aseta aktiiviseksi

Valitse luettelosta haluamasi topografinen mittaus ja aseta se aktiiviseksi télla painikkeella.
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Topografiataso voidaan kytked referenssitasona
paalle/pois minka tahansa toimenpiteen aikana :
seuraavasti: I Karttaoptiot

- Topografia-ruudun Aktivoi-valintaruudulla
(nakyy yllg).

- Karttaoptiot-ruudun Topografia-
valintaruudulla.

[l\? Tiedot | ‘ ¥ Ruudukko ‘ ' W Rajaus

‘ W Ajosuunta ] {p Rivin ériviivat J

Seuraa nakymaa

Perspektiivi w
Poista . — -
2 | Kartan siirto

IRTK GPS -vastaanotto on sallittua
korkeusmittauksen keruun aikana. Se
mahdollistaa leveysasteiden/pituusasteiden ja
korkeusarvojen keruun peltoa ylitettdessa.

Pelto

. ‘ Rajaus

Jokaisen ajetun 10 metrin valein luodaan piste _- o )
nopeudesta tai suunnasta riippumatta. Jos keruu
suoritetaan toimenpiteiden kuten kylvon tai
levityksen aikana Autoswathia kayttamalla,
toiminto kirjaa lokiin my&s pisteet pellon
rajauksen ulkopuolelta (eli ruohoisen vesivaylan
kautta), jotta koko pellosta saadaan
mahdollisimman paljon tietoa.

Korkeusmittauksen keruun aikana pisteet
kirjataan tiedostoon 10 metrin valein. Nayttoon
tulee visualisointi yksittdisen mustan pisteen
muodossa (A) 100 m vélein.

=N
HUOMIO!: On erittdin tarkeas, etta

maastomittaukseen kaytettava GPS-antenni on oikea, tdssa mittauksessa oleva virhe suurentaa virhetta
lokitiedoissa.

Seuraavat ovat ehdotuksia, jotta pellosta saataisiin paras mahdollinen korkeusmittaus. Naitd suosituksia seuraamalla
saadaan parhaat tulokset.

« Pida pellon tydleveydet enintddn mitassa 62 m, mita ldhempana sitd parempi.

« Saat parhaat tiedot pellosta ajamalla pellolla tiettya reittid matalimmista tai korkeimmista kohdista (eli ruohoista
vesivaylaa pitkin tai harjan huipulla) ja sitten ylittamalla pellon saannollisilla tydleveyksilla.

« Jos mittausta suoritetaan salaoja-aura-antennin kera, varmista, ettd aura on tdysin nostetussa asennossa.
« Liian nopea ajo aurat asennettuina voi aiheuttaa heilahteluita ja heikentda laatua.

« Mittaus puintilaitteistolla voi aiheuttaa raitaisia karttoja, silla suppilon taytto ja tyhjennys voi vaikuttaa ajoneuvon
korkeuteen ja siten antenniin.
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Mittauspisteet muunnetaan niiden keruun
jdlkeen pintatasoksi. Madrittele varimalliksi
punainen, valkoinen, sininen tai ruskea-
kellanruskea.

Valitse peltoa varten selitealueiden maarg, jotka
ndyttdvat halutut alueet. Tatd teemaa kdytetdan
jokaiselle pellolle, kunnes sitd muutetaan.

Savyt esittavat:
Punainen, valkoinen, sininen
malli

Tummansininen = pienempi korkeus.
Tummanpunainen = suuremmat korkeudet.

Valkoinen on niiden vélinen siirtymavari.

Ruskea-kellanruskea malli

B N S

Tummanruskea = pienemmadt korkeudet.
Kellanruskea = suuremmat korkeudet.
Jos GPS-korjaustila siirtyy missa tahansa tiedonkeruuvaiheessa pois kiintedsta RTK:sta, lokitietojen keruu keskeytyy.

Jos RTK-signaali hankitaan uudelleen, tiedonkeruu jatkuu automaattisesti.

Il | (Keskeytd)tai| B |(pysaytd)tiedonkeruu missa tahansa korkeusmittauksen vaiheessaja| | (jatka) sitd

tarvittaessa.

Jos tietoja kerataan pellolta poistuttaessa, ndyttédn tulee ilmoitus, joka ilmoittaa tiedonkeruun olevan yha aktiivinen ja
tarjoaa vaihtoehdoiksi tiedonkeruun jatkamista tai toimenpiteen paattdmista.

i Epdsadanndllisen muotoisilla pelloilla korkeuden pintarenderéinti liittad alueet, vaikka kyseisen alueen l3pi ei olisi ajettu.

Satelliittikuvannus

Satelliittikuvannus ovat ilmainen verkkopalvelu, jota jokainen AgFiniti-tilin (lisenssia ei tarvita) ja internetyhteyden
InCommand v1.5+ -ndytolla omaava kayttdja voi kdyttaa. Aina kun pelto ladataan Kartoitus-ruutuun, pellon ja sita
ymparoivan alueen satelliittikuva latautuu ja tulee nayttéon. Noin 4,5 MB dataa kdytetddn jokainen kerta ladattaessa
Kartoitus-ruutu. Vedenhallintasovelluksessa satelliittikuvan lataus voi tapahtua useammin.

Satelliittikuvannuksen vaatimukset
1. AgFiniti-tili luotu osoitteessa www.agfiniti.com
A. AgFiniti-tilien luonti on ilmaista eikd siihen tarvita lisenssid.
B. Kirjautuminen AgFinitiin. Katso "Kirjautuminen AgFinitiin” sivulla 44.
2. Aktiivinen internetyhteys InCommand-naytolla

3. Peltorajaukset

Satelliittikuvannuksen kayttoonotto

Online Services

v satellite Imagery

> ‘> AgFiniti | >

Satelliittikuvannus on otettuna kdyttéon oletuksena. Tama ominaisuus otetaan kdyttdon/poistetaan kdytostd
lisddmalld/poistamalla valintamerkki AgFiniti-konsolin asetusvalikon kohdasta "Satelliittikuvannus”.
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Peltotoiminnot

Satelliittikuvannus Kartoitus-

ruudulla

Kun ylld mainitut vaatimukset tayttyvat, kirjaudu
nadytoltd AgFinitiin. Katso "Kirjautuminen

AgFiniti-tilille” sivulla 46. Satelliittitaustakuva éiéﬁ ;E;g
ladataan automaattisesti jokainen kerta, kun Botso
pelto ladataan Kartoitus-ruutuun. Satelliittikuva

voidaan myds tarvittaessa piilottaa Karttaoptiot- SE
valikon kautta. Katso "Karttaoptiot” sivulla 63. _ X

Grain Calibration

Bl ol = ae

18.7..|5.5 .

233.9 pujac
Moisture
16.9 %
Area
18.65 ac
Wet Weight
2144601

Dry Bushels
® 3700

3804 buh

7 333 pm
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GPS-/ohjauksen asetus

GPS-asetus
>

Ohjaus

Manuaalinen opastus—\Valitse tdm4
opastuksen suorittamiseksi valopalkin
mukaan, kun ajoneuvoa ohjataan
manuaalisesti.

ParaDyme/GeoSteer—Integroitu
ohjausjarjestelma, jota voidaan kayttaa
monenlaisten koneiden kanssa.

OnTrac3—Apuohjaus, joka asennetaan
koneen ohjauspydraan.

SteerCommand—Integroitu
ohjausjarjestelma, jota voidaan kayttaa
monenlaisten koneiden kanssa.

Valitun opastusjarjestelman asetukset avataan
painamalla ohjausoptioiden vieresta .

Valitun vastaanottimen erityiset asetukset

GPS/opastuksen asetus

Ohjaus

Manuaalinen opastus

Vastaanotin

(Autom. tunnistus) ¥

Kayttajan lasnéolohalytys

15 minuuttia

\\ Valopalkkiasetukset

v Hanki differentiaalikorjaus
opastusta varten

‘ [v Kayta ohjaussuunnan tunnistusta J

[ -

avataan painamalla vastaanotinoptioiden vieresta . Tayttyvat asetukset vaihtelevat vastaanotinmallista toiseen.

+ Vastaanotin—Aseta GPS-liitantaprotokollan tyypiksi Autom. tunnistus, Sarja tai CAN.

« Katkon tunnistus—Avaa pakotetun GPS-yhteyden. Tama mahdollistaa pakotetun yhteyden naytolld, kun
vastaanotin on asetettu korkeampaan baudinopeuteen kuin ndyton tukema. Kayttdjan taytyy valita "pakota
GPS6000/6500-yhteys” ja sitten palauttaa alkuasetukset vastaanottimen konfiguroimiseksi ja kdyttamiseksi.

« Kayttajan lasndolohalytys—Kayttdjan lasnaolohalytys kytkee opastuksen ohjauksen pois, jos kdyttdja ei ole
vuorovaikutuksessa nayton kanssa tietyn ajan kuluessa. Mddritd pudotusvalikon kautta ajanjakso, jonka jdlkeen

opastus kytkeytyy automaattisesti pois.

- Valopalkkiasetukset—Aseta valopalkkivali, tila ja LED-kirkkaus.

- Opastukseen tarvittava differentiaalikorjaus—Kun tdma vaihtoehto ei ole valittuna, opastus voi toimia ilman

differentiaalikorjausta.

vahintdan 5 Hzn GPS-Iahténopeus.

Valopalkkiasetukset

> 9 > Valopalkkiasetukset
s

tai

E > {% Asetukse ‘> Valopalkkiasetukset

1 HUOMAA!: Jotta opastusta voidaan kdyttdd ndytdn kanssa, GPS-vastaanottimen tdytyy pystya vastaanottamaan
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GPS-/ohjauksen asetus

Vali—Syota valopalkin kunkin nelidn esittdma
etaisyys 3-182 cm.

Tila Valopalkkiasetukset

+ Seuraa—Keskitd ajoneuvo merkkivaloja

seuraamalla.

» Kaanna—Keskitd ajoneuvo kaantamalla Sistinen valopalkki
painvastaiseen suuntaan kuin valopalkin
merkklvalot. Tila. Ulkoisen valopalkin

) ) L - LED-kirkkaus
Sisdinen valopalkki—Valitse Aktivoi sisdisen [Seuraa

valopalkin kayttdmiseksi.

Ulkoisen valopalkin LED-kirkkaus—Jos
sovellettavissa, anna valinnaisen ulkoisen L160-
valopalkin LED-valojen kirkkauden maarittava

numeropainamalla‘ V'S ‘/‘ v

Numero 1 on himmein ja 10 kirkkain asetus.
Oletusasetus on 5.

GPS-painike

Tilapalkin yldoikealla olevan GPS (tilailmaisin) -painikkeen tulisi ndkya peltotoimenpiteen aikana vihredns,
mika tarkoittaa, ettd ndyttd vastaanottaa differentiaalista GPS-signaalia. Jos tdma kuvake nakyy keltaisena, jarjestelma
vastaanottaa GPS-signaalia, mutta ei differentiaalisignaalia; ja jos se nékyy harmaana, GPS on hukattu. Tarkasta
kummassakin tapauksessa GPS-asetukset.

Opastus/ohjaus, valopalkkiasetukset ja tarvittava differentiaalikorjaus opastusta varten.

GPS-sarja-asetukset
> 2, 2| veista I

Vastaanotin: GPS 6500
1 HUOMAA!: 6000/6500-vastaanotinten oletusasetusten ei pitdisi tarvita saatamista.

> LD >

Sarja v

Differentiaalilahde—Valittavina GLIDE,
WAAS/EGNQOS, TerraStar®, ulkoinen RTK, RTK.
Valittavina olevat vaihtoehdot ovat () GPS-asetukset

vastaanotintyypistd ja vapautuksista riippuvaisia.
Yleista Portti A (yhdistetty) | Portti B

Differentiaalildhteen

kiintoavainkuvake, =, — -
Ileferentlaallléhde Ominaisuudet

Differentiaalildhteen kiintoavainpainikkeen IRTK v/ 2 —
painaminen avaa eri asetusten ruutuja valitusta — leeonielmisto MY

. . o o Differentiaalin k&
differentiaalildhteestd riippuen. | = Palaua
Differentiaalin ikd—Nayttaa viimeisimman
differentiaalikorjaussignaalin vastaanotosta —
StableLoc-virheraja

kuluneen ajan. Differentiaalin ika -painike toimii & mitaan ~
vain, kun GPS on yhdistettyna. E\@ 3
StableLoc-valintaruutu—Stableloc ylldpitda
tarkan ohjauksen — my®s kun korjaussignaali

haviaa valiaikaisesti — saumattomasti seuraavaan
kdytettdvissa olevaan signaalildhteeseen

| . I
| [ StableLoc 2 ] [ NMEA Talker ‘
L L
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GPS-/ohjauksen asetus

siirtymalld. Kun signaali palautuu, jarjestelma siirtyy takaisin tarkempaan signaalildhteeseen, mika eliminoi
paikannushyppaykset. Ota kdyttoédn painamalla.

StableLoc-kiintoavainkuvake | %, —Avaa StableLoc "WAAS/EGNOS"-palautuksen aktivointi/passivointi-asetuksen.

Tama mahdollistaa SBAS-korjauksen kaytdn Stablelocin palautuksena. Asetus on otettuna kayttdon oletuksena. Poista
asetus kaytostd, ellei alue tarjoa SBAS-korjauslahdetta (kuten WAAS/EGNOS).

StableLoc-virheraja (vain RTK & TerraStar)—Kun kdytdssa on Stableloc, valitse virheraja, josta alkaen jarjestelmad ei
enda salli ohjausta. Sddda raja painikkeella + tai -. Jos virheraja on "10 cm’, ja jarjestelman tarkkuus saavuttaa kyseisen rajan,
ohjausta ei enda sallita, kunnes virhe pienenee. Jos asetukseksi valitaan "ei mitdan’, differentiaalilahteen tarkkuus ei vaikuta
automaattiseen ohjauskykyyn.

Palauta oletusasetuksiin—Palauta vastaanotin tehdasasetuksiin painamalla Palauta oletusasetuksiin. Tama poistaa
kaikki mukautetut asetukset.

NMEA Talker—Tama painike deaktivoi NMEA-viesteista GLONASS-etuliitteen. Jos kdytetaan GPS-vastaanotinta
vanhempien nayttojen kanssa tai laitteen kera, joka ei tue GLONASS-viestejd, poista ruudusta valintamerkki.

WAAS/EGNOS-asetukset

Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde
Ca> =0 >

> A, 2| veista I>‘WAAS/EGNOSV>
N

PRN

Sarja v

« Automaattinen
« WAAS
PRN

. EGNOS iAutomaattinen v

« Mukautettu

WAAS/EGNOS-asetukset

@ HUOMIO!: Asetukseksi tulee jattaa
Automaattinen, ellei tuki kerro toisin

TerraStar-asetukset

Ca> 2 >

N

Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde

> ‘% > Yleista I>‘Terra8tar v|>

Sarja v
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Sarjanumero—Iama ruutu ndyttda
vastaanottimen sarjanumeron - jota on kdytetty
TerraStar-tilauksen ostossa. ) T e

Palveluntarjoajan

Automaattinen hienosaito -valintaruutu— R el il asetukset .
Vastaanotin valitsee automaattisesti .  henossato
voimakkaimman taajuuden. Taajuus- =
pudotusruutu nékyy harmaana, kun tama = i

valitaan. g?g_\g/%enssin = ‘J

Taajuus—Valitse Taajuus-
pudotusluetteloruudusta nykyinen
maantieteellinen alue. Poista automaattisesta
hienosdadosta valintamerkki vain, kun tuki
kehottaa ndin (kdytetddn hienosadtdon).

Taajuus v

Konvergenssin raja-arvo—\Vastaanotin
maarittaa ratkaisun vakiopoikkeaman avulla,
milloin TerraStar-paikannus on konvergoitu.
Vastaanotin merkitsee TerraStar-ratkaisun
"konvergoiduksi’ kun vakio vaakapoikkeama
saavuttaa Konvergenssin raja-arvo -asetuksen. Konvergenssin raja-arvon lieventdminen lyhentda aikaa ennen TerraStar-
ratkaisun raportointia konvergoiduksi. Se ei kuitenkaan muuta ratkaisun toimintaa taysin.

i HUOMAA!: TerraStare-differentiaalin kaytto edellyttaa tilauksen ostoa Ag Leader -jalleenmyyjalta. Satelliitin
differentiaalikorjaukseen liittyvat asetukset vaihtelevat maantieteellisen sijainnin mukaan. Asetustiedot selitetdan
seuraavilla sivuilla. Saat tarkempia tietoja Ag Leader -jalleenmyyjaltd. Tama sarjanumero taytyy tietda otettaessa
yhteyttd Ag Leaderiin vastaanottimen asetusta varten.

Ulkoiset RTK-asetukset

Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde

> % > Yleista I>‘Ulkoinen RTK v|>

>l >

Sarja v

N

Differentiaalildhteen asettaminen ulkoiseksi
RTK:ksi aktivoi B-portissa GGA NMEA -
viestildhdon 1 hertsilla. eelonEalaa

Muuta radion baudinopeutta B-porttiin liitettya R e (EepETs
ulkoista radiota vastaavaksi.
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RTK-asetukset - NTRIP

Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde
Ca> 0 >

Sarja v

> A 2| veista I>‘RTK v >

NTRIP
« Palvelin
() RTK-asetukset
« Kdyttdjanimi o
S | Palvelin Virrat
* >alasana ‘165.206.203.10:10000 2
« Virrat Kéyttajanimi RTCM3_NEAR
. Katkaise/yhdista - NTRIP-verkkoon agleadertt RTCM3_IMAX
Salasana
) . . . . RTCM2_IMAX
« Tietoja - katso "Tietoja-painike” sivulta 65
RTCM2_NEAR
CMR_NEAR
Modeemi CMRP_NEAR

- IP-osoite - ilmaisee internet-yhteyden PQ Modeemi/ Aktvor

H H IP-osoite: .
* MOdeemlﬂ tlla Ti Modeemin tila: Yhdistetty [AktIVOI

NTRIP-palvelin

165.206.203.10:10000 % ‘

Palvelimen osoite

165.206.203.10

Portti

10000 [

NTRIP-palvelin
. Palvelimen osoite
- Portti

NTRIP-verkko antamat palvelimen osoite ja
portti.
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dﬂ] Modeemiasetukset
APN

| Laajakaista

Kayttajanimi

|

Modeemiasetukset Salasana

« APN |

« Kayttajanimi
. Salasana

APN, kayttdjanimi ja salasana ovat verkon
antamia asetuksia. Saat ndma tiedot ottamalla
yhteyttd modeemin toimittajaan.

Info —
iy Virtaustiedot
Virtaus: RTCM3_MAX
Muoto: RTCM 3
Muototiedot:
Navigointijarjestelmé: GPS & GLONASS
i i ini Verkko: lowa RTK -verkko
TIetOja pa"“ke varmennus: Tarvitaan
« Virtaus
« Muoto

+ Muototiedot

+ Navigointijarjestelma
+ Verkko

+ Varmennus

NTRIP-verkko antaa tdlla ruudulla nakyvat tiedot.
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RTK-asetukset - 400 MHz

Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde

> A 2| veista I>‘RTK v >

Sarja v

> 2 >

N

Kanavavali—Valitse kanavavali pudotusvalikon
kautta

Taajuus Radioasetukset

Kanavavali

12,5 KHz

Lisdd taajuus painiketta
EE: painamalla IEEJE

461.1250 (aktiivinen) .;}

Valitse taajuus ja paina
painiketta valitun
taajuuden poistamiseksi.

~Aseta | Va|'|t§e taajuus ja paina
aktiivi- | painiketta valitun
_ seksi | taajuuden aktivoimiseksi

RTK-asetukset - 900 MHz
> 2 P>
Vastaanotin: GPS 6500 Differentiaalilahde

Sarja v

> A 2| veista I>‘RTK v

Taajuus

Lisad kanava painiketta Radioasetukset

':E: painamalla Kanava

125 (aktiivinen) ,;E,

Valitse kanava ja paina

—— | painiketta v§||tun' ‘
kanavan poistamiseksi

e Va|.|t§e kanavgja paina
aktiivi- | painiketta valitun
seksi_| kanavan aktivoimiseksi
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Paivita vastaanotin

Vastaanotin: GPS 6500

Sarja v

> 2 >

> % > Yleista I> va:tii:;tjtin"-i;:

Valitse Ag Leader -verkkosivustolta ladattu
tiedosto

Valitse fw3-tiedosto USB-tikulta. Tiedoston valinta
- Nimi

Hyva ksy pa]nama”a . l—"| ; Ag Leader -laiteohjelmisto
Nayttd paivittaa vastaanottimen.

Ag Leader _GPS_Relay_Upgra*
Palaat aiempaan ruutuun vastaanotinta ] 9 nayesn varmuuskopiot

Ei esikatsel

paIVItta matta painamalla “ Jarjestelman tilavuustiedot e

28091512334012.png

Sarjaporttiasetukset
Portti A -valilehti

Vastaanotin: GPS 6500

> >

Sarja v

> % > Portti A I

GPS-lahtda voidaan sdatda Sarjaporttiasetukset-
ruudussa. Sarjaporttiasetukset-ruudun ulkoasu
on erilainen GPS-vastaanottimen mallista P

— ortti i
Yleista (yhdistetty) Portti B’

Lahdon baudinopeus—Nayttda nopeuden,
jolla vastaanotin kommunikoi ndytén kanssa.
GPS-baudinopeudeksi asetetaan optimaalista Lihdén baudinopeus NMEA-viestit
tehokkuutta varten 115200. GPS 6000/6500 -

. . . . ¥ GGA (paikannus)
vastaanottimien kanssa automaattisesti

asetettava lahdon baudinopeus. [ ‘pvm(no,,eus, HpGSA
GPS-paikannusnopeus (Hz)—Fsittdd jaksot ‘|— alL H|— o
per sekunti (Hz), jolla ndyttd vastaanottaa

paikannustietoa ndkyvissa olevista satelliiteista [V osv H'— Bc
(10 Hz suositeltava). -

NMEA-viestit—N3ma valintaruudut esittavat
erilaisia tiedonsiirtoprotokollia tai -muotoja,
jotka ovat NMEA:n (National Marine Electronics
Association) asettamia ja joita kaytetdan GPS-
vastaanottimen lahettdmissa "tietomerkkijonoissa” tai -lauseissa. Talla hetkelld ndyttd tarvitsee vain kahta NMEA-
viestimuotoa: GGA ja VTG.

+ GGA: paikannus pituus- ja leveysasteissa.
« VTG: maanopeus

« GSV, GSA: tarvitaan satelliittikaavion katseluun, mutta ei tarvita GPS-tietoja varten.
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GPS-/ohjauksen asetus

+ GLL, ZDA, RMC, MSS: Jatd nama muut NMEA-viestimuodot valitsematta, ellei olla yhdistettynd kolmannen osapuolen
monitoriin ja ellei ole neuvottu tekemaan niin.

Portti B -valilehti

Vastaanotin: GPS 6500

=

L d

>

Sarja

N

Portti B I

Ca>

Portti B -valilehti on ulkoasultaan samanlainen

kuin portti A,

+ GGA(vanhempi) —Lyhentdd GGA-viestin

desimaalitarkkuutta vanhempaan
laitteeseen yhdistdmista varten.

+ GGA(paikannus) —Lisdd GGA-viestin
tarkkuutta. Useimmat uusimmat ndytét

edellyttavat, ettd tdma on kytkettyna padlle.

GPS-tiedot

GPS-asetukset

Yleista Portti A (yhdistetty) PorttiB|

Léahdon baudinOfeus

GPS-paik (Hz)

NMEA-viestit

W GGA (paikannus)| v GGA (vanhempi)

v ‘ ¥ VTG (nopeus) ‘ l [~ GsA

‘|—GLL H|_ZDA

[T_GSV H|—RMC

GPS-signaalia koskeviin vianmadritystietoihin padstadn GPS (tilanilmaisin) -painiketta painamalla, joka ndkyy tilapalkin
yldosassa oikealla puolella. GPS-tiedot ndkyvat sitten Yleista-, Vastaanotin- ja OmniSTAR-valilehdilld. Naiden GPS-
tietoruutujen tiedot kuvaillaan seuraavilla sivuilla.

GPS-tilanilmaisin palkeilla - palkit ilmaisevat langattoman signaalin voimakkuuden

GPS-tiedot - Yleista-valilehti

EXISTR > >

GNSS

Yleista I
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Leveysaste, pituusaste—Nadyttdd nykyisen
sijainnin (pituus- ja leveysasteina).

Korkeus—Nayttaa vastaanottimen korkeuden. ) Gotiedol
Ohjaussuunta—Néyttéé OhjaUSSUUnnan Yleista Vastaanotin Differentiaali Tukiasema
L t 42,002605380 UTC-aika:
asteen. Pﬁ\(ji)ézas?ee -93,628456625 wcﬁ'-aﬁays;
Kor_keus: . 952,142 HDOP_:
Satelliittien maara—Paikanmaaritykseen Sataliven masr: 21047298 bop
. . . - e Differentiaali: RTK Kilnnitetty ~ Portti:
kdytettavien seurattavien satelliittien maara. Stablel o alustettu; S —
GRE-nopeus: 18,30 Korjausika:
o . . Paikannusnopeus: z
Differentiaali Nzlpeus/suun?anopeus: 10 Hz

« Ei diff.—lImaisee, ettd vastaanotin ei
vastaanota differentiaalista GPS-signaalia.

- Diff paalla—IImaisee, ettd vastaanotin
vastaanottaa differentiaalista GPS-signaalia.

Satelliit- || Katso

. GLIDE—Vain GPS 6000/GPS 6500. | ||taaviof| vestt

- WAAS/EGNOS
- TerraStar—\ain GPS 6500.

« RTK kiinted—Vastaanotin vastaanottaa kelpaavaa RTK-differentiaalilahdetta.

+ RTK kelluva—Vastaanotin vastaanottaa tietoa tukiasemasta, mutta signaali ei ole riittdvan voimakas RTK-
korjaukseen.

GPS-nopeus—Reaaliaikainen ajonopeus.

Paikannusnopeus—Taajuus, jolla vastaanotin ldahettdd nayttdon sijainnin pituus- ja leveysasteina (GGA). Nayttd
vastaanottaisi esimerkiksi 10 Hz:l& paikannusviestin 10 kertaa sekunnissa.

Nopeus/suuntanopeus—Taajuus, jolla vastaanotin Idhettdd ndyttédn maanopeuden ja ohjaussuunnan (VTG)

i HUOMAA!: Seka paikannusnopeudeksi ettd nopeudeksi/suuntanopeudeksi tulisi asettaa vahintdan 5 Hz opastusta

tai ohjausta varten.

Vaihda pituusasteen/leveysasteen muotoa—Tatd painiketta painamalla vaihdetaan
o pituusasteen/leveysasteen muotoa. Ne voidaan ndyttda joko asteina, minuutteina ja sekunteing; tai
desimaaliasteina.

‘:Katso Katso viestit -painike—katso "GPS-ilmoitukset” sivulla 93.
viestit

UTC-aika—UTC on lyhenne asetetulle yleisajalle, joka on erittdin tarkka atominen aikastandardi, joka maarittaa paikallisen
ajan kautta maailman. Jos vastaanotetaan tietoa satelliiteista, UTC-ajan pitdisi pdivittyd automaattisesti.

UTC-paivays—Jos vastaanotetaan tietoa satelliiteista, UTC-pdivdyksen pitdisi paivittyd automaattisesti.

HDOP—HDOP (Horizontal Dilution of Precision) ilmaisee GPS-vaakapaikannuksen laadun. Alhaiset HDOP-luvut ovat
optimaalisia, suuremmat luvut ovat ei-toivottuja.

PDOP—PDOP (Position Dilution of Precision) on yksikdton mitta, joka ilmaisee, milloin satelliittigeometria voi antaa
kaikkein tarkimmat tulokset. Kun satelliitit ovat jakaantuneita ympari taivaan, PDOP-arvo on alhainen ja laskettu paikannus
on tarkempi. Kun satelliitit ovat ryhmittyneind lahelle toisiaan, PDOP on korkea eivatka sijainnit ole niin tarkkoja. Alhaiset
PDOP-luvut ovat optimaalisia, suuremmat luvut ovat ei-toivottuja.

Portti—Nayton ja GPS:n vdlinen liitdntd viestimuodossa ja baudinopeudella maariteltyna.

RTK-lapisyotto—IImaisee RTK-tukiasemasta saatavilla olevien tietojen prosenttiosuuden. Kdytetadn RTK-linkin
vianmaaritykseen tukiaseman ja rover-vastaanottimen vdlilla.

Taajuus—Korjaustaajuus ilmaisee vastaanottimen kayttdman GPS-satelliittitaajuuden.
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GPS-/ohjauksen asetus

1 HUOMAA!: Korjaustaajuuden vianmaaritys ei ndy WAAS-yhteyksille.

Korjausika—Ajallinen kesto GPS-vastaanottimen viimeisimman paivityksen saannista.

i HUOMAA!: DGPS-korjauksien (kuten toimitettuina GPS-vastaanottimeen) ika vaihtelee yhdesta sekunnista useisiin

sekunteihin yksittdisten satelliittisignaalien ominaisuuksista riippuen.

GPS-ilmoitukset
GNSS ‘> Yleista I> \};:tsst?t

Katso vastaanottimesta tulevat NMEA-viestit.

Paina ja kirjoita ndppaimistéruudun GPS-ilmoitukset

kautta komento vastaanottimeen. Ldheta
komentoja vastaanottimeen vain, kun tekninen - :
tuki kehottaa tekemaan niin. salmenom ahol L ac e

33,66, 10,024, ,04, 10, 204, *66

7. 7012969, W, 4,14, 1.1, 200,478, M, - 29.90,M, 01, 0101 %
K, A,

JTOI2FE3,W, 4,14, 1.1, 290,466, M, - 29,90, M, 00, 0101*
074,K, A%3A

Paina |Laheta | viestin [dhettamiseksi

29.90,M,00,0101*67

vastaanottimeen.
335, W,4,14,1.1,200, 465, M, - 29.90,M, 00,
12348 4,14,1.1,290.467 M, - 25.90,M, 00,

1863, 326903, 900, 00000000, 97d2, 1358, NCOML, STREAHING, 125338, 28020, 329, '

=

Satelliittikaavio

GNSS ‘> Yleista I> Satelliittikaavio

Satelliittikaavio-ominaisuus voidaan ndyttaa joko
kaaviona tai diagrammmina. Naissa ruuduissa
olevia tietoja kdytetadn edistyneena Satellittikaavio
vianmaaritystyodkaluna GPS-satelliitin
saatavuuden madritykseen. Jos GPS-
saatavuudessa on ongelmia, tekninen tuki
saattaa pyytaa tarkastelemaan nditd ruutuja.

Satelliittikaavio - diagrammi

Satelliittikaavio edellyttdd GSV- ja GSA NMEA -
viestien pdallekytkentdd GPS-vastaanottimesta
kasin.

Nayttda graafisesti satelliitin PRN:n ja SNRin.

ﬁgt(?,l‘mt;]a 2: Korjausten iké (s) 1.00 HDOP 1,10
Vi

Satelliitte;

ja DOP
seuratlun%a 1.30 PDOP 1.70
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@ Satelliittikaavio

Kaa- Dia-
Vio  grammi

d?5Gg1?1?25?94&-135]676573?4803733
PRN

ﬁﬁwmgﬂa 23 Korjausten ikd (s) 1.00 HDOP  1.10

Satelliitteja
SEEIEE T VDOP 130 PDOP 1.70

GPS-tiedot - Vastaanotin-valilehti

@0 D'E 1“?;'

Vastaanottimen ID

Laiteohjelmistoversio

Tuotteen sarjanumero (kotelo)

Sisdinen sarjanumero
TerraStar vapautettu

RTK vapautettu

GNSS ‘> Vastaanotin I

() GPS-tiedot

Yleistd Vastaanotin Differentiaali

Vastaanottimen ID: GPS 6500
Laiteohjelmistoversio. OEM060610RN0O000
Tuotteen sarjanumero:

Sisdinen sarjanumero: BFN14200472
TerraStar vapautettu: Ei
RTK vapautettu: Ei

GPS-tiedot - Differentiaali-valilehti

o

GNSS ‘> Differentiaali I
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GPS-/ohjauksen asetus

Aktiivinen arvioitu virhe—Aktiivisen
differentiaalilahteen arvioitu virhe.

Aktiivinen differentiaali—IImaisee aktiivisen ) GPS-tiedot
differentiaalilahteen ja vaihtelee StablelLocin Yleista Vastaanotin Differentiaali| Tukiasema
nykyiSESté tilaSta r”ppuen' Aktiivinen arvioitu virhe 0,4 RTK-konvergenssi:
. . . . X . Aktiivinen differentiaali: RTK kiinnitetty
Valittu differentiaali—IImaisee valitun Valittu differentiaali: RTK
. . e . StableLoc-virheraja: 4
differentiaalilahteen (GPS-asetuksessa valittu Y ——— SPp——
|ahde) Ohjelmistoversio: 1,000
Valmistaja: Telit
. . . Sarjanumero: 270113182611777958
StableLoc-virheraja—IlImaisee GPS- ciquaalin voiimakkuus: s
asetuksessa valitun V]rherajan. Matkapuhelimen hakemistonumero:

Matkapuhelimen tilaaja-1D: 210009722493807

Laitteen nimi—IImaisee liitetyn relemoduulin.

Ohjelmistoversio—Relemoduulin

radion/modeemin ohjelmistoversio. [:NTRIP-%hteyden
: katkaisu

Valmistaja—Relemoduulin valmistaja.

Sarjanumero—Relemoduulin sarjanumero.

Signaalin voimakkuus—Na3yttad
modeemisignaalin voimakkuuden.

Matkapuhelimen hakemistonumero—\ain rele CDMA/GSM, kaytetdan vianmadritykseen
Matkapuhelimen tilaaja-ID—Vain rele CDMA/GSM, kdytetdan vianmaaritykseen
NTRIP-yhteyden luonti/katkaisu—Yhteyden luonti NRTIP-I3hteeseen tai yhteyden katkaisu NTRIP-lahteesta.

RTK-konvergenssi—Kolme tilaa, joilla ilmaistaan nykyinen konvergenssitaso.

2

*’* Vihredt nuolet, osoittavat sisaanpain—Laite konvergoi talld hetkelld, mutta ei ole valmis RTK-kiinnitykseen.
4+

Punaiset nuolet, osoittavat ulospdin—Laite ei talld hetkelld konvergoi RTK:hon. Téma voi viitata RTK-
linkkivikaan.

O‘ Vihred haran silma—Laite on konvergoitu RTK:hon.

Tukiasema

@* OF «2 Pg GINSS ‘> Tukiasema I
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Nayttda tukiasemakohtaisia tietoja

Leveysaste—Tukiaseman sijainnin :
leveysaste. () GPS-tiedot

Yleista Vastaanotin Differentiaali Tukiasema

Pituusaste—Tukiaseman sijainnin

. Leveysaste (N) 42,009590936

pltuusaSte' Pituusaste (W) -93,559730968
oo . = Etaisyys tukiasemaan: 3,56

Etaisyys tukiasemaan—~Etaisyys Vieiset satellit 14

tukiasemaan.

Yhteiset satelliitit—Ndyttad satelliittien
madran, jotka ovat yhteisia
vastaanottimelle ja tukiasemalle.

RTK/NTRIP-tiedot (vain ParaDyme/GeoSteer)

Seuraavat tiedot nakyvat toisella GPS-tietoruudulla RTK:ta tai NTRIP:id varten.

Konvergenssi (%)—Tukiaseman ja ParaDyme-kattomoduulin vélinen onnistunut tiedonsiirto.
Radion lapisyotto—Nayttdd tukiasemasta vastaanotetun tietoprosentin.

Etdisyys tukiasemaan—Nayttda etdisyyden tukiasemaan kilometreina.

Tukiaseman kanava—Nadyttaa tukiaseman kanavatunnuksen.

NTRIP—(Vain NTRIP-kdyttdjat) Nayttad joko Yhdistetty tai Katkaistu.

GPS-tiedot - NTRIP
@° 0 2" Pg GNSS >| GeosSteer l tai | paraDyme l

NTRIP Connect—VYhdistad ndyton NTRIP-
korjauslahteeseen.

NTRIP-virtaus—\/erkon asennuspiste. =) GPS-tiedot
NTRIP-tila—Nzyttas NTRIP-yhteyden; joko " R

Yhdistetty tai Katkaistu. S e
Modeemin tila—Nayttaa ParaDyme- gt:jm:naiﬁ:ew JD:;f:
modeemin tilan; joko Yhdistetty tai Katkaistu. N Vit sty
Modeemisignaalin voimakkuus (%)— “&2322222 ts”izznaalinvoimakkuus %) S

Nayttaa numeron valilts 0 - 100 %. i st

WiFi-signaalinvoimakkuus (%) 0

WiFi-tila—Nayttaa WiFi-reitittimen tilan; joko
Yhdistetty tai Katkaistu.

WiFi-signaalin voimakkuus—Nayttaa
numeron valilta 0 - 100 %. B Connect
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Opastus ja ohjaus

Kartoitus-ruudun Opastus-valilehti

Luo Kartoitus-ruudun Opastus-valilehdelld uusi malli, lataa olemassa oleva malli tai sdada m
opastusoptioita ja opastusasetuksia. Taméan valilehden ulkoasu muuttuu mallin luonnin tai

lataamisen jdlkeen. ‘ EE‘if st ‘ éf
Kartta-ruudun Opastus-valilehti tulee ndyttddn kuvan mukaisesti ennen mallien luontia. mall
° %’ Lataa j{
1 HUOMAA!: Opastusmalliksi annetaan oletuksena viimeksi kaytetty. Opastusmallit mall
voidaan asettaa enintddn 2000 m leveyteen.
Hallitse
malleja
Uusi malli—Suora )

Valitse malli

E> L2 N

Paina . Nayttd palaa Kartoitus-ruutuun.

Jarjestelma antaa oletuksena mallityypiksi Uusi opastusmalli
viimeksi kdytetyn. Valitse eri malli mallikuvaketta
painamalla.

- Laiteleveys (laiteasetuksista)
Mallioptiot

+ Opastusleveyden syottd -ruutu f Laiteleveys 30.0000

Opastusleveys 300000 (@

« Mahdollista ajourat -valintaruutu. Katso
"Ajourat” sivulla 111, s P

Vaihda mallia
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« Vaihda mallia

Valitse malli

SmartPath Kaannos
N _l_

RN T SR

Mukautuva kaarre Identtinen kaarre

Luo AB-viiva 2 pistetta kayttamalla

. Ae—eB Merkitse A-piste tatd painamalla. Kartta-ruutuun ilmestyy vihred pallo kohtaan, johon piste
sijoitettiin.
. Ae—>B Painike on harmaana, kunnes ajetaan véhintaan 30 metria.

« Tauko - Pida tauko polun luonnissa painamalla ]
« Jatka - Jatka polun luontia painamalla >
« Peruuta - Peruuta polun luonti painamalla X

. Ae—eB Merkitse B-piste tatd painamalla. Kartta-ruutuun ilmestyy AB-viiva ja piste B merkitdan
punaisella pallolla.

Luo AB-viiva nykyista sijaintia ja ohjaussuuntaa kayttamalla

90.0° /\

kayttaa nykyista sijaintia ja ohjaussuuntaa, viiva ulottuu 1 km A-pisteen eteen ja jélkeen
(suositellaan, ettd ajoneuvo lilkkuu eteenpdin, jotta saadaan hyva ohjaussuunta).

Luo AB-viiva nykyista sijaintia ja syotettya ohjaussuuntaa kayttamalla

0.0°

kayttaa nykyistd sijaintia ja syodtettyd ohjaussuuntaa, viiva ulottuu 1 km A-pisteen eteen ja
jalkeen

Mallit tallentuvat automaattisesti, kun opastusmalli luodaan.

i HUOMAA!: Jos nykyinen tySleveys on suorilla AB-viivoilla edellista pidempi, ndyttd laajentaa automaattisesti
opastuspolkua seuraaville tydleveyksille.
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Uusi malli—Mukautuva kaarre

Kéytd Mukautuva kaarre -mallia loivien korkeuskayrien
seuraamiseen pellolla tai esteiden vélttdmiseen. Tama malli
tarjoaa opastusta viimeksi ajetun kaarteen perusteella.

Valitse malli

Uusi 3ihda
B> :{}3{ mai D>

Jarjestelma antaa oletuksena mallityypiksi viimeksi kaytetyn. Valitse eri malli mallikuvaketta painamalla.

- Laiteleveys (laiteasetuksista)

+ Opastusleveyden syottd -ruutu

Paina . Nayttd palaa Kartoitus-ruutuun.

i HUOMAA!: Opastus ulottuu kayrien tydleveyksien paan yli. Tama mahdollistaa LED-opastuksen palauttamisen

tybleveyteen, jos ajoneuvo ajaa tydleveyden paan yli. Laajennetut tydleveysviivat eivat ndy ruudulla.

S&ada ohjaussuunnan astetta, jossa jarjestelma
luo seuraavan polun, toimimalla seuraavasti:

1. Mene Opastus-ruutuun

|4) Opastusoptiot
*

Saaté  Mukautuva kaarre | Sjirros |Va\opa\kki

2. Paina Optiot-painiketta. =

Tallenna

Ohjaussuunnan

. . e . I s Uusi polk v
3. Opastusoptiot-ruutu tulee ndyttdon; paina T?Iz, o e
L allenna
ryhma

Mukautuva kaarre -painiketta. Ohjaussuunnan raja-arvo

4. Valitse Uusi polku -pudotusvalikosta : I
Ohjaussuunnan muutos o

5. Valitse ohjaussuunnan raja-arvon

asteluku.

Mallit tallennetaan automaattisesti, kun ajoneuvo
kddntyy ensimmaisen kerran.
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Uusi malli—Identtinen kaarre

Kdytd Identtinen kaarre -mallia loivien ddriviivojen seuraukseen
pellolla. Tama malli tarjoaa opastusta alkuperdisen ajetun
kaarteen mukaisesti.

Valitse malli

EER SN |

o’

Kayta keskion ympadri kddntymisen mallia pellolle, joka kastellaan keskion ympari
ajamalla. Talla mallilla ajetaan samankeskisia ympyroita keskion ympari. Naytto laskee
keskipisteen ajetun polun perusteella. Syotd muutoin keskipisteen leveys-ja
pituusasteet, jos ne ovat tunnettuja.

Jarjestelma antaa oletuksena mallityypiksi viimeksi kdytetyn. Valitse eri malli mallikuvaketta painamalla.
Valitse malli

Paina . Nayttd palaa Kartoitus-ruutuun.
) A
@9)1 |
/£ Uusi
;}“-.’ \ > '4]}- malli > %ﬂ.-

Uusi malli—Kaannos
Jarjestelma antaa oletuksena mallityypiksi viimeksi kaytetyn. Valitse eri malli mallikuvaketta painamalla.

- Laiteleveys (laiteasetuksista)
+ Opastusleveyden sydttd -ruutu

« Manuaalinen syottd -valintaruutu ja Leveysaste- ja Pituusaste-sydttoruudut

Paina . Nayttd palaa Kartoitus-ruutuun.
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Siirra etdisyyden mukaan—Siirrd
kdantymismallia sisddnpdin tai ulospain
halutun etdisyyden verran.

Siirra riveittain—Siirrd kadntymismallia
sisaanpdin tai ulospain halutun
rivimaaran verran.

j{]> % > Lahin rivi

Lahin rivi—Siirrd kddantymismalli
|ahimpadn riviin nykyisen sijainnin
perusteella. Kdyttdjan taytyy syottad
rivivali.

!

.

Save

¥
':,“fi
Save

Luo AB-viiva ajettua polkua kayttamalla

Guldance Options

Nudge| Nearest Row | Shift | Steering = Lightbar |
| |

shift By

Inches

Distance

uﬂﬁ” Dinﬂ‘

EANES

Inward

Outward

- Sijoita yksi ajoneuvon pyorista kadntopydran uralle niin, ettd ajoneuvon perd on kddntovartta kohti.

« Merkitse A-piste painamalla Ae—B
sijoitettiin.

+ Aja haluttu polku pellon ympari. Pida ajoneuvon pydra urassa.

. Ae—B on harmaana, kunnes ajetaan vahintadn 49 metria.

« Tauko - Pida tauko polun luonnissa painamalla ]

« Jatka - Jatka polun luontia painamalla >

« Peruuta - Peruuta polun luonti painamalla X

« Kunollaan melkein takaisin kddntévarren luona tai pellon reunalla, merkitse piste B painamalla Ae—eB

AB-viiva ilmestyy Kartoitus-ruutuun ja piste B merkitdan punaisella pallolla.

. Kartta-ruutuun ilmestyy vihred pallo kohtaan, johon piste

PN 2006395—FIN Rev. F
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1. Aseta pellon reuna. Tee se, kun
Kaantokentdn reuna -ikkuna ilmestyy Pivot
nayttéon. Kaantokentin reuna

Valitse talta naytolts yksi kolmesta optiosta: Aimamts
Siirra mukaan Metrit
Siirrd etdisyyden mukaan—Tim3 L ,‘ HH

asettaa pellon reunan etdisyydeksi ja
suunnaksi suhteessa luotuun AB-viivaan.
Syotd ikkunan Kdantokentdn reuna -osaan \ ‘69' ‘ ‘ ,'(_}‘,
etaisyys metreina ja senttimetreind.

Sisaanpdin Ulospain
Siirra riveittdin—Tama asettaa pellon
reunan satorivien maaraksi kerrottuna
valien maaralla. Syota ikkunan
Kaantdkentdn reunan etdisyys -osaan
rivien ja rivivalien maara.

Peruuta

Ajoneuvo kayttaa ajettua polkua AB-
viivana.

2. Jos edellisessa vaiheessa valittiin Siirra riveittdin, kdytd painiketta rivien maaran ja rivivalin syottdmiseen.
Valitse AB-viivaan suhteessa oleva suunta (joko ulospdin tai sisddnpéin) ja jatka painamalla .

3. Ohjaa ajoneuvoa niin, ettd vihredt valot ovat valopalkin keskelld polkua ajettaessa.

i HUOMAA!: Tydskentelyyn pellosta ulospdin alkukdannon taytyy olla:

« Vdhintdan kahden tydleveyden sade.

« Vdhintdan kahden tydleveyden kaaripituus.

Uusi malli—SmartPath

SmartPath™-malli on tarkoitettu tarjoamaan opastusta
aikaisemmin ajetun polun avulla. Taté kdytetddn epasadannollisen
muotoisilla ja pengerretyilld pelloilla, joilla kaikkia polkuja ei voi
ajaa rinnakkaisesti suhteessa toisiinsa.

SmartPath mahdollistaa pellon eri alueelle siirtymisen ja
aiemman opastusmallin jatkamisen mydhemmin.

SmartPathia voidaan kayttaa suorien AB-mallien luontiin
SmartPath-mallissa. Voit vaihtaa suoran AB:n ja SmartPathin valilla
milloin tahansa SmartPath-opastusmallissa.

Valitse SmartPath

B> e Sk

Jarjestelma antaa oletuksena mallityypiksi viimeksi kaytetyn. Valitse eri malli mallikuvaketta painamalla.

Paina . Nayttd palaa automaattisesti Kartoitus-ruutuun.
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Polkujen syottaminen SmartPathiin

i(] > Ae—eB >AB—ha||inta

AB-hallintaruudun kautta kdyttdja voi luoda, muokata, poistaa ja ladata polkuja SmartPathiin/Smartpathista.

Luo SmartPathissa enintdan 10 erilaista AB-viivaa.

. Q Sulje ruutu Takaisin-painiketta painamalla.

Ladattujen polkujen selaus

/]
£ |>[1el
Selaa SmartPathiin tallennettuja polkuja painamalla .

Ajoneuvoa projisoitua polkua pitkin ajettaessa jarjestelman opastus kayttda sitd seurattuna polkuna.

Kun AB-viiva on luotu, vaihda AB-viivan ja SmartPath-mallien vdlilld painamalla AB/SmartPath-vaihtoa.

Kartoitus-ruutu vaihtaa ulkoasunsa perspektiivindkymaan ja SmartPath-asetukset nakyvat Kartoitus-tyokalurivilld. Aja
luotavaa polkua pitkin.

i HUOMAA!: Naytto ei luo A-pistettd SmartPathilla, ellei siilhen kartoiteta suoraa AB-viivaa.

Kun on kddnnytty ympdri ensimmaiselld polulla, jdrjestelmdn opastus seuraa ruskeaa viivaa, joka on samansuuntainen
edelld ajetun polun kanssa.

Kartta-ruutu ndyttaa kolme viivaa jatkettaessa
SmartPathin kayttoa:

Smart

)

+ (A) Peruspolku

Nakyy mustana viivana, on alkuperdinen
SmartPath, joka luotiin ensimmadiselld polulla.

+ (B) Seurattu polku

Nakyy ruskeana viivana, on polku, jota
ajoneuvo talla hetkelld kayttaa.

+ (C) Projisoitu polku

Nakyy sinisend viivana peruspolun
vastakkaisella puolella ja on peruspolun
kanssa rinnakkainen vaihtoehtoinen polku.
Jérjestelméan opastus loi tdman polun, kun
loit peruspolun.

Tama on polkuy, jonka ajoneuvo olisi valinnut, jos se olisi kddnnetty vastakkaiseen suuntaan.

HUOMAA!

« Sekd projisoitu polku etta peruspolku jadvat nayton muistiin, kunnes painetaan Resetoi-painiketta SmartPath-
mallia tallentamatta.

mio

+ Tallenna-painikkeen painaminen tallentaa kaikki SmartPath-polut ndytén muistiin tulevaa tarvetta varten.
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Valitse aikaisempi SmartPath-polku

Jos SmartPath maaritelldan halutuksi malliksi, muttei aktiivista opastusmallia seurata, opastusjarjestelma alkaa
automaattisesti etsia kayttdon SmartPath-malleja.

Paina aiemmin luodun SmartPath-mallin kayttdmiseksi Aktiivinen viivojen selaus -painiketta. Tama painike
1[ G[’ mahdollistaa kaytettavissa olevien SmartPath-mallien selauksen.

i HUOMAA!

« Kun opastusjarjestelma hakee muita kaytettavissa olevia SmartPath-malleja, se ndyttaa ensiksi ldhimman
kaytettdvissa olevan polun.

- S3ada kaytettavissa olevaa aluetta, josta opastusjarjestelma suorittaa aiemmin luotujen SmartPath-polkujen
hakuja. Teet sen saatamalla Opastusoptiot-ruudun Smart-valilehden ohjaussuunnan raja-arvoasetuksia.

SmartPath-opastusoptiot

SmartPath luo SmartPath-polun ainoastaan, kun pellolta kerdtdan lokitietoja. Tama optio voidaan kuitenkin
% kytked SmartPath-polkujen jatkuvaan luontiin kaikkien peltotoimenpiteiden aikana.

Tata asetusta sdddetdan painamalla
Opastus-vélilehden Opastusoptiot-painiketta. st
Opastusoptiot-ruutu aukeaa. Paina Smart- I ' Opastusoptiot

vélilehdelta kiintoavainta. o 4
o Saatd Smart IValopalkkl |

+ Oletusasetus on lokialue. Tama asetus luo | Tallenna Polunluonti Ohjaussuunnan
. oo oo . . . . . . . I - raja-arvo
pelkastdan polkuja kerdttéessa peltotietoja v Koko sisiltava =
lokii L Tallenna pinta-ala -~
OKIIN. ryhma astetta

* Lokialue
I [
Tauko

« Valitsemalla Koko siséltava pinta-ala
voidaan luoda SmartPath-polkuja, vaikka
peltotietoja ei kerattdisikaan lokiin.

+ Ohjaussuunnan raja-arvo -asetus on
kaytettavissa oleva alue, jota
opastusjarjestelma kayttaa aiemmin
luotujen SmartPath-polkujen hakuun.
Oletusasetus on 20 astetta.

AutoSave

Mallit tallentuvat automaattisesti, kun
opastusmalli on valmis.

+ Ruutu ilmoittaa asiakkaalle, ettd mallit tallennetaan oletusnimelld pdivaysta ja aikaa kayttamalla.

« Mallit voidaan nimetd uudelleen tai poistaa.
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Hallitse malleja

Spatiaalinen lajittelu

jf > Lataa Hallitse malleja
malli Tyoleveys Luotu Tyyppi
2016-06-27_08:23:00 30.000050!1:27.-?016 Suora

Spatiaalisen lajittelun avulla kéyttdja voi valita
naytoltd minka tahansa opastusmallin lajiteltuna

etdisyyden mukaan GPS-sijainnista.

ol 2015-12-09_16:09:08 30,0000 12/09/2015 Kdannds

2015-12-01_08:57:22 30,0000 12/01/2015 Suora
) L . L L 2015-11-20_13:49:07 30,0000 11/20/2015 Suora
Luettelossa ylimpana oleva malli on |ahimpana
nykyista GPS-sijaintia.

2015-11-20_13:48:44 30.0000 11/20/2015 Suora

Valitse ruutu kaikkien

Nayta kaikki mallit . e .
v eyt mallien ndyttamiseksi.

[~ Nayts kaikki mallit IE Poista |i§:itka. ‘ Tuo 1',1,'” Vie 1)1,‘

Tuo malli

PRS- - B v

Naytto ilmaisee, milloin tiedosto on onnistuneesti kopioitu.

Vie malli

E> . >> e

Nayttd ilmaisee, milloin tiedosto on onnistuneesti kopioitu.

Muokkaa mallia

Paina mallin nimedmiseksi uudelleen Kartoitus-tydkalurivin Opastus-valilehden Hallitse malleja -painiketta. Paina

uuden mallin nimen sydttdmiseksi. Hallitse malleja -ruudun malliluetteloon ilmestyy uusi mallinimi.

Poista malli/poista kaikki mallit

Malli poistetaan ndyton muistista painamalla ensin Kartoitus-tydkalurivin Opastus-valilehden Hallitse malleja -painiketta.
Paina Hallitse malleja -ruudusta joko:

« Poista-painiketta yhden mallitiedoston poistamiseksi tai
- Poista kaikki -painiketta niiden kaikkien poistamiseksi nykyiselta pellolta.
Resetoi malli

Kun haluat valmiiksi tallennettua mallia kdytettdessa vaihtaa toiseen malliin samalla pellolla, kdyta Resetoi malli -
ominaisuutta alla olevia vaiheita noudattamalla.

1. Paina Resetoi
Paina Opastus-ruudun Resetoi-painiketta.
2. Vahvista Resetoi

Nayttdéon tulee Opastus-ruutuy, joka kysyy, resetoidaanko nykyinen opastusmalli. Jatka painamalla .
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3. Luo uusi malli (valinnainen)

Malli on nyt resetoitu. Luo uusi malli, jos haluat.
Malliryhmit

Malliryhmat sallivat kdyttajan ryhmittda enintdan 20 mallia peltoa kohti ryhmien hallintaa kayttamalla.

Ryhmien hallinta sallii kayttajan lisata uuden

mallin tai ladata olemassaolevan mallin ryhmaan. =
Kun ryhma onluotu, se voidaan tallentaa ja ladata Ryhmien hallinta
uudelleen.

2015-08-31_17:58:24
2015-08-31_14:41:53
2015-08-31_17:54:57

2015-08-31_17:56:05

Mallien selaus -painikkeen avulla kéyttdja voi selata malleja helposti yhdelld painikkeen painalluksella. | IEIEEEEEER
Malleja selataan niiden luonti- tai lisdysjarjestyksessa aloittamalla luettelon alusta ja jatkamalla sen
sisaltamiin viimeisiin malleihin saakka.

5 S4at6: 2,0
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Malliryhmad ladattaessa ndyttdon tulee
Ryhmadmalliasetukset-viestiruutu, josta kdyttdja
voi valita opastusleveyden ja siirron, jota taytyy
soveltaa kuhunkin malliryhmdssd olevaan malliin.
Kayttdjalla on myds mahdollisuus ladata
kaarremallit mukautuvina tai identtisina.

Suora AB, identtinen kaarre, mukautuva kaarre ja
kdantymismallit voidaan ryhmittad. SmartPathia

ei voi ryhmittaa.

Opastusoptiot

Tallenna

£

> X

Tama mahdollistaa mallin tallennuksen naytén
sisaiseen muistiin.

>

b2

Tallenna

Sy6td ainutlaatuinen nimi painamalla

Kun valmis, paina .

Tauko

APl

Tauko-painikkeella ndyttd voidaan pysdyttaa

>

Tauko

Opastusleveys

Kuvaus

2015-08-31_17:56:05
Suora

2015-08-31_17:58:24
Kaarre

2015-08-31_17:54:57
Kaarre

2015-08-31_14:41:53
Kaarre

Anna uusi kuvaus: |

Ryhmémalliasetukset

Laiteleveys: 42,00

Siirros

‘ -ch‘kﬂ“ Qina‘ :I..

Identtinen ¥ ‘ cﬁﬁ” cina‘ n—u

‘ nrtﬂ“ ninil :I..

Identtinen w ‘ JUREH Uini‘ :I-

Tallenna malli

2015-08-31_18:25:07

Nimi
2015-08-31_18:01:30
2015-08-31_18:01:11
2015-08-31_17:58:24
2015-08-31_17:57:245
2015-08-31_17:57:05
2015-08-31_17:56:55

2015-08-31_17:56:05

KN

[~ Néytd kaikki mallit

Tyoleveys ~ Luotu  Tyyppi
08/31/2015 Ryhmi

08/31/2015 Ryhma
30,0000 08/31/2015 Kaarre
30.0000 08/31/2015 Smart
30.0000 08/31/2015 Smart
30.0000 08/31/2015 Smart

30.0000 08/31/2015 Suora

_ KN

tallentamasta pisteita lokiin AB-viivaa pitkin. Kun tata painiketta painetaan, sen tilalle ilmestyy Jatka-painike, kunnes painat
sitd tiedonkeruun jatkamiseksi.

i HUOMAA!: Kun kadytat ndyttdd asetetun AB-viivan seurantaan ja haluat véliaikaisesti poiketa talta viivalta, pysayta
Tauko-painiketta painamalla ndytdén opastuksen lokitallennus. Tatd ominaisuutta voi kdyttaa esimerkiksi ajoneuvon

kayttdja, jonka taytyy tayttaa ruiskutin uudelleen. Kun tauko kytkettynd, ndyttd antaa yha etéisyyden alkuperdiseen
taukopisteen sijaintiin.

« Paina Opastus-ruudulta

[

Tauko

. Kun sitd painetaan, taukosijainti ndkyy Kartoitus-ruudulla keltaisena pallona.

HUOMAA!: Taukoa voidaan kayttda myos ilman "B-pisteen” asettamista. Painettuna valopalkin ilmoituksessa lukee
"Tarvitaan B". Kun taukoa painetaan AB-viivan asettamisen jalkeen, valopalkki ilmaisee etaisyyden taukosijainnista.

PN 2006395—FIN Rev. F

107



Opastus ja ohjaus

+ Mallia jatketaan painamalla ’ AB-viivan luonnin jatkamiseksi.
Jatka

i HUOMAA!: Paina Jatka-painiketta ennen alkuperdiselle AB-viivalle palaamista, niin ndyttd valitsee ajoneuvoa ldhinna
olevan AB-viivan.

Merkitse uudelleen A

o,’> % >AHB

Merkitse

Jos valitsit Suora-mallin, Merkitse uudelleen A -painike ilmestyy Opastusoptiot-ruutuun. Merkitse uudelleen A -painike
"merkitsee uudelleen” A-pisteen siirtdmalla sen ajoneuvon nykyiseen sijaintiin ja sailyttda saman ohjaussuunnan. Nayton
valopalkkiin ilmestyy lyhyt viesti, joka ilmaisee "Piste A merkitty uudelleen”.

Saito

i HUOMAA!: Vain suorat mallit tarjoavat kaksi saatdasetusta. Kaikilla muilla malleilla on yksi ainut sadtdasetus.

Saatd mahdollistaa tydleveyksien saddon tietyn etdisyyden verran

5 saitsiscom IS ajosuuntaa varten.
I Yhteensa: 0 cm ]

- PRI Pieni saato (yksi nuoli) nékyy vasemmalla.
‘ £ Iso sddtdasetus (kaksoisnuoli) ndkyy oikealla (vain suorat mallit).

~ l Vaihda Saato-vaihtopainikkeella . pienen jaison saatdasetuksen
Yhteensé: 0 cm

>

valilla.

[ ]]]
)

valikon vaihtoon ajouran ja saadon valilla Kartoitus-tyokalurivilla,

Kdyta Kartoitus-tyokalurivin vaihtopainiketta

jos ajourat ovat aktivoituina.

;,{ >IRG > e
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Paina painiketta % ja sitten sdadtopainiketta,
jotta voit sdatdd saatdasetuksia. — Opastusoptiot
- Paina etaisyyden sydttamiseksi seé | siros | vaopalki
lisdykselle, jonka verrantyoleveydetsiirtyvat |22 LTellena |
Opastus-vdlilehden vasemman tai oikean Tﬁna
nuolipainikkeen kullakin perakkaisella -
painalluksella. r Pieni lisdys: 1.0in [E

- S383to poistetaan ja alkuperdiseen sijaintiin Iso lssys:

. . ey e Merkitse
palataan painamalla Poista saato. Ludelleen A .
dato yhteensa:
. .. . e . . . 0.0inp
Nayttd ndyttad pienet ja suuret lisdysasetukset g
suoralla polulla. Muut mallit ndyttavat vain
pienen lisdysasetuksen.

Siirros

AP > 5o

Siirros siirtaa kaikkia tyoleveyksia tietyn

etdisyyden verran vasemmalle tai oikealle Straig
(mukaan lukien AB-viivaa). Tydleveyksia voidaan ' Opastusoptiot
siirtaa etdisyyden tai rivimadrien mukaan.

Saato  Siirros iVaJopa\kki

« Siirrd etdisyyden mukaan _ Tallenna
S oo
Syota etdisyys, jonka verran mallia téytyy _ Ta{i;‘n’n”a
PR . = e rynma . .
siirtdd valitsemalla . Sydtd suunta i Sirr3 mukaan Wit Sentimetia
(vasen tai oikea) alemman pudotusvalikon | e o "“B” °‘“ﬂ‘
kautta. Hyvaksy muutos Kayta-painiketta Ry
ainamalla. e
P uudelleen ‘_I: n__
« Siirrd riveittain Sirra Siira oikealle

vasemmalle
Syotd rivien maara, jonka verran mallia taytyy
siirtaa valitsemalla
Valitse rivivali toista painiketta
painamalla. Sy6td suunta mallin siirtdmiselle
pudotusvalikon kautta. Hyvéksy muutos
Kayta-painiketta painamalla.

HUOMAA!: Siirros-asetus ei ole kaytettdvissa SmartPath-malleissa.

[
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Ohjaus

j\a{ > % > . | Opastusoptiot

Saatd | Siiros  Ohjaus |Valopalkk‘\

Ohjaus mahdollistaa automaattisen ohjauksen _
kddnndsten mukautuksen ajettaessa. | _ y Linjan seuranta Tl Sanensy

+ Linjan seuranta—Ma3arittad, miten - e =
voimakkaasti jérjestelma ohjaa halutulle ' - - N
ohjauspolulle. Ihanteellinen asetus sallii ' e :

jarjestelman ottavan lyhyimman reitin Ricice

ilman ajoneuvon liian terdvia tai yllattavia
liikkeita.

- Ohjauksen vaste—Ohjaa ajoneuvon — -
. . Loki isterdinti, Autost
heilahteluita sen ollessa halutulla polulla. Cigtkeryng

- Kaanteinen vaste—Ohjaa ajoneuvon
heilahteluita sen ollessa halutulla polulla
kddnteiseen suuntaan.

« Peiton rekisterdinti, kun Autosteer on kytkettynda—valintaruutu (liséd merkki tarkoittaa kyllg, poista merkki
tarkoittaa ei). Peitto kytkettyna on kéytettavissa, kun automaattiohjausjarjestelma (SteerCommand, GeoSteer,
ParaDyme) on liitettyna. Kayttaja voi silti ohjata manuaalisesti peiton lokikirjausta nayton peittopainikkeella. Tama
valinta ei vaikuta AutoSwathiin.

Valopalkki

j\{ > % > Valopalkki

« LED-vali—Syota valopalkin kunkin nelion
esittama etdisyys, (3—182 cm).

. Tila ' | Opastusoptiot
. ' * Siato | Siirros  Valopalkki
+ Seuraa—Keskitd ajoneuvo =) | -
merkkivaloja seuraamalla. | —
« Kaanna—Keskitd ajoneuvo i T
kaantamalld painvastaiseen suuntaan | M [
kuin valopalkin merkkivalot. ' o

Ulkoisen valopalkin

« Ulkoisen valopalkin LED-kirkkaus ' l LED-kikkaus

Jos sovellettavissa, anna valinnaisen ‘
ulkoisen L160-valopalkin LED-valojen
kirkkauden méaérittdva numero painamalla
‘ A ‘/‘ v ‘ Numero 1 on himmein
ja 10 kirkkain. Oletus on 5.
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Ajourat

4}‘4 New > W Enable Tramlines

Pattern

Ajourien valinta voidaan ottaa kayttéon Uusi
malli- tai Lataa malli -valikosta. Kdyttdon
otettuna Ajourien asetus -sivu tulee ndyttdon
mallien latauksen aikana. Ajouria voidaan saataa
milloin tahansa Opastusoptiot-valikossa.

Ajouran aloitussijainti

Ruiskuttimen palkki esittdd vastaavassa kuvassa ajouran tydleveytts ja
PUNAINEN viiva esittdd sijaintia, johon ajouran opastusmalli sijoitetaan.

Valitse VIHREA-ruutuisia kuvakkeita kayttamalla nykyinen laitesijainti
suhteessa lahimman ajouran sijaintiin. Valittu sijainti nakyy
tummavarjoisena painettuna kuvakkeena.

Jarjestelma luo sen jalkeen ajourat sdddetyin valein kumpaankin suuntaan
ajouran tydleveyden mukaan.

Ajourien saato

A2 X D] o

+ Opastus

Valitse pudotusvalikosta opastus poluille tai ajourille.

+ Ajouran tydleveys

Load Pattern

Select the first driven path in relation to
the tramline to start the field.

Guidance Swath Width: 30ft

El_ KB

Sy6td ajouraan kayttdvan laitteen opastusleveys valitsemalla .

Saadé ajouraa

el 1]

padssa siita.

Sada ajouraa - siirra ajouran sijoitusta yhdella polulla vasemmalle | [«| | | tai oikealle @

= ¥ | Kéytd vaihtopainiketta valikon vaihtoon ajouran ja sé&dén vélilld Kartoitus-tyokalurivilla.

Kuuluu varoitus, joka varoittaa kdyttaja, etta ajoura on saavutettu, kun ajoneuvo on % tydleveyden

. Ajourat lasketaan myods kohdassa Polkujen maara. Tama maara vilkkuu useita kertoja visuaalisena

varoituksena, kun ajoura saavutetaan.
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Yhteenvetoraportit

Yhteenvetoraportti

Tama ruutu nayttda pellon

kokonaismaarat ja keskiarvot. Kayta
ylh&alld olevia pudotusvalikkoja tietojen
madrittdmiseen, jotka halutaan ndhda.
Erityistiedot nékyvat alla olevassa luettelossa
seuraavia varten:

+ Sesonki

. Viljelija

+ Maatila

+ Pelto

+ Toimenpide
« Tuote

Luettelossa nakyy kunkin alueen ja version
tiedot.

Katselutiloja on nelja:
« Agronominen
« Tapahtuma
. Kayttaja
- Konfiguraatio

Agronominen nakyma nayttaa tietyn pellon
tiedot.

Ca Yhteenvetoraportti
Sesonki Viljelija Maatila
‘2014sato v“AgLeader ¥ ||Maatila 1 v‘
Pelto Toimenpide Tuote
Pohjoinen v‘ Neste ¥ || Vesi Y‘
Alue Kesk. maara Yhteensi Pinta-ala Luontipaivays Katselutila
Versio
<1> 1.8 18.9 1.60 07/22/2015 [ Lyo
raportti ﬁ
Pelto yhteensa (kaikki) 11.8 18.9 1.60
Tarkastele
raporttia
Tarkastele
karttaa
Ca Yhteenvetoraportti
Sesonki Viljelija Maatila
2014 sato v‘ Ag Leader ¥ ||Maatila 1 v‘
Pelto Toimenpide Tuote
Pohjoinen v‘ Neste ¥ || Vesi Y‘
Alue Kesk.madrd  Yhteensi Pinta-ala Luontipéivéys eialiib
<1> 1.8 18.9 1.60 07/22/2015 [ Lyo
raportti ﬁ
Pelto yhteensa (kaikki) 11.8 18.9 1.60

Tarkastele
raporttia

Tarkastele
karttaa
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Tapahtumandkyma ndyttaa tietyn tapahtuman
tiedot.

Kayttdjandkyma
+ Nayttad tietyn kdyttajan tiedot

Suodattaa tiedot kunkin valitun kayttdjan
kayttdman konfiguraation mukaan.

+ Vain pinta-ala
- Paivittdiset valisummat
« Konfiguraatio yhteensa

« Kdyttdja yhteensd

Alkamispaivays
Heindkuu 22, 2015

Alue Kesk. méaara

Paattymispaivays
Heindkuu 22, 2015

Yhteensd  Pinta-ala

Luontipdivays

4e) Yhteenvetoraportti
Sesonki Toimenpide
‘ 2014 sato v‘ lNeste v
Tapahtuma Tuote
‘20]_5—01‘-22_1{!:41:32 ¥||Vesi v
Alue Kesk. maara Yhteensi Pinta-ala Luontipaivéys Katselutila
Versio 1 11.8 1103 937
<]l> 11.8 1103 9.37 07/22/2015 Luo
raportti
Pelto yhteensa (kaikki) 118 1103 9.37
Tarkastele
raporttia ﬁ
Tarkastele
karttaa
f;z) Yhteenvetoraportti
Sesonki Kayttaja Toimenpide
v b4

Katselutila

i
il

Luo =%
raportti ' =

Tarkastele
raporttia

Tarkastele
karttaa
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Konﬁguraationékymé CE{) Yhteenvetoraportti
« Nayttaa tietyn konfiguraation tiedot Sesonki Jleiiuenpids Kenflgumatio
. . 2014 sato || Neste w || Traktori, ruiskutus Y‘
» Vain pinta-ala e — —
A y Paattymispaivays:

Heindkuu 22, 2015

m”Heinékuu 22,2015

8

Luontipdivdys Viljelija Maatila Pelto Pinta-ala

22/7/2015

2015-07-22_10:41:32 Ag :eader Farm 1

« Paivittdinen erittely

Paivittaiset valisummat

» Konfiguraatio yhteensa

Pohjoinen 9.37

Vélisumma: 9.37

Pinta-ala yhteensa 9.37

Paivamaaraalue

Katselutila

Konfiguraatio v
Luo =
raportti f@

=

Tarkastele

Tarkastele
raporttia

LAl

Alkamispaivays: Paattymispaivays:

Kesdkuu 10,2014

]

Kesakuu 12,2014

:)

. Tarkastele tietoja tietyltd paivamadrdalueelta.

« Kdytetddn vain kdyttdja- tai konfiguraationdkymassa.

« Oletuksena on lokiin kerattyjen tietojen ensimmainen ja viimeinen péaiva sesongin aikana.
« Voi valita vain paivdamadrdalueeseen sisaltyvia paivia.

« Luo raportti -painike luo kaikki SmartReport-raportit tietyiltd pdivamadrdalueilta.

Tapahtumayhteenveto

rHIRHY

Tapahtumayhteenvedon sivun kautta kayttdja
padsee nykyistd tapahtumaa koskeviin
tuottavuustietoihin sekd yhteenvetotietoihin,
peltomuistiinpanoihin ja Smart Report -
alyraportteihin.

Tapahtumayhteenvedon sivu on kaytettdvissa
kaikkien peltotoimenpiteiden aikana.

A. Tuottavuustiedot
B. Yhteenvetoraportit

C. Peltomuistiinpanot

8 N Y

Peltomuistiinpanot

Peltomuistiinpano-painike on sielld, mihin sydtetddn seuraavat agronomiset tiedot:
« Satotiedot
« Levityksen ajoitus
. Sdatiedot

« Maan kunto
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Olosuhteet
Saa Maan kunto Sadon ajoitus
e Taivasolosuhteet Maanmuokkauksen tyyppi Toimenpiteen ajoitus
> = ' > n Tuulen suunta Sadon jagaméamaara Tavoitesatotyyppi
' Tuulen nopeus Maan kunto Kasvuvaihe
lIman lampdatila Maan kosteus
Kosteus Maan ldmpatila
Laitteisto

rHIRHY
> A >= Suoritettavaan toimenpiteeseen liittyvat laitteistomadaritteet

Tuote
-||.'m|u.lla . . i . B .
> > E Suoritettavaan toimenpiteeseen liittyvat tuotemaddritteet
Muistio
rHIRHY .
> > Paina
Asetukset
RIS ' v 2 - . ——
> | > & § Gro Peltomuistiinpanot
! : [ | Raporttikartan ulkoasu e
r Luo automaattisesti
Olosuhteet levitysraportteja
) » Monivarinen maara
1 Luonnin liipaisin
Muuta levitysraporttien luontiin vaikuttavia IR |11 v rinen peitto Tapahtuman muutos
asetuksia. ' -

+ Luo automaattisesti levitysraportti

Valitse tdma vaihtoehto, niin ndyttdéon Muistio
luodaan automaattisesti levitysraportti B

. - . e . [~ Kopioi merkinnit alueelta alueelle
aina, kun kdynnistetdan uusi Asetukset

peltotoimenpide.

[[_ Nouda peltomuistiinpanot

. KOpIOI merkinnat edelliseltd alueelta -

Valitse tdma vaihtoehto kaikkien jo
raporttitiedoissa edellisesta alueesta
madriteltyjen arvojen kopioimiseksi
uudelle alueelle.

+ Nouda peltomuistiinpanot

Valitse tdma vaihtoehto, niin ndyttd kdynnistdd automaattisesti alueen yhteenvetotietojen keruun viestiruudun aina,
kun luodaan uusi alue levitysmaardn ohjauksen aikana.

« Raporttikartan ulkoasu

« Monivarinen maara
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Valitse tdma vaihtoehto, niin levitysraporteissa nakyvat levityskartat, joissa kdytetdan Kartoitus-ruudulla
ndkyvan mukaista madraselitetta.

+ Yksivdrinen peitto

Valitse tdma vaihtoehto, niin levitysraporteissa ndkyvat tuotteiden yksivariset peittokartat.

Smart Reports™ (vain InCommand 1200)

Smart Report™ luo dokumentaation kaikista pellon tuotteiden levitystapahtumista. Tama dokumentaatio tallennetaan
PDF-muodossa (Portable Display Format) USB-tikkuun tai AgFinitiin. Tata PDF-tiedostoa voidaan joko tarkastella naytolla tai
se voidaan tulostaa myohemmin. Smart Report -raportit tarjoavat sijaintia, tuotetietoja, levitettyja kokonaismaarid,
peltopinta-aloja ja tarkekarttoja ja peltorajauksia koskevaa tietoa.

i HUOMAA!: Syota kaikki tarvittavat tiedot peltomuistiinpanoihin ennen Smart Report -raportin luontia.

Luo raportteja

raporei @‘Aloita Smart Report™ -raportin luonti korostamalla kohde Yhteenvetoraportti-ruudussa

olevasta luettelosta ja paina sitten Luo raportti -painiketta.
1. Luo raportti -ruutu aukeaa, jonka yldosassa on lueteltuina:
. Viljelija
« Pelto
+ Tuote
Kahdessa pudotusvalikossa on lueteltuina:
« Toimintakonfiguraatio
« Tuoteryhma
Muuta niita tarvittaessa pudotusvalikkojen kautta. Paina , kun valmis.
2. Selauspalkki ilmaisee etenemisen ndyton laatiessa Smart Reportia.
3. Kun Smart Reportin luontiprosessi paattyy, ndyttéon tulee "Raportin luonti valmis”.

Paina tai paina Tarkastele raporttia -painiketta raportin tarkastelemiseksi. Sisddnrakennettu PDF-
katselusovellus ndyttaa Smart Reportin. Esimerkki nakyy kohdassa "Ohjauskanavan raportin sisaltd” sivulla 119.

HUOMAA!: Smart Report -dlyraportin seuraavat sivut tulevat nakyviin yldoikealta sinisia oikea- ja vasen-nuolia
painamalla. Voit my6s zoomata Smart Report -dlyraporttia ldhemmaéksi ja kauemmaksi nipistémalld pdf:n
zoomaamiseksi.

i
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Smart Report -dlyraportin automaattinen luonti

Peltomuistiinpanot

Raporttikartan ulkoasu

Kayttdja voi tdmdn ndyton kautta muuttaa PR 0'0°UN'C=Y | nivarinen madrs

asetuksia, jotka vaikuttavat levitysraporttien 7=
|UOﬂtiiﬂ, Laitteisto Yksivérinen peitto

r Luo automaattisesti
levitysraportteja

Luonnin liipaisin

Tapahtuman muutos

+ Luo automaattisesti levitysraportti -
valintaruutu

Valitse tdma vaihtoehto, niin ndyttéon Mulstio
luodaan automaattisesti levitysraportti ‘[—Kopioi merkinnit alueelta alueelle
aina, kun suoritetaan toimenpide Luonnin ]

[ [~ Nouda peltomuistiinpanot

liipaisin -pudotusvalikossa.

- Luonnin liipaisin -pudotusvalikko -

Kayttdja voi valita raporttien luonnin
tapahtumaa muutettaessa tai kun
tapahtuma on suljettu.

Jos tuotteita vaihdetaan pellolla, on suositeltavaa asettaa tapahtumaoptioissa Tapahtumien sulkemiskehotteet -
valintaruutu.

Vie raportteja

Raportit tallennetaan paikallisesti ndyttdon ja ne on vietdva manuaalisesti liitettyyn USB-tallennuslaitteeseen tai
AgFinitiin. Tama voidaan tehda painamalla tiedonsiirtosivulta "Vie raportteja”. Katso "Vie raportteja” sivulla 32.
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Yhteenvetoraportit

Ohjauskanavan raportin sisalto

Kaikkien tuotteiden levitysraporttien sisaltod on
jaettu kahteen eri ryhmaan.

Raportin ensimmadiselld sivulla on peltoa ja
tuotteiden ohjauskanavaa koskevia tietoja.

Jos suoritetaan useiden tuotteiden levityksig,
luodaan useita sivuja, tuotteen ohjauksen
kullekin kanavalle yksi.

Ag Leader’

Technology —
LEVITYSRAPORTTI

Viljelija Pelto
Ag Leader Pelto: Pohjoinen Maatila:  Maatila 1

Laani Kuvaus:

Paikkakunta

Alue

Lohko
[Caitteiston konfiguroint [Cevitys LCevityspaivays/-aika
Ajoneuvo: Traktori Ajoitus: Aloitusaika:  22/7/2015 11:20
Laite: Sijoitus: Paattymisaika: 22/7/201512.19
Puomikorkeus: Suutin-PN:

Puomin paine

Tuote: Vesi
Levityspinta-ala: 9,37

Maara:

OoEEn

Z o

Sato

|[Rajoitukset

Kohdetuholaiset

Sato:
Kasvuvaihe:

Vuoroviljelyrajoitukset:
Rajoitettu syottovali (REI)

uo[ey teenveio

Rajoitukset

Vesi

Nimi Valmistaja

EPA #

RUP Maara Keskimaara
Ei 110,29 11,76

Kayttajan/valvojan tiedot

Allekirjoitus
Kayttaja: Lisenssi:
Kayttéja: Lisenssi:
Valvoja: Lisenssi:

North_Tractor.Sprayer_121513_2015_07_22.pdf

Sivu 1/2
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Yhteenvetoraportit

Ohjauskanavan sisalto sisaltad seuraavaa:

« Palveluntarjoajan tiedot

ALUEYHTEENVETO

Kohde Alue 1 Alue 2
epe  feese . Alueen nimi <l>
« Viljelijan tiedot Kayttajan nimi
. Levityksen tiedot
. P€|t0tled0t Pinta-ala 80.80 ha
) o Kartan madara 135672 L
. Maat”an nimi Ja kUVaUS Kalkkipellettien maara 802.33 L
Levityksen aloitusaika 12/17/2008 3:20 PM
« Laitteiston konfiguraatiotiedot Levityksen paziymisaika 12872008 10:20 4
Maan kunto
. f . Maan lampotila 15°C
LeVItyStledOt Maan kosteustaso Marka
. [ T . Maan kunto Keski
« Ajan/paivamaaran tiedot T Korkea
. Maanmuokkauksen tyyppi Kaistanmuokkaus
. Satotiedot Ymparistoon liittyva
" o . liman lampatila 15°C
« Vuoroviljelyrajoitukset ja RE Taulen nopeus —_—
Tuulen suunta (mistd) NE
+ Useita kohdetuholaisia [ Puolpivinen
osteus 11 %
« Levitetyn tuotteen tiedot St
Muistio
« Kayttdjan ja valvojan tiedot
Tarkastele ra portteja 2_JD 8440_CM 7000_111731_2013_07_09,pdf Sivu2/2

>

Tarkastele
raporttia

Voit tarkastella USB-tikulle tallennettuja Smart Report -raportteja menemalla Yhteenveto-

ruutuun ja painamalla Tarkastele raportteja -painiketta. Selaa Tiedoston valinta -ruudulla luetteloa alaspdin ja valitse Smart
Reportin PDF-tiedosto.

Paina , niin Smart Report ilmestyy PDF-katselusovellukseen.

Tarkastele karttaa

>

Tarkastele
karttaa

Yhteenveto-karttaa tietystd yhteenvetoraportissa
nakyvasta pellon kokonaismaarasta, alueesta tai

versiosta.

Nayttdéon tulee yhteenvetoraportti. Tama kartta
nayttaa levitystoimenpiteisiin kdytetyn maaran ja
lajikkeet kylvotoimenpiteita varten.

Voit tarkastella 4 Yhteenvetokartta

[ Peitto
W Paallekkaisyys
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Kylvolohkon ohjaus

Konfiguroimalla ndyton kylvokoneen lohkojen ohjauksella voit kdynnistaa ja pysdyttaa siemenvirtauksen ja ohjata
kylvokoneen lohkoja riveittdin, jolloin AutoSwath-ohjaus voi kdynnistad ja sammuttaa automaattisesti kylvokoneen
riviyksikkdja kylvokartan perusteella.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis, Karttanakyma-ruutu aukeaa.

A.

T & m m O N @

v O Z2Z Z r X -

1

Valikkopainike

. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensa
Selite

. Maanopeus .
. AgFiniti-tila

Lajikkeet
. Vianmaéritys Ben
. GPS-signaalin ilmaisin
. Nayton selite
. Ajoneuvokuvake

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tapahtumayhteenveto

. Karttanakyma

. Jaettu ruutu

. Siementen lisdvalvonta
. AutoSwath

. Padkytkimen tila

. Lohkojen tilailmaisin

o

Virtaus:

HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettavissa olevien karttaruutundkymien valillg, ja

karttandkymapainikkeen u

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon siséltyvét levitysasetukset.

lkoasu vaihtuu.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

Konfiguraatio I > i >

Kylvo

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla kylvokaytdn toiminnolla.

1

Voit myos kdyttaa Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Lataa konfiguraatio
E Paina Koti-ruudusta kylvdsovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.
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Tuotteiden luonti

Kylvétuotteiden luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen
valinta -ruudusta peltotoimenpidetts aloitettaessa.

Voit laatia lajikkeiden kylvon alkuasetusten aikana seuraavien vaiheiden mukaisesti.

> e ) > Tuote I> \L/ > Siemenlajike

1. Valitse Tuotetyyppi (sato) ja Tuoteyksikot (siemenet tai kg:t)

2. Syoté lajikkeen tai hybridin nimi
Paina ‘ ainutlaatuisen nimen syéttamiseksi lajikkeelle tai hybridille.

3. Syota lajikkeen tai hybridin valmistaja, jos sovellettavissa

Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla .

4, P3atd tuoteasetus painamalla .

Luodun lajikkeen tai hybridin tulisi ilmestya Kylvo-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-valilehteen.
Konfiguraation asetus

Kun konfiguraatio on luotu ja se ilmestyy Konfiguraation asetus -ruutuun, AutoSwathin pitédisi olla oikein konfiguroitu. Jos
et kuitenkaan saa konfiguraatiota latautumaan ohjatussa peltokdyton toiminnossa tai jos ajoneuvosi ei ilmesty Kartta-
ruutuun, saatat haluta tarkastaa, ovatko rivikytkimet asetettuja oikein laiteasetuksissa. Kdyta seuraavaa toimenpidettd
siemenrivin sulkemisen aktivointiin ja/tai kytkinmoduulin konfigurointiin.

: Valitse oma tietty - .
o> > [revere | > W > ] > [t

Rivin sulkemismoduulin konfigurointi -ruutu
aukeaa. Tdma ruutu nadyttada rivin

sulkemismoduulien ja kunkin moduulin Rivin sulkemismoduulin konfigurointi
ohjaamien lohkojen maaran.

Konfigurointi valmis

Siemenkytkinmoduuli Lohkot
i HUOMAA!: Jos saat viestin " - bl
"Konfigurointi epaonnistui. 2014020002 R

Tunnistettujen moduulilahtéjen
maara ei vastaa kylvokonelohkojen

maaraa.”, katso lisdtietoa tdman
kdyttdoppaan Vianmadritys-osiosta.
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Kylvolohkon ohjaus

Automaattinen AutoSwath-ohjaus

oo Valitse oma tietty Automaattinen
S/ R i RN
tai

) ; Automaattinen
Asetukset Konfiguraatioasetukset g
E > ‘ > > tyoleveyden ohjaus

i HUOMAA!: AutoSwath-toiminnon kayttamiseksi kylvotoimenpiteissa tarvitaan 5 Hz:n tai korkeampi GPS-
lahtdnopeus. AutoSwath-ohjaus ei salli lohkojen padllekytkentdd ennen kuin paa- ja kylvoélohkon kytkimet ovat
padlld. Jos GPS-1dhtdnopeus on alle 5 Hz ja valitset AutoSwathin, ndyttdon tulee varoitus, joka ilmoittaa, ettei
AutoSwath-ohjaus ole kaytettavissa alle 5 Hz:n nopeudessa.

Automaattinen tydleveyden ohjaus kytkee
lohkot automaattisesti pois ja paalle seuraavien

olosuhteiden perusteella: Automaattinen tyéleveyden ohjaus
« Pellon sisé-ja ulkorajauksille menoja Kylvs
sie | ta po Istuminen. El‘-‘lgg:ll(jselinnen -optio Peittosoptio Ennalf(ointi-
asetukset

+ Pellon aiemmin levitetyille alueille Jits muuttamatta * Minimo ohitus
meno ja sieltd poistuminen.

+ Kytke lohko pois Minimoi paallekkaisyys

Rajauksen ulkopuolinen -optio—Valitse . ol
toinen kahdesta optiosta jarjestelman toiminnan masrittam .
maarittamiseksi, kun lohko poistuu pellon
rajaukselta.

» Jata muuttamatta—Kytkinlohkon
paalle/pois -tila ei muutu pellolta
poistuttaessa, jolle on maaritelty
ulkorajaus.

+ Kytke lohko pois—Kytkinlohko lopettaa
kylvon pellolta poistuttaessa, jolle on
maaritelty ulkorajaus.

- Peitto-optio
Peitto-optioalueella taytyy valita jokin kolmesta vaihtoehdosta:

+ Minimoi ohitus -optio kytkee laitelohkon pois paaltd, kun koko lohko on tdysin peittoalueen sisapuolella.
Tama estda ohitusten mahdollisuuden.

+ Minimoi paallekkaisyys -optio kytkee laitelohkon pois pddlta, kun kyseinen lohko menee ensiksi
peittoalueelle. Tama estda paallekkaisyyksien mahdollisuuden.

- Kayttdajan maarittama -optio tarjoaa mahdollisuuden valita, mikd prosenttiosuus laitelohkosta on
peittoalueella ennen kuin kyseinen lohko kytkeytyy pois. Jos valitset esimerkiksi 50 %, silloin lohko kytkeytyy
pois, kun puolet siitd on peittoalueella.

Ennakointiasetukset

AutoSwath-ohjausasetukset tallennetaan ohjainta kohti per konfiguraatio. Samassa toimenpiteessa kdytettavaan
laitteistoon voi olla tallennettuna eri ennakointiasetuksia. Ennakointiasetukset-ruutu sisdltda kunkin ohjaimen ennakoinnit.

Ennakointiasetukset
z
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Kytke paalle—Tama asetus maarittad, kuinka

pitkalle jdrjestelmd ennakoilohkojen kytkemisen
takaisin paalle. Tama asetus korvaa viiveen EnnaRoiacotaRoot
kylvon ohjausjarjestelmdssa, kun laitelohkot ovat

kyt ketty| ﬂé paa | | e Rivin sulkeminen Kytke paalle: 1.1 ﬂ Kytke pois:

HUOMIQO!: Parhaan mahdollisen
tehokkuuden vuoksi dld muuta
ajonopeutta, kun saavut kylvamattomalle
alueelle. Kiihdytd joko hyvissad ajoin ennen
kylvamattomalle alueelle saapumista tai
kaikkien kytkinlohkojen paallekytkennan
jalkeen.

Kytke pois—Tdma asetus maadrittaa, kuinka
pitkdlle jarjestelma ennakoi lohkojen kytkemisen
pois. Tama asetus korvaa viiveen tuotteen
ohjausjdrjestelmassd, kun lohkot kytketdan pois.

HUOMIO!: Parhaan mahdollisen tehokkuuden vuoksi 8l muuta ajonopeutta, kun lahestyt kylvettya aluetta. Hidasta
joko hyvissd ajoin ennen kylvetylle alueelle saapumista tai kaikkien kytkinlohkojen poiskytkennan jalkeen.

Rivin sulkemisen ennakoinnin numerot

Tama taulukko viittaa ennakoinnin paalle- ja poiskytkemisen numeroihin sekd sahkokytkimelle ettd ilmakytkimen rivin
sulkemisen moduuleille.

Kylvokoneyksikon siemenmittarin tyyppi Paalle/pois Sahkokytkin limakytkin
Kytke pdall 09 11

Kourayksikot yIe paa. ©
Kytke pois 03 03
Kytke paa

mu ytke paa.lle 09 1,1
Kytke pois 04 04

HUOMAA!: Ylla olevien asetusten kdytdn tulisi tuottaa hyvat peltotulokset. Tarkista kuitenkin aina ajan kanssa, etta
siemenet sijoitetaan moitteettomasti peltoon ja sdada tarvittaessa jarjestelmaasetusta. Ald luota yksinomaan naytén
kartan ulkoasuun. Nayton kartta ei ndyta virheellisten GPS-poikkeamien tai AutoSwath-ennakointiasetusten
aiheuttamia aukkoja eika paallekkaisyyksia.

i

AutoSwath-tehokkuuden tarkastaminen rivin sulkemista varten

Y& olevassa, ailemmin ndytetyssa AutoSwath-ennakointitaulukossa annetut asetukset on testattu kunkin kytkin- ja
siemenmittariyhdistelman kanssa, jotta ne toimivat kylvokoneessa. Tarkista kuitenkin aina ajan kanssa, ettd siemenet
sijoitetaan moitteettomasti peltoon ja sdada tarvittaessa jarjestelmaasetusta. Ald luota yksinomaan nayton kartan
ulkoasuun. Nayton kartta ei ndyta virheellisten GPS-poikkeamien tai AutoSwath-ennakointiasetusten aiheuttamia aukkoja
eikd paallekkaisyyksid. Tarkista asetukset seuraavan toimenpiteen mukaisesti:

1. Pysayta kylvokone 20 metrin pddssa kylvetysta pdisteesta.

2. Valitse kylvokoneen kustakin tydleveyslohkosta yksi riviyksikkd tarkkailtavaksi.
3. Poista alaspaine kunkin valitun riviyksikon sulkupydrasta.
4

. Pida sulkupydrat irti maasta kiinnittamalla ketju tai hihna suppilon tukipaneelin sulkupydran varren valille. (Tama
estaa sulkupyoria sulkemasta siemenvakoa).

HUOMAA! Ndiden sulkupy®rien varmistaminen ylds mahdollistaa kylvettévien siementen tarkkailun vaossa, jotta
voit tarkkailla, milloin AutoSwath kytkeytyy pois ja pdalle siementen levityksen aikana.

jmio

5. Jatka kylvda normaalisti, pysdyta sitten, kun olet 20 metrin padssa seuraavan polun pdisteesta.
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Kylvolohkon ohjaus

6. Pysdyta kylvokone ja tarkkaile AutoSwathin kytkeytymista pois ja pddlle ndhddksesi, ovatko tulokset hyvaksyttavia.

« Jos tulokset ovat oikein, palauta silloin sulkupydrdt aiempaan toimintatilaan. Sulje tarkkailtavien rivien
siemenvako ja jatka kylvoa.

+ Jos epdilet tulosten olevan virheellisid, sddda asiaankuuluvaa ennakointiasetusta yhden kymmenessekunnin
(0,1) koetta kohti. Suuremmat saadot voivat aiheuttaa tahattoman isoja muutoksia AutoSwath-tehokkuuteen.
Kun sadddt ennakointinumeroita ehdotetuista asetuksista, on suositeltavaa, etta teet useita seurantakokeita
toimenpiteen tarkkuuden varmistamiseksi.

- Jos kohtaat ylikylvoon tai alikylvodn liittyvid ongelmia, katso Vianmaaritys-osiosta "Ylikylvon tai alikylvon
ratkaisu Autoswathissa”.

Lisatulo

Kylvokoneen kytkinohjatut lohkot ovat 2o Lisktulo

oletuksena kahdessa ensimmadisessa

kytkinrasian kylvétoiminnon sisaltdmassa = SEHE

kytkimessa. AutoSwath laukaisee silti lohkot F2 kytkin 1) 1.2.3.4.5.6.7.8 v
paalle/pois lohkoittain kylvélevityksesss. Jos e P
kayttdjd haluaa kytkea lohkot paalle/pois yhdella F5 (kytkin 4)

ainoalla kytkimelld, lohkot on madriteltava. :fzi:::i;

F8 (kytkin 7)
F9 (kytkin 8)
F10 (kytkin 9)
F11 (kytkin 10)
Ulkoinen 1
Ulkoinen 2
Ulkoinen 3
Ulkoinen 4

| Resetoi .
kaikki
=

2. Korosta haluamasi kytkin asettaaksesi
siihen toiminnon.

3. Valitse sopivat toiminnot (t4ta Satulo

toimenpidettd varten kytkinlohkot) (7ot e
asetettaviksi haluttuun kytkimeen. Kunkin \éz \
toiminnon ketjukuvakkeet “linkittyvat” :
painettaessa, mika ilmaisee, ettd ne on
asetettu. Jos toiminnolla on "katkennut
linkki’, sitd ei ole asetettu. Jos kytkimelld on
"X" siihen ei ole asetettu toimintoa.

Tallenna asetus painamalla .

HUOMAA! Vaikka paakytkimeen ei ole
asetettu mitaan tiettyja toimintoja,
padkytkin toimii silti koko jarjestelman
padkytkimend/-katkaisimena.

jmie

Kytkimen vianmaaritys

CAN > korosta kohta, jossa on merkintd Siemenkytkinmoduuli > .

PN 2006395—FIN Rev. F 125



CAN A -vélilehdelld on siemenkytkinmoduuli
CAN BUS -vaylan kutakin moduulia varten.

Kytkimen vianmaaritys -ruutu sisiltda moduulin ) Kytidimen v SnmEsEiys
lohkojen tilan. Jos on useita kytkinmoduuleja, 2014010001 | 2014010002

kutakin sarjanumeron perusteella tunnistettavaa ' '

varten on valilehti. Tatd ruutua voidaan kadyttaa
lohkon tilan vianmaaritykseen ja se kertoo, mitka
lohkot ovat kartoitettuja tiettyihin kytkimiin. Jos e Sl Al
lohko on pois paaltd, ilmaisimet ovat harmaita,

jos lohko on paall3, iimaisimet ovat vihreita.

Moduulin sijainti- CPU-lampatila-
Eturiviyksikon ohjaus Ajurilampatila-

Kylvokoneen lohkojen ohjauksen vianmaaritys

Ongelma—Saadaan viesti "Konfigurointi epdonnistui. Tunnistettujen moduulildhtdjen maara ei vastaa
kylvokonelohkojen madraa!

Ratkaisu—Moduulin (moduulien) tunnistamien kytkinlohkojen méaara ei vastaa konfiguraatioon tehtya lohkojen
asetusta.

1. Varmista, ettd kytkinlohkojen konfiguraatiot on asetettu vastaamaan kylvokoneen asetuksia. Moduuliin liitetty
kytkinadapterijohto madrittelee kytkinlohkojen maaran.

2. Jos tunnistettujen lohkojen maara on oletettua pienempi, tarkasta, onko ensimmaiseen epdonnistuneeseen
lohkoon menevdssa johdotuksessa vaurioita. (Esim.: Jos 8-rivisen kylvokoneen, jossa on 8 kytkinlohkoa, lohkot 1-
6 tunnistetaan, tarkasta lohkoon 7 meneva johdotus). Kytkin ei ole valttamatta liitettynd tai johdoissa on vaurioita.

3. Jostunnistettujen lohkojen maara on "0-0", tarkasta kytkinohjausmoduuliin meneva high-virta (12 V). Tarkasta
myos, ettd adapterijohdosta lahteva high-virran "T"-liitanta on liitetty.

- Jos kytkinohjausmoduulista varmistetaan 12V, tarkista, onko ensimmadiseen kytkinlohkoon menevassa
johdotuksessa vaurioita.

i HUOMAAL 12 V testataan 2-nastaisilla deutsch-liitannoilla.

Ylikylvon tai alikylvon ratkaisu Autoswathissa
AutoSwath-toiminto—Kytke pois ennakointi
Ongelma—Alikylvo
Suositeltava toimenpide—Pienennd ennakointinumeroa
Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet mydhemmin ja kytkee kylvékoneen mydhemmin pois paalta.
Ongelma — Ylikylvo
Suositeltava toimenpide—Suurenna ennakointinumeroa

Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet aikaisemmin ja kytkee kylvokoneen aikaisemmin pois paalta.

AutoSwath-toiminto—Kytke padlle ennakointi

Ongelma—Alikylvo
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Kylvolohkon ohjaus

Suositeltava toimenpide—Suurenna ennakointinumeroa
Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet aikaisemmin ja kytkee kylvokoneen aikaisemmin pdalle.
Ongelma—Ylikylvo
Suositeltava toimenpide—Pienennd ennakointinumeroa

Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet mydhemmin ja kytkee kylvokoneen mydhemmin paalle.
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta kylvosovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

HUOMIO!: Jos konfiguraatio ladataan ensimmaisen kerran, kayttdjalle S

tulee ndyttodn varoitusilmoitus, joka ilmaisee, ettd Siementd/kier.- - — -
asetus taytyy tarkastaa. Jatka Kylvokoneoptiot-ruutuun ja syota

sopiva Siementéd/kier. -arvo, katso "Kylvokoneoptiot” sivulla 145

Siementéa/kier.-arvo tarvitaan kylvokonemaaran ohjausta varten. (jos A -:e'::‘;':fiEfa‘{:‘g_'“;::i‘;‘;;“'sf’i“:j;‘;;e"jZé‘t‘;it“gs_
Siementd/kier. -arvoksi jatetddn 0, tdma varoitusilmoitus tulee

nayttdon aina, kun luodaan tapahtuma tai sitd jatketaan)

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

A.
B.

— I O m m O N

T O v O Z =2 r X -«

i

Valikkopainike | o1 |
= . . N (O] 32000 32000
Lokiin kirjattu peltopinta-ala % 32000
yhteensa Méars Lajike B 35000 E|
Wik + (O] 32000
. Maanopeus e () s e
Dgcfk_j;)zl [ Lajike C L
. AgFiniti-tilailmaisin o ® 32000
. e o8O - 32000 Virtaus: 3990
. Vianmaaritys c = :
H\B
. GPS-signaalin ilmaisin N — ‘
. Nayton selite
. Ajoneuvokuvake N (L Asetukset
. . L ®.m% Population 32000 sdsjac Spacing 6.6 in
Tuotteen OhJaUS —tyokalumw l:g:rﬂ_ﬂ_l_‘W—W e
.. e b 18 20 30
Kylvokonekadyttd RPM S A INCE I IR T 25 25 25
. Pylvaskaavio
. Asetukset-painike
. Tapahtumayhteenveto
. Karttandkyma
. Jaettu ruutu
. Siementen lisdvalvonta
. AutoSwath
. Paakytkimen tila

HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettavissa olevien karttaruutundkymien valillg, ja
karttandakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.
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Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-valilehdet nakyvat SeedCommand-kayntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-

ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-vdlilehtid, niin laajentunut nakyma H@
ndyttaa madrdpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,

maarityspainikkeen, madran lisdys- ja mddran vahennysnuolet ja maaran

asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla. B@)

A. Lajike—Tuotteen ohjaus -tyokalurivi voi ndyttaa erilajien maéarat tietyn G
kylvokonfiguraation perusteella. Paina kyseisen alueen ruutua, joka
nadyttaa tietyn lajikkeen, niin vihred palkki korostaa taman lajikkeen.

Mddra 1 ja mddrd 2 ndytetaan sitten maarapainikkeissa.

Virtaus:

B. Tavoitemadara—Tavoitemaard on haluttu levitysmaara.

40 100 %
@ ~SNNEENENEENEEEEE

C. Todellinen maara—Todellinen maard saadaan akselin pyorimisanturista.

HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot
voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

i

5 D. Mdaran 1 painike

30000 | E Maéaran 2 painike

Nama nakyvat vain hydraulikdytdn tai askelmoottorin siemenmittarin konfiguraatioissa. Maaran
1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja kylvomaarid, joiden avulla kdyttajat voivat vaihtaa nopeasti
kunkin yksittaisen tuotteen haluttujen kylvomaarien valilla. Aktiivinen méaardpainike nakyy naytolla
harmaataustaisena. YIld olevassa esimerkissd maara 1 on aktiivinen.

F. Manuaalinen venttiilinohjaus—Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla
_ ., | kayttdjat voivat madritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavat tata vaihtoehtoa
laitteiston puhdistamiseen paivan paatteeksi.

R G. Madrityspainike
28000

H. Maaran lisdysnuoli | ‘

|. Mdaran vihennysnuoli| W ‘

Painikkeen ‘ VN ‘/‘ v ‘ painaminen kerran suurentaa maaraa kdyttajan Mdaran ohjausasetukset -
ruudussa asettaman maaran verran.

% J.Maaran asetus -painike—Maéaran asetuspainike avaa Maaran ohjausasetukset -ruudun.

K. Lohkojen tilailmaisin
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Hydraulinen siemenmaara

n ohjaus

Maaran ohjausasetukset

Paina

% Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -

tyokalurivilld ndkyvien maaran 1 ja maaran 2

asetu

ksien saatamiseksi seka kylvomaaritysten

tuomiseksi. Maaran ohjausasetukset -ruutuun
padstdan painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd madrdn asetuspainiketta.

Maaran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

- Lataa karttaperusteinen maéritystiedosto painamalla | ¢& |.

1.

Maaran 1 ja maaran 2 asetukset esittavat
esiasetettuja levitysmaarid, joiden avulla
kayttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin
yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemaddrien valilla. Paina

halutun maaran sydttamiseksi.

Lisays-painikkeen avulla kdyttdjat voivat

A:.',D Maéaran ohjausasetukset

rii Méarén ohjaus

Lajike A
Maéra 1 Maéra 2 Lisdys

l 32000 i! ‘ 36000 ﬂ‘ ‘ 500 i]
Lajike B

Mair 1 Maiirs 2 Liséys
l 32000 al ‘ 36000 ﬁ‘ ‘ 500 E]
Lajike C

Maara 1 Maara 2 Lisdys

36000 E‘ ‘ 500 a]

Vahimmaisvirtaus

0 &

Vahimmaisvirtaus

0 &

Vahimmaisvirtaus

o

madritelld lisdys- ja vahennysmaarat madritetylle maaralle Tuotteen ohjaus -tydkalurivin painikkeita

‘ -~ ‘/‘_ b 4 _‘ kayttamalla. Syotd haluttu lisdys painamalla

aritysten lataaminen
Paina méaaran asetuspainiketta
B i

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

Etsi ja korosta kytkettyd USB:td tai AgFiniti
Cloudia kayttamalld oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttoon tulee

maadrityskartan esindakyma. Paina u

Import Prescription: Select Prescription

Name Product

E] Grower: Grower Smith

E Farm: Home

E Field: East McMains

Easl_McMains.irx 216-63VT3

| Product

lnymd 1
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5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimid
levitettdvaad ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrad ja keskimaara
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % B‘

To Apply
l 30000 stls/ac ﬂ‘

To Apply
‘ 36000 sds/ac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply: 3800771,32 sils
Total Area Applied: 116.26 ac

Average Rate: 32693.25 sds/ac

Total To Apply: 3800780.87 sds
Total Area Applied: 116.26 ac
Average Rate: 32693 .26 sds/ac

El KB

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jdrjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttdd tuotteen madraltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen ‘muototiedosto” voi sisdltdad suositusmaaria useille tuotteille.

1. Paina aluksi Tuotteen ohjaus -tydkalurivilta

Méaérén ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

N

|

Maéaran ohjausasetukset

Mééran ohjaus
Lajike A

Maéra 1
l 32000 i’ ‘

Lajike B
Mésrs 1

Maara 2 Vahimmaisvirtaus

36000 ﬂ‘ ‘

Lisdys

500 i| 0 =

Maara 2

36000 ﬁ‘ ‘

Lisdys Véhimmaisvirtaus

500 al 0 B

|

Lajike C
Maiirs 1

l 32000 ii ‘

Maara 2

36000 ﬂ‘ ‘

Lisdys Vahimmaisvirtaus

500 al 0 =
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

4, Valitse sarake muototiedostosta

Valitse sarake, joka sisaltda tuotteen
suositusmadaran. Valintaikkunan oikealla puolella

Sarake:

Tuo madritys: Valitse tiedostoja

Koko ‘Muokkauspaivays

. EI ; Nayte-Rx

East_McMains.irx

Test_RX corn.agsetup
Test_RX_poly.dbf
Test_RX_poly.prj
Test_RX_poly.shx

I Jarjestelman tilavuustiedot

Tuo maédritys: Valitse sarake

Sarakkeen esikatselu

oleva luettelo nadyttaa valitun sarakkeen
nadytetiedot.

' |Tav_masra_k

v‘ 32.0000

Tuote: 30.0000

5. Valitse yksikot

Lajike A v 130.0000

Valitse ohjausyksikdt tuotteen levitysta varten.

Yksikot:

6. Oletusmaaran asetus

30.0000

siementa vl
30,0000

Oletusmaara:

Jarjestelma asettaa oletusmaaran. Muokkaa

3z [@

‘ 28.0000

arvoa halutessasi ndyton nappaimistda
kayttamalla.

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikdt, joita

varten muototiedoston madritys on tehty.
Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta
aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

i

*

ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-oletus” Tama
Maéré pellon ulkopuolella -asetukseksi valitaan "Rx-
madrityskartan kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

30.0000

34.0000

‘ [ Kayta kaikille kylvotuotteille

HUOMIO!: Jarjestelma kayttda oletusmaéaraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Méaara pellon

asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos
oletus’, oletustavoitemaaraa kaytetdan, kun ajoneuvo poistuu

Kylvétuotteiden luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen

valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Voit laatia lajikkeiden kylvdn alkuasetusten aikana seuraavi

en vaiheiden mukaisesti.

>ﬂﬁ>

1. Valitse Tuotetyyppi (sato) ja Tuoteyksikot (siemen

e |> = >

Siemenlajike

et tai kg:t).
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2. Syota lajikkeen tai hybridin nimi.

ainutlaatuisen nimen syottamiseksi lajikkeelle tai hybridille.

3. Syota lajikkeen tai hybridin valmistaja, jos sovellettavissa.

Valmistajan nimi voidaan lisdtad pudotusvalikkoon painamalla %

4, P3atd tuoteasetus painamalla .

Luodun lajikkeen tai hybridin tulisi ilmestya Kylvé-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon sisaltyvdt levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

€

tai

/ > e > Konfiguraatio I> \L/ > Kylvo

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Laitteistoasetukset

2 Valitse oma tietty .
> [ | MR > (]| i
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Laitteistoasetukset
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Maara pellon ulkopuolella—Tama asetus
maarittad, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

- Nolla—Tama pysayttaa kylvon. Wirs peon ukopuolai B e

« Viimeisin hyva—Tama jatkaa kylvoa [facsl
viimeisimmalld tunnetulla maaralla.

v

W Maaranayton tasoitus

+ Rx-oletus—Maaritysta kdytettdessa tama
levittdd oletusmadralla (tai rajauksen
ulkopuolisella madaralld) madritystiedoston
maadrittelyn mukaisesti.

Maaranayton tasoitus—Madrittad, miten
ohjauskanavan madraanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jérjestelma
ndyttdd madrdanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jarjestelma ndyttaa tavoitemadran, kun
kylvémaard on 10 % puitteissa tavoitemaaran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjdrjestelman viiveen, kun sdddettdvan maaran kylvon
aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausmaaria. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tétd asetusta voidaan pitda
"ennakointiarvona” vaihtuvan madran maaritysta kdytettdessad. Naytto lahettda signaalin maarien vaihtamiseksi ennen
siirtymadviivan saavuttamista, jotta levitettdvd maara on oikea siirryttdessa uudelle hallinta-alueelle.

Lisatulo

e a Valitse oma tietty Ay
o> > [ > IR > (1> [
tai

E > {% Asetukset ‘ > Konfiguraatioasetukset > Lisatulo

Kdyttaja voi halutessaan mukauttaa kytkimia
kylvokonekayttoihin Lisatulo-ruudusta kasin.

) Lisiitulo
1. Paina
Aseta SeedCommand
F1 (Master) -_A
F2 (kytk!n 1) 1 selt:m1
2. Korosta haluamasi kytkin asettaaksesi Fa lytkin 3 : fazer e
siihen toiminnon. Fé (ytin 5 @

F7 (kytkin 6)
F8 (kytkin 7)
F9 (kytkin 8)
F10 (kytkin 9)
F11 (kytkin 10)
Ulkoinen 1
Ulkoinen 2
Ulkoinen 3
Ulkoinen 4

| Resetoi :
kaikki
=
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3. Valitse sopivat toiminnot (tdta
toimenpidettd varten kylvokonekaytot)
asetettaviksi haluttuun kytkimeen. Kunkin Lisstulo
toiminnon ketjukuvakkeet “linkittyvat”
painettaessa, mika ilmaisee, ettd ne on

FHonnEaan
asetettu. Jos toiminnolla on "katkennut é; © | € @ ‘Efg dz ffg

linkki", sitd ei ole asetettu. Jos kytkimelld on
"X" siihen ei ole asetettu toimintoa.

Tallenna asetus painamalla . Siemenkomento

HUOMAA! Vaikka pddkytkimeen ei ole
asetettu mitaan tiettyja toimintoja,
padkytkin toimii silti koko jarjestelman
padkytkimend/-katkaisimena.

mio

Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Hydraulisen siemenohjausmoduulin kautta kayttdja voi valvoa ndytdn kautta enintdén kolmea hydraulimoottorikdyttoa.
Konfiguroi hydraulinen siemenohjausmoduuli seuraavassa jarjestyksessa.

1. Anna ohjainasetukset—Sisdltdd maks. mittausnopeuden, valityssuhteen ja minimin sallitun maanopeuden. Katso
"Siemenmadran hydraulimoottorikdyttdjen ohjainasetukset” sivulla 136"

2. Priimaa hydraulinen siemenmittari—T3yta siemenmittari siemenilld ohitusten valttdmiseksi. Katso
"Siemenmaaramittarien priimaus” sivulla 145.

3. Mittarin kalibrointi

A. Anna mittarin kalibrointiluku. Tama luku, joka esittad siemenia per kierros, asetetaan siemenmittarin yhdella
kierroksella pudotettavan siemenmadran mukaisesti.

B. Suorita siemenmittarin kalibrointi. Uusi kalibrointi tulisi suorittaa, jos siementen tarkeméaara ei vastaa todellista
kylvettyd kantaa. Katso "Siemenmadramittarien kalibrointi” sivulla 145.

Siemenmaaran hydraulimoottorikayttojen ohjainasetukset

Kun olet luonut toimintakonfiguraation hydraulisen siemenmittarin ohjaukselle, tee asetuksiin muutokset
Ohjainasetukset-ruudussa, jotka ndyttavat venttiiliasetukset hydraulivirtaukselle ja sykayksille per kierros.

@> w > Konfiguraatio |>> % > Ohjainasetukset

Ohjausasetukset-ruutu koostuu vahintdan kahdesta vdlilehdesta: Kanava-valilehdistd, jotka nakyvat kullakin ohjattavalla
kanavalla ja Lisa-valilehdesta.
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Kanava-valilehden asetukset

Valityssuhde—Hydraulikdyton
hammaspyoran kierrosten maara
siemenmittarin yhden kierroksen Kanava 1 | L=
pyorittamiseen. Kylvokoneen valmistajalta saa
yleensa taman suhteen. Kdytd muussa

Ohjainasetukset

Valityssuhde

tapauksessa valityssuhteen laskentaan — salittav

esimerkeissa nakyvaa kaavaa. Katso fledimeacta 1
"Siemenmaaramoottorien o & - -
valityssuhdelaskelmat” sivulla 141. Py&rista - = R

Mittarin

desimaali Iahlmpaan 0,001. maksiminopeus

Akselinopeuden kalibrointi—Kalibrointiluku, 8

joka esittaa hydraulimoottorin yhta kierrosta
vastaavia sykayksia.

Mittarin maksiminopeus—Asetus maarittaa
siemenmittarin maksimin RPM:n.

Sallittava virhe—Maarittaa sallittavan virheen
prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitaan muutoksia virtausmaaraan.

Ohjausventtiilin asetukset—Tama painike avaa Ohjausventtiilin asetukset -ruudun. Ohjausventtiilin asetukset -ruudun
ulkoasu vaihtelee riippuen siita, ovatko kylvokoneen ohjausventtiilit pulssinleveyden modulaatioventtiileja vai
servoventtiileja.

Ohjausventtiilin asetukset -
pulssinleveyden modulaatio

Ohjaimen venttiiliasetukset
Pulssinleveyden modulaatiotaajuus— . =i
Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation Gl
ohjausventtiili sykkii. Asetukset [6ytyvat venttiilin
valmistajalta.

. . o e Pulssinl; d dulaation lisa k
Pulssinleveyden modulaation lisdys— e moctaten 'saysﬂ

Maa”ttaa, kuinka voimakkaasti Ohjausventt”li Nollavirtauspoikkeama
reagoi, kun madraan tehdadn saatdja. Mitd
suurempi arvo, sitd voimakkaampi jarjestelman
vaste.

io ¥

Yy

Nollavirtauspoikkeama—~tsittdd maksimia
toimintajaksoa, joka ldhetetddn ohjausventtiiliin
ilman ettd pulssinleveyden modulaation venttiili
tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean
nollavirtauspoikkeama-arvon kdyttdminen voi
aiheuttaa sen, ettei tuotteen ohjausjarjestelma
valvo kunnolla virtausmaaria alhaisissa maarissa.
Katso pulssinleveyden modulaatioventtiilin valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.
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Ohjausventtiilin asetukset -
servo

Ohjaimen venttiiliasetukset

Venttiilin vaste 1—Maarittaa servoventtiilin

nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe ylittaa hacial E
vasteen raja-arvoasetuksen. Venttiilin Venttiilin ;

vaste 1 vaste 2 Vasteen raja-arvo
Venttiilin vaste 2—Madrittaa servoventtiilin : 15[

nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe alittaa
vasteen raja-arvoasetuksen.

Vasteen raja-arvo—Maarittaa jdrjestelman
vasteen maaran muutokseen.

Lisa-valilehden asetukset

Minimi maanopeus—Kylvokone istuttaa talla
simuloidulla maanopeudella, kunnes ndytettava
maanopeus ylittdd tdman arvon. Tama kiinted R R LS N R
maanopeus kompensoi viiveet alkuperdisen
maanopeuden saavuttamisessa, kun ajo

aloitetaan pysahdyksesta. Kylvo tapahtuu i
minimilld maanopeudella, kunnes jompikumpi 2 mph [
seuraavista ehdoista tayttyy:

Ohjainasetukset

Maara ei
vastaa -aika

-~

Méara ei 4
vastaa -raja-arvo

A. Havaitaan pyoran liiketta. Edellyttaa
]
pydranliikeanturin. 2 e

-

B. Apukdynnistyskytkintd painetaan.
Edellyttaa

apukdynnistyskytkinsarjan. -

Maara ei vastaa -raja-arvo—Halytyksia
laukaiseva siemenmaddravirheen prosentti.

Maara ei vastaa -aika—Ajallinen kesto virheen
tapahtumisesta halytyksen kuulumiseen.

Hydraulisen siemenohjauksen asetukset tietyille kylvokoneille

i HUOMAA!: Alla olevien asetusten pitdisi olla hyva lahtdkohta ohjauksen ennakointiasetuksille. Tarkista kuitenkin
siemenmittarien kalibrointia varten aina ajan kanssa, ettad siemenet sijoitetaan moitteettomasti pellolle, ja sd3da
tarvittaessa jarjestelmdasetuksia. Ald luota yksinomaan nayton kartan ulkoasuun. N&yton kartta ei ndyta virheellisten
GPS-poikkeamien tai AutoSwath-ennakointiasetusten aiheuttamia aukkoja eika paallekkaisyyksia.
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Ohjausventtii-| Pulssinleveyden | Pulssinleveyden | Nollavir-

Kylvokoneen lin modulaatiotaa-| modulaation | tauspoik- Sykayksia/
merkki konfigurointi juus lisdys keama | Vilityssuhde kier.
- ) 2,374 (ketju)
Johrj. Deere Pulssmleveyglen 175 110 40 J 360
kylvokoneet modulaatio 2.417 (ProShaft)

Pulssinleveyden

White-kylvokoneet ) 200 90 30 55 360
modulaatio

Caseﬂ H - Pulssmleveyglen 100 90 40 6,803 360

kylvokoneet modulaatio

Dickey-John Pulssinleveyden ;

Hydradrive modulaatio 200 300 36 Taytyy laskea 360

I\/.lekaam‘nen‘ Pulssmleveyglen 500 130 33 1533 360

Kinze-mittari modulaatio

Kinze Pulssinleveyden

EdgeVac -mittari modulaatio 200 60 4 2947 360

Hydraulisen siemenmittarin kalibrointiluvut

Ennen hydraulisen siemenmittarin kalibrointia kylvdkoneen ohjausikkunan Mittarin kalibrointi -ruutuun ilmestyvien
numeroiden tulisi olla samoja kuin alla nékyvien numeroiden. Elleivdt ne ole, siemenmittari ei valttamatta toimi oikein tai
vdlityssuhde saattaa olla vaard. Pyyda tarvittaessa apua tekniselta tuelta.

i HUOMAA!: Katso kayttdoppaasta tarkemmat tiedot muista siemenlevyoptioista.

Puuvillan

Kylvokoneen merkki ja tyyppi| Maissi |Soijapavut| perusmaara Durra
John Deere
Imu: Vakio 30 108 64 45
Imu: ProMAX™ 40
Imu: Precision Planting eSet® 30
Imu: VenHuizen AccuVac -sarja 40
Mekaniikka: Tappi 12
Mekaniikka: Harjamittari 56
Case IH
Imu 48 130 80 80
Cyclo® 36 240
KINZE
EdgeVac® 39 60 54 60
Mekaniikka: Tappi 12 60 30 60
Valkoinen

30 60
Great Plains
Mekaniikka: Vakio 12 110 120 102
Mekaniikka: Kaksirivinen 6 100 135
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Askelmoottorin siemenmaaran ohjaus

Askelmoottorin siemenohjausmoduulin avulla Rawson ACCU-RATE -ohjain voi valvoa ndytdn kautta enintddn kolmea
hydraulimoottorikdyttdad. Konfiguroi askelmoottorin siemenohjausmoduuli seuraavassa jérjestyksessa.

1. Anna ohjainasetukset—Sisdltdd maks. mittausnopeuden, valityssuhteen ja minimin sallitun maanopeuden. Katso
"Siemenmadran hydraulimoottorikdyttdjen ohjainasetukset” sivulla 136.

2. Priimaa askelmoottorin siemenmittari—Tama tayttda siemenmittarin siemenilld ohitusten valttdmiseksi. Katso
"Siemnenmaaramittarien priimaus” sivulla 145.

3. Mittarin kalibrointi

A. Anna mittarin kalibrointiluku. Tama luku, joka esittaa siemenia per kierros, asetetaan siemenmittarin yhdella
kierroksella pudotettavan siemenmaaran mukaisesti.

B. Suorita siemenmittarin kalibrointi. Uusi kalibrointi tulisi suorittaa, jos siementen tarkemaara ei vastaa todellista
kylvettya kantaa. Katso "Siemenmadramittarien kalibrointi” sivulla 145.

Askelmoottorin siemenmaaramoottorikdyttojen ohjainasetukset

Askelmoottorin ohjainasetukset tulisi tehda ennen mittarin kalibrointiluvun sydttamista tai peltotoimenpiteiden
suorittamista.

i Valitse oma tietty ini
> > [ | MR > > [

Kukin kanava naytetaan oman valilehtensa kera. Lisa-valilehti mahdollistaa minimin sallitun maanopeuden saadon.

Kanava-valilehdet

Mittarin maks. nopeus—Tama luku esittda

siemenmittarin maksimia sallittua RPM:d4, ja se
on valmistajan maarittdma. Nayttdon tulee Ohjainasetukset
varoitus, jos tama raja-arvo ylittyy.

Kanava 1 Kanava 2 Kanava 3 Lisa

Vilityssuhde—Hydraulikdyton kierrossuhde Mittarin maks.nopeus
siemenmittarin yhden kierroksen 150 rpm [

pyorlttamIS€€‘n Vilityssuhde

2@
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Lisa-valilehti

Minimi maanopeus—Kylvokone istuttaa talla
simuloidulla maanopeudella, kunnes ndytettava
maanopeus ylittdd tdman arvon. Tama kiinted Kanaval | Kanava2 | Kanava3  Lisa
maanopeus kompensoi viiveet alkuperdisen Minimi ala

maanopeuden saavuttamisessa, kun ajo -

aloitetaan pysahdyksesta. Kylvo tapahtuu E’

minimilld maanopeudella, kunnes jompikumpi
seuraavista ehdoista tayttyy:

Ohjainasetukset

A. Havaitaan pyoradn liiketta. Edellyttaa
pyoranliikeanturin.

B. Apukdynnistyskytkintd painetaan.
Edellyttaa
apukdynnistyskytkinsarjan

Siemenmaaramoottorien valityssuhdelaskelmat

Valityssuhde on asetus, joka nakyy askelmoottorin siemenohjausmoduulin ja hydraulisen siemenohjausmoduulin Ohjain-
vdlilehdelld. Se on hydraulikdyton kierrosten suhde verrattuna siemenmittarin yhteen kierrokseen. Taman asetuksen avulla
arvioidaan, miten nopeasti siemenmaaramoottorin tulisi toimia siemenmittarin normaalin RPM:n saavuttamiseksi
kylvbtoimenpiteiden aikana.

Voit syottaa valityssuhteen manuaalisesti Ohjainasetukset -ikkunaan laskemalla ensin valityssuhteen alla ja seuraavilla
sivuilla annettujen tietojen perusteella. Valityssuhdeluku lasketaan kertomalla kaikki valityssuhdeyhdistelmat
siemenmadran kayttdmoottorista siemenmittariin.

Siemenmaaran laskennan esimerkkimenetelma

Alla oleva esimerkki edellyttaa yksittdista kylvokoneen kdyttdmoottoria.

1. Laske kdyttdvan hammaspydran hammasluku siemenméaaramoottorista aloittamalla. Laske sitten kaytettdvan
hammaspyorédn hammasluku.

2. Jaa kaytettdvan hammaspydran hammasluku kayttdvan hammaspyoran hammasluvulla. Tama on
siemenmadramoottorin suhde.

3. Toista toimenpide kaikille kdyttojdrjestelman hammaspydrayhdistelmille mittausta varten.

>

Ota siemenmadramoottorin suhde ja kerro se muiden hammaspydrayhdistelmien suhteella.

5. Toista tdmé toimenpide useille hydraulikdytdille. Syotd kunkin moottorin valityssuhde asiaankuuluvaan valilehteen.

HUOMAA! Syéta luku muihin kanaviin ylimdaraisia moottorikdyttdja varten, jos niilld on sama kokonaisvalityssuhde.

jmio

HUOMAA! Valityssuhde on moottorin kierrosluku, joka pydrittaa siemenmittaria yhden kierroksen.

i
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Vilityssuhdepiirros - yhden moottorin kaytolle

Siemenmaadrakayton asetus (laskee kdytdn valityssuhteen)

A. Siemenmaaramoottori (kdyttdva) 18-hampainen pyoréa

B. Kylvokoneen kayttdakselin hammaspydra (kdytettdva) 29-hampainen pyora

# hampaista kdytettdvan hammaspyoran suhteessa

- —— — = Vilityssuhde
# hampaista kdyttdvdssa hammaspyorassa

29
18

=1,611

HUOMAA!: Kukin kayttoyhdistelma (kdytettava/kdyttava) siemenmadramoottorikdytdsta siemenmittarin akselin
hammaspyordan taytyy ottaa huomioon kokonaisvalityssuhteessa.

mio
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Vilityssuhdepiirros - useiden kidyttojen yhdistelmille

Kylvokoneen kayttdakselin
hammaspyo6ra (kayttava)
(19-hampainen pyora)

Siemenmaaramoottori
(kaytettava)
(28-hampainen pyo6ra)

Siemenmaaramoottori (kayttava) Valityssuhde 2
18-hampainen pyoréa ¢ N @ N[ Zoceem--" -QQ

Kylvokoneen kayttdakselin
hammaspyora (kaytettava)
(29-hampainen pyotra)

Kylvokoneen kayton

hammaspyora Siemenmittarin akseli .
- — . — = Valityssuhde
Siemenmaddramoottori Kylvokoneen
kayttdakseli
29 28 812
X = =2374
18 19 342

Kaytettava/kdyttdva 1 X Kaytettdva/kdyttava 2 Valityssuhde

Sijoita desimaalipaikka ldhimpddn 0,001 tarkkoja tuloksia varten.
Siemensuhteen laskennan esimerkkitoimenpide akselikaytoille

Tama esimerkki olettaa yhta kayttémoottoria. Vaiheessa 5 on maininta, ettd tama toimenpide sisaltaa useita vaiheita
useammialle kuin yhdelle hydraulikdytolle.

1. Laske kdyttavan hammaspydran hammasluku siemenmaddramoottorista aloittamalla. Laske sitten kaytettavan
hammaspyoran hammasluku.

2. Jaa kaytettavan hammaspyoran hammasluku kdyttavan hammaspydran hammasluvulla. Tama on
siemenmadramoottorin suhde.

3. Toista toimenpide kaikille kayttojarjestelman hammaspyorayhdistelmille mittausta varten.

4. Ota siemenmadrdmoottorin suhde ja kerro se muiden hammaspydrayhdistelmien suhteella.

5. Toista tdmad toimenpide useille hydraulikaytdille. Syota kunkin moottorin valityssuhde asiaankuuluvaan vdlilehteen.
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HUOMAA!: Sy6ta luku muihin kanaviin ylimadrdisia moottorikdyttdja varten, jos niilld on sama kokonaisvalityssuhde.

mio

Kayttosuhteet
Kylvokoneen merkki Kaytettava| Kayttava
Case IH -kylvékoneet 2 2
John Deere -kylvokoneet 3 2
White-kylvokoneet 11 5

l HUOMAAI'Nama arvot ovat pelkdstdan akselia varten.
Siemenmaaramoottorin ja kylvokoneen kdyton hammaspyoran
valinen kdyttava/kdytettdva-arvo taytyy yha maarittaa.

Vilityssuhdepiirroksen akselikdytot

John Deere -kylvokoneen esimerkki

Siemenmaaramoottori (kayttava)

18-hampainen pyora S| o
Kylvokoneen kayttdakselin |em(_enm|ttar|n
akseli (kaytettava)

(@) hammaspyora (kdyttavd) (3-hampainen pyora)
8t (2-hampainen pyora)
iR
g3
5o
Kylvokoneen  briyie, 0
kayttoakselin V .-Of
hammaspyora & §
(kaytettava 2
(29-hampainen
pyora)
Kylvokoneen kayton
hammaspyora X Siemenmittarin akseli = Vilityssuhde
Siemenmadramoottori Kylvokoneen kayttoakseli
29 3 87
X = =2417
18 2 36

Kaytettava/kayttdva 1 X  Kaytettdvd/kdyttava 2 Valityssuhde

Sijoita desimaalipaikka ldhimpadn 0,001 tarkkoja tuloksia varten.

i HUOMAA!: Jos akselisuhteiden maarittdminen akseleille ei ndy ylla olevassa luettelossa, kierrd tuloakselia (kdyttava)
10 kertaa. Laske, kuinka monta kertaa lahtdakseli (kdytettava) pyorii. Jaa tuloakselin kierrosluku |ahtdakselin

kierrosluvulla.
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Kylvokoneoptiot
Kylvokoneoptiot
FE > / % Asetukset > = = I
‘ Kylvﬁkonekﬁytiiti ‘Sliaei""::m;
Mittarin kalibrointi .

" . “ — e -. .. x “k ] -
Kylvokonekaytotl Bl ke Nﬁﬂsffevﬂ" Kalibroi ‘

Lajike B 3omﬂ" Kalibroi ‘

tai

Lajike C 3osds{reva|| Kalibroi ‘

F'E >| 10 20 38 |>
‘ 25 25 25
Kylvokonekéaytot I Priimaa

siemenmittari

P Esittaa siemenlevyn
TV isaltamien solujen maaraa.

Siemenmaaramittarien
priimaus

Siemenmittarin priimausta kadytetdan
siemenmittarin lastaukseen, kun se tdytetdan
siemenilla.

| IE > / % Asetukset >
] o Priimaa
Kylvokonekaytot > siemenmittari

tai

@" ittarin priimaus kdynnissa

e

FIE > 1% 28 30 >
‘ 25 25 25

i - Priimaa
Kylvokonekaytot > siemenmittari

lImoituksessa lukee "Siemenmittarin priimaus kdynnissa”. Siemenmittari pydrii tamdn ilmoituksen nakyessd yhden (ja vain
yhden) kierroksen automaattisesti. Kun valmis, palaa Kylvékoneoptiot-ruutuun.

Siemenmaaramittarien kalibrointi

Mittarin kalibrointiluku mahdollistaa, ettd siemenmittari voi ilmoittaa oikean siemenkannan naytolle. Mikali siemenmaaran
ohjausasetukset ovat oikeita, tatd mittarin kalibrointilukua, joka perustuu solujen maardan siemenlevyllg, ei tarvitse saataa.
Saatat silti haluta suorittaa kalibroinnin siementyyppien ja kasittelyiden vaihtamisen jalkeen. Kalibroi uudelleen, ellei
siementen tarkemadra vastaa kylvokoneen valvonnassa ndkyvaa kantaa.

i HUOMAUTUKSIAI

« Siemenmadramittarin kalibrointi ei kalibroi uudelleen aiemmin kirjattuja kylvétietoja.
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« Tama kalibrointiluku patee tiettyyn satotyyppiin, (esimerkiksi: maissi). Normaalisti uudelleenkalibroinnille ei ole
tarvetta, jos lajikkeita vaihdetaan saman satotyypin puitteissa.

«+ Varmista ennen kalibroinnin aloittamista, etta siemenmittari on priimattu.

« Kun annosteltuja siemenia kerdtadn kalibrointien aikana, on suositeltavaa kerdtd siemenid kdyttdakselin useilta
riveiltd tarkemman ndytteen saamiseksi.

gpﬁ >ﬁ <\, Asetukset | > [Kylokonekaytotf > Kalibroi

tai

I IE >‘ 1.’ 2" 38 | > |kylvokonekaytot]] > Kalibroi
25 25 25

1.

Kuittaa varoitus—Kuittaa tama varoitus

painamalla .

2. Valitse kalibroitava kaytto—Ohjattu
mittarin kalibrointitoiminto aukeaa. Valitse
kalibroitava kaytto. Jatka painamalla
Varoitus
u. Sailyta turvaetaisyys kylvokoneeseen
e e . A kalibrointitoimenpiteen aikana. Kylvékone
3. Syota simuloitu maanopeus—Syotd e et
simuloitu maanopeus TR aareiden fulee o bytkettying palle.
kalibrointitoimenpidetta varten. Jatka
painamalla u
4. Syota simuloitu tavoitemaara—Syota
simuloitu tavoitemadara
kalibrointitoimenpidetta varten. Jatka
painamalla u
5. Paina Kdaynnista—Aloita siementen
annostelu vihreda Kaynnista-painiketta painamalla.
6. Siementen annostelu—Siemenmittari pyorii viisi kierrosta. Samalla kun siemenmittari annostelee siemenia,
painikkeen vari muuttuu punaiseksi ja ndyton ilmoitus kertoo, ettd siementen levitys on kdynnissa.
7. Siementen annostelu valmis—Kun mittari paattda siementen annostelun. Jatka painamalla u
8. Anna annosteltujen siementen madra—~pPaina annosteltujen siementen maaran syottamiseksi. Jatka
painamalla u Mittarin kalibrointi lasketaan todellisesta annostellusta siemenmaarasta.

+ Jos siemenid kerdtddn useilta riveiltd, laske kaikkien annosteltujen siementen kokonaismaéré ja laske arvosta
keskiarvo kerdttyjen rivien maaran perusteella. (Esimerkki: 4 rivin kerdys; yhteensd 610 annosteltua siementg;
syotettava arvo on 152,5)

i HUOMAA! Annostelluille siemenille sybtettdvan arvon tulisi ihanteellisesti olla hyvin lahelld siemenlevyn solujen

maaraa kerrottuna luvulla 5. Jos uuden mittarin kalibrointi (siem./kier.) poikkeaa arvoa 1 tai 2 enemman
alkuperdisarvosta, harkitse valityssuhteen, ohjainasetusten ja/tai mittarin yleisen suorituskyvyn tutkimista. Pyyda
tarvittaessa apua tekniseltd tuelta.
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Hydraulinen siemenmaaran ohjaus

Vianmaaritys
Hydraulinen siemenohjaus: Nollavirtauspoikkeaman vaihtelu

Nollavirtauspoikkeama on kadyttdjan syéttama asetus. Nollavirtauspoikkeama esittdd maksimia toimintajaksoa, joka
lahetetddn ohjausventtiiliin ilman ettd pulssinleveyden modulaatioventtiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean
nollavirtauspoikkeama-arvon kdyttdminen voi aiheuttaa sen, ettei tuotteen ohjausjarjestelma ohjaa kunnolla alhaisia
maaria. Nollavirtauspoikkeama voi vaihdella hieman jarjestelman mukaan ja kdyttdolosuhteista riippuen. Seuraavilla
sivuilla olevissa taulukoissa on lueteltuina nollavirtauspoikkeamaan liittyvid ongelmia ja syitd. Madrita
varmistustekniikoiden avulla, onko tdma ongelma; ja noudata sitten sopivaa ratkaisua.

Ongelma: Hydraulikdytto ei sulkeudu kunnolla
Mahdollinen syy: Nollavirtauspoikkeama on asetettu liian korkeaksi
Varmistustekniikat:
A. Laita ongelmallinen kayttd manuaaliseen venttiilinohjaukseen Kartta-ruudusta kasin.
. Padkytkimen taytyy olla pdalld ja laitekytkimen liipaistuna, jotta kayttd pyorii
B. Paina Ylds-nuolta kerran, etta kaytto alkaa pyorimdén ja paina sitten kolme kertaa Alas-nuolta.

» Jos nollavirtauspoikkeama on asetettu oikein, kayttd kytkeytyy pois paalta kolmannella Alas-painikkeen
painalluksella.

C. Jos kayttd pyorii yha Alas-painikkeen kolmannen painalluksen jdlkeen, nollavirtauspoikkeama on liian suuri.
D. Pienenna nollavirtauspoikkeaman asetusta askelin 1 tai 2.

E. Toista ylld olevat vaiheet, kunnes kaytto lakkaa pydrimdsta Alas-painikkeen kolmannella painalluksella.
Nollavirtauspoikkeama asetetaan sitten, kun tdma on saavutettu.

Ongelma: Hydraulikdyttd alkaa pydria hitaasti
Mahdollinen syy: Nollavirtauspoikkeama on asetettu liian pieneksi
Varmistustekniikat:
A. Laita ongelmallinen kayttd manuaaliseen venttiilinohjaukseen Kartta-ruudusta kasin.
- Padkytkimen taytyy olla paalld ja laitekytkimen liipaistuna, jotta kayttd pyorii
B. Paina Ylds-nuolta kerran, etta kaytto alkaa pyorimdén ja paina sitten kolme kertaa Alas-nuolta.

« Jos nollavirtauspoikkeama on asetettu oikein, kayttd kytkeytyy pois paalta kolmannella Alas-painikkeen
painalluksella.

C. Jos kayttd lakkaa pydrimastd ennen Alas-painikkeen kolmatta painallusta tai ei kdynnisty Ylos-painikkeen
painalluksella, nollavirtauspoikkeama on liian pieni.

D. Suurenna nollavirtauspoikkeaman asetusta askelin 1 tai 2.

E. Toista ylld olevat vaiheet, kunnes kaytto lakkaa pydrimdsta Alas-painikkeen kolmannella painalluksella.
Nollavirtauspoikkeama asetetaan sitten, kun tdma on saavutettu.

i HUOMAA!: Nollavirtauspoikkeama ei saa koskaan olla alle 25. Jos 25 tuntuu yha liian suurelta numerolta, ongelmana
tdytyy olla jokin muu. Pyyda tarvittaessa apua tekniseltd tuelta.

Askelmoottorin siemenohjausmittarin halytykset

Virheilmoitus: "Kaytto ei synk,, virhe kdytdssa #”
Mahdollinen syy: Siemenmittariin ei virtaa riittavasti hydraulinestetta.

Ratkaisu: Tarkasta askelmoottorin siemenkaytdn hydraulikomponentit esteiden varalta. Varmista, etta traktorin
hydraulilahto on kytkettyna paalle. Varmista, etta traktorin virtausasetukset ovat oikeita.

Virheilmoitus: "Kayttd pysahtynyt, kaytto #”
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Mahdollinen syy: Hydraulikdyttémoottori on lakannut pydrimasta.
Ratkaisu: Tarkasta askelmoottorin siemenmoottori ndhddksesi, jos sen pydrintd on estynyt ja ettd hydraulikdyttd
toimii.
Virheilmoitus: "Mittari ei liiku - kaytto#”
Mahdollinen syy: Joko siemenmittarin kalibrointi tai priimaus on epdonnistunut
Ratkaisu: Varmista, ettd traktorin hydraulildhtd on kytkettyna paalle.
Virheilmoitus: "Siemenkdyton maksimi RPM, kéyttd #”
Mahdollinen syy: Priimaustoimenpide kdynnistyy, kun hydraulimoottori ei ole kdynnissa

Ratkaisu: Hidasta kylvoyksikdn maanopeutta. - Alenna kylvon tavoitemadaraa.
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ISOBUS - hydraulinen pitovoima

Yhdella silmayksella—yleispaate
Kylvokoneen keskiarvoajo -ruutu

Tilailmaisin

Mittauspyorakuormituksen asetukset
_ Tulon sininen = aktiivinen

hydraulipaine

# keltainen = ei-aktiivinen

. Ajo-ruutu
Pitovoiman J

saato

Automaattinen
ohjaus

Manuaalinen .
ohjaus . . Ty°kaIUt

o | Lisdvoiman
: ‘ ] | pylviskaavio

1b Mittauspyo- Mittauspydrakuormituksen
123 . 5] tikuormitus g | pylvaskaavio

1b Lisdvoima
178:1

Mittauspyordkuormituksen
pylviaskaavio

'I;J?ﬂ Kylvékoneen keskiarvo

le@ | I | || I L =
G AENERNEREREERERR
2 4 L3 8 18 12 14 16

Rivi
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Lisavoiman pylvaskaavio

Lisavoima

568
418
2B0
148

b

 E NN EE N
1 2 3 4 5 6 1 8
Kanava

Yhdella silmédyksella - Ag Leader InCommand 1200:n kanssa

Mittauspyordkuormituksen
kartta

(A) Mittauspydrakuormituksen selite

(B) Kartoitettu mittauspyorakuormitus

i HUOMAA!: Kylvdkoneen rivit, joihin ei ole
asennettuna mittauspydraanturia, eivat
kartoita mittauspydrakuormitusta tai
kerda tietoja mittauspydrakuormituksesta
kyseiselld rivilla.

(C) Kylvokoneen keskimaardinen
mittauspyorakuormitus

— 2.25.) 5.5

Legend

| b

Gauge Wheel (Ib)

W250 + 30000
[]200 - 250
D150 - 20 30000
[]100 - 150 %
150 - 100
WO -50 30000
30000
a0
3
)
" R \
_.'I IIl | || | | I | n l'. I'._ é\‘k Seltings C
S, Gauge Wheel 97 b Down Force
e .
E—— i i
102030 . [ [l ANEEEN B W -
25 25 | 25 1 2 3 4 5 & 7 8 % 10 11 12 13 13 15 1%
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ISOBUS - hydraulinen pitovoima

Lisdapitovoiman kartta

(A) Lisapitovoiman selite

(B) Kartoitettu lisdpitovoima

i

HUOMAA!: Kartoitettu lisdpitovoima
heijastuu ISOBUS-pitovoiman
konfiguraatioasetukseen.

(C) Kylvokoneen keskiméaardinen pitovoima

— 3.90.| 5.5

Legend

Down Force v

supplemental (b}
W560 + 30000
420 - 560
=?Bn - 4?@ 30000
[]140 - 280 ”
Ho-me 30000
30000
oo
N
1] \ "-”\‘;_) Selttings @
H 200 1b Down Force 1421 Down Force
o 5 3001b Gauge Wheel: a7 Ib
s 300k H ﬂ H |:| Down Force: 142 I
19 20 3@ o Aoolb,—”—”_lljﬂﬂ o o 0 0 o

12 3 4 & % 10 11 12 13 1a 1%

5 ur

Pylvaskaavio

Perdkkdinen painaminen selaa pylvaskaaviota kaikkien seuraavien
kaavioiden valilla. (Siementen sijoituksen tehokkuuden kaaviot nakyvat

my®s, jos asennettuna on siementen/kylvékoneen valvontamoduuli)

: 2001b Gauge Wheel 97 b
S 1s0b
‘% g m lnlimnll & &
50
9 10 11 12 13 14 15 186
: 200 1b Down Force 142 b
S =00
S 200
" pmRREEE Hﬂ
o o () () o o)
9 10 11 12 13 14 15 186

B | e DI

Gauge
200 b
150 Ib
100 Ib

50 b

Wheel

o0 Bnfempf m &

400 b
300 b
200 b

Down Force

mulbﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬁﬁﬁﬁﬁ

3 8 9 10 11 12 13 14 15 16

Population 32000 | singulation 99_0%

=

High Low High Low
32000 32000 99.0% 99.0%

Spacing Quality:  99.0 %

Seed Spacing: 6.3 in
c )
Gauge Wheel: 97 Ib
Down Force: 142 IbJ

Lisapitovoiman ja mittauspyorakuormituksen kaaviot ovat kdytettavissa
Siementen lisdvalvonta -ruudussa. (Tamad ruutu on kaytettdvissa vain, kun
asennettuna on siemenputken valvontamoduuli).
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Pitovoiman ISOBUS-konfigurointi

1. Jarjestelma havaitsee automaattisesti

jmie

2.

mittauspyordanturien lukumaaran.

HUOMAA!: Moduulin havaitseminen voi
kestaa enintdaan 30 sekuntia. Jos
havaittujen riviyksikkémoduulien
lukumaard ei vastaa asennettua maaraa,
klikkaa Seuraava-nuolta ja sitten jalleen
takaisin. Jos 30 sekuntia on kulunut ja
havaittujen riviyksikkémoduulien maara
ei vastaa asennettua madaraa, tarkasta
kunkin riviyksikkdmoduulin (RUM) LED-
tila. LED vilkkuu vihredna yhdistettyna ja
tiedonvaihdon toimiessa oikein.

Syota vakioriviyksikdiden maara.

Konfiguraatio:
Laitteiston tunnistus

Mittauspyoraanturi: 16

D‘E \\\'\“

Ag Leader
-
Yos

| Konfiguraatio:

Anna rivien kokonaisméaaréa

Perusrivit:
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ISOBUS - hydraulinen pitovoima

3. Anna ohjauskanavien madra. Se vastaa O oo™

venttiililohkojen maaraa. Se on normaalisti ' e
3 - 8 kokonaislohkon valill4. Yor

| Konfiguraatio:

Anna ohjauskanavien maara

HUOMAA!: Kunkin lohkon taytyy sisaltaa
vahintdan 1 mittauspyoraanturi.

[

4. Riviyksikkdmoduulin (RUM) maaritys:

A. Kukin mittauspydrdanturi taytyy
maarittaa tiettyyn riviin. Maarita
anturi kuhunkin riviin, johon on
asennettuna anturi. "Riviyksikkd'-
sarake sisaltdd numeron anturin
maarittdmisen jdlkeen. Se on
riviyksikkdmoduulin (RUM)
sarjanumero

i |Ka| Riviyks.
1 T014470000
2014470001
2014470002
2014470003
2014470004
2014470005
2014470006
2014470007
2014470008
2814470009
2014470018
2014470011

L R R

Riviyks.osoitettu

@]} VAROITUS!: Tarkista kunkin RUM-

maadrityksen sarjanumero RUM:iin
painettuun sarjanumeroon vertaamalla.
Elleivat ne vastaa toisiaan, se viittaa
virheellisesti liitettyihin johtoihin.

B. Kylvokoneen kukin rivi voidaan
madrittda tiettyyn ohjauskanavaan.
Valitun ohjauskanavan TAYTYY vastata venttiilin menevaa hydrauliletkuliitdntaa.

@ VAROITUS!: Ellei oikeaa ohjauskanavaa maaritetd edelld mainitun mukaisesti venttiiliin menevaan
hydrauliletkuliitdntdan, seurauksena on huono kylvétehokkuus.
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5. Anna kylvékoneesi linkitystyyppi. Valitse
pudotusvalikosta rinnakkaisvarren tyyppi,
jolla kylvokoneesi on varustettu.

HUOMAA!: John Deeren lyhyiden
rinnakkaisvarsien kokonaispituus on
15-3/4 cm. John Deeren pitkien
rinnakkaisvarsien kokonaispituus
on23cm.

[

HUOMAA!: Kylvdkoneissa taytyy olla
lyhyiden ja pitkien rinnakkaisvarsien
yhdistelma. Linkitystyyppi voidaan valita
kustakin kanavasta riippunmattomasti,
kuten seuraavassa vaiheessa on selitetty.

i

6. Valitse kullekin kanavalle linkitystyyppi.
Useimmissa tapauksissa kylvokoneella on
vain yhdentyyppinen linkitys. Jos
kylvokoneella on useita linkitystyyppeja,
valitse kullekin kanavalle linkitystyyppi.

« Kullekin kanavalle saa konfiguroida
vain 1 linkitystyypin.

« Jos lohkoja ei voi jakaa niin, ettd
kullakin lohkolla on vain yksi
linkitystyyppi, useammille kuin 1
linkitystyypille konfiguroidut lohkot
voivat aiheuttaa heikon
kylvotehokkuuden.

D‘E \\\'\“

Ag Leader
||
ig =

| Konfiguraatio:

Anna kylvokoneesi linkitystyyppi

Perusrivi:

| Kinze 4000

Ag Laader
||

| ig .'.";.-f.

Konfiguraatio:

Ka | Linkitystyyppi

1 Kinze 4000
2 Kinze 4000
Kinze 4000

Kinz 4000

e
Kinze 4000
Kinze 4000
Kinze 4000
Kinze 4000

@ s

Kinze 4000
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7. Valitse mittauspydrdanturin tyypiksi
asennettuna oleva. Anturit tunnistetaan
kylvokoneen valmistajasta ja
osanumerosta, joka on painettu anturiin tai R —
anturiliittimen 1dhelld olevaan kilpeen. Valitse anturityyppi

VAROITUS!: Vaaran anturityypin valinta
aiheuttaa heikon kylvétehokkuuden.

i HUOMAA!: Koko kylvokoneessa saa olla
asennettuna vain 1 anturityyppi.
i HUOMAA!: John Deere -kylvdkoneissa on

2 eri anturiosanumeroa, jotka voidaan
asentaa. Varmista, etta valitset
pudotusvalikosta version, joka vastaa
kylvékoneeseen asennettua versiota.

8. Konfigurointi on valmis. Kun se on valmis,
moduuli kdynnistyy automaattisesti uudelleen. Tama aiheuttaa yhteyden hdviamista koskevan halytyksen.

ISOBUS-pitovoimatoimenpide

1. Kayttdja voi valita ndytettévaksi yhden
kolmesta liitdntatilasta.

A. Kylvokoneen keskiarvo

« Nayttaa keskimadaraisen
lisdpitovoiman.

« Nayttaa keskimadaraisen
mittauspyorakuormituksen

B. Mittauspydrakuormitus

« Nayttaa kunkin rivin
mittauspyorakuormituksen, johon
on asennettuna anturi

C. Lisavoima

« Nayttaa kuhunkin lohkoon
kohdistettavan lisépitovoiman

D. Lisavoima
E. Mittauspyorakuormitus
F. Sininen nuoli—ohjaus on aktivoituna

Keltainen nuoli—ohjaus ei ole aktivoituna tai pitovoima on pidossa

HUOMAA!: lImaisinnuoli muuttuu siniseksi (aktiivinen pitovoiman ohjaus) vain, kun laitekytkin laukaistaan alas-
asentoon ja jos kdytettavissa oleva nopeusldhde ylittdd 0,8 Km/h (0,5 mph). Saat lisdtietoa kohdasta "Nopeuslahde”
sivulla 161,

jmio

G. Mittauspyoraasetus—automaattinen tila
H. Automaattinen ohjaus

I. Manuaalinen ohjaus
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2. Kayttdjd voi automaattisessa tilassa valita yhden viidesta kdytettdvissa olevasta mittauspydrakuormituksen
asetuksesta. Kukin kaytettdvissa oleva asetus on poikkeama jatkuvasti laskettavasta mittauspyoran
tavoitekuormituksesta. Mittauspyoran tavoitekuormituksen maaritelma: Tarpeellinen mittauspyérakuormituksen
madrd sopivan syvyyden saavuttamiseksi 100 % ajassa minimoimalla samalla tiivistystd mahdollisimman paljon
(ilman oikean kylvosyvyyden menettdmisen vaaraa).

Mittauspyordakuormituksen asetukset Poikkeama tavoitekuormituksesta
Minimi -45 kg

Kevyt -23 kg

Keski Ei poikkeamaa

Raskas +23 kg

Maksimi +45 kg

Esimerkki: Perustuu maaolosuhteisiin pellon tietylld alueella, pitovoimajarjestelma kayttaa 68 kg lisdvoimaa mittauspyoran
45 kg tavoitekuormituksen saavuttamiseksi. Jos kuitenkin mittauspyorakuormituksen asetukseksi valitaan Raskas,
tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on nyt 68 kg. Lisdvoima saatyy vastaavasti tavoitteena olevan uuden
mittauspyorakuormituksen saavuttamiseksi. (Pida mielessd, ettd tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on jatkuvasti
laskettava arvo)

@L VAROITUS!: Kevyttd tai minimiasetusta kdytettdessa kylvd voi tapahtua matalalla.

3. Manuaalisessa tilassa kayttdjd voi valita
lisdpitovoiman ylos- ja alas-nuolia
kayttamalla. Manuaalisessa tilassa tehdyt
saadot vaikuttavat koko kylvokoneeseen.
Tata asetusta ei voi tehda
kanavakohtaisesti.

|THHT Kylvékoneen keskiarvo

176 .4

7
| ——
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ISOBUS-pitovoima- OF wo

% . Ag Luader

Mittauspyoran asetukset A, Asetukset

Deaktivoi vialliset
mittauspyGraanturit

Voima-asetukset

Muokkaa nostovoimaa ja
maks. lisévoimia

Halytysasetukset

Jarjestelmdasetukset Muokkaa

halytyskynnyksia

Muuta
alkuasetuksia

Mittauspyordn asetukset

Vialliset anturit voidaan poistaa kaytosta

Jos kaikki yksittdisen kanavan anturit poistetaan
kaytostd, kayttaja voi syottaa kyseiselle kanavalle
deaktivoidun kanavan ohitus-voiman, jolloin
kaikkien muiden kanavien toiminta voi jatkua
automaattisessa ohjaustilassa.

Riviyks. | Ka | Rivi
1

2014470000 1
20144700081 1 2

FOLaaTHERE

2014470004
2014470085
2014470006

2014470087
2014470008
2014470009
2014470010
2014470011

L R RN

Riviyks.aktivoitu:
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HUOMAA!: Deaktivoidun kanavan ohitus
tulee ndkyviin tassa ruudussa vain, kun
jonkin kanavan kaikki anturit ovat
poistettuja kdytosta.

mio

Voima-asetukset

Lisdvoima

==

568
418
2B0
l48

b

Bl el lianls
TP 2 3 4 5 & 7

Kanava

Deaktivoi kan. ohitus:

180

Aseta kullekin kanavalle nostovoima, jos asennettuna on valinnaisia nostojousia

Nostovoima—normaalisti 0, ellei kylvokone ole varustettu nostojousilla, jotka tarjoavat riviyksikoille ylospain

suuntautuvaa voimaa.

Nostovoima

Samansuuntainen linkitys | Nostovoima
Deere, lyhytvartinen 140 kg
Deere, pitkdvartinen

4-jousimalli 160 kg

2-jousimalli 100 kg
Kinze 3000 140 kg
Kinze 4000 130 kg
White 8000/9000 100 kg

Aseta maksimi sallittava voima—Jarjestelma ei kdytd tatd asetusta suurempaa voimaa.

Kayttdjien tulee syottda voima-asetukset normaalilla tavalla.

i HUOMAA!: Kun nostovoiman arvo sydtetadn, todellinen maksimi sallittava arvo, jota voidaan kayttda, suurenee nyt
kyseiselld arvolla nostovoiman sovittamiseksi. Tdama tapahtuu sisdisesti ohjausmoduulissa eikd se ndy kayttajalle.
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Hélytysasetukset

Kayttdja saa "Alhainen mittauspydrakuormitus” -
halytyksen, kun kuormitus on valittua
mittauspyorakuormitusta alhaisempi kayttajan
asettaman ajallisen keston verran. Min. mittauspyGrakuormitus

20
© 4

Halytysasetukset

Halytysajan raja-arvo

Jarjestelmaasetukset

Konfiguroi uudelleen—Ohjattu konfigurointitoiminto, jota kaytettiin ensimmaisen kerran asetettaessa
kylvokoneelle hydraulinen ISOBUS-pitovoima.

Resetoi—Palauta moduulin tehdasoletusasetukset. Sen jélkeen taytyy suorittaa uusi konfigurointi.

I ISOBUS-pitovoiman vianmaaritys

1. Moduulin vianmaaritys O o

-Katso ohjausmoduulin laiteohjelmisto ‘;‘:’ﬂ
@8

-Katso yksittdisen anturin
mittauspyorakuormitus

_4,_ Vianmaaritys

Tee moduulille
vianmaéritys

-Katso laitteen kytkentdtila (yl&s vai alas)
Katso halytykset ja DTC:t

Vapauta
moduuliominaisuuksia
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2.

Aktiiviset hdlytykset

-Tuo ndyttddn aktiivisena olevat halytykset

620010179
CAN- A06884000C2027C8
CAN-0S.: 0X08
CAN-virta 14.8
High-virta 14.3
Hydraulipaine ]
Laitteen ohj. tila Yios
| Sarjanro | Ka | Rivi |  lataa
20144708680 1 1 118.9
2014470801 1 2 123.5
2014470802 2 3 130.7
2814470003 2 4 132.7
761447080884 3 s 134.8
2814470805 3 3 119.5
2014470006 4 7 127.1
L ELIEERL TR & 124.2
ELIEERLTTE 9 123.4
B 2e14aT0009 5 128.5

Ag Leader

3. Vapautuu

-Syota vapautuskoodi, jotta kayttd olisi

mahdollista muulla kuin Ag Leaderin j ”

ISOBus-yleisliitantanaytolla. REEEE

Ominaisuus
Ei - AGL-ndytto
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= ISOBUS-pitovoimatyokalut

1. Nopeuslahde

Tee valinta kaytettavissa olevista
nopeusldhteista. Kun jokin nopeuslahde
on kéytettavissa ja valittuna, jarjestelma ei
ohjaa pitovoimaa aktiivisesti nopeuksissa,
jotka alittavat 0,8 km/h. Pitovoima on
pidossa tatd alemmissa nopeuksissa.

A. CAN GPS (NMEA 2000)

B. 1SO GBSD (maaperusteinen nopeus
ja etdisyys)

C. Einopeuden syottod—ijarjestelma
saa ohjata kylvokonetta aina, kun se
on laskettuna alas ilman
vahimmadisnopeuden vaatimusta.

2. Aktivoi automaattinen ohjaus

Poista valintamerkki tésté ruudusta Vain
valvonta -tilaan siirtymiseksi.

Pitovoiman hidlytykset

Pitovoima riittamaton

Jarjestelman hydraulipaine on maksimipaineessa, mutta pitovoimajarjestelma ei saavuta hyvaksyttavaa
mittauspyorakuormitusta.

Suositus—Jos lisdvoima on maksimiarvossa, lisad maksimivoimaa Pitovoiman asetus -ruudusta.

+ Kylvokone eivalttamatta paina riittdvasti pelto-olosuhteista selvidmiseksi - laiterunko saattaa olla nousemassa.
Tarkista, nouseeko laiterunko tarkastamalla rinnakkaisvarret kylvon aikana. Jos laiterunko tarvitsee lisdd painoa,
ota yhteytta kylvokoneen jalleenmyyjaan.
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Alhainen mittauspyorakuormitus
Pitovoimajdrjestelma ei saavuta hyvaksyttavaa mittauspydrakuormitusta
Kayttdjan maarittdma halytys ilmoittaa kuljettajalle, jos kylvokone menettda kylvosyvyytta.
Hydraulipaine liian alhainen
Pitovoimajadrjestelma pyytda lisdd pitovoimaa, mutta hydrauliikka ei reagoi
Suositukset:
« Tarkasta, onko traktorin etdtoiminto paalla
- Tarkasta, ettd pitovoimajarjestelma saa riittavasti hydraulinestettd
Paineanturissa vika
Ongelma—Paineanturi on jannitealueen ulkopuolella.
Ratkaisu—Poista paineanturi kdytostd, kunnes saatavilla on vaihto-osa.
Rivimoduulin yhteys havinnyt
Ongelma—Rivimoduulin yhteys havinnyt.
Ratkaisu—Tarkasta rivimoduulin johdotus. Vaihda rivimoduuli.
Rivimoduulissa vika
Ongelma—Rivimoduuli ei tunnista tuloja. Rivimoduuli kdynnistyy ja sammuu alle 2 sekunnin vélein

Ratkaisu—\Vaihda moduuli eririville. Jos ongelma pysyy, vaihda moduuli. Jos ongelma esiintyy samalla rivillg,
tarkasta tai vaihda kuormitusanturi.

Manuaalisen ohituksen kaytto

Ohjausventtiilin manuaalista ohitusta saatetaan tarvita, jos pitovoimajarjestelman koko elektroninen ohjaus havida tai
nadytosta tulee kayttdkelvoton. Manuaalinen ohitus antaa pitovoimajarjestelman kayttad tasaista voimaa kylvosyvyyden
saavuttamiseksi (samalla tavoin kuin pitovoimajouset). Jos tulee tarvetta asettaa ohjausventtiili manuaaliseen ohitukseen,
noudata ndita vaiheita.

Vaiheet:
1. Kytke pitovoimajarjestelman hydrauliikka.

2. Paikanna pitovoiman ohjausventtiili. Irrota ongelmalliseen kanavaan (kanaviin) liitettyna oleva 2-nastaliitanta.
(Liittdnnat kytketddn kunkin kanavan pulssileveyden modulaatioventtiiliin).

3. Paikanna kuusiokolosadadot aivan elektronisen pulssileveyden modulaatioventtiilin alapuolelta.

@ HUOMIQ!: Seuraavassa vaiheessa painemittari on pikaliitettdva kuhunkin kanavaan ldhetettdvan paineen
mittaamiseksi. (Ag Leaderin hydraulinen koestusmittaripakkaus, tuotenro 4100164).

4. Liitd painemittari venttiiliryhman takapuolella olevaan pikaliiténtaan. Liitdnta sijaitsee kunkin kanavan 3/8"-letkun
alapuolella.

5. Nosta toimilaitteisiin lahetettavaa painetta ruuvaamalla kuusiokolosaatd SISAAN; alenna painetta ruuvaamalla sita
ULOSPAIN. Toimilaitteisiin ldhetettdva paine (BAR) nékyy painemittarista.

6. Katso lisaa alla olevasta taulukosta ja merkitse muistiin hydraulipaineen ja pitovoiman vélinen muuntosuhde. Kerro
tdma arvo haluamallasi pitovoimalla; ndin saat sopivan paineen, johon saataa venttiili.

Samansuuntainen linkityspaine Muuntosuhde
Deere, lyhytvartinen 4,5 bar/kg
Deere, pitkdvartinen 3,8 bar/kg
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Kinze 3000 4,2 bar/kg
Kinze 4000 5,1 bar/kg
White 8000/9000 4,8 bar/kg

Esimerkki: Kinze 3000 -kylvokone = 4,2 bar/kg Haluttu pitovoima on 250 kg
4,2 bar/kg x 250 kg = 1050 BAR.

VAROITUS!: Automaattisessa ohjaustilassa kuusiokolosdatd taytyy ruuvata tdysin ULOS. Manuaalisen ohituksen
kautta ldhetettdva paine lisatdan pulssinleveyden modulaation ohjauksen lahettdmaan paineeseen ja siitd on
seurauksena liiallisen pitovoiman kaytto.

Usein kysytyt kysymykset
-Mihin kytken laitekytkimen (-kytkimet)?
Laitekytkinmoduuliin (-moduuleihin).
-Mitd jos pitovoimaventtiilid varten ei ole yhtddn vapaata SCV-liitantaa?

T-liitoksen teko olemassaoleviin johtolinjoihin on sallittua. Alé tee T-liitosta puhaltimen johtolinjaan, jos puhaltimen
kier./min sdddetdan traktorista nupilla tai valitsimella. T-liitoksen teko kylvokoneen kuristimen eteen olisi sallittua.
Parhaana vaihtoehtona olisi tehda T-liitos hydraulikdyton sydttéjohtoon. Ald tee T-liitosta Rawson-kdyton
syottdjohtoon.

-Mitd jos hydraulidljy kuumenee liikaa?

Ag Leader myy kuormituksen tunnistuspakkausta (tuotenro 4101225), joka auttaa oljynlampdtilojen hallinnassa.
Huomaa: Tasta jarjestelmadsta ei ole apua, jos hydraulikdyttdjen ohjaukseen kdytetddn SCV:ta. Siind tapauksessa
ylimaaraisen 6ljynjadhdyttimen asennus voi olla tarpeellista.

-Mitd jos hydraulinen toimilaite ei ulotu riittdvan pitkalle riviyksikon alakiinnikkeen saavuttamiseksi pohja-ajossa?

Osta yksi valilaattapakkaus (P/N 4101201) rivid kohti. Se asennetaan nokan pohjaan. (Kdytetdan yleisesti pitkissd John
Deere -rinnakkaisvarsissa)

-Kinze 3000 -kylvokoneessani on rivejd, jotka ovat takaa 4" siirtymadssa ja aiheuttavat sen, ettei toimilaitteen yldkiinnike ole
linjassa toimilaitteen alakiinnikkeen kanssa.

Osta yksi vdlilaattapakkaus (P/N 4101204) rivia kohti. Se siirtad ylakiinnikettd 4" taaksepdin.
-Miksi mittauspydrakuormituksen pylvdskaaviossa on yhtd mittaa huippuja ja sitten palataan arvoon 07

Ndin voi kdyda, jos ohjauskanavan johdot ovat vadrin reititettyja. Varmista, ettd kanavan komponentit (hydrauliletkut,
ohjausventtiilin kaapeli, mittauspydrdanturin johdotus) ovat ohjeiden mukaisesti asennettuja.

-Miksi jarjestelma tarvitsee 3 hydraulilinjaa (paine, paluu ja sailio)?

Normaalissa kdytdssa pitovoimajdrjestelman paine kasvaa painejohdon kautta ja kevenee paluujohdon kautta. Kun
kylvokone ajaa terassin tai vesireitin ylitse, kayttdpaine vapautuu sdiliGjohdon kautta. Kaikki kolme johtoa TAYTYY liittaa.

-Mitd tapahtuu, jos paine- ja paluuletkut liitetddn taaksepdin hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon?

Jos paine-ja paluuletkut liitetddn taaksepdin hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon, hydraulinen virtaus ldhetetdan
suoraan venttiililohkoon liitettyihin kanaviin. Heti kun tdma tapahtuu, kaikkien kanavien toimilaitteet kytkevat
maksimin lisdvoiman. Se aiheuttaa ohjausndytdn ruudussa todenndkdisesti erittdin korkean
mittauspyorakuormituksen. Tama tapahtuu kaikissa venttiililohkovaihtoehdoissa, joita Ag Leader tukee.

Vianmaaritys
Ongelma: -Pitovoima ei sdady automaattisessa ohjauksessa kylvon aikana (pitovoima pidossa)
- Pitovoiman ilmaisinnuoli pysyy keltaisena kylvon aikana.
Ratkaisu A:

- Tarkista, onko laitekytkimen (-kytkinten) napaisuus oikea.
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- Tarkista, laukeaako laitekytkin (-kytkimet), kun kylvékonetta lasketaan alaspdin.
1. Kun kylvékone on laskettuna alas, tarkista, onko laitekytkin (-kytkimet) lauennut.

2. Tarkista, onko laitekytkimen napaisuus oikea. Laitekytkimet voidaan vaihtaa Normaalisti auki -asennosta
Normaalisti kiinni -asentoon vaihtamalla 3-nastaisia Weatherpack-litantoja keskendan.

3. Tarkista laitekytkinmoduulista, ettd moduulin merkkivalo muuttuu siniseksi, kun kytkin laukeaa.
4. Tarkasta laitekytkimen (-kytkinten) asennus.

5. Tarkasta pitovoimaa kdytettdessd, ettei laiterunko nouse ja aiheuta laitekytkimen laukeamista.

HUOMIO! Mittauspydraanturit "nollaantuvat uudelleen’, kun kylvokonetta nostetaan 10 sekunnin ajaksi.
Uudelleennollaus takaa tarkemmat mittauspyodratiedot kylvokoneen jokaisen polun ajon aikana. Tama on myos
hyva vianmaaritystoimenpide, jolla voidaan maarittdd, toimiiko mittauspydraanturi oikein. Mittauspydrdanturit
eivét kuitenkaan koskaan nollaannu uudelleen arvoon 0,0 kg, kun anturi nollaantuu uudelleen, néytettévdn
kuorman tulisi olla suurin piirtein 0,1 - 5,0 kg vaililld.

Ratkaisu B: Tarkista nopeuslahteen asetus.

1. Jos valitaan CAN GPS tai ISO GBSD, naiden asiaankuuluvien nopeusilmoitusten taytyy esiintya ISOBUS:IIa, jotta
pitovoima toimisi. Nama nopeusilmoitukset ovat todenndkoisesti saatavilla ohjausnaytolta tai GPS-antennista.

2. Jos kaytetddn Ag Leader -nayttoa, tarkista, ettd "Lahetd ndytdn nopeus (ISO GBSD)" -asetus on valittuna
ISOBUS-asetuksissa. Katso lisdtietoa ndyton kdyttdoppaasta.

CAN GPS (NMEA 2000) -nopeusilmoitus ei ole kdytdssa Ag Leader -ndytdissd. Tama ilmoitus saattaa olla
kdytdssa muissa kolmannen osapuolen naytdissa.

Ongelma: Lisdvoima ja mittauspydrakuormitus eivat vaikuta heijastavan toistensa vasteita. (Esim.: Korkea
mittauspyorakuormitus kanavalla 1 kaytettdessa hyvin vahan lisdvoimaa tai painvastoin)

Ratkaisu: Tarkista paikallisten CAN-liittimien asennus.

1. Paikallinen CAN on tiedonsiirtojohtovayl3, joka siirtada mittauspydrakuormituksen lukemat
padohjausmoduuliin. Taman vaylan kummassakin padssa taytyy olla liitin.

2. Rivia 1 ldahimpddn johtosarjaan taytyy asentaa liitin, jonka tuotenro 4002870. Kylvokoneen paata ldhimpaan
johtosarjaan tdytyy asentaa liitin 4002871 (oikealle puolella kylvokonetta takaapdin katsottuna).

Ongelma: Tunnistettujen riviyksikkdmoduulien maara ei vastaa kylvokoneeseen asennettuina olevien moduulien maaraa.
Ratkaisu: Tarkista paikallisen CAN-vaylan asennus. Suorita alla olevat vianmaaritysvaiheet.
1. Varmista, ettd paikalliset CAN-liittimet on asennettu oikein.
a. Tuotenro: 4002870 on asennettava kylvokoneen vasemmalle puolelle (Ihimmaksi kylvokoneen rivia 1).
b. Tuotenro: 4002871 on asennettava kylvokoneen oikealle puolelle.

2. Tarkista, vilkkuuko WSM-ohjausmoduulin LED-valo #1 vihredna. Se ilmaisee, etta koko CAN-lghivayla
kommunikoi oikein.

3. Varmista, etta kaikkien RUM:ien LED-valo vilkkuu vihredna. Se ilmaisee, etta RUM kommunikoi CAN-I&hivaylalla.

4. Tarkista seuraavien CAN-ldhikomponenttien yhteys, pinnit ja johtimet. Viallinen komponentti voi aiheuttaa
RAM-tunnistuksen epdonnistumisen.

a. 1ISOBUS-breakout-kaapeli - tuotenro: 4002597-008

b. (jos sovellettavissa) CAN-toistokaapeli — tuotenro: 4004310-008
c. CAN-Iahivaylan jatkokaapeli — tuotenro: 4002807-X

d. Riviyksikdn CAN-liitoskaapeli — tuotenro: 4004311-4
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ISOBUS - hydraulinen pitovoima

5. Viallisen komponentin rajoittamiseksi aloita lahivayldltd pienemmalld RUM:ien maaralla. CAN-Iahiliittimia
voidaan siirtaa sisddnpdin ja liittdd mihin tahansa CAN-liitos- tai jatkokaapeliin. (Eli liita 2 keskelld olevien RUM:in
jalkeen; siksi nyt havaitaan vain 2 RUM:ia, kun WSM-ohjausmoduuliin kytketdadn virta). Kytke virta padlle ja pois
aina, kun liittimia siirretadn.

a. Jatka siirtdmalla liittimia sisdanpadin tai takaisin ulospdin uuden tunnistuksen tuloksista riippuen.
6. Varmista, ettd WSM-ohjausmoduulin laiteohjelmisto on ajantasainen.

7. Moduulin resetointi saattaa olla tarpeellista, jos WSM-ohjausmoduuli jatkaa demotilan kdynnistysta tai
tunnistetaan vaara maara RUM:eja.

8. Jos saatavilla on kaavioita, tarkasta jatkuvuus ja/tai kytke epailyttavat komponentit paalle.
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Mittauspydraanturit mittaavat mittauspydrien kannattaman painon. Jarjestelma kayttdad naitd tietoja pitovoiman saatdon,
jotta kylvokone on tiukasti maassa ja jotta varmistetaan oikea kylvosyvyys ja samalla yritetddn pienentda tiivistymisriskia.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta kylvosovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

A. Valikkopainike

&* C)e 0

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala

yhteenSé Lajikkeet
.Laj_i'ke B @
. Maanopeus HLajike A

. AgFiniti-tilailmaisin

. Vianmaaritys

. GPS-signaalin ilmaisin _

. Néyton selite |

. Ajoneuvokuvake N (KO, Asetukset

Mittauspyora Pitovoima

Tuotteen ohjaus -tydkalurivi 150 Mittauspysra:
a0 |—| = ﬂ r‘ — Pitovoima: 183

I O m m O N

PylVéSkaaViO 1 2 31 4 5 6 7 9 10 11 12 1J 14 15 16

..“'..

. Asetukset-painike

3] _ !
. Keskimadraiset pitovoimalukemat @ @ @ : @ 99

. Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. Siementen lisévalvonta
. Pitovoimakuvake

. AutoSwath

w o O v O Z2 = r XN -«

. Paakytkimen tila

i HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja

karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

Ajo-ruudun pylvaskaaviot

Ajo-ruudun pylvaskaaviot ndyttavat riviyksikkdon
kohdistuvan mittauspyériakuormituksen ja o

pitovoiman. Siirry seuraavaan kaavioon pylvdskaaviota 100
pyyhkaisemalla. Pylvaskaavio voi my6s sisaltda kaavioita 50 ﬂ |—| ﬂ|_| |_|
2 4

siementen lisdvalvonnalle. 11

Mittauspyora
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Pitovoima ei ndy Vain valvonta -tilassa. P—
200 Pitovoima 179
300
AEEN
© g m m
oo 1 2 3 4 5 4] 7 8 g 10 11 12 13 14 15 16
Kylvokoneen tehokkuus -ruutu 000000
Paina Siementen lisavalvonta - 1.23..|5.5
painiketta [ E]B =
( :) 4 All Rows .’ 2
Rows
A. Kaikki rivit E —— ®) B ©
B. Edellisen/seuraavan rivin vaihto mt @ H
. . P |
C. Siemenvalvontaoptiot Pitgvolma
D. Pylvaskaavio zonk
y PPN | | | P
E' Kanta 1z 3 5 6 09 1011 12 13 14 15 16
hitukset/kaksink finta - 100.0 %
F. Ohitukset/kaksinkertaiset O Korkea >\ Korked ainen
ﬁl'jzcll(uu 3 ﬂllt(:o_lt(m Y 1At:g_0%
G. Vuoronvalinta >
Ohitukset: Mittauspyora:
H. PItOVOIma lKaksinkertaise Pitovoima:
I. Vélin laatu Vilin laatu:
BE 32000 sas/ac
o ..
HUOMAA!: Kylvokoneen tehokkuus - .
1 B N A

ruutu on kaytettdvissa vain, jos
siemenvalvontamoduuli on liitettyna
ja konfiguroituna.

Naytolld ndkyvat mittauspydran lukemat ja kylvékoneen rivilohkojen pitovoima.
Pitovoima ei ndy Vain valvonta -tilassa

Siementen lisdvalvonta tarjoaa kylvokoneelle tehokkuutta siemenmittarin vuoronvalinnan, ohituksien/kaksinkertaisten ja
vélin laadun seké kaikkien rivien kanta- ja valitietojen valvontaan yhteensopivia satoja istutettaessa.

Pitovoiman tila

Kartta-ruudun alaosassa oikealla oleva kuvake ndyttaa pitovoiman tilan.

Aktiivinen - Hydraulisen pitovoiman tila on aktiivinen - se valvoo automaattisesti kanavakohtaista pitovoimaa
y mittauspydrakuormituksen lukemien perusteella. Laitekytkimen tdytyy olla aktiivista tilaa varten kylvétilassa,
il nopeuden taytyy rekisterdityd ndytolld suurempana kuin 0,5 km/h ja traktorin hydrauliikan on oltava kytkettyna.

Ei-aktiivinen - Hydraulisen pitovoiman tila on ei-aktiivinen tai pitotila. Kylvékone on joko nostettuna, naytto ei
4 rekisterdi nopeutta tai automaattinen pito on aktiivisena AutoSwath-alueella kylvon aikana.

Manuaalinen tila - Hydraulisen pitovoiman tila on manuaalinen. Manuaalinen tila voidaan aktivoida
=] Kylvokoneoptiot-ruudulta.

Manuaalinen pito - Hydraulisen pitovoiman tila on pito - tdma pitotila on kayttdjan pitovoimakuvaketta
s S€laamalla aktivoima. Hydraulinen pitovoima voidaan asettaa aktiiviseen tilaan selaamalla pitovoimakuvaketta
!ﬁ 0 uudelleen tai nostamalla ja laskemalla kylvokonetta.

HUOMAA!: Manuaalinen pito on hyodyllinen tydkalu kayttdjille, jotka haluavat pidattad pitovoiman peltojen tietyilld
alueilla eivdtkd antaa hydraulisen pitovoimajarjestelman ohjata aktiivisesti ndilla alueilla.

mio
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Kylvokoneoptiot-ruutu

/ % Asetukset ‘> Pitovoima I

tai

> [>] Fitovoima |

Automaattinen . . Kylvékoneoptiot
hi Valitsemalla automaattisen
onjaus . Siemenvalvonta Pitovoima
ohjauksen jarjestelman kayttdja voi ohjata WVariety| i Kanava B {Hanava2 Automaattinen | TR
pitovoimaa mittauspydraanturin lukemien fla Aktivien I} Slalivinen o S
i ora B b Bib
pe ru Steel |a . S e oo8 Mittauspyorakuormitus
Pitovoima 143.0 1 222816 Kanava 1
Manuaalinen faine i S il ’;- Keskitaso (oletus)
Ohjaus va | Itsema | |a manuaa ||Sen Mittauspyora riveittain Kanava 2

‘3 - Keskitaso (oletus)

ohjauksen kayttdja voi asettaa hdnen mukaansa
sopivan pitovoiman.

Tila—Nayttdd ohjausjarjestelman
tamanhetkisen tilan.

« Aktiivinen—Jarjestelma ohjaa
pitovoimaa aktiivisesti

- Ei-aktiivinen—Jarjestelma ei ohjaa pitovoimaa aktiivisesti

» Pito—Paine pidetdan tasaisena manuaalisen pidon tai automaattisen pidon vuoksi
Mittauspyora—~Kanavan senhetkinen keskimdardinen mittauspydrakuormitus
Pitovoima—Senhetkinen lisdpitovoima
Paine—Painelukema vastaavan kanavan paineanturista

Mittauspyora riveittain (taulukko)—Senhetkinen mittauspydrakuormitus kullekin valvottavalle riville

Mittauspyorikuormitus

Aseta poikkeama mittauspydrdn tavoitekuormituksesta pitovoimajarjestelman laskelman mukaan. | witauspysrakuormitus
Kanava 1
HUOMIO! Kayttdja voi valita yhden viidestd kaytettdvissa olevista 3- Keskitaso (oletus) \
mittauspyorakuormituksen asetuksista. Kukin kéytettavissa oleva asetus on poikkeama A
jatkuvasti laskettavasta mittauspydran tavoitekuormituksesta. Mittauspyoran
tavoitekuormituksen madritelma: Tarpeellinen mittauspydrakuormituksen maara 2- Kewyt
sopivan §yvyyden sagvutt_amisek;i 100 % aj"assa minimoimallaﬂsamalla tiivistysta
mahdollisimman paljon (ilman oikean kylvosyvyyden menettdmisen vaaraa).
4 - Raskas
Asetus Poikkeama tavoitteesta otk
Minimi -100 kg
Kevyt -50 kg
Keski (oletus) 0
Raskas +50 kg
Maksimi + 100 kg
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Esimerkki: Perustuu maaolosuhteisiin pellon tietylld alueella, pitovoimajdrjestelma kdyttad 68 kg lisdvoimaa mittauspyoran
45 kg tavoitekuormituksen saavuttamiseksi. Jos kuitenkin mittauspyorakuormituksen asetukseksi valitaan Raskas,
tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on nyt 68 kg. Lisdvoima sddtyy vastaavasti tavoitteena olevan uuden
mittauspyorakuormituksen saavuttamiseksi. (Pidd mielessa, ettd tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on jatkuvasti
laskettava arvo.)

VAROITUS!: Kevytta tai minimiasetusta kdytettdessa kylvd voi tapahtua matalalla.
Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen Idpi, johon siséltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

&=
tai

P4 = [l o

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kayttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Kayttdja voi valita Pitovoimaoptiot-ruudussa
pudotusvalikosta pitovoimakonfiguraation:

Ohjattu toiminnan konfigurointitoiminto: Pitovoimaoptiot

Luetellut rivit ovat suositeltuja rivejd, joihin
anturlt tU||S| asentaa Pitovoiman konfigurointi

2 kanavaa, 4 anturia

= " . srer sl lsese e PR Kanava Anturi
Kayttdja voi madrittaa riveja, jos _

mukautetusti asennettuja. (Valitse
pudotusvalikosta Mukautettu.)

Kdyttaja voi myos poistaa anturimaarityksia
riveistd, jos niihin ei ole asennettu anturia.

Rivi 1 on kylvokoneen vasemmalla puolella
(seisottaessa kylvokoneen takana ja katsottaessa : e
eteenpain).
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Pitovoiman konfiguroinnin asetus
Cﬂ> gha > confiwaato | > [N > | 2\ > Pitovoima

Pitovoima-ruudun Yleista-valilehti

Pitovoimatila

Vain valvonta -tila—Antaa kdyttdjalle tietoja, —

joiden avulla han voi maarittaa, kytkeytyvatkd Pitovoima

riviyksikdt kunnolla maahan. Elleivat ne kytkeydy, Viests | Kanaval | Kanava2

kayttajan taytyy siataa kylvokonetta tilanteen Pitovoimatil Mittauspyériantri tiksan pyiys o™

ko rj aamiseksi. Ohjaus v [ Kinze Vahimméiskuormitus

- - 2010 [E
. Sa”” kayttajaﬂ Va|Voa Ohjausasetukset Nostovoima o

mittauspyorilld olevaa painoa, I~ Automaattinen pito e
mutta se ei sadda pitopainetta. Maksimivoima

Hydraulipaine-
pl){ovoima-muunto 449 |h@

» Ohjausasetukset (automaattinen
4.2 psiin[E]

pito ja hydraulipaine-pitovoima-
muunto) ovat harmaina Vain
valvonta -tilaa kaytettdessa.

Ohjaustila—Kun kylvokone kulkee pellon poikki ja kohtaa erilaisia
maaolosuhteita (maaperatyyppejs, tiivistymisalueita, jdtekerroksia), ndyttd
sadtad pitovoiman toimilaitteita riviyksikoissa kdyttdjan asetusten mukaisesti,
jotta siementen maaperaan sijoittaminen jatkuu oikein.
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Jarjestelma voidaan jakaa kahteen kanavaan,
jotta pitovoimaa voidaan saataa erikseen
kylvokoneen siivista ja keskiosasta, joissa maan
tiivistymistd tapahtuu kaikkein
‘[Odennékéisimmin. Yleista Kanava 1 Kanava 2

Pitovoima

o - Mit o : Mittauspyorakuormituk-
i ‘ - sen halytys

« Sallii kdyttdjan valvoa mittauspyorilld
OleVaa painoa’ ja JarJeStelma VOi Ohjausasetukset Nostovoima 20 ihﬂ

Saataa automaattisesti pitopainetta. ‘ omfg| Aanrajaarvo

Automaattinen pito—Tdman vaihtoehdon — Maksimivoima
kayttoonotto kytkee aktiivisen ohjauksen pois pltovaima-munto

(jarjestelma on pidossa), kun kylvékoneen mika azesyibfE

tahansa osa siirtyy muulle kuin kylvoalueelle,

kuten rajauksille tai aiemmin kylvetyille alueille.
Kayta tatd vaihtoehtoa varoen, jos kylvetdan

pitkid pisteriveja. Halytykset deaktivoituvat, kun
jarjestelma on pidossa.

Ohjaus v Kinze v Vahimmaiskuormitus

Hydraulipaine-pitovoima-muunto—S3ataa
jdrjestelmdn nadyttamaan tarkasti hydraulisen pitovoiman muutokset. Tama asetus on riviyksikkdkohtainen.

Voiman muunnot

Samansuuntainen linkitys Paineen

muunto
Deere, lyhytvartinen 4,5 bar/kg
Deere, pitkdvartinen 3,8 bar/kg
Kinze 3000 4,2 bar/kg
Kinze 4000 5,1 bar/kg
White 8000/9000 4,8 bar/kg

Mittauspyoran kuormitusanturi—kaytettdvd mittauspyoran kuormitusanturin tyyppi. Tama on
kylvokonemerkkikohtainen.

Nostovoima—normaalisti 0, ellei kylvokone ole varustettu nostojousilla, jotka tarjoavat riviyksikoille yléspdin
suuntautuvaa voimaa.

Nostovoima
Samansuuntainen linkitys | Nostovoima
Deere, lyhytvartinen 140 kg
Deere, pitkdvartinen

4-jousimalli 160 kg
2-jousimalli 100 kg
Kinze 3000 140 kg
Kinze 4000 130 kg
White 8000/9000 100 kg

Maksimivoima—Kaytetdan rajoittamaan toimilaitteella aikaansaatua pitovoimaa. Oletus on 425 kg, sama kuin tehtaan ilmatyyny.

i HUOMAA!: Kun nostovoiman arvo sydtetadn, todellinen maksimi sallittava arvo, jota voidaan kayttda, suurenee nyt

kyseiselld arvolla nostovoiman sovittamiseksi. Tama tapahtuu sisdisesti ohjausmoduulissa eikd se ndy kayttajalle.
Kayttdjien tulee syottaa voima-asetukset normaalilla tavalla.

Mittauspyorakuormituksen hdlytys—Asettaa hélytyksen, joka ilmoittaa kayttdjalle, kun jarjestelma alittaa
mittauspyoran vahimmadiskuormituksen tietyn aikaa (asetettu aikaraja).
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Pitovoiman kanava 1 ja kanava 2 -valilehdet

Paine- ja toimintajaksoasetukset auttavat

nadyttdd ohjaamaan hydrauliikkaa. Oletusarvojen

taytyy olla oikein.

Pitovoima

Yleista Kanava 1 Kanava 2

Hydraulipaine Toimintajakso

I Pulssinlevey-
Minimi 100 Ps| ﬂ Minimi l 0 den modulaa- 200 E
tiotaajuus
Keski | 550 PS| @' Keski 20 [@

Maksimi ) - B

Riviyksikkoanturit

Kalibroi
paineanturi

W Anturi 1 H W Anturi2

‘ *3 E:;,rt‘egg;u" otettu ‘ ‘ [+ Anturi 3 H [ Anturi4

Hydraulipaine (ei kdytettavissa Vain valvonta -tilassa)

AglLeader-venttiiliryhman kalibrointi

Kayttorajat Paine Toimintajakso
Minimi 100 0
Keski 550 20
Maksimi 2800 65

Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—Taajuudeksi, jolla pulssinleveyden modulaation ohjausventtiili sykkii, tulisi

asettaa 200.

Kalibroi paineanturi—Ei kdytettdvissa Vain valvonta -tilassa

Paineanturi otettu kdyttoon—fti kdytettavissa Vain valvonta -tilassa

Riviyksikkdanturit—Antureiden 1-4 valintaruudut. Kayttdja voi poistaa mittauspyoraanturit kdytdsta ndiden
valintaruutujen kautta. Jos anturi pettaa pellolla, vioittunut anturi voidaan poistaa kdytdsta tdman ruudun kautta.

@ HUOMIO! Automaattisen pitovoiman kayttd voi jatkua niin kauan kuin kanavalla on 1 aktiivinen anturi.

Kalibroi paineanturi

(Kalibrointi mahdollista vain, kun valittuna on Ohjaustila)

Valitse oma tietty
@ > > Konfiguraatio > >

Kanava 1

>

Kalibroi
paineanturi

Pitovoima
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Asetusarvo—Syotad jarjestelman nykyinen
paine, joka l6ytyy venttiiliryhman mekaanisesta

painemittarista Paineanturin kalibrointi: Vaihe 2/3

Kaltevuus—Paineanturin kalibrointi, 4ld séada Anna hydraulipaineanturille asetusarvo ja kaltevuus
tata arvoa , Asetusarvo
orsi @

Kaltevuus

0.75 psiymv [

Paine-voima-suhde—Sy6ta tietty paine
muuntosuhteen pakottamiseksi kylvokoneen

rinnakkaiselle linkitysvarrelle. Paina .

. . L . Anna hydraulipaine suh i kertoimeen
Paineanturin kalibrointi on valmis. iy =

Paine-voima-suhde

Paineanturin kalibrointi: Vaihe 3/3

4.2 psiib [

i HUOMAA!: Paineanturin taytyy olla
otettuna kayttdéon, jotta Ajo-ruudulla
nakyisi "Pitovoima" ohjauksen kyseista
kanavaa varten.

Huomaa: Tata rointa kaytetaan kaikkien kanavien paineantureihin.

EN__ KB
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Pitovoiman vianmaaritys -ruutu

CAN-painikkeen
painaminen nayton

3.02

oikeasta ylakulmasta Pitovoiman vianmaaritys

avaa Laitteet-ruudun. Korosta
Pitovoimamoduuli CAN A -vdlilehdeltd ja Kanava 1

. . . Kanavan tila
paina oikeanpuoleisesta alakulmasta _ Py 4

Vianmaaritys-painiketta. Tekninen tuki voi ' Anturin 2 tla

ey . Anturin 3 tila

kehottaa tarkastelemaan ndita ruutuja avun Anturin 4tla
|6ytamiseksi ongelman vianmaarityksessa. Anturin T lukema
Anturin 2 lukema
Anturin 3 lukema

Tassa ruudussa voidaan tarkastella nykyista et
toimintatilaa, kanavan tilaa, yksittdisen p— Hydraulipaine
anturin tilaa, yksittiisen anturin lukemia ja B
hydraulipainetta.

i HUOMAA! Anturilukemat ovat
ohjausmoduulista vastaanotettavia
raakoja kilogramma-arvoja. Vianmaaritys-
ruudulla nékyva arvo ei ole riippuvainen
kylvokoneen toimintatilasta. Sen vuoksi

Toimintatila: Automaattinen
Kanava 1
Aktivoitu  Kanavan tila Aktivoitu
Aktivoitu  Anturin 1 tila Aktivoitu
Aktivoitu  Anturin 2 tila Aktivoitu
Aktivoitu  Anturin 3 tila Aktivoitu
Aktivoitu  Anturin 4 tila Aktivoitu
71.831b  Anturin 1 lukema 6B.93 b
76.211b  Anturin 2 lukema 5312 Ib
74.281b  Anturin 3 lukema 92.60 Ib
65.17 Ib  Anturin 4 lukema 70.28 b
14.14 PSI  Hydraulipaine 22.05 PsI

tdma on arvokas tyokalu anturiongelmien tai -epétarkkuuksien vianmaaritykseen.

Pitovoiman hialytykset

Pitovoima riittamaton

Jarjestelman hydraulipaine on maksimipaineessa, mutta
pitovoimajdrjestelma ei saavuta hyvaksyttavaa mittauspydrakuormitusta.

Suositus—Jos lisdvoima on maksimiarvossa, liséd maksimivoimaa
Pitovoiman asetus -ruudusta.

-Kylvokone ei valttdmattd paina riittavasti pelto-olosuhteista
selviamiseksi - laiterunko saattaa olla nousemassa. Tarkista,
nouseeko laiterunko tarkastamalla rinnakkaisvarret kylvon aikana.

Pitovoima

@ Pitovoima riittamaton

Jos laiterunkoon taytyy lisatd painoa, ota yhteyttd kylvokoneen
valmistajaan.

oo oo

Alhainen mittauspyorakuormitus
Pitovoimajdrjestelma ei saavuta hyvaksyttdvaa mittauspyoran kuormitusta

Kayttdjan madrittama halytys ilmoittaa kuljettajalle, jos kylvékone
menettda kylvosyvyytta.

Pitovoima

@ Alhainen kuormitus mittauspyoralla
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Hydraulipaine liian alhainen

Pitovoima
Pitovoimajdrjestelma pyytda lisda pitovoimaa, mutta hydrauliikka ei reagoi
Suositukset:
« Tarkasta, onko traktorin etdtoiminto paalli Hydraulipaine liian alhainen

« Tarkasta, ettd pitovoimajdrjestelma saa riittavasti
hydraulinestetta

Paineanturissa vika

Ongelma—Paineanturi on jannitealueen ulkopuolella.

Ratkaisu—\/aihda johtoja toisen kanavan kanssa (jos sovellettavissa), nollaa paineanturit uudelleen. Jos
ongelma pysyy samalla kanavalla, vaihda paineanturi uuteen. Jos ongelma on nyt toisella kanavalla,
tarkasta/vaihda johto.

Rivimoduulin yhteys havinnyt
Ongelma—Rivimoduulin yhteys havinnyt.
Ratkaisu—Tarkasta rivimoduulin johdotus. Vaihda rivimoduuli.
Rivimoduulissa vika
Ongelma—Rivimoduuli ei tunnista tuloja. Rivimoduuli kdynnistyy ja sammuu alle 2 sekunnin vélein

Ratkaisu—\Vaihda moduuli eririville. Jos ongelma pysyy, vaihda moduuli. Jos ongelma esiintyy samalla rivillg,
tarkasta tai vaihda kuormitusanturi.

# rivimoduulia ei vastaa konfiguraatiota
Ongelma—Konfiguraatio asetettiin tiettyyn maaradn antureita, joita jarjestelma ei havainnut.

Ratkaisu—Laadi konfiguraatio, joka vastaa kdytettdvien antureiden maaraa. Tarkista, ettd kaikki rivimoduulit
ovat yhteydessa. Rivimoduulin vihred vilkkuva LED ilmaisee moitteettomasta tiedonsiirrosta.

Manuaalisen ohituksen kadytto

Ohjausventtiilin manuaalista ohitusta saatetaan tarvita, jos pitovoimajarjestelman koko elektroninen ohjaus havida tai
nadytosta tulee kayttdkelvoton. Manuaalinen ohitus antaa pitovoimajarjestelman kayttad tasaista voimaa kylvosyvyyden
saavuttamiseksi (samalla tavoin kuin pitovoimajouset). Jos tulee tarvetta asettaa ohjausventtiili manuaaliseen ohitukseen,
noudata ndita vaiheita.

Vaiheet:
1. Kytke pitovoimajarjestelman hydrauliikka.

2. Paikanna pitovoiman ohjausventtiili. Paina punaiset nupit alas ja kierra niita. Nupit "ponnahtavat ulos” ulompaan
asentoonsa. (Sisdasentoa kdytetadan automaattista ohjausta varten).

3. Paikanna kuusiokolosaadot aivan elektronisen pulssileveyden modulaation venttiilin yldapuolelta. Avaa
kuusiokolosaatojen lukkomutterit.

4. Nosta toimilaitteisiin ldhetettavaa painetta ruuvaamalla kuusiokolosaétd SISAAN; alenna painetta ruuvaamalla sita
ULOSPAIN.

Toimilaitteisiin lahetettava paine (BAR) ndkyy venttiiliryhman analogiamittareista.

5. Katso lisda Pitovoiman asetus -ruudusta ja merkitse muistiin hydraulipaineen ja pitovoiman valinen muuntosuhde.
Kerro tdma arvo haluamallasi pitovoimalla; ndin saat sopivan paineen, johon sadtaa venttiili.

Esimerkki: Kinze 3000 -kylvékone = 4,2 bar/kg Haluttu pitovoima on 250 kg
4,2 bar/kg x 250 kg = 1050 BAR.
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Hydraulinen pitovoima-2 kanavaa

Usein kysytyt kysymykset
Mihin kytken laitekytkimen?

Sukupolven 1 moduulit Iahettavat laitekytkimen tilan CAN-vaylan kautta. Ylimaaraista laitekytkintd ei tarvita.

Mité jos minulla ei ole muita sukupolven 1 moduuleja?

Kadytat Ag Leaderin CAN-laitekytkinmmoduulia (tuotenro 4002911) ja kaapelia (tuotenro 4002658) normaalin
laitekytkimen yhteydessa.

Mitd jos kaapelini eivat ulotu riveihin, joihin olen asentanut mittauspydraanturit?

Voi olla sopiva valita rivej, joihin kaapelit ulottuvat, kunhan kanavan 2 anturit ovat 6 keskirivilld ja kanavan 1 anturit
niiden ulkopuolella.

Mitd jos pitovoimaventtiilid varten ei ole yhtaan vapaata SCV-liitdntaa?

T-liitoksen teko olemassaoleviin johtolinjoihin on sallittua. Ald tee T-liitosta puhaltimen johtolinjaan, jos puhaltimen
kier/min saddetddn traktorista nupilla tai valitsimella. T-litoksen teko kylvokoneen kuristimen eteen olisi sallittua.
Parhaana vaihtoehtona olisi tehda T-liitos hydraulikayton syottdjohtoon. Ald tee T-liitosta Rawson-kayton sydttdjohtoon.

Mitd jos hydrauliéljy kuumenee liikaa?

Ag Leader myy kuormituksen tunnistuspakkausta (tuotenro 4101225), joka auttaa oljynlampétilojen hallinnassa.
Huomaa: Tastd jarjestelmastd ei ole apua, jos hydraulikdyttdjen ohjaukseen kdytetadn SCV:ta. Siind tapauksessa
ylimaaraisen 6ljynjaahdyttimen asennus voi olla tarpeellista.

Mitd jos hydraulinen toimilaite ei ulotu riittavan pitkalle saavuttaakseen riviyksikon alakiinnikkeen pohja-ajossa?

Osta yksi valilaattapakkaus (tuotenro 4101201) rivia kohti. Se asennetaan nokan pohjaan. (Kaytetdan yleisesti pitkissa
John Deere -rinnakkaisvarsissa)

Kinze 3000 -kylvokoneessani on riveja, jotka ovat takaa 4 cm siirtymadssa ja aiheuttavat sen, ettei toimilaitteen ylakiinnike
ole linjassa toimilaitteen alakiinnikkeen kanssa.

Osta yksi vdlilaattapakkaus (tuotenro 4101204) rivia kohti. Se siirtaa ylakiinnikettd 4 cm taaksepain.

Miten jarjestelma tietdd kanavan 1 ja kanavan 2 rivimoduulien valisen eron?

Kanavan 1 rivimoduulit liitetddan kaapeliin, jossa on merkinta “tyyppi 1" kun taas kanavan 2 rivimoduulit liitetaan
"tyypin 2" kaapeleihin.

Puuttuuko minulta jotain hydraulisen paapitovoimamoduulin 3-nastaliittimeen kytkemiseen liittyvia tietoja?

Tata liitintd ei kdyteta.

Miksi mittauspydrakuormituksen pylvaskaaviossa on yhta mittaa huippuja ja sitten palataan arvoon 0?

Ndin voi kdyda, jos kanavan 1 painejohdot on reititetty kanavan 2 antureihin. Varmista, etta kanavan 1 komponentit
(pitovoiman paine ja mittauspydran kuormitusanturin johdotus) ovat siipien paalla ja kanavan 2 komponentit ovat 6
keskirivilld. Varmista, etta kanavan letkut menevat pitovoimaventtiilin oikeaan kanavaan. Varmista, etta pulssinleveyden
modulaatio/paineanturijohdot menevat pitovoimamoduulin ja pitovoimaventtiilin oikeaan kanavaan.
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Mitd ovat pitovoimaventtiilissa olevat punaiset nupit?

Ne mahdollistavat pitovoiman manuaalisen saddon, jos elektroniikkaan tulee vika. Voit vaihtaa automaattisen saadon
(sisdasento) ja manuaalisen saadon (ulompi asento) valillda nuppia painamalla ja kiertamalla.

Miksi jarjestelma tarvitsee 3 hydraulilinjaa (paine, paluu ja sdilio)?

Normaalissa kdytdssa pitovoimajdrjestelman paine kasvaa painejohdon kautta ja kevenee paluujohdon kautta. Kun
kylvokone ajaa terassin tai vesireitin ylitse, kdyttdpaine vapautuu sailiGjohdon kautta. Kaikki kolme johtoa TAYTYY liittaa.

Mitd tapahtuu, jos paine- ja paluuletkut liitetdan taaksepdin hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon?

Jos paine-ja paluuletkut liitetddn taaksepdin hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon, hydraulinen virtaus lahetetdédn
suoraan venttiililohkoon liitettyihin kanaviin. Heti kun tama tapahtuu, kaikkien kanavien toimilaitteet kytkevat
maksimin lisdvoiman. Se aiheuttaa ohjausnadytdn ruudussa todenndkdisesti erittdin korkean
mittauspyorakuormituksen. Tama tapahtuu kaikissa venttiililohkovaihtoehdoissa, joita Ag Leader tukee.

Vianmaaritys

Ongelma—Pitovoima ei sdddy automaattisessa ohjauksessa kylvon aikana (pitovoima pidossa)

)

- Pitovoiman ilmaisinnuoli pysyy keltaisena kylvon aikana.
Ratkaisu:
- Tarkista, onko laitekytkimen (-kytkinten) napaisuus oikea.
- Tarkista, laukeaako laitekytkin (-kytkimet), kun kylvokonetta lasketaan alaspain.
1. Kun kylvokone on laskettuna alas, tarkista, onko laitekytkin (-kytkimet) lauennut.

2. Tarkista, onko laitekytkimen napaisuus oikea. Laitekytkimet voidaan vaihtaa Normaalisti auki -asennosta
Normaalisti kiinni -asentoon vaihtamalla 3-nastaisia Weatherpack-litantdja keskendan.

3. Jos asennettuna on sukupolven 1 SeedCommand-moduuleja, tarkista, etta laitekytkin (-kytkimet) liitetaan
oikeaan moduuliin hierarkian mukaisesti.

Jos asennettuna on laitekytkinmoduuli, varmista, ettd moduulin merkkivalo muuttuu siniseksi, kun kytkin
laukeaa.

4. Tarkasta laitekytkimen (-kytkinten) asennus.

5. Tarkasta pitovoimaa kdytettdessd, ettei laiterunko nouse ja aiheuta laitekytkimen laukeamista.

HUOMIO! Mittauspydraanturit "nollaantuvat uudelleen’, kun kylvékonetta nostetaan 10 sekunnin ajaksi.
Uudelleennollaus takaa tarkemmat mittauspyoratiedot kylvékoneen jokaisen polun ajon aikana. Tama on myds
hyva vianmaaritystoimenpide, jolla voidaan maarittaa, toimiiko mittauspydrdanturi oikein.

Mittauspydrdanturit eivdt kuitenkaan koskaan nollaannu uudelleen arvoon 0,0 kg; kun anturi nollaantuu
uudelleen, ndytettdvén kuorman tulisi olla suurin piirtein 0,1 - 5,0 kg vaililld.

Ongelma—Lisdvoima ja mittauspyorakuormitus eivat vaikuta heijastavan toistensa vasteita. (Esim.: Korkea
mittauspyorakuormitus kanavalla 1 kdytettdessa hyvin vahan lisdvoimaa tai painvastoin)

Ratkaisu—Tarkista paikallisten CAN-liittimien asennus.

1. Paikallinen CAN on tiedonsiirtojohtovaylg, joka siirtdd mittauspydrakuormituksen lukemat
padohjausmoduuliin. Taman vaylan kummassakin péaassa taytyy olla liitin.

2. Rivid 1 ldhimpaan johtosarjaan taytyy asentaa liitin, jonka tuotenro 4002870. Kylvékoneen loppupdéta
|&himpaan johtosarjaan taytyy asentaa liitin, jonka tuotenro 4002871 (oikealle puolella kylvokonetta takaapéin
katsottuna)
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

Mittauspydraanturit mittaavat mittauspydrien kannattaman painon. Jarjestelma kayttdad naitd tietoja pitovoiman saatdon,
jotta kylvokone on tiukasti maassa ja jotta varmistetaan oikea kylvosyvyys ja samalla yritetddn pienentda tiivistymisriskia.
Yksittdisten rivien hydraulisen pitovoiman ohjaus on kdytettavissa vain InCommand 1200 -ndyton kanssa.

Saat ndyttda kdynnistettdessa
pitovoimailmoituksen, joka taytyy hyvdksya
hydraulisen pitovoimajarjestelman Down Force Notice

kdyttamiseksi. E;

The row unit actuators will pressurize after accepting this message. For your safety, stay
° ° clear of row units while actuators are pressurized. By accepting this message you also
konfl g u raat I o acknowledge and certify that you have read the down torce operator manual, fully
understand how the system works, and that you assume full responsibility for the down
tarce applied by the system. You also agree that Ag Leader will not be held liable for any
consequential damages resulting from the use of the Down Force system, including loss of or

Pa|na KOU—ru Ud usta ky'\/osovel | Usta Se ;educllinln |:\I r;:p yiPIIds.tA(I!(IiIliplmlly. it is recommended you periodically check the seed
. . . . . . rench depth throughout planting.
ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien
vaiheiden lapi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

127 .c[ 210 *2 0
A. Valikkopainike E’
32000 i
B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala "E‘
yhteen sa Gauge Wheel (Ib) 0
W50 + 32000 M v
. Maanopeus =§23:§33@ 32000 | ==

E;gq -1‘1}30 Variety C -
. AgFiniti-tilailmaisin H20- 50 32000 R -

C
D
Wo-20 % o 32000 Flow: 1626 sds/min
E. Vianmadaritys o~
\J_h
F. GPS-signaalin ilmaisin
. . . 40 ft 0 in e
G. Nayton selite
H. Ajoneuvokuvake N (K, settings
. .. Lo 200 Ik Gauge Wheel 901b Pitovoima
. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi 10k Mittauspydri:  901b
solb Pitovoima: 2101b
PylVaSkaaV|O 102 3 & 8 t...'..:s..'). 10 11 1z 1% 14 1% 18

. Asetukset-painike

. Keskimadraiset pitovoimalukemat

. Tapahtumayhteenveto
. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. Siementen lisdvalvonta
. Pitovoimakuvake

. AutoSwath

. Apukdynnistys

- \xn I O W O Z 2 r X -«

. Paakytkimen tila
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Reaaliaikainen yksittdisen rivin pitovoimadata on saatavilla Karttandkyma-ruudussa; sekd mittauspydrakuormituksen ettad
lisdvoiman tiedot kartoitetaan. Tuo joko mittauspydrakuormitus tai lisdvoima nayttdon valitsemalla Selite-valilehdeltd
Pitovoima. Pyyhkdise sitten Nayton selite (G) -kohtaa vasemmalle/oikealle vaihtaaksesi mittauspydrakuormituksen ja
lisdvoiman valilla.

i HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja

karttandkymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

Ajo-ruudun pylvaskaaviot

Ajo-ruudun pylvaskaaviot nayttévat riviyksikkdon

_ ) ol . _ 200 b Gauge Wheel 90 b
kohdistuvan mittauspyorakuormituksen ja oo b
pitovoiman. Siirry seuraavaan kaavioon pylvaskaaviota | 100 b — ]
pyyhkdisemalla. Pylvaskaavio voi myds sisaltéd kaavioita | 301 ﬂﬂ ﬂﬂﬂﬂ ﬂﬂﬂﬂﬂm ﬂﬂ
siementen lisavalvonnalle. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
20000000
Pitovoima ei ndy Vain valvonta -tilassa. ok Down Force 200 15
300 b
200 b
s AN ENNNAENE
. 1 2 3 4 5 4] 7 8 g 10 11 12 13 14 15 16
Kylvokoneen tehokkuus -ruutu cececce
Paina Siementen lisdvalvonta — 1.19..|5.5 B2 08 o
-painiketta Legend
4 All Rows | 3 2
B el
A. Kaikki rivit B b %
) o ) W20 - 560 5°"’ﬂﬂﬂ ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
B. Edellisen/seuraavan rivin vaihto mazeo- 420 Pitovoima
o140 oo
C. Siemenvalvontaoptiot . fgg:ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
D. Pylvéskaavio B
% 31800 | Vuoronvalinta 99_5 o,
E. Kanta <~ Korkea " Korkea ainen
@sztt}u @ 3\11 ﬂruol_(u% <3 Py
F. Ohitukset/kaksinkertaiset =
G. Mittarinopeus
H. Vuoronvalinta
I. Pitovoima
J. Vilin laatu

Naytolld ndkyvat mittauspydran lukemat ja
kylvokoneen rivilohkojen pitovoima.

Pitovoima ei ndy Vain valvonta -tilassa

Siementen lisdvalvonta tarjoaa kylvokoneelle tehokkuutta siemenmittarin vuoronvalinnan, ohituksien/kaksinkertaisten ja
valin laadun seka kaikkien rivien kanta- ja valitietojen valvontaan yhteensopivia satoja istutettaessa.
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

Pitovoiman tila
Kartta-ruudun alaosassa oikealla oleva kuvake ndyttaa pitovoiman tilan.

Aktiivinen - Hydraulisen pitovoiman tila on aktiivinen - se valvoo automaattisesti kanavakohtaista pitovoimaa
mittauspyorakuormituksen lukemien perusteella. Laitekytkimen taytyy olla aktiivista tilaa varten kylvétilassa,
il nopeuden taytyy rekisterdityad ndytolld suurempana kuin 0,5 km/h ja traktorin hydrauliikan on oltava kytkettyna.

. Ei-aktiivinen - Hydraulisen pitovoiman tila on ei-aktiivinen tai pitotila. Kylvékone on joko nostettuna, naytto ei
| rekisterdi nopeutta tai automaattinen pito on aktiivisena AutoSwath-alueella kylvon aikana.

| Manuaalinen tila - Hydraulisen pitovoiman tila on manuaalinen. Manuaalinen tila voidaan aktivoida
1 Kylvokoneoptiot-ruudulta.

Manuaalinen pito - Hydraulisen pitovoiman tila on pito - tdma pitotila on kayttdjan pitovoimakuvaketta
| selaamalla aktivoima. Hydraulinen pitovoima voidaan asettaa aktiiviseen tilaan selaamalla pitovoimakuvaketta
3l uudelleen tai nostamalla ja laskemalla kylvokonetta.

1 HUOMAA!: Manuaalinen pito on hyddyllinen tydkalu kayttdjille, jotka haluavat pidattaa pitovoiman peltojen tietyilld
alueilla eivatkd antaa hydraulisen pitovoimajarjestelman ohjata aktiivisesti nailla alueilla.

Kylvokoneoptiot-ruutu

/ % Asetukset ‘> Pitovoima I
tai
> % > Pitovoima I

Automaattinen Kylvékoneoptiot

Valitsemalla automaattisen

ohjaus

= LU EEOENN | Manuaalinen
88,0 Ib 2050 Ib ohjaus ohjaus

866 Ib 195.0 Ib

ohjauksen jarjestelma voi ohjata pitovoimaa
mittauspydraanturin lukemien perusteella.

Mittauspydrakuormitus

117.910b 210.8 Ib Vakio

Manuaalinen
ohjaus

Valitsemalla manuaalisen 86.11 1929 Ib

’73 - Keskitaso (oletus) v‘
89,7 Ib 31311k

94.2 Ib 205.7 Ib

ohjauksen kayttdja voi asettaa hdnen mukaansa
sopivan pitovoiman.

92.11b 1191b

1288 Ib 2025 b

.1 ol
2
3
4
5
6
7
8
9

90,0 Ib 2034 b

Mittauspyora—>Senhetkinen
mittauspyorakuormitus kullekin riville. Tama on
raaka-anturin lukema, sitd voidaan kayttda
vianmaarityksessa.

LERYH 3237 b

=
o

94.3 Ib 20008 Ib

=
)

Pitovoima—Senhetkinen lisdpitovoima
kullekin riville.
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Mittauspyorikuormitus

Aseta poikkeama mittauspyoran tavoitekuormituksesta pitovoimajarjestelman laskelman mukaan.

HUOMIO! Kayttdja voi valita yhden viidestd kaytettdvissa olevista
mittauspyorakuormituksen asetuksista. Kukin kédytettavissa oleva asetus on poikkeama
jatkuvasti laskettavasta mittauspydran tavoitekuormituksesta. Mittauspyoran
tavoitekuormituksen madritelma: Tarpeellinen mittauspyorakuormituksen maara
sopivan syvyyden saavuttamiseksi 100 % ajassa minimoimalla samalla tiivistysta
mahdollisimman paljon (ilman oikean kylvdsyvyyden menettdmisen vaaraa).

Asetus Poikkeama tavoitteesta
Minimi -100 kg

Kevyt -50kg

Keski (oletus) 0

Raskas +50 kg

Maksimi + 100 kg

Mittauspyorakuormitus

Kanava 1

3 - Keskitaso (oletus) v

1 - Minimi
2 - Kevyt
4 - Raskas

5 - Maksimi

Esimerkki: Perustuu maaolosuhteisiin pellon tietylld alueella, pitovoimajdrjestelma kdyttad 68 kg lisdvoimaa mittauspyoran
45 kg tavoitekuormituksen saavuttamiseksi. Jos kuitenkin mittauspyorakuormituksen asetukseksi valitaan Raskas,
tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on nyt 68 kg. Lisdvoima sddtyy vastaavasti tavoitteena olevan uuden
mittauspyorakuormituksen saavuttamiseksi. (Pida mielessa, etta tavoitteena oleva mittauspydrakuormitus on jatkuvasti

laskettava arvo.)

VAROITUS!: Kevytta tai minimiasetusta kdytettdessa kylvd voi tapahtua matalalla.

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen Idpi, johon siséltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

[3-=
tai

> T > Konfiguraatio I> \L/ > Kylvs

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

Kayttaja voi valita Laiteoptiot-ruudussa
Pitovoima-pudotusvalikosta rivimoduulin:

Ohjattu laitetoiminto: Laiteoptiot

i HUOMAAL: Tamé Laiteoptiot-ruutu on
kdytettdvissa vain, jos ohjatussa
toiminnossa on valittu aiemmin oo
séhkokayttd siemenmaaran ohjaimeksi. i .

8-kanavainen pitovoima

| [~ Jaetut rivit aktivoitu

Rivimoduulit
Rivivali
l 30in

Taysi tyoleveys: 400000 ft

Pitovoiman konfiguroinnin asetus
@> A > Konfiguraatio >> % > Pitovoima

Yleista-valilehti

Pitovoimatila
Vain valvonta -tila—Antaa kdyttdjdlle tietoja, —_
joiden avulla han voi maarittas, kytkeytyvatkd fitopsima
riviyksikot kunnolla maahan. Elleivat ne kytkeydy, Vieists
kdyttdjan taytyy saataa kylvokonetta tilanteen Pitovoimatil Mittauspydréanturi Mittauspyorakuormituksen
korjaamiseksi. Vainvalvonta ¥ Kinze vahi mmalskuormits
- 2016 [
« Sallii kayttajan valvoa Hostovoima —
mittauspyorilld olevaa painoa, onE hﬂ‘
mutta se ei sddda pitopainetta. Maksimivoima :
125 1b [
« Ohjaukseen liittyvat asetukset ovat R
harmaina Vain valvonta -tilaa ‘ B
kdytettdessa.

v Paineanturi otettu
kaytt6on

__ IS
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Ohjaustila—Kun kylvokone kulkee pellon
poikki ja kohtaa erilaisia maaolosuhteita
(maaperatyyppejé, tiivistysalueita, jatekerroksia), o
ndyttd sadtad pitovoiman toimilaitteita
riviyksikoissa mittauspyodrakuormituksen ja
kayttdjdn asetusten mukaisesti, jotta siementen
sijoittaminen oikein maaperaan jatkuu.

Yleista

[

Pif imatil Mitt oraanturi Majftausspyérékuormituksen

Ohjaus - Kinze - Vahimmaiskuormitus

Nostovoima [ 29 ihﬁ
Mittauspyoran kuormitusanturi—kaytettdva > ,hﬂ‘ Ajan raja-arvo
mittauspydran kuormitusanturin tyyppi. Tama aGimivoima

on kylvékonemerkkikohtainen. ‘ 425 u,ﬁ‘

3sﬂ‘

Kalibroi
paineanturi

Nostovoima—normaalisti 0, ellei kylvékone ole ‘ -
varustettu nostojousilla, jotka tarjoavat
riviyksikoille yléspdin suuntautuvaa voimaa. [[..—. Paineanturi otettu

kayttoon

Nostovoima

Samansuuntainen linkitys| Nostovoima
Deere, lyhytvartinen 140 kg
Deere, pitkdvartinen

4-jousimalli 160 kg

2-jousimalli 100 kg
Kinze 3000 140 kg
Kinze 4000 130 kg
White 8000/9000 100 kg

Maksimivoima—Kaytetddn rajoittamaan toimilaitteella aikaansaatua pitovoimaa. Oletus on 425 kg, sama kuin tehtaan
iimatyyny.

i HUOMAA!: Kun nostovoiman arvo sydtetadn, todellinen maksimi sallittava arvo, jota voidaan kayttda, suurenee nyt
kyseiselld arvolla nostovoiman sovittamiseksi. Tdama tapahtuu sisdisesti ohjausmoduulissa eikd se ndy kayttajalle.
Kayttdjien tulee syottaa voima-asetukset normaalilla tavalla.

Mittauspyordakuormituksen halytys—Asettaa hélytyksen, joka ilmoittaa kayttdjalle, kun jarjestelma alittaa
mittauspyoran vahimmadiskuormituksen tietyn aikaa (asetettu aikaraja).

Kalibroi paineanturi

(Kalibrointi mahdollista vain, kun valittuna on Ohjaustila)

> e | > IR > (| > [ >

Kalibroi
paineanturi

Jos hydraulipaineen (BAR) lukema ei heijasta kylvékoneen padohjausmoduulin vianmadritysruudussa tarkasti
ohjausventtiiliin lahetettyd painetta, kdyttdja voi yrittaa kalibroida paineanturin ja korjata PSI-lukeman.

Kalibroi paineanturi:

1. Varmista, ettd ohjausventtiiliin meneva hydraulipaine on 0 PSI. Tdmad voidaan saavuttaa sammuttamalla ajoneuvo tai
kytkemadlld irti SCV eta.

2. Paina Calibrate

Pressure Sensor

HUOMAA!: Viesti-ikkunoita tai ilmoituksia ei tule ndyttéon painettaessa Kalibroi paineanturi.

i
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

3. Paineanturi on nyt kalibroitu.

HUOMIQ!: Jos Paineanturi otettu kdyttdon -ruutu ei ole valittuna,
nayttdon tulee virheilmoitus. Kun paineanturi on deaktivoituna,
automaattinen pitovoiman ohjaus toimii yha
tarkoituksenmukaisesti. Silloin kuitenkin puuttuvat lisdvoiman arvo, o )
. . . . - Disabling the pressure sensor will make
kaaviot tai paineanturin halytykset. i'} Supplemental Force unavailable and will
e disable all pressure sensor alarms.

Pressure Sensor

Lisa-valilehti

Pitovoiman Lisa-vdlilehden avaamiseksi taytyy

ladata konfiguraatio. Lisd-valilehdelld kédyttdja voi Sovos

poistaa kdytodstd kuorman nastan, muokata upplem  Viess  Liss

riviyksikon linkitystyyppid ja asettaa Mi20-5¢  Row Kugmen Linkitys ‘ Coorman naston vaihto
passivoitujen rivien tavoitevoiman. .: 1 Aktivoi Kinze 3000

Kuorman nastan vaihto — Taman avulla o ‘ HinkdystyyPpi
kdyttdja poistaa mittauspydrdanturin kaytosta, - Akivoi Kinze 3000

jos yhteen tulee vika pellolla. Téman painikkeen Aktivol Kinze 3000

painaminen vaihtaa kyseisen kuorman nastan Aktivol Kinze 3000

tilan "Aktivoitu” tilaksi "Passivoitu”. Useita riveja T i 3000 -
voidaan valita yhdessa mittauspydrdantureita P vonevoma

Aktivoi Kinze 3000

aktivoitaessa/passivoitaessa.

n.ba]

muuttaa riviyksikdn linkitystyypid. Kylvékoneissa -

taytyy olla lyhyiden ja pitkien rinnakkaisvarsien
yhdistelma. Linkitystyyppi voidaan valita
erillisesti kullekin riville. Useita riveja voidaan
valita yhdessa linkitystyyppid vaihdettaessa.

Linkitystyyppi — Taman avulla kayttdja voi

i HUOMAA!: John Deeren lyhyiden rinnakkaisvarsien kokonaispituus on 15-3/4 cm. John Deeren pitkien
rinnakkaisvarsien kokonaispituus on 23 cm.

Passivoitujen rivien tavoitevoima — Taman avulla kdyttdja voi asettaa tavoitteena olevan lisdvoiman riville kuorman
nasta passivoituna. Jos esimerkiksi rivi 1 on passivoitu ja tahdn ruutuun sy&tetddn 250 kg tavoitevoimaksi, rivi 1 kdyttad
vakiota 250 kg lisdvoimaa. Jaljelld olevat aktivoidut rivit jatkavat toimintaa automaattisessa ohjaustilassa.

VAROITUS!: On suositeltavaa asettaa passivoidulle riville tavoitevoima, kun rivi passivoidaan. Jos arvoksi jatetdan 0 g,
passivoitu rivi kdyttaa 0 kg lisdvoimaa.
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Vianmaaritys-ruutu

CAN-painikkeen
painaminen nayton
oikeasta yl'akulmasta i Planter Control Master Module
avaa Laitteet-ruudun. Korosta Kylvokoneen
padaohjausmoduuli CAN B -vdlilehdeltd ja
paina oikeanpuoleisesta alakulmasta
Vianmaaritys-painiketta. Tekninen tuki voi
kehottaa tarkastelemaan ndita ruutuja avun

|6ytamiseksi ongelman vianmaarityksessa. | Akkujénnite 14,5V
Vaihtovirtalaturin jannite: 145V
. . . o e Vaihtovirtalaturii B
Téssa ruudussa voit tarkastella nykyista e

Hydraulipaine: 3000 PSI

hydraulipainetta. Tama on venttiililohkoon
syOtettava paine.

Pitovoiman halytykset
Pitovoima riittamaton

Jarjestelman hydraulipaine on maksimipaineessa, mutta pitovoimajarjestelma ei saavuta hyvaksyttavaa
mittauspyorakuormitusta.

Suositus—Jos lisdvoima on maksimiarvossa, lisad maksimivoimaa Pitovoiman asetus -ruudusta.

-Kylvokone ei valttdmatta paina riittdvasti pelto-olosuhteista selvidmiseksi - laiterunko saattaa olla nousemassa.
Tarkista, nouseeko laiterunko tarkastamalla rinnakkaisvarret kylvon aikana. Jos laiterunkoon taytyy lisata painoa, ota
yhteytta kylvokoneen valmistajaan.

Alhainen mittauspyorakuormitus
Pitovoimajdrjestelma ei saavuta hyvaksyttavad mittauspydrakuormitusta
Kayttdjan maarittdma halytys ilmoittaa kuljettajalle, jos kylvokone menettda kylvosyvyytta.
Hydraulipaine liian alhainen
Pitovoimajarjestelma pyytda lisdd pitovoimaa, mutta hydrauliikka ei reagoi
Suositukset:
« Tarkasta, onko traktorin etdtoiminto paalla
- Tarkasta, ettd pitovoimajarjestelma saa riittavasti hydraulinestettd
Paineanturissa vika
Ongelma—Paineanturi on jannitealueen ulkopuolella.

Ratkaisu—\aihda johtoja toisen kanavan kanssa (jos sovellettavissa), nollaa paineanturit uudelleen. Jos
ongelma pysyy samalla kanavalla, vaihda paineanturi uuteen. Jos ongelma on nyt toisella kanavalla,
tarkasta/vaihda johto.

Kylvokoneen rivinohjausmoduulit: Loydetty # / #
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

Ongelma—Yritettdessa ladata tapahtuma Konfiguraation valinta -ruudussa konfiguraation nimen vieressa nakyy

Q. Kylvokoneen rivinohjausmoduulien (RCM) vieressa on E Kaikkia RCM:id ei ole tunnistettu.

Ratkaisu:
« Varmista, ettd toinen numero vastaa kylvokoneen rivimaaraa.
« Tarkasta sitten RCM:ien asennus ja CAN BUS -lahivaylan kaapelointi.
« Varmista, ettd kunkin RCM:n kaikki 3 valoa ovat vihreitd. LED #2 ei pala, ellei SureDrive-kayttoja ole konfiguroitu.

« Tarkasta CAN-lahiliittimet.
Manuaalisen ohituksen kaytto

Ohjausventtiilin manuaalista ohitusta saatetaan tarvita, jos pitovoimajarjestelman koko elektroninen ohjaus havida tai
nadytosta tulee kayttokelvoton. Manuaalinen ohitus antaa pitovoimajarjestelman kayttaa tasaista voimaa kylvosyvyyden
saavuttamiseksi (samalla tavoin kuin pitovoimajouset). Jos tulee tarvetta asettaa ohjausventtiili manuaaliseen ohitukseen,
noudata naita vaiheita.

Vaiheet:
1. Kytke pitovoimajérjestelman hydrauliikka.

2. Paikanna pitovoiman ohjausventtiili. Irrota ongelmalliseen kanavaan (kanaviin) liitettyna oleva 2-nastaliitanta.
(Liitdnnat kytketaan kunkin kanavan pulssileveyden modulaatioventtiiliin.)

3. Paikanna kuusiokolosd&dot aivan elektronisen pulssileveyden modulaation venttiilin yldpuolelta.

@ HUOMIQ!: Seuraavassa vaiheessa painemittari on pikaliitettdva kuhunkin kanavaan ldhetettdvan paineen
mittaamiseksi. (Ag Leaderin hydraulinen koestusmittaripakkaus, tuotenro 4100164).

4. Liitd painemittari venttiiliryhman takapuolella olevaan pikaliitdntdan. Liitdnta sijaitsee kunkin ohjauskanavan letkun
alapuolella.

5. Nosta toimilaitteisiin lahetettavaa painetta ruuvaamalla kuusiokolosaatd SISAAN; alenna painetta ruuvaamalla sita
ULOSPAIN. Toimilaitteisiin ldhetettdva paine (BAR) ndkyy painemittarista.

6. Katso lisaa alla olevasta taulukosta ja merkitse muistiin hydraulipaineen ja pitovoiman vélinen muuntosuhde. Kerro
tdma arvo haluamallasi pitovoimalla; ndin saat sopivan paineen, johon saatda venttiili.

Voiman muunnot

Samansuuntainen linkitys Paineen

muunto
Deere, lyhytvartinen 4,5 bar/kg
Deere, pitkdvartinen 3,8 bar/kg
Kinze 3000 4,2 bar/kg
Kinze 4000 5,1 bar/kg
White 8000/9000 4,8 bar/kg

Esimerkki: Kinze 3000 -kylvokone = 4,2 bar/kg Haluttu pitovoima on 250 kg
4,2 bar/kg x 250 kg = 1050 BAR.
Usein kysytyt kysymykset
-Mihin kytken laitekytkimen (-kytkimet)?
Laitekytkinmoduuliin (-moduuleihin).

-Mitd jos pitovoimaventtiilid varten ei ole yhtddn vapaata SCV-liitantaa?
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T-liitoksen teko olemassaoleviin johtolinjoihin on sallittua. Alé tee T-liitosta puhaltimen johtolinjaan, jos puhaltimen
kier./min sdaddetdan traktorista nupilla tai valitsimella. T-liitoksen teko kylvokoneen kuristimen eteen olisi sallittua.
Parhaana vaihtoehtona olisi tehdé T-liitos hydraulikéyton syottdjohtoon. Alé tee T-liitosta Rawson-kéytén
syottodjohtoon.

-Mita jos hydraulinen toimilaite ei ulotu riittdvan pitkalle riviyksikon alakiinnikkeen saavuttamiseksi pohja-ajossa?

Osta yksi toimilaitteen valilaattapakkaus rivid kohti. Se asennetaan nokan pohjaan. (Kdytetdan yleisesti pitkissa John
Deere -rinnakkaisvarsissa)

-Kinze 3000 -kylvokoneessani on rivejd, jotka ovat takaa 4" siirtymdssa ja aiheuttavat sen, ettei toimilaitteen yldkiinnike ole
linjassa toimilaitteen alakiinnikkeen kanssa.

Osta yksi vélilaattapakkaus (tuotenro 4101204) rivia kohti. Se siirtda ylakiinniketta 4" taaksepain.
-Miksi mittauspydrakuormituksen pylvdskaaviossa on yhtd mittaa huippuja ja sitten palataan arvoon 07

Ndin voi kdyda, jos ohjauskanavan johdot ovat vadrin reititettyja. Varmista, ettd kanavan komponentit (hydrauliletkut,
ohjausventtiilin kaapeli, mittauspydrdanturin johdotus) ovat ohjeiden mukaisesti asennettuja.

-Miksi jarjestelma tarvitsee 3 hydraulilinjaa (paine, paluu ja sailio)?

Normaalissa kaytdssa pitovoimajarjestelman paine kasvaa painejohdon kautta ja kevenee paluujohdon kautta. Kun
kylvokone ajaa terassin tai vesireitin ylitse, lika kayttdpaine vapautuu sailidjohdon kautta. Kaikki kolme johtoa TAYTYY liittaa.

-Mitd tapahtuu, jos paine- ja paluuletkut liitetddn taaksepain hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon?

Jos paine-ja paluuletkut liitetddn taaksepdin hydraulisen pitovoiman venttiililohkoon, hydraulinen virtaus lahetetdédn
suoraan venttiililohkoon liitettyihin kanaviin. Heti kun tama tapahtuu, kaikkien kanavien toimilaitteet kytkevat
maksimin lisdvoiman. Se aiheuttaa ohjausnadytdn ruudussa todenndkdisesti erittdin korkean
mittauspyorakuormituksen. Tama tapahtuu kaikissa venttiililohkovaihtoehdoissa, joita Ag Leader tukee.

Vianmaaritys
Ongelma—Pitovoima ei sdddy automaattisessa ohjauksessa kylvon aikana (pitovoima pidossa)
- Pitovoiman ilmaisinnuoli pysyy keltaisena kylvon aikana.
Ratkaisu:
- Tarkista, onko laitekytkimen (-kytkinten) napaisuus oikea.
- Tarkista, laukeaako laitekytkin (-kytkimet), kun kylvokonetta lasketaan alaspain.
1. Kun kylvokone on laskettuna alas, tarkista, onko laitekytkin (-kytkimet) lauennut.

2. Tarkista, onko laitekytkimen napaisuus oikea. Laitekytkimet voidaan vaihtaa Normaalisti auki -asennosta
Normaalisti kiinni -asentoon vaihtamalla 3-nastaisia Weatherpack-litantja keskendan.

3. Tarkista laitekytkinmmoduulista, ettd moduulin merkkivalo muuttuu siniseksi, kun kytkin laukeaa kylvdasentoon.
4. Tarkasta laitekytkimen (-kytkinten) asennus.

5. Tarkasta pitovoimaa kdytettdessd, ettei laiterunko nouse ja aiheuta laitekytkimen laukeamista.

@ HUOMIO! Mittauspydraanturit "nollaantuvat uudelleen’, kun kylvdkonetta nostetaan 10 sekunnin ajaksi.
Uudelleennollaus takaa tarkemmat mittauspyoratiedot kylvékoneen jokaisen polun ajon aikana. Tdama on myds
hyva vianmaaritystoimenpide, jolla voidaan maarittda, toimiiko mittauspydrdanturi oikein.

Mittauspyérdanturit eivdt kuitenkaan koskaan nollaannu uudelleen arvoon 0,0 kg; kun anturi nollaantuu
uudelleen, ndytettdvén kuorman tulisi olla suurin piirtein 0,1 - 5,0 kg vaililld.

Ongelma—Lisdvoima ja mittauspyorakuormitus eivat vaikuta heijastavan toistensa vasteita. (Esim.: Korkea
mittauspyorakuormitus rivilld 1 kdytettdessa hyvin vahan lisdvoimaa tai pdinvastoin)

Ratkaisu—Tarkista paikallisten CAN-liittimien asennus.

1. Paikallinen CAN on tiedonsiirtojohtovaylg, joka siirtdd mittauspydrakuormituksen lukemat
padohjausmoduuliin. Taman vaylan kummassakin péaassa taytyy olla liitin.
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Hydraulinen pitovoima-yksittdinen rivi

2. Rivid 1 ldahimpaan johtosarjaan tdytyy asentaa liitin, jonka tuotenro 4002870. Kylvékoneen loppupdatad

|dhimpaddn johtosarjaan taytyy asentaa liitin, jonka tuotenro 4002871 (oikealle puolella kylvokonetta takaapdin

katsottuna)

Moduulin vianmaaritysvalot

Kylvokoneen ohjausmoduuli (PCM)

® High-virta - [Imaisee ECU-virran (12 V) menevan moduuliin.

Tila

Maaritelma

POIS

Ei virtaa

Vilkkuva keltainen

Laiteohjelmiston paivitys kaynnissa

Tasainen vihred

High-virta OK

1. L&hi-CAN - limaisee, kommunikoiko PCM RCM:ien kanssa.

2. Nayttd-CAN - limaisee, kommunikoiko PCM ohjausnaytdn kanssa.

Tila

Maaritelma

POIS

Ei CAN-yhteytta

Tasainen punainen

CAN BUS pois paalta

Tasainen/vilkkuva keltainen

CAN BUS ~virhe

Vilkkuva vihred

CAN BUS -tiedonsiirto

Rivinohjausmoduuli (RCM)

@ High-virta - Ilmaisee high-virran (12 V) menevan moduuliin.

Tila Maaritelma
POIS Eivirtaa
Tasainen punainen Alhainen jannite
Tasainen vihred High-virta OK

1. Lahi-CAN - Illmaisee, kommunikoiko RCM PCM:n kanssa.

2. Naytto-CAN - limaisee, kommunikoiko RCM moottorin ohjaimen

kanssa.
i HUOMAA!: LED #2 ei pala, ellei SureDrive-kayttdja ole konfiguroitu.
Tila Maaritelma
POIS Ei CAN-yhteyttd

Tasainen punainen

CAN BUS pois paalta

Tasainen/vilkkuva keltainen

CAN BUS -virhe

Vilkkuva vihred

CAN BUS -tiedonsiirto
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Laitekytkinmoduuli

Vasen LED
Tila Maaritelma
POIS Ei CAN-yhteytta

Tasainen punainen

CAN BUS pois paaltad

Tasainen/vilkkuva keltainen CAN BUS -virhe

Vilkkuva vihrea

CAN BUS -tiedonsiirto

Oikea LED
Tila Maaritelma
POIS Kylvokonetta nostettu

Tasainen sininen

Kylvokonetta laskettu
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Siemenputken valvontamoduuli

Lataa konfiguraatio
E Paina Koti-ruudusta kylvosovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis, Karttanakyma-ruutu aukeaa.
A. Valikkopainike

. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensd

B
C. Maanopeus
D. AgFiniti-tila
Kanta %
E. Vianmaaritys 2y
Y fi <G
F. GPS-signaalin ilmaisin e
G. Nayton selite 0000
H. Ajoneuvokuvake _ A

Tuotteen ohjaus -tydkalurivi

! : ‘:C\x Asetukset

PylVéSkaaViO ®.1_ o+ Kanta 32000 siem./ha Vili 6,6 tuumaa
* 100 %

Bo% Planler Drives (lFm)
. Asetukset-painike ki | " " " ” ” |ﬂﬂ b

Kylvékonekayttd RPM

1 2 3 4 5 6 ?\1 9[0 11 12 17 14 15

. Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu
. Siementen lisdvalvonta

. AutoSwath

T O v O Z =2 r X -«

. Padkytkimen tila

HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

mio
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Siementen lisavalvonta

Pylvaskaavio

Vasemmalle tai oikealle pyyhkdisy selaa pylvaskaaviota kaikkien seuraavien siementen sijoituksen tehokkuuskaavioiden
valilla.

205 Population 32000 sds/ac Spacing 6.6 in
100 % _L_ _L__L_ 05 %

2 ~JiinnNalsnEnEnn

1 2 3 4 5 6 7 8 g 10 11 12 13 14 15

100 % Singulation 95.9%

Q000 QQ® Q000 QOQ®
100 % Spacing Quality 96.9 % 6% Skips 1.7 %
~JNENNENEARNEREN -
92 % 2%
HH H H HH r (0 ) O o s () N s s (Y s s ) o o o
1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
000 QOQ® 0000 Q®
. Doubles 2.59
4 %
2%
T T T T
1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
000 QQ

Siementen lisavalvonta

Paina: Siementen lisavalvonta -painike

Kylvokoneen tehokkuus -ruutu 1.62../5.5 B2 08 o3
A. Kaikki rivit Ran)| 4=(1) mres (R0 | 1]
B. Edellisen/seuraavan rivin vaihto m«:‘ @
C. Pylvaskaavio o
D. Kanta
E. Ohitukset/kaksinkertaiset
F. Vuoronvalinta 10 ey B sl
G. Vdlin laatu

994 %
6.6 in

H. Siemenvalvontaoptiot

Siementen lisdvalvonta tarjoaa kylvokoneelle
tehokkuutta siemenmittarin vuoronvalinnan,
ohituksien/kaksinkertaisten ja valin laadun seka
kaikkien rivien kanta- ja valitietojen valvontaan
yhteensopivia satoja istutettaessa.

Vacuum

13.2 in
L

14.5in 13.6in
c R

B 52000 sds/ac

Siementen lisdvalvonta madarittad ja ndyttda lisaksi automaattisesti rivit, jotka toimivat kaikkein korkeimmilla ja alhaisimmilla
vuoronvalinnan ja kannan tasoilla. Ruutu ndyttda myos keskiarvot tietyille kayttdlohkoille.

Pylvdskaavio voi ndyttaa yksittdista rivitietoa keskiarvoista, jotka nakyvat painikkeissa (D-G).
A. Kaikki rivit—Nayttda kylvokoneen keskiarvon neljdlle ndytdn kohdalle (D), (E), (F) ja (G) ruudun alaosassa.

B. Edellisen/seuraavan rivin vaihto—Selaa riveja nuolipainikkeilla tai paina tiettya rivid pylvaskaaviosta kyseista rivid
koskevien Siementen lisdvalvonta -arvojen tuomiseksi nayttoon.
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Siemenputken valvontamoduuli

3 | HUOMAAL Kayttdja voi myds koskettaa sopivaa pylvésts kyseisen rivin Siementen lisivalvonta -arvojen tuomiseksi
1 ytia) Y pivaa py Y J
nayttoon. Tiettyjen rivien valilld on helppo vaihtaa rivista toiseen napauttamalla ja pitdmalla sormea pylvéaskaavion
padlld ja sitten vetamalld vasemmalle tai oikealle rivien valilla. Vapauta sormi ruudusta, kun haluttu rivi on korostettuna.
C. Pylvaskaavio—Nadyttad kannan, vuoronvalinnan, vélin laadun, ohitukset ja 5.5 n

kaksinkertaisuudet kdyttdjan valinnan mukaan.

D. Kanta—Nayttaa kylvokoneen, tai kylvokoneen lohkojen keskiarvokannan

Population

korkeimman ja alhaisimman kantarivin ohella. 120%
E. Valin laatu—Nayttaa kylvokoneen tai valittujen kylvékoneen lohkojen .
keskiarvoisen valin laadun korkeimman ja alhaisimman ohella. s
« Vélin laatu mittaa siementen prosenttiosuutta, jotka sijoitetaan kunnolla LN N R s S
niin, ettd vali on siemenvaossa odotetun mukainen. Population 32000 || , 94.3 x|

F. Vuoronvalinta—Nayttaa kylvokoneen tai valittujen kylvdkoneen lohkojen
keskiarvoisen vuoronvalinnan korkeimman ja alhaisimman rivin ohella.

« Vuoronvalinta mittaa siementen prosenttiosuutta, joka on mitattu oikein
niin, ettd yksi ja vain yksi siemen putoaa siemenmittarin kustakin
siemensolusta.

13.2in 145in 136 in

G. Ohitukset/kaksinkertaiset—Nayttda kylvokoneen keskiarvoiset L ¢ r

ohitukset/kaksinkertaiset

+ Ohitukset mittaavat siementen prosenttiosuutta, joka odotetaan
kylvettdvan, mutta joita ei kylvetd, koska siemenmittari ei pudota niitd.

« Kaksinkertaiset mittaavat siementen prosenttiosuutta, jotka odotetaan kylvettdavan yksitellen, mutta jotka
siemenmittari pudottaa kahtena tai useampana.

% H.Siemenvalvonnan asetus—Tamé painikkeen painaminen avaa Siemenvalvonnan optiot -ruudun.

i HUOMAA!: Jos saat kylvon aikana ilmoituksia Kaksinkertainen, Ohitus tai Huono vali, katso tietoja kohdasta

"Vuoronvalinnan virheet” sivulla 200 ja "Valin laadun virheet” sivulla 201.

Tuotteiden luonti

Kylvétuotteiden luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen
valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Voit laatia lajikkeiden kylvon alkuasetusten aikana seuraavien vaiheiden mukaisesti.

. > \—/ > Tuote I > \;/ > Siemenlajike

. Valitse Tuotetyyppi (sato) ja Tuoteyksikot (siemenet tai kg:t).

2. Syota Iajikkeen tai hybridin nimi.
Paina ‘ ainutlaatuisen nimen syottamiseksi lajikkeelle tai hybridille.

3. Syotd lajikkeen tai hybridin valmistaja, jos sovellettavissa.

Valmistajan nimi voidaan lisdtd pudotusvalikkoon painamalla %

4, P3ata tuoteasetus painamalla .

Luodun lajikkeen tai hybridin tulisi ilmestya Kylvé-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vdlilehteen.

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen Idpi, johon siséltyvat levitysasetukset.
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Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

[3-=
tai

> e 1 > Konfiguraatio I> \L/ > Kylvo

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Siemenvalvonnan asetus
- Valit: i .
B> [t | W > (L] i

- Jaetut rivit- ja Perusrivit-asetukset ndyttda kylvokoneesta Idydetyn rivimddran, jota siemenputken

valvontamoduuli tukee. Kdyta painikkeita ‘ V'S ‘/‘ v ‘ kylvokoneesta 16ytyneen kokonaisrivimadran maaran
Syottoon.

+ Nopeusldhde ndyttad siemenputken valvontamoduulille valitun maanopeusldhteen tulon.
-GPS: STMM kayttaa ndyttdon liitetysta GPS-korjauslahteestd saatua nopeutta.

-AUX: STMM kayttaa lisatulomoduuliin liitetystd nopeusldhteestd saatua nopeutta. Se on normaalisti traktorin
pyoranopeus tai tutkaldhde.

+ Avaa Anturin konfigurointi -ikkuna painamalla Anturin konfigurointi, jossa ndkyy, mitka rivit ovat osoitettuja
tiettyihin nastoihin siemenputken valvontamoduulissa.

HUOMAA!: Suorita automaattinen konfigurointitoimenpide anturin konfigurointia painamalla, mika on
valttdmatonta Siemenputken valvontamoduuli -konfiguraation aktivoimiseksi.

mio

- Avaa Halytykset-painiketta painamalla Siemenvalvonnan halytykset -ruutu, joka ndyttaa kunkin rivin ja kyseisen rivin
halytysrajan.

Autom. konfig. -toimenpide

2 Valitse oma tietty .
I > [ MR > [ [ >

Anturin konfigurointi
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Siemenputken valvontamoduuli

Anturin konfigurointi -ikkuna ndyttad, mitka rivit
ovat osoitettuja tiettyihin nastoihin

siemenputken valvontamoduulissa. Anturin konfigurointi
+ Autom. konfig. -painike ldhettdd ivi Anturi Tila
kylvokoneasetukset siemenputken

valvontamoduuliin. Tila

siirtaa anturin eri sijaintiin futer.
onfiguraatiomuutosten tekemiseksi
mukautettuja kylvotoimenpiteita varten.

HUOMAA!: Palaa oletusasetukseen
Autom. konfig.-painiketta painamalla. Poista

Rivivali ‘ 30 ﬂ

i

« Tila—Tama painike aktivoi ja deaktivoi
siemenputkianturin.

Anturin konfigurointi

i HUOMAA!: Viallisen anturin rivi voidaan i Anturi Tila
ohittaa, kunnes sentilalle asennetaan uusi Aktiv.
anturi. Aktiv. Tila
+ Poista—Tama painike poistaa yksittdisen Aktiv. futom.
siemenputkianturin. Aktiv.
« Rivivali—Syo6ta rivivali tata nappaimistoa Aktiv.
kayttamalla. Aktiv.
Aktiv.
Poista
Rivivali
STMM jaetun rivin
konfiguraatiot

« Jos Siemenvalvonnan asetus -ruudussa

maaritelldan jaetun rivin perusrivi 'I
kylvokonfiguraatio, silloin valintaikkuna
tulee ndyttdodn, kun olet painanut m

ensimmadisen kerran Anturin St i
konfigurointi Siemenvalvonnan asetus -
ikkunasta. Valitse joko Perusrivi tai Jaettu

rivi ja paina .

« Jaetun rivin konfiguraatiossa taytyy
suorittaa automaattinen
konfigurointitoimenpide SEKA
vakioriveille ettd jaetuille riveille. Kumpikin
konfiguraatio tallennetaan sitten ndyttoon
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ja kunkin kylvokonfiguraation asetuksia sovelletaan automaattisesti, kun madritat koneen konfiguraation ohjatussa
peltokdytdn toiminnossa.

Siemenvalvonnan hilytykset

Siemenvalvonnan hilytykset

Rivi Alhainen Korkea

Deakti-

voi
korkea

Deakti
alhainen

Valitse
kaikki

Sdada siemenputken valvontamoduulin
halytysrajoja. Tahdn ruutuun padstaan kahdella
tavalla:

- Kantahalytykset-painiketta painamalla
Kylvékoneoptiot-ruudusta.

/s % Asetukset > Siemenvalvontal> Kantahalytykset
tai

- Kantahalytykset-painiketta painamalla Siemenvalvonnan asetukset -ruudusta.

> % > Siemenvalvonta KoptahahtySSet >

|

- Korkea- ja Alhainen-painikkeet osoittavat virheprosentin, joka laukaisee maarahalytyksen.

- Deaktivoi korkea- ja Deaktivoi alhainen -painikkeet deaktivoivat vastaavasti korkean tai alhaisen mdaran

halytykset.
- Valitse kaikki -painike valitsee kaikki rivit koko ryhman halytysrajan muuttamiseksi.
Kylvokoneoptiot : )0 |0.0
p— Kvivak .
/ % Asetukset > Siemenvalvontal | i
tai Yleista Siementen lisévalvonta
Lisays Vuoronvalintahalytys
—
> % > Siemenvalvonta Valihalytys
| o ‘ Kantahalytykset |

98 % [

v Ohita kantahalytykset, kun
rivikytkimet kytkeytyvat pois

Kylvokoneoptiot-ruutu sadtaa siemenputken
valvontamoduulin halytysrajoja, lisdysta ja
siementen lisdvalvonnan halytysrajoja. Ruudulta
on padsy myds moduulin vianmaaritykseen.

Lisays ndyttad kannan kertoimen, jota kdytetdan ¥ Palauta oletusasetuksiin
kannan saatdon, jos siemenputki ei tunnista
todellista siemenkantaa.
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Siemenputken valvontamoduuli

« Aloita aina asettamalla Lisdys-arvoksi 1.
« Lisdysasetus tallennetaan satotyypeittdin.
« Maissin lisdysarvoiksi tulisi asettaa aina 1.

Esimerkki lisdyksen sadadosta: Soijapapujen kylvo tavoitekannalla 150 000, ndytolld kantalukema on 140 000. Suorita
ensin kaivuutarkastus ja tarkista, etta istutetaan oikea kanta; tarkasta sitten siemenputkianturit varmistaaksesi, ettei niissa
ole polya eika likaa. Kun tarkastukset on tehty, lisdysta voidaan sadtaa niin, ettd ndyton kantalukema heijastaa todellista
kantaa. Jaa tavoitekanta kantalukemalla (150 000 / 140 000 = 1,07). Sy6té 1,07 uudeksi lisdysarvoksi.

Siementen lisavalvonnan raja-arvot
« Vuoronvalintahélytys
« Valihalytys

Siementen lisdvalvonnan tukemat sadot
« Maissi
» Durra

« Puuvilla

Sokerijuurikkaat
« Kurkku

« Vihannes (yleinen vihannessatotyyppi)

@ VAROITUS! Ala muuta oletuslisdysasetusta 1 millekaan siementen lisdvalvonnan valvomille sadoille.

o Ohtantsilyicet kun Ohita siemenhalytykset, kun rivikytkimet on kytketty pois -valintaruutu
- s

rivikytkimet kytketaan pois

Seliteasetus

Kartoitus-tydkalurivin Karttaselite-valilehden
siemenlajikkeiden alla olevan alueen
painaminen avaa Selitteen valinta -ruudun.

Seliteasetus

Jos on valittu lajike, Seliteasetus-ruudun

vasemmalle puolelle ilmestyy luettelo. Voit W ojike A .-.
muuttaa naistd yhden lajikkeen varia _ Il Lojike B

korostamalla kyseisen lajikkeen ja painamalla ...-
sitten oikealla olevasta varipaletista véris. Paina e -. ‘
_ EE

_ KN
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Jos siemenvalvonta on valittu, ndyttodn tulee
Seliteasetukset-ruutu (oikealla olevan ruudun

ndkdinen). Kayta tatd ruutua selitteiden raja- Seliteasetus
arvojen saatdon. Seliteasetukset-ruutu voi olla e
erilainen naytettavasta selitteestd riippuen. Paina | Z 1808 o thanteellinen
Bas - 108 D95 -105 Palauta
, kun valmis. 70 E]E;U ;35 [ 95%‘] i ‘ 105%&‘ ‘ oletusselitteeseen

Kriittinen

< 70% [

Siemenvalvonnan vianmaaritys

/ % Asetukset | > [siemenvalvonta || > | Vianmaéritys

Siemenvalvonnan vianmaaritys -ruutu
nayttad siemenputken valvontamoduulin Faaen
valvomien rivien tiedot ja sisaltda seuraavaa: Siemenvalvonnan vianmadritys

« Riviyksikon siemenid per sekunti - —_SEnerenuil

« Riviyksikén siemenid per hehtaari

i HUOMAA!: Tahan padsee myds
vianmaarityksen CAN-laiteluettelon kautta

@ HUOMIO! Siemenia per sekunti -sarake

antaa valitdnta palautetta vastaavasta
siemenputkianturista. Téma palaute ei ole
toimintatilasta riippuvaista. Se on
hyddyllinen tydkalu siemenputkianturien
vianmadritykseen tai sesonkia edeltavien
tarkastusten tekoon anturin toiminnan
tarkastamiseksi.

Siemenputken valvontamoduulin vianmaaritys

Ongelma—Saadaan varoitusviesti "Talle konfiguraatiolle ei ole asetettu rivianturikarttaa. Konfiguraatiota ei ladattu.”

Ratkaisu—STMM-kartta tarvitsee asetusta. Suorita automaattinen konfigurointi. Katso tietoa kohdasta "Autom.
konfig. -toimenpide” sivulla 194.

Ongelma—Saadaan varoitusviesti "Valitun toimintakonfiguraation rivien maara ei vastaa siemenvalvontamoduulin
asetusta. Konfiguraatiota ei ladattu!

Ratkaisu—STMM:n konfigurointi on asetettu eri tavalla kuin toiminnan konfigurointi.
1. Katso tietoa ajoneuvoa/laitettasi koskevalta Konfiguraation asetus -ruudulta.

2. Varmista, ettd kylvokonfiguraatioon sydtettyjen rivien maérd vastaa Siemenvalvonnan asetus -ruutuun
syOtettya rivimadraa.
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Siemenputken valvontamoduuli

3.

Jos kyseessa on jaettujen rivien konfiguraatio, varmista, ettd "Valiinistutus” on aktivoituna Konfiguraation
asetus -ruudulla.

i. Jos se on deaktivoituna, luo uusi kylvokonfiguraatio ja lisdd ehdottomasti valintamerkki ohjatun
laitetoiminnon "Jaetut rivit aktivoitu" -valintaruutuun.

Ongelma—Saadaan virheilmoitus ”Siemenvalvontaa ei alustettu”. Virheilmoitus saatetaan saada yritettdessa ladata
tapahtumaa.

Ratkaisu—STMM saattaa yrittdd uutta automaattista konfigurointia.

1.
2.
3.

6.

Katso tietoa Siemenvalvonnan asetus -ruudulta.
Resetoi vakiorivien maara eri arvoon (esim.: jos kylvékone on 12-rivinen, syéta 13 rivid)

Mene Anturin konfigurointi -ruutuun ja paina Autom. konfig. Hyvaksy tama anturin konfigurointi painamalla
vihreda valintamerkkia.

Muuta vakiorivit takaisin oikeaan rivimaaraan.

. Mene Anturin konfigurointi -ruutuun ja paina Autom. konfig. Hyvaksy tama anturin konfigurointi painamalla

vihreda valintamerkkia.

Kokeile ladata tapahtuma.

Ongelma—Kylvokoneen kaikilta tai tietyilta riveiltd ei saada kantalukemia.

i

Ratkaisu:

1.

v b~ W N

Katso tietoa STMM:n vianmadrityksen sivulta. Tarkista, ettei siemenid per sekunti -sarakkeessa ole palautetta
epdonnistuneista riveistd, kun siemen ohittaa siemenanturin.

. Tarkista, onko 2-nastaisessa deutsch-litdnndssa on 12V, joka syottad high-virtaa moduuliin.
. Tarkista, onko siemenputkianturiin kytkeytyvan liitdnnan virta- ja maadoitusnastoissa 8 V.
. Tarkista, onko siemenputkianturiin kytkeytyvan liitdnndn tunnistus- ja maadoitusnastoissa 8 V.

. Jos kaikki jannitteet ovat moitteettomia, siirrd siemenputkianturi toimivalle riville varmistaaksesi, onko vika itse

anturissa.

HUOMAA! Jos virheellinen jannite saadaan mista tahansa ylld mainitusta sijainnista, jdljita virtaongelma
tarkastamalla uudelleen kaapeloinnin ja moduulin litantapisteiden jannite. Katso kaapelikaaviot Ag Leader -
tietokannasta. Pyyda lisdapua tekniselta tuelta puhelimitse/sahkdpostitse.
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Vuoronvalinnan virheet

Yksi rivi

Vuoronvalinnan virheet

Toistuva virhe

Virhe ilmenee ennustettavin
aikavalein. lImeneeko virhe
toistumiseen tiettyjen metrien,
sekuntien tai siementen valein?

Satunnaiset virheet
[Imeneekd virhe vaihtelevin
etdisyyksin, ajoin tai siemenmaarin?

Useita riveja

Oikeat asetukset
- Tarkista tavoitekannat
- Tarkasta vuoronvalinnan raja-arvo

Ohitukset

Siemensolu tukossa

- Tarkista, toimiiko
ulostyontokiekko.

- Tarkista, onko siemensolun
siemenlevyssa likaa.

Siemenmittarin vuoronvalitsin
(ohitukset tai kaksinkertaiset)

- Tarkasta saato

- Tarkasta, onko vuoronvalitsin rikki

Imun taso riittamaton
- Tarkista, onko taso oikea

Siemenmittarin ketju hyppii
- Tarkista, onko ketjussa jaykkia
jdsenia tai muita vikoja

Siemenkoon/-muodon muutos
- Tarkasta imun taso
- Tarkista, onko siemenlevy oikea

Kaksinkertaiset

Siemensolun ongelma

- Tarkasta siemenlevy

- Tarkista, hyppiikd siemen-

mittarin ketju

« Tarkista, onko juuttunut siemen
— Varmista, onko talkin

maara riittava

Siemenmittarin linjaus

- Tarkista siemenmittarin lukitus
- Tarkista, onko siemenmittari
asemoitu oikein

Mittarin RPM lilan nopea
- Tarkista, etta mittarin RPM on

suositellulla nopeusalueella.

Siemen juuttunut
- Liian vahan talkkia (kaksinkertaiset)

Kylvoakseli tai voimansiirtoketju hyppii
- Tarkista, onko ketjussa jaykkia
jdsenia tai muita vikoja

Vaihteiston kosketinrengas liukuu

Siemenmittarin imu alhainen (ohitukset)
- Tarkasta mittarin imuletku
- Tarkasta imutiiviste

Laakerit
- Tarkasta vaihteisto
- Tarkasta kylvoakseli
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Siemenputken valvontamoduuli

Valin laadun virheet

Yksi rivi

( Valin laadun virheet

)

Useita riveja

Siemenputki

Lika hairitsee siemenen putoamista
- Tarkista, onko likaa

Putki vaarin kohdistettu ja hairitsee
siemenen putoamista

- Tarkista, onko asennettu oikein
Putki kulunut

- Tarkista, onko purseita tai reunoja,
joihin siemen juuttuu

- Tarkista, ulkoneeko siemenanturi
putkeen

Riviyksikkd heilahtelee

- Tarkista, onko riviyksikko oikein
saadetty

- Tarkista, onko riviyksikkd rikki

- Siemenmittarin ketju hyppii
Tarkista, onko ketjussa jaykkia
jdsenia tai muita vikoja

Siemenmittarin linjaus

- Tarkista siemenmittarin lukitus
- Tarkista, onko siemenmittari
asemoitu oikein

Oikeat asetukset
- Tarkista tavoitekanta
- Tarkasta valin raja-arvo

Riviyksikkd heilahtelee
- Tarkista maanopeus
pelto-olosuhteiden varalta

Siemenmittarin RPM liian nopea
- Tarkista, onko mittarin RPM
suositellulla nopeusalueella

Vastuuvapauslauseke:
Katso tietoa kylvokoneen kayttdoppaasta saatamisen yhteydessa
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

KINZE-kylvdkoneen valvontamoduuli on ominaisuus, joka ndyttda KINZE-kantavalvonnan kylvétiedot Kartta-ruudussa.
Lataa konfiguraatio
E Paina Koti-ruudusta kylvosovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Karttanakyma
Kun konfiguraatio on valmis, Karttanakyma-ruutu aukeaa.
A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala
yhteensa

Lajikkeet

HLajike B
MLajike A

. Maanopeus

. AgFiniti-tila
. Vianmaaritys
. GPS-signaalin ilmaisin

. Néyton selite N

I O m m O N

. Ajoneuvokuvake

Tuotteen ohjaus -tydkalurivi !

Kylvokonekayttd RPM L >, Asetuk

150w Pysdyta  3BO0O _vili, 5.5

. Pylvéskaavio rrmrr—" e
Ey 20 — S Oikea

' AsetUkset_painike 2 28 2 4 [ B 10 12 1 sssseee

. Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. Kylvokoneen tehokkuus -ruutu
. AutoSwath

. Padkytkimen tila

»w o O v O Z2 = r XN -«

. Akselinopeus

HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutundkymien valillg, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

mie
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Kylvokoneen tehokkuus -ruutu

Kylvokoneen tehokkuus -ruudussa
nakyvat koneen tehokkuustiedot.

‘:\Asetu kset

Akselinopeus—Kylvokoneen
kayttdakselien nopeus kierroksina
per minuutti (rpm).

Kanta: 3B000 Vvéli: 5.5

Tankin paino—Siementen paino kussakin
ASD-jdrjestelman tankissa.

Alue, jolle tankista jaljella—Hehtaarien
maarad, jotka voidaan kylvaa ASD-jdrjestelman
tankeissa jaljelld olevalla siemenmaaralla.

Kanta 38000 LG Paino Alue vasen|
N Vasen 315 |b 74 ac
< Korkea 1 Alhainen| | Oikea 315 Ib 74 ac

38000 -~ 38000

ASD-séilién paine 15 in

ASD-tankin paine—Siementen

paineilmakuljetusjarjestelman (ASD) Vasen 60 rpm [ Edge Vacvasen  20.0in

o Oikea 60rpm | | Edge Vacoikea ~ 20.0in

paineilman taso. SDS vasen 100 rpm

SDS oikea 100 rpm

EdgeVac-taso—Siemenmittarin imun mitta. [ 38000 il
Tama mitta, vesisenttimetreind naytettyna,

nadytetadn kullekin imupuhaltimelle. < m

Pitopaine alaspain—Pitovoiman mitta, jonka
iimatyyny kohdistaa riviyksikkoon.

Magneettinen mittausnopeus—NMagneettisen mittausanturin mukaan rekisterdity nopeus.

i HUOMAA! MUXBUS-vaylélla kylvokoneen valvontamoduulin (PMM) kanssa kommunikoivat siemenputkianturit
voivat laskea yksittdisten rivien kannan. PMM laskee tavoitekannan (100 % viiva kannan pylvaskaaviossa) luomalla
keskiarvon kunkin yksittdisen rivin kannasta koko kylvékoneessa.

Tuotteiden luonti

Kylvétuotteiden luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen
valinta -ruudusta peltotoimenpidetta aloitettaessa.

Voit laatia lajikkeiden kylvén alkuasetusten aikana seuraavien vaiheiden mukaisesti.

.> > Tuote I>‘ 94 > Siemenlajike >

. Valitse Tuotetyyppi (sato) ja Tuoteyksikot (siemenet tai kg:t)

2. Syota lajikkeen tai hybridin nimi.
Paina ainutlaatuisen nimen syottamiseksi lajikkeelle tai hybridille.

3. Syota lajikkeen tai hybridin valmistaja, jos sovellettavissa.

Valmistajan nimi voidaan lisata pudotusvalikkoon painamalla %

4, P3ata tuoteasetus painamalla .

Luodun lajikkeen tai hybridin tulisi ilmestya Kylvé-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

Asetusvaiheet

i HUOMAA! Kaikkien KINZE-kylvokoneen valvontamoduulin hankkineiden taytyy suorittaa vaiheet 1-4;
erityisominaisuudet hankkineiden asiakkaiden tulee suorittaa vaiheet 5-6.

1. KINZE-kylvokoneen valvontamoduulin konfigurointi—Tama luo KINZE-kylvokoneen valvontatoiminnoissa
kaytettavan konfiguraation. Katso “"Luo konfiguraatio” sivulla 205.
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

. Valvontamoduulin asetukset—Sisdltda etu- ja takayksikdn asetukset, akselien RPM-anturiasetukset ja

rivivaliasetukset. Tama vaihe mahdollistaa fyysisten KINZE-kylvokonelaitteiden tunnistuksen. Katso "KINZE-
kylvokoneen konfigurointi” sivulla 205.

Anturin tunnistustoimenpide—Taman avulla ndyttd voi tunnistaa Muxbus-anturien todellisen maaran
riviyksikdistd. Katso "Muxbus-anturien tunnistus” sivulla 207.

Aseta hdlytyskynnykset—Tama mahdollistaa kdyttdjan mdarittdman tason, jolla siemenvalvonnan halytykset
kuuluvat. Katso "KINZE-siemenvalvonnan halytykset” sivulla 210.

Kalibroi magneettinen mittauskaami—Tama vaihe, jonka magneettisen mittauskaamin sisaltavan
nopeusanturin hankkineet asiakkaat suorittavat, mahdollistaa sen, ettd valvontamoduuli voi vastaanottaa tietoa tasta
kylvokoneen maanopeuden mittaavasta anturista. Katso "KINZEn magneettikddamillisen nopeusanturin kalibrointi”
sivulla 210.

EdgeVac®-kalibrointi—Tama vaihe, jonka EdgeVac®-siemenmittareita hankkineet asiakkaat suorittavat,
mahdollistaa sen, ettd ndyttd voi vastaanottaa mittareista tarkkoja tietoja. Katso "KINZE EdgeVac -kalibrointi”
sivulla 211,

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen ldpi.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

&=
tai

> \L > Konfiguraatio I> \;/ > Kylvo

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

1

Voit myos kdyttaa Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

KINZE-kylvokoneen konfigurointi

> e 7] > Konfiguraatio >> % > Siemenvalvonta >

Kylvékoneen konfigurointi
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i

Etuyksikot ja takayksikot—S3dada

tarvittaessa painikkeilla‘ V' ‘/‘ v ‘

. .. e e Kylvokoneen konfigurointi
etu- ja takakylvoyksikdiden maara.

Kylvokoneen

konfigurointi Maanopeus EdgeVac
Akselien RPM-anturit—S33da Eruyis ko pTa kay kS Ikoy h—, Magneettinen | | Kalibroi ‘ Anturit
mittaus alibroi
. L. . -~ S N
tarvittaessa pa|mkke|lla‘ V' ‘/‘ v ‘ 0 16 2

v v

akselien RPM-anturien maara. [mm

Akselien o
RPM-anturit Rivivali [ Kalibroi

Rivivali—Nayttaa kylvokoneen
vahimmadisrivivalin. Sdada rivivalia

-~ ‘ 30 ﬂ Muut anturit

2 Pitopai
Herkkyys ‘ W alaspain H v sbs ‘

15 B

b

painamalla

[].7 Oljyanturi H_V llmakomp. J : v Séiiliiipaine]

Resetoi ¥ siilién paino Kalibroi

Herkkyys—Vaihtuu automaattisesti
tuotetyypin valinnan mukana. Saada

painamalla

HUOMAA!: Pienemmille siemenille
kdytetddn suurempaa herkkyytta.
Oletusarvoja ovat; soijapavut = 15 ja maissi = 10. Alhaisempi herkkyys, jos pdly haittaa ndytettdvda kantaa.

Resetoi—Palauttaa asetukset tehdasoletuksiin, jolloin kayttdja voi kdyttaa Muxbus-anturien tunnistusta uudelleen.

Maanopeuden asetukset

Magneettinen mittaus—Lisaa valintamerkki Magneettinen mittaus -ruutuun vain, jos kylvékone on varustettu
magneettisella mittausanturilla.

i HUOMAA!: Asiakkaat, joilla ei ole magneettista mittausanturia ja jotka valitsevat tdman ruudun, ndkevat ikkunan,
jossa sanotaan "Huono konfiguraatio: Magneettista mittausanturia ei talla hetkelld 16ytynyt”

+ Nopeuslahde—Nopeusldahde-pudotusruutu valitsee nopeuslahteen tyypin kylvékoneen valvonnalle. Valitse joko
GPS, AUX (lisdtulomoduuli) tai PMM. Tama nopeus vaikuttaa vain tyyppiin PMM. Naytdn maanopeuden ldhde taytyy
silti valita.

GPS—PMM kéyttdad nayttoon liitetystd GPS-korjausldhteestd saatua nopeutta.
AUX—PMM kayttaa lisatulomoduuliin liitetystd nopeuslahteesta saatua nopeutta. Se on normaalisti traktorin
pyoréanopeus tai tutkaldhde.
PMM—PMM kayttdd magneettista mittauskadmia, jonka tarkoitus on mitata kylvékoneessa nopeutta. Tama
kadmianturi taytyy kalibroida.

Muut anturit

Kylvékoneen konfigurointi -ikkunan muita valintaruutuja ovat:

Pitopaine alaspdin—Lisad merkki tdhdn ruutuun, jos kylvokoneessa on pitopaine alaspain.
Oljyanturi—Al3 lisda valintamerkkia tahan ruutuun.

SDS-anturit—Al3 lisda valintamerkkia tahan ruutuun.

limakompressori—Lisad merkki tahan ruutuun, jos kylvokoneessa on asennettuna ilmakompressori.

Sailion paino—Lisdad merkki tdhan ruutuun, jos kylvokoneessa on asennettuna sailidpainoanturi.

EdgeVac-anturit—Kaytd painikkeita ‘ V' ‘/‘ v ‘ kylvékoneen EdgeVac®-anturien madran sydttdon. Kalibroi
EdgeVac-anturit kerran vuodessa. Kdaynnista toimenpide Kalibroi-painiketta painamalla.

Sailion paine—Lisaa valintamerkki vain, jos kylvokone on varustettu sdilidpaineanturilla. Kalibroi anturi kerran
vuodessa. Kaynnistd toimenpide Kalibroi-painiketta painamalla.
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

Muxbus-anturien tunnistus

> \L} > Konfiguraatio > > % > Siemenvalvonta >

Kylvékoneen konfigurointi

Kun olet suorittanut KINZE-kylvékoneen valvonnan alkukonfiguroinnin, viimeistele Muxbus-anturien
tunnistustoimenpide. Tdma toimenpide sallii Muxbusin tunnistavan kylvékoneesta kunkin anturin. Jotta ndytossa
nakyisivat kylvokoneen valvonnan oikeat tiedot, viimeistele kunkin Muxbus-anturin tunnistusprosessi.

@ HUOMIO! Varmista, ettd kaikki anturit ovat kytkettyina irti ennen toimenpiteen aloittamista. Jos antureita on
kytkettyind anturien kaapelointiin, Muxbus-tunnistustoimenpide keskeytyy. Jos ndin kay, kytke kaikki anturit irti ja
kokeile toimenpidettd uudestaan.

1. Tee Muxbus-anturien tunnistustoimenpiteen kdynnistamiseksi tarpeelliset asetukset Kylvékoneen konfigurointi -

ruutuun ja paina sitten . Varmista, etta kaikki kylvokoneen anturit on kytketty irti kylvokoneen liitdnndista.

HUOMAA!: Muxbus-tunnistustoimenpide alkaa vain, jos anturikonfiguraatio on muuttunut.

_|-.

. Hyvaksy Muxbus-tunnistus—Nayttoon
tulee ruuty, joka ilmoittaa, ettd
konfiguraatiota on muutettu ja ettd se
edellyttdd Muxbus-tunnistusta. Kun kaikki
anturit on kytketty irti, paina Konfiguraatio

muuttunut -ruudusta . Sitten o Konfiguraatio muuttunut
Muxbus-tunnistustoimenpide kdynnistyy.

(. ) Tami edellytess
.- Jatketaanko?
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2. Tunnista yksittaiset riviyksikot—Kytke
kukin fyysisen anturin liitin kylvokoneen
Muxbus-johdotusliitantdan (vasemmalta ik N LD
oikealle). Noudata ndyttéon tulevia ohjeita.

Asenna muxbus-anturit seuraavassa
jarjestyksessa:
1. Takarivin siemenanturit
2. Eturivin si it ikeall
3. Lohkojen lahetysanturit vasemmalta oikealle
4. Maanopeuden mittausanturi Rivi 1 oK
5. Lisdanturit seuraavassa jarjestyksessa:
a. SDS-anturit ivi
b. EdgeVac-anturit Rivi2 oK
c. Pitopaine alaspain
d. limakompressorin paine Rivi 3 OK

e. Siemensiilién paine
e il m ks

Rivi 5 <Ei asennettu>

Rivi 6 <Ei asennettu>
Rivi 7 <Ei asennettu>

Rivi8 <Ei asennettu>

Muxbus-anturien asennusjarjestys
Asenna Muxbus-anturit seuraavassa jarjestyksessa:
« Takarivin siemenanturit vasemmalta oikealle.

Eturivin siemenanturit vasemmalta oikealle.

Kuten nakyy ensin (A), sitten (B).

Lohkojen ldhetysanturit vasemmalta oikealle.

Maanopeuden mittausanturi.

Lisdanturit seuraavassa jarjestyksessa:
A. SDS-anturit

EdgeVac®-anturit
Pitopaine alaspain
llImakompressorin anturi

ASD-anturi

m m O N @

Siemenvaaka-anturi

1 HUOMAA!: Kun riviyksikon anturi on kytketty paikalleen, ndytto piippaa kolme kertaa ja nayttda tilan "Kalibrointi”. Kun
kalibrointi on valmis, anturi nayttaa joko "OK” tai "Hidas".

3. Ratkaise mahdolliset virheet—Kun Muxbus-tunnistustoimenpide alkaa, kukin riviyksikko nayttaa tilan alapuolella
"Ei asennettu”. Kun Muxbus-tunnistustoimenpide on kdynnissa, kunkin riviyksikdn tulisi ilmaista jonkin aikaa
"Kalibrointi” ja sitten "OK". Kalibroinnin jdlkeen anturin tilandytténa on toinen seuraavista tiloista:

+ OK - Anturi on toiminnassa ja yhteydessa 9600 baudin nopeudella.

- Hidas - Anturi on toiminnassa, mutta yhteydessa 2400 baudin nopeudella.

HUOMAA!: Joissakin vanhemmissa KPM |-, II- ja lll-jarjestelmissd on hitaammat anturit mustilla liittimillg, joiden
yhteyden baudinopeus on 2400. Joissakin vanhemmissa KPM |-, II- ja lll -jarjestelmissa on siniset liittimet, joilla
yhteyden baudinopeus on 9600. Hitaampi baudinopeus ei heikenna tehokkuutta.

i

4. Tunnistus valmis—Kun Muxbus-tunnistustoimenpide on valmis, ndyttdon tulee viesti, joka ilmaisee "Kaikki anturit
|Bytyivat”
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

KINZE-anturin konfigurointi

> w > Konfiguraatio >> % > Siemenvalvonta >

Anturin konfigurointi

tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Siemenvalvonta > Anturin konfigurointi

Anturin konfigurointi -ruutu on tarkoitettu
KINZE-kantavalvontajérjestelman huoltoa
varten. i Anturin konfigurointi

« Asenna—Asentaa rivianturin. oK Kohde
Takalohko

- Poista—Poistaa kaikentyyppiset
korostetut anturit.

Péivita

HUOMAAI Viallisen anturin vaihto-ohjeet

mie

ovat kohdassa "Vianmaaritys” sivulla 213.

- Paivita—Antaa ndyton yrittdd uudelleen
yhteyttd kaikentyyppisten korostettujen
anturien kanssa.

- Ohita—Kehottaa ndyttda lopettamaan
tietoyhteyden rivianturiin.

» Katso—Nayttaa Anturitiedot-ruudun.

Anturitiedot

: Valitse oma tietty .
> w > Konfiguraatio > > é% > Siemenvalvonta >
Anturin konfigurointi > > Katso
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Anturitiedot-ruutu ndyttaa kunkin
siemenputkianturin ja my&s muiden anturien
laitteistotiedot. Tekninen tuki voi pyytda ik Anturitiedot
tarkastelemaan tatd ikkunaa avun 16ytdmiseksi
ongelman vianmaarityksessa.

« ID—Kunkin Muxbus-anturin

ainutlaatuinen numero.

ID: 1
+ Sarjanumero—Jokaisella

siemenputkianturilla erilainen. Mallinumero: | 1234

Baudinopeus: 9600

Sarjanumero:  5GT8

+ Mallinumero—Siemenputkianturinkukin
samanmallinen yksikkd jakaa tdman
numeron.

+ Baudinopeus—Muxbus-anturin ja PMM-
moduulin valinen I3hetysnopeus.

KINZE-siemenvalvonnan hdlytykset

> w > Konfiguraatio >> % > Siemenvalvonta >

Halytykset

Voit tarkastella siemenvalvonnan Halytykset-
ruutua painamalla Halytykset-painiketta KINZE-
kylvokoneen valvonnan asetus -ruudusta. i Siemenvalvonnan hilytykset
Halytyksen raja-arvoa voidaan muuttaa
korostamalla riviyksikko ja painamalla sitten joko
tiettya prosenttilukua (10 %, 50 %, 70 %) tai

Kohde Raja-arvo

Koko kylvokone

Takalohko

luomalla arvo painamalla | [E Rivi1
kuuluu vain, kun yksittdisen siemenanturin kanta Rivi 2
laskee kylvékoneen keskimaardiseen kantaan
liittyvan numeerisen raja-arvon alapuolelle.

Rivi3

Rivi 4

Rivi 5

3 | HUOMAAI: Halytyksen oletusasetus on
|
50 % Rivi 6

Rivi7

i HUOMAAL: Voit kytkeé halytyksen raja-
arvon nollaan painamalla Deaktivoi.

KINZEn magneettikaamillisen nopeusanturin kalibrointi

> w > Konﬁguraatio > > % > Siemenvalvonta >

> Magneet-
tinen mittaus

Kylvékoneen konfigurointi

KINZE-kylvdkoneen valvontamoduulin hankkineet asiakkaat, joilla on magneettikdamillinen nopeusanturi, taytyy lisata
merkki Magneettinen mittaus -valintaruutuun. Tama asetus taytyy sen jélkeen jattdad muuttamatta.
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

Ndiden asiakkaiden tdytyy kalibroida magneettikddmillinen nopeusanturi vahintdan kerran sesongin aikana. Paina
Magneettinen mittaus -valintaruudun vieressd sijaitsevaa Kalibroi-painiketta. Nayttoon tulee magneettikdadmillisen
nopeusanturin ohjattu kalibrointitoiminto.

1.

w (e

1

Anna kalibrointietaisyys—Magneettikddmillisen nopeusanturin kalibroinnin oletusetdisyys on 50 metrid. Jos

haluat kalibroida muun etdisyyden, anna uusi etdisyys. Jatka painamalla u

Aja alkupisteesta loppupisteeseen—Sijoita ajoneuvo alkumerkkiin. Paina vihredd Kaynnistd-painiketta ja aja
ajoneuvoa esimadritelty etdisyys.

HUOMAA!: Naytto tdytyy asettaa arvoon 0,0 ennen kalibrointietdisyyden ajamista.

. Seis kalibrointietdisyyden lopussa—Kun ajoneuvo ylittdd esimaaritellyn etdisyyden loppumerkin, paina punaista

Seis-painiketta. Jatka viimeiseen vaiheeseen painamalla u

Kalibrointi valmis—Nopeusanturin kalibrointiluku on laskettu todellisesta ajetusta etdisyydesta. Viimeistele
kalibrointi ja tallenna laskettu arvo painamalla .

HUOMAA!: Kalibrointiasetuksia voidaan sdataa haluttaessa manuaalisesti painamalla Anna KAL-luku ja tekemalld
asetukseen pienid muutoksia.

KINZE EdgeVac -kalibrointi

> w > Konﬁguraatio > > % > Siemenvalvonta >

Kylvékoneen konfigurointi > EdgeVac-ruutu > Kalibroi

EdgeVac®-siemenmittareita ostaneiden asiakkaiden tulisi suorittaa EdgeVac-kalibrointi kerran vuodessa ja varmistaa nain,
ettd se on oikein.

Paina Kalibroi-painiketta.

Paina syottddksesi todellisen arvon, joka on otettu imuanturista kddessa pidettavalla kalibrointianturilla.

1

HUOMAA!: Taman ruudun ulkoasu on erilainen riippuen siitd, onko sinulla yksi tai kaksi EdgeVac-anturia.

KINZE-kylvokoneen valvontaoptiot

| Kylvokoneen
/ % Asetukset ‘> M

tal

?yvofoneen l
> % > valvonta
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Tee muutokset pylvaskaavion maaran/valin
ndyttoon. Optioita ovat kylvokoneen keskiarvo,

pysaytd ja skannaa, jotka on selitetty alla. Kylvékoneoptiot

+ Kylvokoneen keskiarvo—Oletusasetus | okonekaytat Kylvokoneen
madran/valin ndytolle. Tama asetus '
maarittad, ettd madran/valin naytto
ilmaisee senhetkisen keskiarvokannan ja
siemenvalin koko kylvokoneelle.

Kylvoko-

neen
keskiarvo

« Pysdayta—Maaritta, ettd maaran/valin

Pyséayta
nadyttd ilmaisee jatkuvasti vain yhden - -
eritellyn kdyttdjan valitseman rivin. Maarita, Skannaa
mika rivi "jaddytetdadn” painikkeilla
| a |+ |

|
. Skannaa—M3arittaa, ettd maaran/valin

nayttd ndyttdd automaattisen rivi rivilta ' —
keilauksen kaikista kylvokoneen " [s]n
riviyksikoistd, ndytettyna jarjestyksessa
vasemmalta oikealle.

Kylvokoneen valvonnan vianmaaritys

/ % Asetukset > Ky\ll\;tl')\l/(c()):tzen I> Vianmadritys

Kylvokoneen valvonnan vianmaaritys nayttaa
rivitiedot KINZE-kylvékoneen valvontamoduulin

valvomista riveistd ja siséltda seuraavaa: Kylvékoneen valvonnan vianmaritys

« Riviyksikon siemenia per sekunti ' Simenaneyr' Akl EDET
siem./s siem./eek. Akseli 2 60 rpm

. S . . | Akseli
« Riviyksikdn siemenia per hehtaari 38016 o e
| 38016 Magneettinen mittaus 5mph
M tiset mit i 45
i HUOMAA!: Tshén paasee myds 38016 SDS-akseli 1 100 prm
H L H | SDS-akseli 2 100 rpm
vianmdarityksen CAN-laiteluettelon S—— i e
kautta. | Pitopaine 250 psi

38016 Edge Vac 1 20,0in
Edge Vac 2 20,0in
Siemensiilion 452 lb
Siemensailion asteikko 2 4521b
Siemensailion paine 15in

38016
38016

38016 llmakompressorin paine 1psi

Aktiiviset halytykset
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

KINZE-nayton kohdat karttanakymassa

T Karttaruudun Laitteisto-

Akselinopeus vdlilehden oikea alapuoli
Ve oM gis3|tad joukon
Oikea 60 rpm .. " . .
nayttokohteita, jotka
seseses vaihtelevat erityisesti KINZE-
kylvékoneen

valvontamoduulin konfiguraatiosta riippuen.

Selaa antureita ylla nakyvaa kohdetta
pyyhkaisemalla.

Akselinopeus—Kylvokoneen kdyttdakselien
nopeus kierroksina per minuutti (rpm).

SDS—Kylvokoneen siemenkuljetusjarjestelman
(kierukan) nopeus kierroksina minuutissa (rpm).

EdgeVac-taso—Siemenmittarin imu. Tama
mitta, vesisenttimetreind ndytettyna, ndytetadn
kullekin imupuhaltimelle.

Pitopaine alaspain—Pitovoiman mitta, jonka
iimatyyny kohdistaa riviyksikkoon.

Magneettinen mittaus—Magneettisen mittausanturin mukaan rekisterdity nopeus.

Selite

-
Lajike A vl §-

Lajikkeet
W Lajike B
MElajike A

i

120% Kanta

oo

38000

Vali 5.5

Kylvékonekaytot (rpm) ‘Rn%
19 28 B0 %

26 26 2

BN NN

Tankin paino—Siementen paino kussakin tankissa.

a

<L Asetukset
»

Akselinopeus
Vasen 60 rpm

Oikea 60 rpm

LI L L L]

Alue, jolle tankista jaljella—Hehtaarien maarg, jotka voidaan kylvaa tankeissa jaljella olevalla siemenmaaralla.

Tankkipaine—Siementen paineilmakuljetusjdrjestelman (ASD) paineilman taso.

Vianmaaritys

Viallisen MUXBUS-anturin vaihtaminen

Viallinen MUXBUS-anturi vaihdetaan oikein seuraavien vaiheiden mukaisesti. Ellei nditd vaiheita noudateta, kdyttdjd saattaa
joutua suorittamaan kaikkien MUXBUS-anturien tunnistuksen.

1. Jos anturiin tulee vika, jatd se paikalleen kytketyksi ja asennetuksi.

2. Jatka Anturin konfigurointi -ruutuun.

a = >[]E=a-

Anturin konfigurointi

Valitse viallinen anturi.

©® N o U o» W

Korosta viallinen anturi ja paina Poista-painiketta.
Seuraavaksi kytke viallinen anturi irti ja poista se.

Asenna uusi anturi ja kytke se MUXBUS-kaapelointiin.

Siemenvalvonta

Palaa nayton Anturin konfigurointi -ruutuun. Paina Asenna-painiketta. Anturin tilaksi vaihtuu OK.

Kun uuden anturin tilaksi vaihtuu OK, anturin vaihto on valmis. Toimenpide voidaan varmistaa painamalla

Katso-painiketta ja vertaamalla ndytettdvaa sarjanumeroa anturikilven fyysiseen sarjanumeroon. Paina .

PN 2006395—FIN Rev. F
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HUOMAAI! Kayttdja voi suorittaa ylla olevat vaiheet yksindiselld anturilla ja yrittda ndin nostaa HITAAN anturin
baudinopeutta. Kaikki HITAAT anturit eivat kommunikoi korkeammalla baudinopeudella asennetun anturin tyylista
ja kaapelointiin asennettujen anturien maardsta riippuen. HIDAS anturi ei heikenna suorituskykya.

mio

KINZE-kylvokoneen valvontamoduulin halytykset
Kun Aktiiviset halytykset -ikkuna tulee ndyttdon, selaa listaa paikantaaksesi riviyksikot, joissa halytys tapahtuu. Kuittaa

halytys painamalla . Voit halytyksen hylkddmisen jalkeen jatkaa kylvod, mutta halytys nakyy kuitenkin edelleen
otsikkorivilla. Voit myds tarkastella aktiivisen halytyksen tietoja kylvékoneen valvonnan vianmaarityksesta.

Alla oleva luettelo kuvailee erilaiset halytykset, joita voi ilmetd jarjestelmaa kdynnistettdessd. Seuraavat sivut kuvailevat
virheitd, joita voi sattua peltotoimintojen aikana.

Virheilmoitus: "Kalibroivat anturit odottavat kalibrointia”
Mahdollinen syy: PMM-kdynnistys
Ratkaisu: Odota, ettd kylvékoneen valvontamoduuli (PMM) on valmis ennen kuin aloitat toimenpiteen.
Virheilmoitus: "(Rivin #) anturia ei havaittu”
Mahdollinen syy: Kanta-anturi ei aloittanut tiedonsiirtoa PMM:n kanssa.

Ratkaisu: Kuittaa virhe painamalla OK. Tarkasta anturin LED nahdaksesi, toimiiko se oikein. Jos siind on vika, vaihda
silloin anturi. Katso lisétietoja KINZE-kylvokoneen kéyttdoppaasta.

Virheilmoitus: "Puhdista tai vaihda anturi (rivi #) tarvittaessa”
Mahdollinen syy: Kanta-anturi likainen.
Ratkaisu: Hylkaa virhe painamalla OK. Sitten puhdista anturi ja kdynnista jérjestelméa uudelleen.
Virheilmoitus: "(Rivin #) muxbus-tietovaylan oikosulku muxbus-maahan’
Mahdollinen syy: Kanta-anturin muxbus-signaalijohdossa on oikosulku maahan.

Ratkaisu: Hylkaa virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan halytystekstilld Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytostd. Tarkasta johto
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "(Rivin #) muxbus-tietovaylan oikosulku muxbus-virtaan”
Mahdollinen syy: Kanta-anturin muxbus-signaalijohdossa on oikosulku virtajohtoon.

Ratkaisu: Hylkaa virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan héalytystekstilld Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytosta. Tarkasta johto
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "(Rivin #) yhteys havinnyt”.
Mahdollinen syy: Siemenputkianturin yhteys PMM:33n keskeytyy.

Ratkaisu: Hylkaa virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan hélytystekstilld Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytosta. Tarkasta anturi
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "(Sisa tai ulko; oikea tai vasen) akseliyhteys menetetty”
Mahdollinen syy: L dhetysanturin yhteys PMM:adn keskeytyy.

Ratkaisu: Hylkda virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan halytystekstilla Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytosta. Tarkasta anturi
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "(Vasemman tai oikean) EdgeVac-anturin yhteys menetetty”.

Mahdollinen syy: FdgeVac-anturin yhteys PMM:dan keskeytyy.
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KINZE-kylvokoneen valvontamoduuli

Ratkaisu: Hylk3a virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan halytystekstilla Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytosta. Tarkasta anturi
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "(Vasemman tai oikean) SDS-akselianturin yhteys menetetty”.
Mahdollinen syy: SDS-akselianturin yhteys PMM:3an keskeytyy.

Ratkaisu: Hylk3a virhe painamalla OK. Naytto korvaa sitten viesti-ikkunan halytystekstilla Ajo-ruudun yldosan
otsikkopalkissa. Tama halytysteksti pysyy, kunnes johto on korjattu tai anturi on poistettu kdytosta. Tarkasta anturi
mahdollisimman pian.

Virheilmoitus: "Hydraulidljyn maara alhainen”.
Mahdollinen syy: Hydraulitljyn maéara laskee.
Ratkaisu: Tarkasta kylvokoneen 6ljynmadrd, lisaa sita tarvittaessa.
Virheilmoitus: "Korkea hydrauliéljyn lampétila”
Mahdollinen syy: Hydraulidljyn Il3mpdtila nousee
Ratkaisu: Pysdyta kylvokone dljyn ldmpdtilan jadhdyttamiseksi. Selvitd ylikuumenemisen syy.
Virheilmoitus: "Jannitevirhehalytys”
Mahdollinen syy: Tapahtuu, kun akkujannite laskee alle 10 voltin tai nousee yli 15 voltin.
Ratkaisu: Tarkasta traktorin sahkojarjestelma.
Virheilmoitus: "(Rivin #) siemenmaaran halytys”

Mahdollinen syy: Yhden tai useamman rivin siemenmaara alittaa halytysraja-asetuksen ja vastaava
lahetysakselianturi havaitsee pyodrintaa.

Ratkaisu: Hylkda virhe painamalla OK. Jos hélytystila on yha Idsna, kaavio ilmaisee rivit, joilla virhe ilmenee ja
otsikkopalkin vilkunta ilmaisee halytyksen tyypin. Tarkasta riviyksik&t varmistaaksesi, ettd kussakin on siemenia ja
ettd kaikki mekaanisen koneiston akseliosat toimivat moitteettomasti.

HUOMAA!: Riviyksikon halytysrajaksi voidaan haluttaessa asettaa 0 %, joka hiljentdd siemenmadrahalytyksen.
Pylvaskaavion toiminta kuitenkin jatkuu ja rivi lasketaan edelleen kylvdkoneen keskiarvokannassa. Lisatietoa
halytysrajan muuttamisesta on kohdassa "KINZE-siemenvalvonnan halytykset” sivulla 210.

i

Virheilmoitus: "Pitovoiman ilmanpaine alhainen”
Mahdollinen syy: Alhainen paine alaspain kohdistuvan pitopaineen jarjestelmassa.
Ratkaisu: Hylkda virhe painamalla OK. Tarkasta ilmavuotojen ja kompressorivian varalta.
Virheilmoitus: "Vasemman (tai oikean) siemensdilion siemenmadard alhainen!
Mahdollinen syy: Sdilion vaakapaine on laskenut asetetun raja-arvon alle.
Ratkaisu: Hylkda virhe painamalla OK. Tayta sailio jdlleen virheen tdydellista poistamista varten.
Virheilmoitus: "Siemensailion paine liian alhainen!
Mahdollinen syy: Siemenkuljetuksen vahimmadisilmavirtaus puuttuu.
Ratkaisu: Hylkda virhe painamalla OK. Tarkasta ASD-jarjestelmdn puhallin.
Virheilmoitus: "limakompressorin anturi liian alhainen!
Mahdollinen syy: Imakompressorisdilion véhimmaispaine puuttuu.

Ratkaisu: Hylkaa virhe painamalla OK. Tarkasta ilmakompressori.
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SureDrive

SureDrive-jarjestelma on sahkokayttd, joka asennetaan automaattisesti suoraan kylvokoneen siemenmittariin siemenkannan
valvomiseksi, lohko-ohjaukseen, kompensoituun maaran ohjaukseen ja kylvékoneen muita eri toimintoja varten.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta kylvosovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

HUOMIQ!: Jos konfiguraatio ladataan ensimmaisen kerran, kayttajalle
tulee ndyttoon varoitusilmoitus, joka ilmaisee, etta Siementa/kier.-
asetus taytyy tarkastaa. Jatka Kylvokoneoptiot-ruutuun ja syota
sopiva Siementa/kier. -arvo, katso "Kylvokoneoptiot” sivulla 225.
Siementd/kier. -arvo tarvitaan kylvbkonemaddran ohjausta varten.
(Jos Siementd/kier. -arvoksi jdtetdan O, tama varoitusilmoitus tulee
nayttdon aina, kun luodaan tapahtuma tai sitd jatketaan.)

Karttanakyma
Kun konfiguraatio on valmis, Karttanakyma-ruutu aukeaa.
A. Valikkopainike

-
—

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala

Warning

Kanta 32000

' A Product/Equipment combination has not

M been calibrated. Review Seeds/Rev settings.

Virtaus: 7134 sds/min

Cx Asetukset
vili_ 6.6

yhteensa Selite
C. Maanopeus
D. AgFiniti-tila i
MLajike A @
E. Vianmaaritys
F. GPS-signaalin ilmaisin _
G. Nayton selite %;
H. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi ——
I. Ajoneuvokuvake
J. Lohkojen tilailmaisin Siemenkuletuksen o
K. Tapahtumayhteenveto o 1::2
L. Karttandkyma St ™R S
M. Jaettu ruutu
N. Siementen lisdvalvonta
O. AutoSwath
P. Apukdynnistys
Q. Paakytkimen tila

mio

karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja
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Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-valilehdet nakyvat SeedCommand-kayntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-

ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-vdlilehtid, niin laajentunut nakyma H@
ndyttaa madrdpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,

maarityspainikkeen, madran lisdys- ja mddran vahennysnuolet ja maaran

asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla. B@)

La]lkeC

32000
32000

Virtaus:

40 100 %
@ ~SNNEENENEENEEEEE

A. Lajike—Tuotteen ohjaus -tyokalurivi voi ndyttaa eri lajien maaréat tietyn kylvokonfiguraation perusteella. Paina
kyseisen alueen ruutua, joka nayttaa tietyn lajikkeen, niin vihrea palkki korostaa taman lajikkeen. Maara 1 ja
maara 2 ndytetdan sitten mddrdpainikkeissa.

@ B.Tavoitemaara—Tavoitemaddrd on haluttu levitysmadara.

4+ CTodellinen madra—Todellinen mdara saadaan akselin pydrimisanturista.

HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot
voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

i

D. Maaran 1 painike

o}

1
0000 | E. Maaran 2 painike

w

Maérén 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja kylvémaaria, joiden avulla kéyttdjat voivat
vaihtaa nopeasti kunkin yksittdisen tuotteen haluttujen kylvémadarien valilla. Aktiivinen méaarapainike nakyy
nadytolld harmaataustaisena. Ylld olevassa esimerkisséd maara 1 on aktiivinen.

F. Manuaalinen maaran ohjaus -painike

i

R G. Maarityspainike
28000

H. Maaran lisdaysnuoli| & ‘

|. Mdaran vihennysnuoli|, W ‘

Painikkeen ‘ V'S ‘/‘ v ‘ painaminen kerran suurentaa maaraa kdyttajan Mdaran ohjausasetukset -
ruudussa asettaman madran verran.

% J. Maaran asetus -painike—Maardn asetuspainike avaa Madran ohjausasetukset -ruudun.

K. Lohkojen tilailmaisin
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Maaran ohjausasetukset

Paina % Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -

tyokalurivilld ndkyvien maaran 1 ja maaran 2
asetuksien sadtamiseksi seka kylvomaaritysten
tuomiseksi. Maaran ohjausasetukset -ruutuun
padstdan painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd madrdn asetuspainiketta.

Maaran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

« Maardn 1ja maaran 2 asetukset esittavat
esiasetettuja levitysmaarid, joiden avulla
kayttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin
yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemadrien valilla. Paina
halutun maaran sydttamiseksi.

« Lisdys-painikkeen avulla kdyttajat voivat

Maéarén ohjausasetukset

| Madran ohjaus

Lajike A
M 1 Mérs 2

Lisdys Vahimmaisvirtaus

ST

500 ﬂ] 0

ot Lajike B
Maara 1 Maéra 2

Lisdys Vahimmaisvirtaus

[ [t |

s00 a] 0

Lajike C
Maara 1 Maéra 2

Lisdys

] [ [

s00 a]

madritelld lisdys- ja vahennysmaarat madritetylle maaralle Tuotteen ohjaus -tydkalurivin painikkeita

‘ -~ ‘/‘ b 4 ‘kéyttéméllé.Syété haluttu lisdys painamalla

- Lataa karttaperusteinen maéritystiedosto painamalla | ¢& |.

o 00 oo

Kaannoskompensoitu maaran
ohjaus

Kun kylvat kddnnoskohtaan tai mutkaan,
etenemisnopeus voi muuttua suuresti
kylvékoneen kummassakin paassa. SureDrive
pystyy kylvdmaan halutun tavoitekannan kaikille
riveille kddnndksen aikana. SureDrive sdatda
jokaisella rivilld automaattisesti
kierrosnopeuttaan minuutissa ylos- tai alaspain,
jotta koko ajan saavutetaan oikea kylvokanta.
Kaannoksen kompensoinnin ominaisuutta ei
tarvitse ottaa kdyttdon; se toimii automaattisesti
kylvén aikana.

[ 52300 sds/ac

Meter Speed
130%
115%
100%

5%

1 0z % &4 5 & 7

Population 32100

<" High Law
[ﬂ 32600 [\J‘fj 31600

Singulation 97 .94

; High 8 Low
98.8% -~ 95.7%

Skips: 1.0%

Doubles: 1.0%

Spacing Quality:  98.6%

Seed Spacing: 6.6 in

Meter Speed: 32.5 rpm

Vacuum

13.2in 136in 14.5in
L c R
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Maaritysten lataaminen
1. N Paina madran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettyd USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalld oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrad ja keskimaara
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, madritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

E] Grower: Grower Smith

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

Hybrid 1

E Farm: Home

E Field: East McMains

Easl_McMains.irx 216-63VT3

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % B‘

To Apply
l 30000 stls/ac ﬂ‘

To Apply
‘ 36000 sds/ac ﬂ‘

Original Adjusted

Total To Apply: 3800771.32 sds

Total To Apply: 3800780.87 sds
Total Area Applied: 116.26 ac
Average Rate: 32693 .26 sds/ac

El KB

Total Area Applied: 116.26 ac
Average Rate: 32693.25 sds/ac

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttad tuotteen madraltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen "muototiedosto” voi sisdltdad suositusmaadria useille tuotteille.

1. Paina aluksi Tuotteen ohjaus -tydkalurivilta

N
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Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘ iy Maiaran ohjausasetukset

Mééran ohjaus
Lajike A
Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus
l 32000 i’ ‘ 36000 ﬂ‘ ‘ 500 i| 0 =

Lajike B
Maara 1 Maara 2 Lisays Vahimmaisvirtaus

l 32000 il ‘ 36000 ﬁ‘ ‘ 500 al 0 B

Lajike C
Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus

l 32000 il ‘ 36000 ﬂ‘ ‘ 500 al 0 =

3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

Tuo médritys: Valitse tiedostoja

{[Muokkauspaivays!

4 lE‘ ; Nayte-Rx

East_McMains.irx
Test_RX corn.agsetup
Test_RX_poly.dbf
Test_RX_poly.prj
Test_RX_poly.shx

I Jarjestelman tilavuustiedot
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4. Valitse Sarake muototiedostosta

Valitse sarake, joka sisdltda tuotteen

suositusmaaran. Valintaikkunan oikealla puolella Juomagitysiyaligesarake
oleva luettelo ndyttaa valitun sarakkeen G ke Sarakkeen esikatseli
nayteti edot Jax | |Tav_maari k v‘ 32.0000
. o e 30k | Tuote: 30.0000
5. Valitse Yksikot -
ajike A v 130.0000
Valitse ohjausyksikot tuotteen levitystd varten. Yisikits e
oo oo siementa v
6. Oletusmaardn asetus lso.onoo
Oletusmadra:
Jarjestelmd asettaa oletusmaddran. Muokkaa ‘ 12 ﬁ‘ el
arvoa halutessasi ndyton nappaimistdad 30.0000

kayttamalla. 34,0000

‘ [ Kayta kaikille kylvotuotteille

i HUOMAAI: Valitse tuote ja yksikét, joita

varten muototiedoston madritys on tehty.
Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta
aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

@ HUOMIO!: Jérjestelma kayttda oletusmadrda tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon

ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-oletus”. Tama asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos
Méaéré pellon ulkopuolella -asetukseksi valitaan “Rx-oletus’, oletustavoitemaaraa kdytetdan, kun ajoneuvo poistuu
madrityskartan kattamalta alueelta.
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Siementen lisavalvonta

Pylvaskaavio

Vasemmalle tai oikealle pyyhkdisy selaa pylvaskaaviota kaikkien seuraavien siementen sijoituksen tehokkuuskaavioiden

valilla.

1205 Population 32000 sds/ac
100 % _L_

Spacing 6.6 in

100 % Singulation 95.9%

80 %
60 %

96 %

1 2 3 4 5 6 7 8 9
o000

10 11 12

& [ I I

200009

13 14 15

100 %

Spacing Quality

96.9 %

. Skips 1.7 %

200009

96 % 4 %

92 % 2%
HHHHHHHHHHHHHHF 1 0 ) o o () 1) s s ) o o P o o om0
1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 1 2 3 4 5 5] 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

20000@®

130 % Meter Speed

115 %
100 %
85 %

26.9 rpm 6% Doubles 2.5%

4%

1 2 3 4 5 6 7 8 9
®2oc000®

10 11 12

13 14 15

> Innnliniiinlinmn

200000

Siementen lisavalvonta

Paina: Siementen lisavalvonta -painike

Kylvokoneen tehokkuus
A. Kaikki rivit

. Pylvaskaavio

. Kanta

. Ohitukset/kaksinkertaiset

Mittarinopeus

Imu

. Vuoronvalinta

T & m m O N @

. Valin laatu
I. Edellisen/seuraavan rivin vaihto

J. Siemenvalvontaoptiot

-ruutu

Siementen lisdvalvonta tarjoaa kylvokoneelle
tehokkuutta siemenmittarin vuoronvalinnan,
ohituksien/kaksinkertaisten ja valin laadun seka
kaikkien rivien kanta- ja vdlitietojen valvontaan yhteensopivia satoja istutettaessa.

1.62..|5.5 . &2 OF w3

Population
120%

100 %

High Low

99.3% -\? 98.6%

Spacing Quality: 994 %

6.6 in

Sead Spacing:

Vacuum

13.2 in
L

14.5in 13.6in
c R

B 52000 sds/ac

Siementen lisdvalvonta maarittad ja ndyttda lisaksi automaattisesti rivit, jotka toimivat kaikkein korkeimmilla ja alhaisimmilla
vuoronvalinnan ja kannan tasoilla. Ruutu ndyttaa myos keskiarvot tietyille kayttdlohkoille.

Pylvaskaavio voi ndyttda yksittdista rivitietoa keskiarvoista, jotka nakyvat painikkeissa (C, D, E, G, H).
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A. Kaikki rivit—Kylvokoneen keskiarvo nayton kohdille (C, D, E, G, H) ruudun 5.5 o

alaosassa.
BdJ - D[

B. Pylvaskaavio—Nadyttda kannan, vuoronvalinnan, valin laadun, ohitukset ja ropulation
kaksinkertaisuudet kdyttdjan valinnan mukaan. 120%

100 ] ——]

HUOMAA!: Kayttdja voi myds koskettaa sopivaa pylvasta kyseisen rivin
Siementen lisdvalvonta -arvojen tuomiseksi nayttoon. Tiettyjen rivien valilla
on helppo vaihtaa rivista toiseen napauttamalla ja pitamalla sormea
pylvaskaavion paalld ja sitten vetamalld vasemmalle tai oikealle rivien valilla.
Vapauta sormi ruudusta, kun haluttu rivi on korostettuna.

i

C. Kanta—Nayttda kylvokoneen, tai kylvokoneen lohkojen keskiarvokannan
korkeimman ja alhaisimman kantarivin ohella.

D. Ohitukset/kaksinkertaiset—Nadyttdd kylvokoneen keskiarvoiset
ohitukset/kaksinkertaiset

Vacuum

13.2in 145in 136 in
L C R

+ Ohitukset mittaavat siementen prosenttiosuutta, joka odotetaan
kylvettdvan, mutta joita ei kylvetd, koska siemenmittari ei pudota niitd. [‘i?"':"‘ !

« Kaksinkertaiset mittaavat siementen prosenttiosuutta, jotka odotetaan
kylvettavan yksitellen, mutta jotka siemenmittari pudottaa kahtena tai useampana.

E. Mittarinopeus—Nayttdad rivikohtaisen mittarinopeuden
F. Imu—Nayttad asennetut imuanturit

G. Vuoronvalinta—Nayttaa kylvokoneen tai valittujen kylvokoneen lohkojen keskiarvoisen vuoronvalinnan
korkeimman ja alhaisimman rivin ohella.

« Vuoronvalinta mittaa siementen prosenttiosuutta, joka on mitattu oikein niin, etta yksi ja vain yksi siemen
putoaa siemenmittarin kustakin siemensolusta.

H. Valin laatu—Nayttda kylvokoneen tai valittujen kylvokoneen lohkojen keskiarvoisen vadlin laadun korkeimman ja
alhaisimman ohella.

« Valin laatu mittaa siementen prosenttiosuutta, jotka sijoitetaan kunnolla niin, etta vali on siemenvaossa
odotetun mukainen.

|. Edellisen/seuraavan rivin vaihto—Selaa rivejd nuolipainikkeilla tai paina tiettya rivia pylvaskaaviosta kyseistd rivia
koskevien Siementen lisdvalvonta -arvojen tuomiseksi nayttéon.

% J.Siemenvalvonnan asetus—Tama painikkeen painaminen avaa Siemenvalvonnan optiot -ruudun.

i HUOMAA!: Jos saat kylvon aikana ilmoituksia Kaksinkertainen, Ohitus tai Huono vali, katso tietoja kohdasta

"Vuoronvalinnan virheet” sivulla 238 ja "Valin laadun virheet” sivulla 239.

Tuotteiden luonti

Kylvétuotteiden luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdytdn toiminnon Tuotteen
valinta -ruudusta peltotoimenpidetta aloitettaessa.

Voit laatia lajikkeiden kylvén alkuasetusten aikana seuraavien vaiheiden mukaisesti.

> A > Tuote I> \L/ > Siemenlajike

1. Valitse Tuotetyyppi (sato) ja Tuoteyksikot (siemenet tai kg:t).

2. Syota lajikkeen tai hybridin nimi.

Paina ainutlaatuisen nimen syottamiseksi lajikkeelle tai hybridille.

224



SureDrive

3. Syotd lajikkeen tai hybridin valmistaja, jos sovellettavissa.

Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla %
4. Pdatd tuoteasetus painamalla .
Luodun lajikkeen tai hybridin tulisi ilmestya Kylvé-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vdlilehteen.

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon sisaltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

3=
tai

> e % >1 Konfiguraatio I> \;/ > Kylvo

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen.

i Voit myos kayttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.
Kylvokoneoptiot
Siemenvalvonta i Kylvokoneoptiot
) : spa Kylvokonekéytot Siemenvalvonta |
/% Asetukset ‘> Siemenvalvonta I Yleista . Siementen lisavalvonta
: Lisdys Vuoronvalintahilytys
tai lﬂ‘ [ 98 % }

Vilihalytys

a0 Kantahilytykset ‘
. ‘ 98 % ﬂ‘
> > Siemenvalvonta ;
Anturin
konfigurointi }

Imun & paineen
maaritys

Siemenvalvonta-vililehdelld voit sdatda
siemenvalvonnan halytysrajoja, lisdysta ja
siementen lisdvalvonnan halytysrajoja. Ruudulta
on padsy myds moduulin vianmaaritykseen.

Palauta oletusasetuksiin

Lisdys ndyttad kannan kertoimen, jota kdytetdan
kannan saatdéon, jos siemenputki ei tunnista
todellista siemenkantaa.

« Aloita aina asettamalla Lisdys-arvoksi 1.
« Lisdysasetus tallennetaan satotyypeittdin.
« Maissin lisdysarvoiksi tulisi asettaa aina 1.

Esimerkki lisdyksen sadadosta: Soijapapujen kylvo tavoitekannalla 150 000, ndytolld kantalukema on 140 000. Suorita
ensin kaivuutarkastus ja tarkista, etta istutetaan oikea kanta; tarkasta sitten siemenputkianturit varmistaaksesi, ettei niissa
ole polya eika likaa. Kun tarkastukset on tehty, lisdysta voidaan sadtaa niin, ettd ndyton kantalukema heijastaa todellista
kantaa. Jaa tavoitekanta kantalukemalla (150 000 / 140 000 = 1,07). Sy6té 1,07 uudeksi lisdysarvoksi.

Siementen lisavalvonnan raja-arvot

«+ Vuoronvalintahdlytys
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« Valihalytys

Siementen lisdvalvonnan tukemat sadot
« Maissi
» Durra

« Puuvilla

Sokerijuurikkaat
« Kurkku

+ Vihannes (yleinen vihannessatotyyppi)

VAROITUS! Ala muuta oletuslisdysasetusta 1 millekaan siementen lisdvalvonnan valvomille sadoille.
Kantahalytykset

S&ada siemenputken valvontamoduulin
halytysrajoja. Téhan ruutuun padstaan kahdella
tavalla:

Seed Monitor Alarms

. . . Ivaighlhmhum H 150%B|
- Kantahalytykset-painiketta painamalla
Kylvékoneoptiot-ruudusta. ¥ Low threshold H sowﬂ|
/ %Asetukset > Siemenvalvonta|>
Kantahalytykset
tai

- Kantahalytykset-painiketta painamalla
Siemenvalvonnan asetukset -ruudusta.

> % > Siemenvalvontal>

Kantahalytykset

Korkea raja-arvo- ja Alhainen raja-arvo -valintaruutuihin voidaan maarittéa virheprosentti, joka laukaisee
madarahalytyksen. Valintamerkin poistaminen korkean ja alhaisen raja-arvon ruuduista deaktivoi kyseisen hélytyksen. Kanta
tulee silti nayttoon kylvokoneen tehokkuuden kaavioissa.
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Anturin konfigurointi—Tassa ruudussa voit
deaktivoida tietyn rivin siemenputkianturin. o
Tama deaktivoi kaikki hdlytykset ja kyseisen rivin Sensor Configuration

kylvékoneen tehokkuuden kaavioissa. T

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled

Enabled

Imun & paineen maaritys—Jos siementen
kuljetus ilmalla -anturit tai rivin imuanturit

asennetaan, ne on maariteltava tastd ruudusta = Vacuum & Pressure Conflguration
kasm..“K.orosta lfyse@en rivi, paina 5|tte.n"Asenna. v i o
(Imujarjestelmien taytyy olla kytkettyina POIS 2 ArSeed oo

Delivery

paaltd kalibrointia varten) =

Installed

ot
Installed

1

Installed 56.69
Hot
Installed

Hot
Installed

ot
Installed

Hot
Installed

Hot
Installed

Installed 56.69
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Valitse seuraavassa ruudussa anturityyppi. Valitse
Ag Leader kaikille Ag Leaderin toimittamille
antureille. Valitse Yleinen kaikille muun
tyyppisille antureille.

Vacuum Sensor Calibration

Turn vacuum systems off for calibration,

Sensor Type

i HUOMAA!: Jos anturityypiksi valitaan
Yleinen, antureiden kaltevuusarvon
taytyy olla tunnettu. Kaltevuusarvo on
yksikdissda mV/inH20 (mV/mbar).

Ag Leader

Kylvokonekaytot

epﬂ > /W > &‘-2‘)7 Planter Options

| Planter Drives | Seed Monitor

Meter Calibration

. e Variety A 30 sds/
KyIvokonekaytotl A
tai

> % > Kylvékonekaytétl

Kylvskonekaytét-valilehdelld voidaan asettaa o Grobny Spued
siem./kier, siemenmittarit voidaan priimata ja e '

minimi maanopeus voidaan asettaa.

Minimi maanopeus—Kylvokone istuttaa talla
simuloidulla maanopeudella, kunnes naytettava
maanopeus ylittdd tdman arvon. Tama kiinted maanopeus kompensoi viiveet alkuperdisen maanopeuden
saavuttamisessa, kun ajo aloitetaan pysahdyksesta. Minimilld maanopeudella kylvetdan, kun apukadynnistyspainiketta
painetaan. Kun apukdynnistyspainiketta on painettu, se pysyy aktiivisena 10 sekunnin ajan tai kunnes sitd painetaan
uudelleen.

0{8 A. Apukdynnistys Ei aktiivinen
o (T

- B. Apukdynnistys Aktiivinen
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SureDrive

Siemenmaadramittarien priimaus

Siemenmittarin priimausta kdytetddn siemenmittarin lastaukseen, kun se tdytetaan S

siemenilla.

]

‘F‘E > _/ % Asetukset ‘> Kylvékonek'aytﬁtl>

tai

> % > Kylvﬁkonekéyt6t|>>

Priimaa

siemenmittari Seed Mater Prime in progress.

Priimaa
siemenmittari

lImoituksessa lukee "Siemenmittarin priimaus kdynnissa”. Siemenmittari pyorii taman ilmoituksen nakyessa yhden (ja vain
yhden) kierroksen automaattisesti. Kun valmis, palaa Kylvékoneoptiot-ruutuun.

Seliteasetus

Kartoitus-tydkalurivin Karttaselite-valilehden
siemenlajikkeiden alla olevan alueen
painaminen avaa Selitteen valinta -ruudun.

Jos on valittu lajike, Seliteasetus-ruudun
vasemmalla puolelle ilmestyy luettelo. Voit
muuttaa naistd yhden lajikkeen varia
korostamalla kyseisen lajikkeen ja painamalla
sitten oikealla olevasta véripaletista varia. Paina

, kun valmis.

Jos siemenvalvonta on valittu, ndyttoon tulee
Seliteasetukset-ruutu (oikealla olevan ruudun
nakdinen). Kayta tata ruutua selitteiden raja-
arvojen saatoon. Seliteasetukset-ruutu voi olla
erilainen naytettdvasta selitteesta riippuen.
Seliteasetuksia on seuraaville: kanta, kanta %,

vuoronvalinta ja vali. Paina , kun valmis.

Seliteasetus

e |

- EEE
N
|

_ KN

Seliteasetukset

Maédrite: Kanta %

d [J70-95
[o-70

lhanteellinen

Palauta
l 95 % il - ‘ 105 % ﬁ‘ ‘ oletusselitteeseen ‘

Kriittinen
[~ Tallenna tuoteselitteena
< 70% [
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Automaattinen AutoSwath-ohjaus

oo Valitse oma tietty Automaattinen
N > |> B> (]|
tai

: : Automaattinen
Asetukset Konfiguraatioasetukset
E > ‘ > g > tyoleveyden ohjaus

i HUOMAA!: AutoSwath-toiminnon kayttdmiseksi kylvotoimenpiteissa tarvitaan 5 Hz:n tai korkeampi GPS-
lahtdnopeus. AutoSwath-ohjaus ei salli lohkojen padllekytkentdd ennen kuin paa- ja kylvoélohkon kytkimet ovat
padlld. Jos GPS-1dhtdnopeus on alle 5 Hz ja valitset AutoSwathin, ndyttdon tulee varoitus, joka ilmoittaa, ettei
AutoSwath-ohjaus ole kaytettavissa alle 5 Hz:n nopeudessa.

Automaattinen tydleveyden ohjaus kytkee
lohkot automaattisesti pois ja paalle seuraavien

olosuhteiden perusteella: Automaattinen tyéleveyden ohjaus
« Pellon sisa- ja ulkorajauksille meno ja sielta Kylvs
pO|StU m | nen. lg;jt?gksen ulkopuolinen - Peitto-optio Ennakointi-
asetukset

+ Pellon aiemmin levitetyille alueille meno ja Jits muuttamatta * Minimo ohitus

sieltd poistuminen. !
+ Kytke lohko pois Minimoi paallekkaisyys

Rajauksen ulkopuolinen -optio—Valitse
toinen kahdesta optiosta jarjestelman toiminnan
maarittamiseksi, kun lohko poistuu pellon
rajaukselta.

Kayttéjan

maarittama 100 % [&]

+ Jata muuttamatta—Tyoleveyslohkon
paalle/pois -tila ei muutu pellolta
poistuttaessa, jolle on maaritelty
ulkorajaus.

+ Kytke lohko pois—Tyoleveyslohko
lopettaa kylvon pellolta poistuttaessa, jolle
on maaritelty ulkorajaus.

- Peitto-optio
Peitto-optioalueella taytyy valita jokin kolmesta vaihtoehdosta:

+ Minimoi ohitus -optio kytkee tydleveyslohkon pois pddlta, kun koko lohko on taysin peittoalueen
sisdpuolella. Tama estaa ohitusten mahdollisuuden.

« Minimoi paallekkaisyys -optio kytkee tydleveyslohkon pois paaltd, kun kyseinen lohko menee ensiksi
peittoalueelle. Tama estda paallekkaisyyksien mahdollisuuden.

- Kayttdajan maarittama -optio tarjoaa mahdollisuuden valita, mikd prosenttiosuus tydleveyslohkosta on
peittoalueella ennen kuin kyseinen lohko kytkeytyy pois. Jos valitset esimerkiksi 50 %, silloin lohko kytkeytyy
pois, kun puolet siitd on peittoalueella.

Ennakointiasetukset

AutoSwath-ohjausasetukset tallennetaan ohjainta kohti per konfiguraatio. Samassa toimenpiteessa kdytettavaan
laitteistoon voi olla tallennettuna eri ennakointiasetuksia. Ennakointiasetukset-ruutu sisdltda kunkin ohjaimen ennakoinnit.

Ennakointiasetukset
z
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SureDrive

Kytke paalle—Tama asetus maarittad, kuinka
pitkalle jdrjestelmd ennakoilohkojen kytkemisen
takaisin paalle. Tama asetus korvaa viiveen
kylvon ohjausjarjestelmdssa, kun laitelohkot ovat

Ennakointiasetukset

kyt ketty| ﬂé paa | | e Rivin sulkeminen Kytke paalle: 1.1 ﬂ Kytke pois:

Kytke pois—Tdma asetus maadrittaa, kuinka
pitkdlle jarjestelma ennakoi lohkojen kytkemisen
pois. Tama asetus korvaa viiveen tuotteen
ohjausjdrjestelmassd, kun lohkot kytketaan pois.

jmie

HUOMIQO!: Parhaan mahdollisen
tehokkuuden vuoksi dld muuta
ajonopeutta, kun saavut kylvamattomalle
alueelle. Kiihdytd joko hyvissad ajoin ennen
kylvamattomalle alueelle saapumista tai
kaikkien kytkinlohkojen paallekytkennan
jalkeen.

HUOMIO!: Parhaan mahdollisen tehokkuuden vuoksi 818 muuta ajonopeutta, kun lahestyt kylvettya aluetta. Hidasta
joko hyvissd ajoin ennen kylvetylle alueelle saapumista tai kaikkien kytkinlohkojen poiskytkennan jalkeen.

HUOMAA!: Oletusasetusten kdyton tulisi tuottaa hyvat peltotulokset. Tarkista kuitenkin aina ajan kanssa, etta
siemenet sijoitetaan moitteettomasti peltoon ja saadé tarvittaessa jarjestelmdaasetusta. Ald luota yksinomaan ndyton
kartan ulkoasuun. Nayton kartta ei nayta virheellisten GPS-poikkeamien tai AutoSwath-ennakointiasetusten
aiheuttamia aukkoja eikd paallekkaisyyksia.

AutoSwath-tehokkuuden tarkastaminen rivin sulkemista varten

Tarkista aina ajan kanssa, etta siemenet sijoitetaan moitteettomasti peltoon ja saada tarvittaessa jarjestelmaasetuksia. Ala
luota yksinomaan naytdn kartan ulkoasuun. Nayton kartta ei nayta virheellisten GPS-poikkeamien tai AutoSwath-
ennakointiasetusten aiheuttamia aukkoja eika paallekkaisyyksia. Tarkista asetukset seuraavan toimenpiteen mukaisesti:

1.

i

IS

Pysayta kylvokone 20 metrin paassa kylvetysta pdisteesta.

2. Valitse kylvdkoneen kustakin tydleveyslohkosta yksi riviyksikko tarkkailtavaksi.
3.
4

Poista alaspaine kunkin valitun riviyksikon sulkupyordsta.

. Pida sulkupyorat irti maasta kiinnittamalld ketju tai hihna suppilon tukipaneelin sulkupydran varren valille. (Tama

estaad sulkupyoria sulkemasta siemenvakoa).

HUOMAA! Naiden sulkupyorien varmistaminen ylds mahdollistaa kylvettévien siementen tarkkailun vaossa, jotta
voit tarkkailla, milloin AutoSwath kytkeytyy pois ja paalle siementen levityksen aikana.

Jatka kylvda normaalisti, pysayta sitten, kun olet 20 metrin padssa seuraavan polun pdisteesta.
Pysdyta kylvokone ja tarkkaile AutoSwathin kytkeytymista pois ja pddlle nahdaksesi, ovatko tulokset hyvaksyttévia.

« Jos tulokset ovat oikein, palauta silloin sulkupydrat aiempaan toimintatilaan. Sulje tarkkailtavien rivien
siemenvako ja jatka kylvoa.

« Jos epdilet tulosten olevan virheellisia, sédda asiaankuuluvaa ennakointiasetusta yhden kymmenessekunnin
(0,1) koetta kohti. Suuremmat saddot voivat aiheuttaa tahattoman isoja muutoksia AutoSwath-tehokkuuteen.
Kun saddat ennakointinumeroita ehdotetuista asetuksista, on suositeltavaa, etta teet useita seurantakokeita
toimenpiteen tarkkuuden varmistamiseksi.

« Jos kohtaat ylikylvoon tai alikylvodn liittyvia ongelmia, katso alta "Ylikylvon tai alikylvon ratkaisu
Autoswathissa’”
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Ylikylvon tai alikylvon ratkaisu Autoswathissa
AutoSwath-toiminto—Kytke pois ennakointi
Ongelma—Alikylvo
Suositeltava toimenpide—Pienennd ennakointinumeroa
Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet mydhemmin ja kytkee kylvékoneen mydhemmin pois paalta.
Ongelma— Ylikylvo
Suositeltava toimenpide—Suurenna ennakointinumeroa

Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet aikaisemmin ja kytkee kylvokoneen aikaisemmin pois paalta.

AutoSwath-toiminto—Kytke paalle ennakointi
Ongelma—Alikylvo
Suositeltava toimenpide—Suurenna ennakointinumeroa
Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet aikaisemmin ja kytkee kylvokoneen aikaisemmin pdélle.
Ongelma—Ylikylvo
Suositeltava toimenpide—Pienennd ennakointinumeroa

Tulos—AutoSwath ennakoi pdisteet mydhemmin ja kytkee kylvokoneen mydhemmin paalle.

SureDrive-hidlytykset

Pysdahtynyt — Moottori on lakannut pydrimasta tietylla rivilld. Kun olet suorittanut alla olevat suositellut vaiheet ja
ratkaissut ongelman, Pysahtynyt-halytys on poistettava seuraavasti: kytke kylvokone ei-kylvo-tilaan ja taas kylvotilaan
(kddntamalla paakytkin POIS paaltd, sitten PAALLE tai nostamalla ja laskemalla kylvokonetta, jotta laitekytkin laukeaa ja

suorittaa sen).

Suositukset

« Tarkasta kylvokoneen mittari. Varmista, ettei mikdan estd sen pyorintaa. Varmista, ettei se pyori suuremmalla

voimalla suhteessa muihin mittareihin.
« Tarkasta SureDrive. Varmista, ettei mikdan estd sen toimintaa.

« Tarkasta SureDriven asennus ja kiinnike.

« Tarkasta SureDriven ja mittarin linkitys. Varmista, etta kytkin on asennettu oikein ja kytketty SureDriveen.

Mittarin maksiminopeus — SureDrive-kadytot toimivat maksimilla RPM-nopeudella.
Suositukset

« Tarkista, ettd Siem./kier.-arvo on oikea Kylvokoneoptiot-ruudussa.

« Tarkista, ettd tavoitemddra on oikea.

« Tarkista, ettd ndytdn nopeus on tasmallinen.

« Tarkasta toimintakonfiguraation rivimaara ja rivileveys.

+ Kylvbnopeus saattaa olla liian nopea kylvdlevitykseen. Alenna ajoneuvon nopeutta.
Moottorin yhteysvirhe - CAN-yhteys SureDriveen on hadvinnyt tietylla rivilla.

Suositukset

« Tarkasta RCM:sta SureDriveen meneva johdotus. Tarkasta myos kylvokoneen ja RCM:n valinen CAN-johdotus.

+ Huomioi SureDriven CAN-valon tila lisdvianmaaritysta varten.
Alhainen jannite - SureDriven jannite on laskenut alle 9 voltin tietylla rivilla.

Suositus
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SureDrive

« Tarkasta RCM:std SureDriveen meneva johdotus.
« Tarkista RCM:dan meneva high-virta. Tarkista, onko 2-nastaisessa duetsch-liitdnndssa 12 V.

« Tarkasta takaisin generaattoriin/teholdhteeseen meneva virranjakokaapelointi.

Vianmaaritysruudut

Rivinohjaus- ja kylvékoneen ohjausmoduulit avataan painamalla g e -Retus > m

Tekninen tuki voi kehottaa tarkastelemaan naita ruutuja avun Idytdmiseksi ongelman vianmaarityksessa.

Rivinohjausmoduuli — Korosta CAN-B-laitteet
-ruudussa kaikki kohteet, joissa on kylvokoneen
rivinohjausmoduulin merkki ja paina sitten = Row Module Dlagnostics
Vianmaaritys-painiketta. Tama tuo nayttoon
kylvokoneen kaikkien rivien vianmaaritysarvot.

How RPMs Seeds/'sec  Motor Load Valulg_c Stalled

0 50 % 0.0
Rivimoduulin vianmaaritys -ruutu sisaltaa:

0 50 % 0.0
« RPM:t — SureDrive-pyorintdanopeus 5 3 e did
tietylla rivilla. 0w | oo
« Siemenid/s — Antaa valitontd palautetta | 50% 00
vastaavasta siemenputkianturista. Tama ' R | oa

palaute ei ole toimintatilasta riippuvaista.
Se on hyodyllinen tydkalu Bl W
siemenputkianturien vianmadritykseen tai I
sesonkia edeltdvien tarkastusten tekoon 50% | 00
anturin toiminnan tarkastamiseksi. s0% 00

« Moottorin kuorma — Esittdd nykyista
toimintajaksoa (%), jossa tietty SureDrive
toimii. Tama on hyodyllinen tyokalu
vianmaaritykseen, jos kylvokoneen tietty mittari toimii muita mittareita kovermmin.

- Jannite — Nykyinen SureDriven jannite tietylld rivilla.
+ Pysahtynyt — limaisee, onko SureDrive pysahtynyt.

. Tahan pylvadseen ilmestyy varoitussymboli, jos jokin kayttd on pysdhtynyt. Jotta voit palauttaa kéyton
LA toimintatilaan, tutki ja korjaa ensin ongelma, joka alun perin pysaytti kayton. Kytke sitten kylvokone ei-
kylvo-tilaan ja taas kylvotilaan (kdantamalla padkytkin POIS paalts, sitten PAALLE tai nostamalla ja
laskemalla kylvékonetta, jotta laitekytkin laukeaa ja suorittaa sen).

Kylvokoneen ohjausmoduuli — Korosta
CAN-B-laitteet -ruudussa kohde, jossa on
kylvokoneen pddohjausmoduulin merkki ja Planter Control Master Modnle
paina sitten Vianmadritys-painiketta. Tama tuo
nayttdon vianmaadritysarvot, jotka syotetaan
kylvokoneen padohjausmoduuliin. Kylvokoneen
pddohjausmoduulin Vianmaaritys-ruutu sisaltaa:

» Akkujannite — Vaihtovirtalaturiin liitetyn
. | Akkujanni ,5V
a kU n Ja nnite. | Vaihl:{)a\:}:‘tl;leaturin jannite: 11; v

Vaihtovirtalaturin nopeus:

Siemenkuljetuksen paine:

+ Vaihtovirtalaturin jannite — ' Hydraulipaine: 300075
Vaihtovirtalaturin tuottama jannite.

- Vaihtovirtalaturin nopeus — lImaisee
vaihtovirtalaturin RPM-nopeuden.

- Siemenkuljetuksen paine —
Kylvokoneen ohjausmoduuliin liitetyn
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siementdyton paineanturin mittaama paine. (Tama arvo on 0, jos siementdytdn anturia ei konfiguroida)

+ Hydraulipaine — Traktorista pitovoiman hydrauliventtiiliohkoon sydtettava paine. (Tama arvo on 0, jos hydraulista
pitovoimaa ei konfiguroida)

SureDrive-merkkivalot

Vasen LED (A)

Tila Maaritelma

POIS Ei moottorin pyorintad
Tasainen vihred Pyorii myotapdivaan
Tasainen keltainen Pyorii vastapaivaan

Oikea LED (B)

Tila Maaritelma

POIS Ei CAN-TEHOA

Tasainen vihred CAN BUS -tiedonsiirto
Nopeasti vilkkuva vihred Moottorin ohjaimen péivitys
Hitaasti vilkkuva vihred CAN BUS OK

Tasainen punainen CAN BUS pois paalta
Vilkkuva punainen High-virran alhainen jannite

HUOMAA!: Moottorin ohjaimen paivitykselld (nopeasti vilkkuva
vihred) on prioriteetti KAIKKIEN muiden LED-tilojen ohitse. High-
virran alhaisella jannitteelld (vilkkuva punainen) on prioriteetti
muiden LED-tilojen ohitse, moottorin ohjaimen padivityksen tilaa
lukuun ottamatta.

jmie

Katso oikealla oleva kuva vasemmista (A) ja oikeista (B) merkkivaloista. Tarkista ehdottomasti SureDrive-suunta ennen
LED-tilan vianmaaritysta.
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Moduulin vianmaaritysvalot

Kylvokoneen ohjausmoduuli (PCM)

® High-virta - [Imaisee ECU-virran (12 V) menevan moduuliin.

Tila Maaritelma

POIS Eivirtaa

Vilkkuva keltainen La|teohje'!m|stlor1'pamtys
kdynnissa

Tasainen vihred High-virta OK

1. L&hi-CAN - limaisee, kommunikoiko PCM RCM:ien kanssa.

2. Nayttd-CAN - limaisee, kommunikoiko PCM ohjausnaytdn kanssa.

Tila

Maaritelma

POIS

Ei CAN-yhteyttd

Tasainen punainen

CAN BUS pois paaltad

Tasainen/vilkkuva keltainen

CAN BUS ~virhe

Vilkkuva vihred

CAN BUS -tiedonsiirto

Rivinohjausmoduuli (RCM)

@ High-virta — llmaisee high-virran (12 V) menevan moduuliin.

Tila Maaritelma
POIS Eivirtaa
Tasainen punainen Alhainen jannite
Tasainen vihred High-virta OK

1. Lahi-CAN - Illmaisee, kommunikoiko RCM PCM:n kanssa.

2. Naytto-CAN - limaisee, kommunikoiko RCM moottorin ohjaimen

kanssa.
i HUOMAA!: LED #2 ei pala, ellei SureDrive-kayttdja ole konfiguroitu.
Tila Maaritelma
POIS Ei CAN-yhteytta

Tasainen punainen

CAN BUS pois paalta

Tasainen/vilkkuva keltainen

CAN BUS -virhe

Vilkkuva vihred

CAN BUS -tiedonsiirto
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Laitekytkinmoduuli

Vasen LED
Tila Maaritelma
POIS Ei CAN-yhteytta

Tasainen punainen

CAN BUS pois paaltad

Tasainen/vilkkuva keltainen

CAN BUS ~virhe

Vilkkuva vihred

CAN BUS -tiedonsiirto

Oikea LED
Tila Maaritelma
POIS Kylvokone ylhaalla

Tasainen sininen

Kylvékone alhaalla
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Siemenvalvonnan vianmaaritys
Ongelma—Kylvokoneen kaikilta tai tietyilta riveiltd ei saada kantalukemia.
Ratkaisu:

1. Katso lisatietoa rivinohjausmoduulin (RCM) Vianmadritys-sivulta. Tarkista, ettei siemenid per sekunti -
sarakkeessa ole palautetta epdonnistuneista riveista, kun siemen ohittaa siemenanturin.

2. Tarkista, onko 2-nastaisessa deutsch-liitdnndssé 12V, joka syottdd high-virtaa RCM:aan.

3. Tarkista, onko siemenputkianturiin kytkeytyvan liitdnnan virtanastassa (nasta C) ja maadoitusnastassa
(nasta B) 8 V.

4. Tarkista, onko siemenputkianturiin kytkeytyvan liitdnnan tunnistusnastassa (nasta A) ja maadoitusnastassa
(nastaB) 8 V.

5. Joskaikkijannitteet ovat moitteettomia, siirrd siemenputkianturi toimivalle riville varmistaaksesi, onko vika itse
anturissa.

HUOMAA! Jos virheellinen jannite saadaan mista tahansa ylld mainitusta sijainnista, jaljitd virtaongelma
tarkastamalla uudelleen kaapeloinnin ja moduulin litdntapisteiden jannite. Katso kaapelikaaviot Ag Leader -
tietokannasta. Pyyda lisdapua tekniseltd tuelta puhelimitse/sahkdpostitse.

mio
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Vuoronvalinnan virheet

Yksi rivi

Vuoronvalinnan virheet

Toistuva virhe

Virhe ilmenee ennustettavin
aikavalein. Ilmeneeko virhe
toistumiseen tiettyjen metrien,
sekuntien tai siementen valein?

Satunnaiset virheet
[Imeneekd virhe vaihtelevin
etdisyyksin, ajoin tai siemenmaarin?

Useita riveja

Oikeat asetukset
- Tarkista tavoitekannat
- Tarkasta vuoronvalinnan raja-arvo

Ohitukset

Siemensolu tukossa

- Tarkista, toimiiko
ulostyontokiekko.

- Tarkista, onko siemensolun
siemenlevyssa likaa.

Kaksinkertaiset
Siemensolun ongelma
- Tarkasta siemenlevy
- Tarkista, onko juuttunut
siemen

— Varmista, onko talkin
maara riittava

(ohitukset tai kaksinkertaiset)
- Tarkasta saato

Siemenmittarin vuoronvalitsin

Imun taso riittamaton
- Tarkista, onko taso oikea

- Tarkasta, onko vuoronvalitsin rikki

Siemenmittarin linjaus

- Tarkista, onko siemenmittari
asemoitu oikein

Siemenkoon/-muodon muutos

»|+ Tarkasta imun taso

- Tarkista, onko siemenlevy oikea

- Tarkista siemenmittarin lukitus

Mittarin RPM lilan nopea
- Tarkista, etta mittarin RPM on

suositellulla nopeusalueella.

Siemen juuttunut

- Lilan vahan talkkia (kaksinkertaiset)

Siemenmittarin imu alhainen
(ohitukset)

- Tarkasta mittarin imuletku

- Tarkasta imutiiviste
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Valin laadun virheet

( Valin laadun virheet )
Yksi rivi 4 Useita riveja

Siemenputki Oikeat asetukset
Lika hairitsee siemenen putoamista - Tarkista tavoitekanta
- Tarkista, onko likaa - Tarkasta valin raja-arvo

Putki vadrin kohdistettu ja hairitsee

siemenen putoamista

- Tarkista, onko asennettu oikein Riviyksikkd heilahtelee
Putki kulunut - Tarkista maanopeus pelto-
- Tarkista, onko purseita tai reunoja, olosuhteiden varalta

joihin siemen juuttuu

- Tarkista, ulkoneeko siemenanturi
putkeen

Siemenmittarin RPM liian nopea
- Tarkista, onko mittarin RPM
suositellulla nopeusalueella

Riviyksikkd heilahtelee
- Tarkista, onko riviyksikkd oikein
. |Sdddetty

- Tarkista, onko riviyksikko rikki

Siemenmittarin linjaus

- Tarkista siemenmittarin lukitus
- Tarkista, onko siemenmittari
asemoitu oikein

Vastuuvapauslauseke:
Katso tietoa kylvokoneen kayttdoppaasta saatamisen yhteydessa
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Nestemaaran ohjaus

DirectCommand mahdollistaa yhden tai useamman nestetuotteen maaraltadn saddettavissa olevan levityksen. Kun
konfiguraatio on valmis, Karttandkyma-ruutu aukeaa.

Lataa konfiguraatio

A
B
C
D
E
F
G
H

©O 2 2r X -

asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla.

Karttanakyma
. Valikkopainike
. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteenséd
. Maanopeus

. AgFiniti-tila

. Vianmaaritys

. GPS-signaalin ilmaisin
. Nayton selite

. Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Ajoneuvokuvake

Tapahtumayhteenveto

. Karttanakyma

. Jaettu ruutu

. AutoSwath

. Paineen vianmaadritys

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta konfiguraation lataamiseksi.

Vesi

o]

_ )| o1
12.00 12 .
12.00| |[ &z

Virtaus: 8,7
Sailio: 982

Asetukset

Sekoitus:
@‘ Lisa:
Pumpun nopeus:

o oo

HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettavissa olevien karttandkymien valilla, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu muuttuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-valilehdet nakyvat DirectCommand-kdyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-vdlilehtid, niin laajentunut nakyma
ndyttaa madrdpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,
maarityspainikkeen, madran lisdys- ja mddran vahennysnuolet ja maaran

A. Tuote

B. Tavoitemaara

C. Todellinen maara

D. Mdaran 1 painike

E. Mddran 2 painike

F. Manuaalinen venttiilinohjaus

r X -

G. Maarityspainike

. Maaran lisdysnuoli

Maérdn vahennysnuoli

Madran asetuspainike

. Lohkojen tilailmaisin

Sailion maara

Tavoitemaara—Tavoitemadrd on haluttu levitysmaara.

1

10
Virtaus: 8.7
Sailié 982

=

60 100 %
®E

HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaara voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maara.

Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkella levitettavan maaran.

PN 2006395—FIN Rev. F

241



1 HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot
voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

Sailion maara—Sailion madrd ndyttda tuotteen madran sdilidssa.

o1 Maaran 1 ja mdaran 2 painikkeet—Maardn 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 | levitysmaadrid, joiden avulla kdyttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

N Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla kayttdjat
—¥=— | voivat madritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavat tata vaihtoehtoa jarjestelman priimaukseen
ennen levitysta tai laitteiston puhdistamiseen pdivan paatteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet — | a |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kaytettdessa kayttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Maarityspainike— g ‘

Maéran asetuspainike—| 2\

Maaran ohjausasetukset

Sdada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tydkalurivilld nakyvat madran 1 ja mddran 2 asetukset sekd tuo
= levitystuotteen madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun padstadn painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd mddran asetuspainiketta. Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

Maara 1 ja maara 2 — Maardn 1 ja maardn 2
asetukset esittavat esiasetettuja levitysmaaria, _
joiden avulla kayttajat voivat vaihtaa nopeasti Maran ohjausasetukset
kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen

_  Maaran ohjaus  Siiliot

tavoitemdarien valilla. Paina
madaran sydttamiseksi.

Vesi

Maara 1 Lisdys Vahimmaisvirtaus

9

Lisdays — Lisdyspainikkeen avulla kayttajat
voivat maaritelld maaritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmaarat Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/| wr |kdyttdmalld. Syotd

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — L ataa karttaperusteinen
maaritystiedosto maarityspainiketta painamalla.

Saat lisdtietoa kohdasta "Madritysten
lataaminen” sivulla 244.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetadn vain DirectCommand-nestelevityksiin). Tata asetusta kdytetdaan yhtenaisen
ruiskutusmallin ylldpitoon. Naytté ei anna virtauksen pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta virtaus valittujen
ruiskutuspaiden alimpaan kadyttopaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai useamman
puomilohkon ollessa poissa pddlta, jarjestelmad pienentda automaattisesti vdhimmadisvirtausasetusta pienentyneen

ruiskutusleveyden mukaisesti. Tata asetusta voidaan sadtda painamalla ja syottamalla haluttu numeroarvo.

242



Nestemaaran ohjaus

Sailiomaaran asetukset

Kun sdiliotd taytetdan tai tyhjennetdan, kayta
Madran ohjausasetukset -ruudun S&ilién maara -
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. () Mairin ohjausasetukset

Sailion maéara -ruutu aq Maaran ohjaus Sailist

Paatankki - vesi

| '
Nykyinen: 1000 ) 0%

‘Tankin tayttéo — Tankin taytto -
painike nostaa nayttdéon kirjatun sailion maaran kayttdjan maarittdmaksi maksimitilavuudeksi (maaritelty
ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

‘Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike vahentaa nayttoon kirjatun séilion maaran nollaan.

< B

= -Tankin osittainen tdytté — Tankin osittainen tayttd -painike lisdd ndyttoon kirjattua séilion mddrdn tasoa
madaraan, joka maaritellaan laskinkuvaketta painamalla. Osittainen tayttd -painikkeen painaminen tuo esiin
Saada sailion maaraa -ruudun.

Saada sdilion maaraa

- Lisda — Lisaa tuotetta sailioon.

iy Sadda sailion maarss

- Poista — Poistaa tuotetta sailidsta.

Lisdd | Lisaa tuotetta sailioon

« Aseta — Asettaa sdilion

tUOteméérén. = Poista . Poista tuotetta sailiosta

Aseta | Aseta siilion tuotemaara

Tankkihalytykset

100 gal Sailiohalytyspainike, joka ndkyy Maara-ruudun Sailion maara -osan oikealla puolella, ndyttaa tankin
0% L kapasiteetin sekd prosentin, jossa kuuluu Sailién alhainen maéaré -varoitus. Naitd asetuksia voidaan muokata
painiketta painamalla, ja ndyttdon tulee SailiGhalytys-ruutu.
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Saada sailiomadran varoituksia seuraavilla
Sailiohalytys-ruudun oikealla puolella olevilla
painikkeilla.

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen
prosenttiosuuden mukaan. Y1l olevassa
esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen maaran mukaan.
Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikoiden
mukaan, jotka on madritelty ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nakyy kellona, jonka pdalld on punainen
viiva, deaktivoi Sailion alhainen maara -
varoituksen.

Maaritysten lataaminen
1. N Paina maaran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettyd USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalla oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

Sailiohalytys

Kapasiteetti:

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329ﬁ UAN

E Farm: Home

E Field: Creek Bottom

162016 UA

1/6/2016 LA
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Nestemaaran ohjaus

5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrad ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % E‘

To Apply
l 10 gal/ac ﬂ‘

To Apply
‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28,98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied: 28.98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttdd tuotteen madraltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen "muototiedosto” voi sisdltdad suositusmaariad useille tuotteille.

é% 1. Voit aloittaa painamalla madrdn asetuspainiketta Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

Maérdn ohjausasetukset -ruutu
aukeaa.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

l 12.00 ii ‘ 10.00 ﬁ‘ ‘

iy Mééran ohjausasetukset

2 Maaran ohjaus| Sailiot |

Vesi ISR

Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus

1.00 EI ‘ 6.00
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3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

Tuo mééritys: Valitse tiedostoja

i UL i Nimi Koko  Muokkauspaivays

T Jarjestelman tilavuustiedot 7/9/14 11:59 AM

Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

- NH3 RX poly.shp 13 KB 9/8/15 2:35 PM

NH3 RX poly.shx

4. Valitse muototiedostosta sarake—
Valitse sarake, joka sisaltdd tuotteen

suositusmadran. Valintaikkunan oikealla
puolella oleva luettelo ndyttaa valitun
sarakkeen naytetiedot.

5. Valitse yksikot—Valitse ohjausyksikot
tuotteen levitysta varten.

6. Oletusmaaran asetus—Jarjestelma
asettaa oletusmadran. Muokkaa arvoa
halutessasi ndytdn ndppaimistoa
kayttamalla.

Tuo mééritys: Valitse sarake

Sarake: Sarakkeen esikatselu

. |Tav_madra_g w| 100.0000

"~ Tuote: 90.0000

‘N | 90.0000

Yksikot:

190.0000
Paino vl
100.0000

Oletusmaéra:

‘ 100 [@

‘ 80.0000

90.0000

150.0000

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikot, joita

varten muototiedoston madritys on tehty.
Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta
aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

mio

150 000N

El KB

@ HUOMIO!: Jarjestelma kayttas

oletusmaaraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-
oletus” Tama asetus sijaitsee Konfiguraation asetus -ruudun Laitteistoasetukset-osiossa. Jos Maara pellon
ulkopuolella -asetukseksi valitaan "Rx-oletus’, oletustavoitemadaraa kaytetadn, kun ajoneuvo poistuu madrityskartan
kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden ja tuotemallien luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdyton
toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote lisdtddn tuotemalliin tai itseensa lisdttavaksi seuraamalla ndytolld ohjatussa toiminnossa kuvailtuja
seuraavia vaiheita.

@ > > Tuote I >‘ 4 [> Levitystuote
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Nestemaaran ohjaus

Valitse:
1. Tuotetyyppi
2. Tuoteyksikot
3. EPA-tuotenumero (valinnainen)
Lisad valintamerkki ruutuun, jos tuote on kdytoltaan rajoitettua torjunta-ainetta.

4. Valmistajan nimi tarvittaessa.

Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla %
5. Paina ‘ ainutlaatuisen nimen sydttamiseksi tuotteelle.

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

i HUOMAA!: Erddt lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Ndita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jélkeen. Esimerkkeja ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 % UAN.

Tuotemallin luonti

Tuotemallit laaditaan ndytolla ohjatun toiminnon avulla.

i HUOMAA!: Ennen uuden tuotemallin luontia on suositeltavaa lisata luetteloon yksittdisia tuotteita kemikaalin
etiketissa suositeltavina yksikkaina.

On suositeltavaa luoda tuotemalleja, jotka sisaltavat satotyyppid varten tai sesongin aikana levitettdvia tuotteita.
Esimerkkeja ovat:

« Kaikkien tuhoaminen ennen puhkeamista

+ Puhkeamisen jalkeen maissi

+ Puhkeamisen jdlkeen pavut

+ Hydnteismyrkky

« Sienimyrkky

Tuotteiden valintamerkki voidaan lisdtd/poistaa seosta varten kussakin mallissa, kun se ladataan Ajo-ruutuun.

1. @> TG I>‘ o > Seos/sekoitus

2. Valitse tankkiseos

Maaritd mukaan

« Kokonaismaadrat - seos/sekoitus tankkiin lisattavilla maarilla maariteltynd (kunkin tuotteen kokonaismaara
tankissa)

« Madrd/hehtaari - seos/sekoitus hehtaarille levitettavilla madrilla madriteltynd (kunkin tuotteen levitetty
maara/pinta-ala)

3. Anna perusmaara ja yksikot.
+ Kokonaismaarat - Tankin/sdilion koko
+ Madrd/hehtaari - Hehtaarille levitettyd mdadrda varten

4. Valitse kantoaine

+ Luo uusi kantoaine painamalla| g& |.
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5. Aloita komponenttien lisdédminen seokseen painamalla Lisdd seos-/sekoitussisaltd -ruudun vieresta | gp |.

6. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

i HUOMAA! Mallin osana voi olla yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti enintdan 7.

« Uusi tuote voidaan laatia talld kerralla painamalla | =F | ja seuraamalla ohjattua tuotteen asetustoimintoa.

« Lisad valittu tuote painamalla tai palaa Lisda seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisddmatta painamalla
7. Lisaa lisdtuote painamalla | gF |.

8. Kun kaikki komponentit on lisatty, paina u

9. Syotd valmistajan nimi tarvittaessa.

- Valmistajan nimi voidaan lisdtd pudotusvalikkoon painamalla | 2y |.

10. Paina ainutlaatuisen nimen sydttamiseksi seokselle/sekoitukselle.

- Paata seoksen/sekoituksen laadintaprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun

seosta lisddmadttd painamalla n

Tuotteen seos/sekoitus ilmestyy Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

Esittaa tuotemalleja

Konfiguroi tuoteseos

Kun kaytat tuotemallia, seoksen sisalto ja madrat madritelldan Konfiguroi tuoteseos -ruudulla, joka on
kaytettdvissa ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa tai painamalla paavalikosta Tuote-painiketta.

Tapahtuma

~
c\‘ Asetukset
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Nestemaaran ohjaus

1. Valitse seos/sekoitus pudotusvalikosta tai

luo uusi seos/sekoitus painamalla | =k |.

Tuotteen valinta

DirectLiquid
| ] =1E

l [w Aktiivinen || {J Maissi puhk. jalkeen
TR |

2. Tuotemallin seoksen sisaltd ja maarat
maaritellddn seuraavasti:

A. aktivoimalla tai deaktivoimalla Konfiguroi tuoteseos
tuotteita Maissi puhk|

jalkeen
Tuote

B. muuttamalla maaraa tai tuotteen
kokonaismaaraa

Kantoaine (vesi):

C. muuttamalla tuotteen ‘ i Atrataiii

kokonaismdaaraa tai tuotteen i G
levityksen yleismadraa

[ W Satoéljy

Tuote ei voi olla aktivoituna nollamaaralla.

‘FLaudis
Avaa seoslaskin painamalla | B |.

Yhteensa

3. Kuntuotemallilaaditaan méaérdéd/pinta-alaa
kayttamall3, seoslaskimella voidaan tuoda
nayttdon, paljonko kutakin tuotetta on
lisattava tankkiin, kun kayttdja syottaa
halutun tayttdmaaran.
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4. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttajalle kunkin tuotteen maaran, joka on ) Seoslaskin
lisattava tankkiin.

Laskettava tilavuus

as0 @

Sekoitusmaara:

Kokonaismaara

Vesi 443,906
Atratsiini 2 60
Satodljy é 120

Laudis z 660

5. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina
‘ antaaksesi alueelle nimen
Optiot

Valitse seokselle/sekoitukselle ohjaustuote. Alue

Lataa tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla ‘ .o e

tai palaa Koti-ruutuun tapahtumaa Ohjattava tuote
laatimatta painamalla -

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontivaiheiden lapi, joihin sisdltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

tai

/ >\L> Konfiguraatio I>‘ = > Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitetaan uusi peltotoimenpide ohjatulla levitystoiminnolla.

i Hallitse laitteistoa -painiketta voidaan myos kayttaa tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.
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Nestema

ran o

hjaus

Laitteen poikkeamat

- . Valitse oma tietty .
Konfiguraatio >> % > Poikkeamat

it
tai
E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Poikkeamat

Laitteen poikkeamat -ruutu aukeaa, ja kunkin
kanavan asetukset ndkyvat omassa valilehdessa.

Laitteen poikkeamat: Ruiskutus

Oletuksena on ohjatun konfigurointitoiminnon
aikana Syotetty arvo Neste DirectLiquidilla  Puomikorkeus

Etdisyys eteenpdin/taaksepdin kiinnityksesta

Puomilohkot voivat olla yksitellen poikkeamassa
eteen- tai taaksepain (vain levitystoimenpide) Sielall

1. Avaa Tyoleveyslohkon poikkeamat -ruutu

painamalla 15 metria takana [ |-

Vasen/oikea etiisyys keskiviivasta

2. Valitse muokattava tydlohko ja paina
Muokkaa-painiketta.

3. Syota kyseiselle lohkolle poikkeama Tyblgveysighkon polkigamat

eteenpéin/taaksepdin taka-akselista. Leveys E/T-poikkeama V/OiRolkkeama
S | | 1 12.000 15.000 24.000
4. Sydta muutos painamalla -
y p V 2 12.000 15.000 12.000
Asetus ilmaisee, kumpi poikkeama on sydtetty 3 oot

. o [l 12.000 15.000
15 metria takana Globaali—Kaikilla

5 12.000 15.000

lohkoilla on sama poikkeama.

Erilliset lohkopoikkeamat Yksittﬁinen—

Vahintdén yhdelld lohkolla on eri poikkeama.
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Ajo-ruutu peilaa lohkopoikkeamat

Ys |

Laitteistoasetukset

i Valitse oma tietty .
@ > w > Konfiguraatio > > % > ‘ Laitteistoasetukset ‘
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Laitteistoasetukset

Maara pellon ulkopuolella—Tama asetus
maarittaa, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

. N0||a—Tama pysayttaa |eVityk5en. Maara pellon ulkopuolella Méégé:\r:\m(l:)tilrt‘%ksen

+ Viimeisin hyva—Tama jatkaa levitysta |

viimeisimmalld tunnetulla maaralla. =

W Maaranayton tasoitus

+ Rx-oletus—Madritysta kaytettdessa tama
levittdd oletusmaddralla (tai rajauksen
ulkopuolisella maaralld) maaritystiedoston
maarittelyn mukaisesti.

Maaranayton tasoitus—Madrittad, miten
ohjauskanavan maaraanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jarjestelma
ndyttaa madrdanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jdrjestelma nayttdd tavoitemaaran, kun
levitysmaara on 10 % puitteissa tavoitemaddran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun saadettavan maaran
levityksen aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausmaaria. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tdta asetusta voidaan
pitdd "ennakointiarvona” vaihtuvan maaran maaritysta kdytettdessa. Nayttd lahettdd signaalin maarien vaihtamiseksi ennen
siirtymaviivan saavuttamista, jotta levitettava maara on oikea siirryttaessa uudelle hallinta-alueelle.
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Nestemaaran ohjaus

Lisatulo

e . . Valitse oma tietty
> [ ] > [0 [

E > {% Asetukset ‘ > Konfiguraatioasetukset > Lisatulo

DirectCommand-levitysten oletuspuomilohkot
kytkinrasiaan jarjestyksessa, alkaen kytkimesta 1.

Kayttdja voi halutessaan Lisdtulo-ruudusta kdsin & Lisatulo
mukauttaa kytkimet puomilohkoihin tai asettaa Degitioud
vasemman/oikean aitarivin suuttimia. T e e
:i E::at:: g; ; Master-lihde
1. Paina mhy :
Aseta F7 (kytkin 6) Vasen aitarivi
F8 (kytkin 7) Oikea aitarivi
. . . F9 (kytkin 8)
2. Korosta haluamasi kytkin asettaaksesi HLUEAN
siihen toiminnon. Ulkoinen 1

Ulkoinen 2
Ulkoinen 3
Ulkoinen 4

3. Valitse sopivat toiminnot (tdta
toimenpidettd varten puomilohkot)
asetettaviksi haluttuun kytkimeen. Kunkin Lisitulo
toiminnon ketjukuvakkeet "linkittyvat”
painettaessa, mikd iimaisee, ettd ne on | \ [z—l g .[_]m
asetettu. Jos toiminnolla on "katkennut © o J €
linkki” sitd ei ole asetettu. Jos kytkimelld on
"X', siihen ei ole asetettu toimintoa.

Tallenna asetus painamalla . ____ Ditsctlignid

Ohjain paalle/pois 1 3 4 L
W e D || D

HUOMAA! Vaikka pddkytkimeen ei ole
asetettu mitaan tiettyja toimintoja,
padkytkin toimii silti koko jarjestelman
padkytkimend/-katkaisimena.

mio

Aitarivin suutinilmaisimet

i ] ) Valitse oma tietty .
o ] > > [
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Ohjaa aitarivin suuttimia DirectCommad-
jarjestelmadn kautta kartoittamalla kytkimet (Vesi |
lisdtulon asetuksissa. Aitarivin suuttimet voidaan [} 10.00[ |
kartoittaa mihin tahansa kytkimeen. e 29.00

Kun olet maarittanyt aitarivin suutinasetukset
Lisatulon maaritys -ruudussa, kolmionmuotoiset
aitarivin suutinilmaisimet (A) iimestyvat
lohkojen kummallekin puolelle
ajoneuvokuvakkeen taakse. A

i HUOMAA!: Jos kytkin valitaan vasemmaksi @A b‘@
tai oikeaksi aitarivin suuttimeksi,

jdrjestelma lahettaa puominastasta 11
virtaa vasemmalle aitariville ja s 0
puominastasta 12 oikealle aitariville. Sekoitus: 0

Lisa: o

HUOMAA! Aitarivin suutinten vieressa % EE| E@ ﬁ%\\\ 1
olevat puomilohkot taytyy kytkea paalle =
ennen kuin aitarivin suutin voidaan kytkea paalle.

Hardi Safe Track
0 W > [ | > W > 5> [

Kun kaytat Hardi ISOBUS:ia, laitemallinnukseksi
voidaan asettaa Hardi SafeTrack. Sen avulla

Paine

i

nayttd voi laskea tarkasti ruiskuttimen reitin. Laitteen poikkeamat: Hardi
Naytto kdyttaa Hardi SafeTrack -mallinnusta, kun Laite Neste Hardilla
SafeTrack on kytkettynd koneeseen. Laitemallinnus
Laitetyyppi Kiir:,r%iﬁxlgsne;\tj;i:}l(;se fin Ol\:;:’ilrlﬂssﬂll(lsl’l‘: "
4 | HUOMAA! Kun Hardi ECU on lasné ja [Hardismck i \ 10 ﬂ}

SafeTrack on kdytdssd, ohjaussuunnan
voimakkuus nakyy harmaana Laitteen
poikkeamat -ruudulla. Ohjaussuunnan
voimakkuutta taytyy sadtaa Hardi-

kayttoliittymadsta kasin. A

Laitteen takakiinnitys

Laite mahdollistaa
[ takakiinnityksen

kseen

Jos vedettdvdssa laitteessa on ohjattava akseli,
Hardi SafeTrack -ominaisuutta voidaan kdyttaa
ilman Hardi ECU:a. Se mahdollistaa
ohjaussuunnan voimakkuuden manuaalisen
saadon Laitteen poikkeamat -ruudulta kasin.

+ Ohjaussuunnan voimakkuus

Ohjaussuunnan voimakkuus -asetusta voidaan kayttaa vedettavan laitteen kartoituksen hienosaatéon. (Esimerkki:
Vedettdvassa ruiskuttimessa on ohjattava akseli -ominaisuus) Asetusalue on 0 - 10. Oletusarvo on 2.

Voimakkuuden asetus lahelle arvoa 0 tai 1 mallintaa jaykkadakselista vastaavan laitemallin. Siind on ainoana
kaantdpisteena laitteen kiinnitys ajoneuvon kiinnityspisteeseen.

Koska voimakkuusasetus on suurempi, mallinnus alkaa muistuttaa laitetta, joka "seuraa” ajoneuvon polkua.
Mallinnuksesta tulee sita liioitellumpi mitd ldhempadna asetus on arvoa 9 tai 10.
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Nestemaaran ohjaus

Nesteen levityksen ohjainasetukset

i Valitse oma tietty . .
@ > w > Konfiguraatio > > % > Ohjainasetukset
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Ohjainasetukset

Tee seuraavat asetukset:

Virtausmittarin kalibrointi —
Kalibrointiarvo esittaé sykdysméaaras, joka Ohjaipasetuksst

vastaa yhden litran tuotevirtausta e |
ohjausjarjestelman l&pi. TAma arvo 16ytyy e T e
normaalisti virtausmittarin merkista. (Jos nok 8 e ‘
kyseessd ovat Raven-virtausmittarit, jaa

tama arvo luvulla 10 ennen sen ‘
muokkausta naytolla.) Liséventtill 2

Ohjaustvekntttiilin ‘Kunm—‘
Virtausohjauksen viive — Asetus, joka asetukse

maarittaa padkytkimen paallekytkemisen ja
tuotteen levityksen kaynnistyksen seka
virtausohjauksen ensimmaisen korjauksen
vdlisen ajallisen keston. Tata asetusta
voidaan kdyttaa virtausohjauksen ei-
halutun korjauksen poistoon kunkin polun
alussa. Normaalit asetusarvot ovat 1-2
sekuntia nesteen levityksen ohjaukselle.

Maaravirhehilytys

Virtausohjauksen viive Lisaventtiili 1 Aikakatkaisu

B Kiinni [ ﬂ‘

Ohjausventtiilin asetukset — Avaa Ohjausventtiilin asetukset -ruudun, joka ndyttda ohjausventtiiliasetukset
pulssinleveyden modulaation, servo-, kalibroidun paluuvirtaus- ja Ramsey-venttiilin ohjaustoiminnoille.
Maara pois

Virtausohjausventtiili—Kun asetukseksi valitaan "Kiinni’, ohjausjarjestelma sulkeutuu, kun pellolla ilmenee

joko nollamaara tai jos tullaan valmiiksi levitetylle alueelle. Kun asetukseksi valitaan "Pito’, ohjausjarjestelma jaa
viimeisimpdan tunnettuun tilaan, kun lohkot sammutetaan.

HUOMAA! Jos ohjausjarjestelmana on pulssinleveyden modulaatio ja virtausohjausventtiilin asetukseksi valitaan
"Pito’, venttiili sadtaa pulssinleveyden modulaation valmiuden, kun kaikki lohkot sammutetaan.

i

Lisaventtiili 1 & 2 —Kun kaikki puomilohkot ovat pois p&élta, tama asetus sulkee tai avaa lisdventtiilin. Valitse
asetukset enintddn kahdelle lisaventtiilille.

Sallittava virhe —M&aarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitaan
muutoksia virtausmaaraan (I6ytyy "Ohjausventtiilin asetukset” -ruudulta).

Taman asetuksen oletusarvo on 2 %. Normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue on 2 - 3 %.

- Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, ettd tuotteen ohjausjdrjestelma hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.
Raja-arvo —Kayttdjan maarittdma todellisen maaran sallittu virheprosentti ennen halytyksen kuulumista.

Aikakatkaisu —Sekuntimaara, joiden kuluessa todellinen maara jaa virherajan ulkopuolelle ennen hélytyksen
kuulumista.
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Ohjausventtiilin asetukset - pulssinleveyden modulaatio

i

1

Ohjausventtiilin asetukset -
servo-, kalibroitu paluuvirtaus-
ja Ramsey-venttiili

Pulssinleveyden modulaatiotaajuus
— Taajuus, jolla pulssinleveyden

modulaation ohjausventtiili sykkii. Ohjausventtiilin asetukset
Asetukset |6ytyvat venttiilin valmistajalta. —
i jausventtiili | o dufaatio 12 volttia =
Oletusarvo on 100. Normaalit asetukset Ohjausventiil | moguiagtio 13 v
ovat alueella 100-125 Hz. : Sallittava
moz"u'f;;z::r::,-ﬂzz e
i .
HUOMAA!: Katso pulssinleveyden modulaation oo

modulaatioventtiilin valmistajan tiedoista Pulssinleveyden >

modulaation valmius

suositeltavat asetukset.

Nollavirtauspoikkeama

Pulssinleveyden modulaation lisdys —
Madrittdd, kuinka voimakkaasti
ohjausventtiili reagoi, kun maaraan
tehddan saatdja. Mita suurempi arvo, sita
voimakkaammin jarjestelma reagoi.
Oletusarvo on 800.

Nollavirtauspoikkeama — Esittaa
maksimia toimintajaksoa, joka ldhetetdan
ohjausventtiiliin ilman etta pulssinleveyden modulaation venttiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean
nollavirtauspoikkeama-arvon kdyttdminen voi aiheuttaa sen, ettei tuotteen ohjausjarjestelma ohjaa kunnolla alhaisia
maadrid tai sulkeutuu. Oletusarvo on 30. Katso pulssinleveyden modulaation venttiilin valmistajan tiedoista
suositeltavat asetukset.

Pulssinleveyden modulaation valmius — Tdma kdyttdjan maarittdma asetus maarittaa prosentillisen
toimintajakson, jota jarjestelma kayttad, kun kaikki puomilohkot ovat pois paalta. Asetuksen taytyy olla suurempi kuin
nollavirtauspoikkeama.

HUOMAA!: Nykyista pulssinleveyden modulaation toimintajaksoa voidaan tarkastella Nesteen vianmaaritys -ruudulla.

Ohjausventtiilin asetukset

Ohjausventtiili | Inline-servo v

Venttiilin vaste 1 — Maarittda
servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen i R
ohjauksen virhe ylittaa vasteen raja-

arvoasetuksen. Taman asetuksen
oletusarvo on 100 %. Arvon Bt B >
pienentaminen hidastaa servoventtiilin Vasteen raja-arvo

kdyntid. Venttiilin vaste 1 esittaa 5
servoventtiilin nopeaa nopeutta.

Venttiilin vaste 2 — Madrittaa
servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen
ohjauksen virhe alittaa vasteen raja-
arvoasetuksen. Taman asetuksen oletusarvo
on 24 %. Arvon pienentaminen hidastaa
servoventtiilin kdyntia. Venttiilin vaste 2
esittaa servoventtiilin hidasta nopeutta.

Vasteen raja-arvo — Madrittad, missa ohjauskanava kytkeytyy venttiilin vasteen 1 ja venttiilin vasteen 2
nopeusasetuksen valilld. Oletusasetus on 3. Yleensad jarjestelman tehokkuuden hienosdatdon riittaa kaikkien muiden
venttiilin ohjausasetusten jattdminen oletusarvoon ja taman asetuksen pieni saato.

- Téman arvon pienentamiselld on servoventtiilin vastetta yleisesti nopeuttava vaikutus.
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Nestemaaran ohjaus

- Téman arvon suurentamisella on servoventtiilin vastetta yleisesti hidastava vaikutus.

Kalibroi paine

Valitse oma tietty . . .
@ > Konfiguraatio > > % > Kalibroi paine

1. Valitse pudotusruudusta Paa, Sekoitus tai Lisa.

2. Syota painearvo asetusarvoksi tai paina Palauta oletusasetuksiin -painiketta.
Anna jannitteen/paineen suhde.

+ Se on vakio paineanturin merkin mukaan. Arvot ovat 16 mV Ag Leaderille ja Ravenille ja 45 mV Dickey Johnille.
Tarkista muiden merkkien antureiden vakiot anturin valmistajalta.

3. Viimeistele toimenpide painamalla .
Nesteen levityksen vianmaaritys

Mene Nesteen vianmaaritys -ruutuun painamalla

z ot - e
> m é;-?) eceen VIanmaarltys
| Ohjaimen nimi Direct Liquid

Sarjanumero 20037500012
Korosta Laitteet-ruudusta kohta, jossa lukee ki S 2o
Nestetuotemoduuli ja paina sitten (i S e 26
Vianmaaritys-painiketta. 5 AT U e

Nesteen vianmaaritys -ruutu sisaltaa aktivoidun
ohjaimen nimen ja moduulin sarjanumeron.
Muita tarjottavia tietoja ovat padpaine,
sekoituspaine ja lisépaine. Nama raaka-
anturilukemat naytetddn kilopascaleina (kPA).

i HUOMAA!: Jos pulssinleveyden
modulaatio on valittu ohjausventtiiliksi,
silloin nykyinen pulssinleveyden
modulaation toimintajakso ndytetdaan
prosenttilukuna Nesteen vianmaaritys -
ruudun pulssinleveyden modulaation
toimintajakso (%) -kohdassa.

Virtausmittarin signaalitaajuus (Hz) — Katso signaalitaajuus, jonka virtausmittari tuottaa tuotteen levityksen aikana.
Varmista sen avulla, ettd virtausmittari antaa jatkuvaa palautetta.

Virtausmittarin sykadyslukema — Antaa juoksevan madran sykayksid, jotka virtausmittari tuottaa tuotteen levityksen
aikana. Tamdn vianmaarityskohdan avulla voidaan tarkastaa helposti, ettd virtausmittari antaa jarjestelmaan palautetta, ja
se tarjoaa my&s mahdollisuuden tarkistaa virtausmittarin johdotus ilman asetusten muuttamista jarjestelmaasetuksissa.

DirectCommand-nesteenlevityksen vianmaaritys
Ongelma: — Naytdn Ajo-ruudun puomimerkkivalot eivat muutu vihreiksi.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd maanopeudeksi rekisterdityy naytolla nollaa suurempi arvo.
2. Varmista, ettd ndytolle on sydtetty nollaa suurempi tavoitemaara.

3. Tarkista, ettd kytkimen tila 16ytyy Ajo-ruudusta kohdasta CAN ja Tulon vianmaaritys. Kun puomikytkimet
kytkeytyvét paalle ja pois, Tulon vianmaadritys -ikkunan tulisi muuttua mustasta vihredksi (elleivét ne tee niin,
katso asennusohjeista, miten puomikytkimen litdnnat tarkastetaan).

4. Tarkasta High-virtaliitanta nesteen ohjausmoduuliin.
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5. Varmista, etta laitekaapeli on kytkettyna kiinni. Jos se on kytkettynd, testaa silloin, onko nastoissa A ja B 12 volttia.
6. Kytke AutoSwath pois.

Ongelma: — Puomin merkkivalot muuttuvat Ajo-ruudussa vihreiksi, mutta puomit eivat aukea.
Ratkaisu:
1. Tarkasta kaikkien puomiventtiilien johdotusten liitdnnat.

2. Tarkista, ettd johdotus antaa 12 volttia puomiventtiilin signaalinastaan.

i Tarkista, saavatko nastat 1-10 12 volttia nestemoduulin puomiliitdnnassa.

Ongelma: — Puomiventtiilit keskeytyvat 5 sekunniksi ennen manuaalisen ohjauksen paallekytkentaa.

Ratkaisu:

1. Tarkista, ovatko seka naytto ettd nesteen ohjausmoduuli paivitettyja uusimpaan saatavilla olevaan
laiteohjelmistoon.

2. Puomikytkimen kaapeli saattaa olla vaarin johdotettu. Katso tarkemmat tiedot asennusohjeista.

1 Taman ongelman pitdisi ilmeta vain John Deere -ruiskuttimissa. Varmista, ettd kytkinkaapelin mustat johtimet ovat
liitettyja.

Ongelma: — Puomit eivat kdynnisty, kun jalkapoljin on painettuna.
Ratkaisu: — Varmista, ettd padkytkimen tuloksi on asetettu "Ulkoinen 2" lisdtulon asetuksissa.
Ongelma: — AutoSwath kdynnistdad puomin liian nopeasti tai hitaasti.
Ratkaisu:
1. Tarkista GPS-poikkeamat ajoneuvon asetuksista varmistaaksesi, ettd kaikki mittaukset ovat oikein.
2. Varmista, ettd laitepoikkeamat ovat ruiskuttimelle sopivia.

3. Sdada ennakoinnin paalle- ja poiskytkentdd automaattisen tydleveyden ohjauksen tehokkuuden
hienosadtdmiseksi.

4. Tarkista lohkon poikkeamat eteenpdin/taaksepain. Jos sovellettavissa - tarkista, ovatko lohkojen poikkeamat
oikein, jos puomilohko(t) ovat erikseen poikkeamassa.

Ongelma: — Mdaéré ei "kuin levitetty”
Ratkaisu:
1. Tarkasta nesteen ohjausmoduulin ja virtausmittarin valisen kanavaliitdnnédn johdotus.
2. Tarkasta virtausmittarista tuotteen kertyminen ja toimiiko mittari oikein.
Ongelma: — Maéré on virheellinen

Ratkaisu:

1. Tarkista, ettd maaran ndytdn tasoitusoptio on valintamerkitty Konfiguraation asetus -ruudun
laitteistoasetuksissa.

2. Tarkista aktiivisena olevan konfiguraation ohjainasetukset. Tarkista, ettd kdytettdvan ohjausventtiilityypin
venttiiliasetukset ovat sopivia.

3. Tarkasta manuaalisen venttiilinohjauksen kautta, pysyykd maara vakiona.
Ongelma: — Virtausmittari ja puomiventtiilit eivat toimi oikein.
Ratkaisu:
1. Tarkista, ettd ndytdn ohjelmisto ja moduulin ohjelmisto ovat ajan tasalla.

2. Tarkista, ettd kaapelointi on asennettu oikein ja ettei mikdan kaapeleista ole puristuksissa tai vaurioitunut.
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Nestemaaran ohjaus

Ongelma: — Puomipaine puuttuu aloitettaessa peltokaytto.

Ratkaisu: — Ennen kuin tuotteen levitys alkaa, muodosta puomipaine manuaalisella venttiilinohjauksella. Valitse
joko mddrd 1 tai maara 2, kun paine on asettunut halutulle tasolle. Aja polulle ja anna automaattisen ohjauksen
aktivoitua, kun kaikki lohkot ovat kdynnistyneitd.

Ongelma: — AutoSwath kytkeytyneend, mutta puomit eivat kdynnisty.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd maanopeudeksi rekisterdityy ndytdlla nollaa suurempi arvo eika olla katetulla alueella.
2. Varmista, ettd tavoitemadrana on suurempi kuin 0.
3. Varmista, ettd levitin on peltorajauksen sisdpuolella.
4. Tarkista, ettd laitekytkin (tai laitekytkimen ohituskytkin) toimii oikein.
5. Varmista, ettd padkytkimen kuvake ndyttaa asianmukaisesti Paalld (vihred) tai Pois (punainen).
Ongelma: — Puomit kytkeytyvat pois pdalta keskelld polkua.
Ratkaisu:
1. Tarkista, ettd ndytdn ohjelmisto ja moduulin ohjelmisto ovat pdivitettyind viimeisimpaan versioon.
2. Varmista, ettei maanopeus ei muutu arvoon 0.
3. Varmista, ettei GPS kadota differentiaalildhdetta.
4. Tarkista, ettd kaapelointi on asennettu oikein ja ettei mikdan kaapeleista ole puristuksissa tai vaurioitunut.
Ongelma: — Maaré ei vastaa (virhe vilkkuu)
Ratkaisu:

1. Varmista, etta virtausmittarin kalibrointiluku vastaa virtausmittarissa olevaa merkintaa.

Jaa Raven-virtausmittareissa kalibrointiluku luvulla 10.

i

2. Varmista, ettei kdyteta suurempaa virtausta kuin jonka pumppu voi tuottaa.
3. Tarkista manuaalisen venttiilin ohjauksen avulla, aukeaako ja sulkeutuuko ohjausventtiili.
4. Tarkasta kdrjen valmistajan taulukot ja varmista ndin, etta ne ovat levityksen kdyttdalueella.
5. Tarkasta, onko virtausmittariin keraantynyt nestetta (tuotetta).
6. Tarkasta, onko tuotesuodatin likainen.
Ongelma: — Puomit kdynnissa, kun rajauksen ulkopuolella.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd Maara pellon ulkopuolella -optioksi on asetettu nolla aktiivisissa konfiguraatioasetuksissa.

2. Varmista, ettd Rajauksen ulkopuolinen -optioksi on asetettu Kytke lohko pois Automaattinen tydleveyden
ohjaus -optioissa.

3. Varmista, ettei rajauksen ja pdisteiden vdlisen ensimmaisen polun valilla ole valia.
Ongelma: — Puomit kdynnistyvat hetkeksi (alle sekunniksi) pdisteissa (@aiemmin katettu alue)
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd padllekytkenndn ennakointi on suurempi kuin poiskytkenndn ennakointi.
2. Varmista, ettd GPS-poikkeamat ovat oikein.
3. Varmista, ettd ennakoinnit ovat kukin alle kolme sekuntia.
4

. Tarkista, ovatko seka ndyttd ettd nesteen ohjausmoduuli pdivitettyjd uusimpaan saatavilla olevaan
laiteohjelmistoon.
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Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys

Ongelma: Mdara muuttuu nadytolld, mutta ei ohjauskonsolissa.

Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolla ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.
2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.
3. Tarkasta johdotus ja kaikki liitdnnat.

4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman nayttoa.

Ongelma: Naytdn maara ja sarjaohjattu maara eivat tasmaa.

Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolla ja levitysmadrdmoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Tarkasta prosenttimaaran muuttuminen.

John Deere -erityisohjeet

Tassa on joitakin vinkkejd muistettavaksi, kun ndyttoa kaytetdan SprayStar-ohjausjarjestelman kanssa. Katso kdyttboppaan
muista osista erityiset asetus- ja kdyttoohjeet.

Master-lihde — Kun olet tehnyt naytolla konfiguraatioasetukset, vaihda ehdottomasti paalahteen asetus
kytkimestd ulkoiseksi2. Tama kehottaa ndyttda lukemaan polkimesta padkytkimen tulon tilan.

Padkytkimen kaytto — Kayta poljinkytkintd, kun kytket kaikki puomilohkot pellolla manuaalisesti pois paalta. Jata
OEM-péaakytkin hydrokahvasta PAALLE peltokayton ajaksi. Hydrokahvakytkimen kaytto voi aiheuttaa virheellisen
peltopeiton, heikon AutoSwath-tehokkuuden ja epatarkkoja ruiskutustuloksia. Kayté vain John Deere -paakytkintd,
kun sammutat ruiskuttimen kokonaan kuljetusta tai koneen huoltoa varten.

Tavoitemadara — Naytolle taytyy olla sydtettynd muu kuin nolla tavoitemaard ennen kuin puomiventtiilit aukeavat
tuotteen levitysta varten. Varmista, ettd ndyttoon ja Spraystariin syotetyt tavoitemadarat tdsmaavat, jotta valtetdan
aiheettomat halytykset tai varoitukset naytolla.

Tiedonkeruu — Nayttd luo peittokartan tuotteen koko levityksestd, kun se kerda tietoa senhetkisesta
levitysmadrastd tuotteen ohjausjarjestelman virtausmittarista.

AutoSwath-puomilohkonohjaus — Naytto ohjaa automaattisesti puomilohkon tilaa péalle/pois aiemmin
levitetyn alueen, peltorajauksen ja sisdisten rajausten perusteella.

SprayStar-levitysmaara — Naytto ei ohjaa maaraa jarjestelmaan sydtetyn tavoitemadrdarvon perusteella.
Levitysmadrad ohjaa yksinomaan SprayStar-naytto.

SprayStar-huuhtelujakso — SprayStarin huuhtelujakso-ominaisuutta kaytettdessd puomilohkojen taytyy olla
kytkettyind paalle ndytolld, jotta SprayStar voi suorittaa kunnolla huuhtelutoimenpiteen. Varmista, ettd puomilohkot
ovat kytkettyina paalle:

1. Syotd naytolle tavoitemaara.
2. Kytke ajopolkimen paakytkin paélle.
3. Kytke kaikki puomikytkimet paalle.

4. Ajo-ruudun puomimerkkivalojen taytyy olla vihreitd, miké ilmaisee, ettd puomiventtiilit ovat kytkettyina.

Ohjausventtiilin asetukset

Nestetuotteiden ohjausventtiilin konfigurointioptiot

Inline-servo — Maaranohjaus aikaansaadaan kytkemalld puomeihin menevasta nesteletkusta kuristus- tai
kuulaventtiili. Kun venttiili aukeaa, virtaus kasvaa ja kun venttiili sulkeutuu, virtaus pienenee.

Ohitusservo — Madranohjaus aikaansaadaan kytkemalld nestetankkiin menevasta paluuputkesta kuristus- tai
kuulaventtiili. Kun venttiili aukeaa, virtaus pienenee ja kun venttiili sulkeutuu, virtaus kasvaa.
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Nestemaaran ohjaus

Pulssinleveyden modulaatio 12 volttia — Madrdnohjaus aikaansaadaan nestepumppuun tulevan virtauksen
nopeuden muutoksilla. Pulssinleveyden modulaatio 12 volttia -asetus on ohjelmoitu sydttamaan virtaa
solenoidiventtiiliin, jonka tehtdvanad on sddtda nestepumppuun menevaa hydraulivirtausta.

Pumppuservo — Madranohjaus aikaansaadaan nestepumppuun tulevan virtauksen nopeuden muutoksilla.
Pumpun servoasetus on ohjelmoitu ohjaamaan sahkdmoottoria, joka kytkee hydrauliventtiilin, jonka tehtdvéna on
saatdd nestepumppuun menevaa hydraulivirtausta.

Pulssinleveyden modulaation maadoitus — Maaranohjaus aikaansaadaan nestepumppuun tulevan virtauksen
nopeuden muutoksilla. Pulssinleveyden modulaation maadoitus -asetus on ohjelmoitu syoéttdmaan maadoitettua
virtaa solenoidiventtiiliin, jonka tehtdvana on sdatda nestepumppuun menevaa hydraulivirtausta.

Kalibroitu paluuvirtaus — Kolmiteisten puomiventtiilien tarkoituksena on palauttaa tuote takaisin tankkiin
poiskytketyssa tilassa. Paluuvirtaus kalibroidaan kunkin venttiilin saddolla. Kalibrointi on valttdmatonta aina, kun
suuttimet vaihdetaan.

Ramsey-venttiili — Paineilmatoiminen ohitusventtiili. Kun venttiiliin ohjataan ilmaa, maara kasvaa; kun ilmaa
padstetdan venttiilistd, maara laskee.
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Servo-ohjausventtiilin asetukset (valmistajittain)

T 3 E
- - <
Virtausohjausventtiili Ohjausventtiilin konfigurointi £ £ =
5 5 5
> > >
Raven Accu-Flow, 20 GPM yhden venttiilin jarjestelma Inline-servo 10% 10% :
(nopea sulkuventtiili)
Raven Accu:EIovv, 10 GPM kahden venttiilin jarjestelma Inline-servo 100% | 249 s
(perusventtiili)
Raven Accu-Flow, 30 GPM yhden venttiilin jarjestelma Inline-servo 40% 10% s
(nopea sulkuventtiili)
Raven Accu:Elovv, 30 GPM kahden venttiilin jarjestelma Inline-servo 100% | 249% s
(perusventtiili)
Raven-virtausohjausventtiili, 3/4" (perusventtiili) Inline- tai ohitusservo 100% | 24% 1
Raven-virtausohjausventtiili, 3/4" (nopea) Inline- tai ohitusservo 40% 10% 5
Raven-virtausohjausventtiili, 1" (perus) Inline- tai ohitusservo 100% | 24% 2
Raven-virtausohjausventtiili, 1" (nopea) Inline- tai ohitusservo 40% | 10% 5
Raven-virtausohjausventtiili, 1 1/2" (perus) Inline- tai ohitusservo 100% | 24% 3
Raven-virtausohjausventtiili, 2" (perus) Inline- tai ohitusservo 100% | 24% 8
Raven-virtausohjausventtiili, 2” (nopea) Inline- tai ohitusservo 40% 10% 15
Raven-virtausohjausventtiili, 3" (perus) Inline- tai ohitusservo 100% | 24% 15
Mid-Tech, 3/4” Inline- tai ohitusservo 40% | 10% 5
Mid-Tech, 1" Inline- tai ohitusservo 40% 10% 8
Mid-Tech, 1 1/2" Inline- tai ohitusservo 40% 10% 11
Mid-Tech, 2" Inline- tai ohitusservo 40% 10% 15
Dickey-john NH3 -lammaonsiirrin Inline-servo 40% | 10% 8
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Nestemaaran ohjaus
v
=
2
]
£
2
]
]
E :
Virtausohjausventtiilin -g =
tai ruiskuttimen malli Ohjausjarjestelma £ 3 °
. .. . w ] - N >
(ja vuosi, jos sovellettavissa) H 2 £ ™ @ ™ 2
] H s £ % % '.'
> [ ] = S © .
g > = > > > ‘"
v = = [ c c =
< ] ) H = = c
@ g 2 & S 5 ¢
E :E. g = t t i
) © ®
é 2 2 a s s s
E
L3
©
S 8
©
Apach{e >10/71071010/1210 Inline-servo 2% 100% 24% 2 2
(2006 ja uudemmat) s 3
o
SN
2 9
Gl
Na
K?Ikk‘ Cﬂase.\.H “ruiskuttimet : AIM Command-inline-servo 2% 100% 24%
kaytettdessa AIM Commandia
Ei-AIM Command -tila pulssinleveyden
Case IH Surveyor sis. A-pilari modulaatio 122 |**700-900| 35 2%
12 volttia
Ei-AIM Command -tila pulssinleveyden
Case IH 3320 modulaatio 122 |**700-900| 35 2%
12 volttia
Ei-AIM Command -tila pulssinleveyden
Case IH 4420 sis. A-pilari modulaatio 122 |**700-900| 35 2%
12 volttia
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Case IH 3200 (KZKCO-venttiili) Ei-AIM Command -tila ohitusservo 2% 40% 10% 5
Case IH 4260, jossa Raven-venttiili Ei-AIM Command -tila ohitusservo 2% 100% 24% 3
Case IH 4260, jossa KZKCO-venttiili Ei-AIM Command -tila ohitusservo 2% 40% 10% 5
Case IH 3150, jossa Raven-venttiili Ei-AIM Command -tila inline-servo 2% 100% 24% 3
Case 3185, jossa Raven-venttiili Ei-AIM Command -tila inline-servo 2% 100% 24% 3
Case IH 3310 Ei-AIM Command—t{la pulssinleveyden 122 |*700-900 20
modulaatio 12 volttia
Case IH 4410 EI-AIM Command pulssinleveyden 122 |**700-900 2%
modulaatio 12 volttia
GVM Prowler (2007) Pumppuservo 2% 100% 24% 10
**Katso alla
GVM Predator Servo 2% 100% 24% oleva huo-
mautus
Hagie 284, 284XP, DTS-8 Pumppuservo 2% 100% 24% 3
Hagie 2100, 2101, DTS-10 Pumppuservo 2% 100% 24% 3
Hagie STS 10, 12, (2000 - 2005) Pumppuservo 2% 100% 24% 20
Hagie 5T510,12,14,16 (2006 ja Pulssileveyden modulaatio 12 volttia 122 [**350-600 20 2%
uudemmat)
(Hzc'z%g;iggs;)amen spray ll-kytkinrasia Kalibroitu paluuvirtaus 2% 100% 40% 2
John Deere 4700, 47X0, 49X0 Ei sisdlla maaran ohjausta
Miller Nitro N1 ja N2 Pumppuservo 2% 100% 24% 20
Miller Nitro N4 Pumppuservo 2% 100% 24% 12
Montana Paruda Kalibroitu paluuvirtaus 2% 100% 40% ]1.'4
(metrinen)
Pulssinleveyden modulaatio
RoGator 864, 874, 1064, 1074 ) **500-700 30 2%
maadoitus
RoGator 1054 Pumppuservo 2% 100% 24% 3
RoGator 1254 Pumppuservo 2% 100% 24% 3
RoGator 1264, 1274 (2006 asti) Pulssinleveyden modulaatio *500-700| 30 2%
maadoitus
RoGator-sarjat 1274, 1286 ja SS (2007 ja Pulssml_eveyden modulaatio 500700 30 20
uudemmat) maadoitus
Spra-Coupe 3X40, 3X50, 4X40, 4X50 In-Line maadoitus 2% 100% 24% 3
Spra-Coupe 7000 sis. Pulssml_eveyden modulaatio 122 500700 30 20
tehdaspumppukytkin maadoitus
Spra-Coupe 7000 |In_warj Pulssml_eveyden modulaatio 122 500700 30 2%
tehdaspumppukytkinta maadoitus
TerraGator XX03, XX04, XX44 Inline-servo 2% 40% 10% 15
Tyler Patriot, Patriot II, XL, 150, 150XL ja Tar.k|sta, onko |r.1I|ne—servof vai 2% 100% 24% 3
WT ohitusservo-ohjaus
Walker Pumppuservo 2% 100% 24% 3

*Saada tdma luku sopimaan erityiseen konfiguraatioon.

** S3at6 saattaa olla tarpeellista, jos kdytetddn pulssinleveyden modulaation ohjausventtiilia, jotta aikaansaadaan pumpun optimaalinen vaste pulssinleveyden
modulaation lisdykseen. Lisad Lisdys-arvo, jotta jarjestelman vaste paranee; pienenna Lisdys-arvoa jarjestelmdn vasteen tasoittamiseksi.
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Nestemaaran ohjaus

Dickey-John NH3 -muunnot

Muuntokaavat

Seuraavia kaavoja voidaan kayttaa Dickey John -virtausanturin vakion muuntamiseen arvoon, joka esittda vedetonta
ammoniakkia sykayksind/litra ndytolla kdytettavaksi

Kaava Dickey Johnin virtausmittarin kalibroinnille, joka lukee kilogrammoina vedetdnta.

Virtausmittarin vakiot (sykdykset/cm3) X 1728 (cm3/m3) X 5,11 (kg vedetdntd/litra)
Tiheys (kg vedetdntda/m3)

Kaava Dickey Johnin virtausmittarin kalibroinnille, joka lukee kilogrammoina typpea.

Virtausmittarin vakiot (sykdykset/cm3) X 1728 (cm3/m3) X 4,22 (kg vedetdnta N/litra)
Tiheys (kg N/m3)

HUOMAA!: Virtausanturin vakio on merkitty Dickey-John-virtausmittariin. Tineysasetus on perdisin Dickey-John-
dokumentaatiossa olevasta kaaviosta eika se sisally tdhan kayttdoppaaseen.

Lannoitteen oletustuoteasetukset

N&yton lyhennenimi ja Prosentti (arvoina kg) 100 kg
Aine Tyyppi SMS:n esimadritetty Tiheys
nimi N P(P,0;) K (K,0)

Vedeton Paineistettu NH3 82 0 0 5,14 kg/litra
ammoniakki neste (60 °F:ssa)
28% UAN Neste 28% UAN 28 0 0 10,67
30% UAN Neste 30% UAN 30 0 0 10,86 kg/litra
32 % UAN Neste 32 % UAN 32 0 0 11,06 Ibs./gal.
Ammoniumpo- |Neste Ammoniumpolyfos- 10 34 0 11,73 kg/litra
lyfosfaatti faatti
(kdynnistin)

Levitysasetusten sanasto

Konfiguraatioasetukset

Maara pellon ulkopuolella—Maar3, jota kdytetddn peltorajauksen ulkopuolella. Nolla pyséyttdd tuotteen
levityksen. Viimeisin hyva kdyttda aiempaa maarad ennen rajaukselta poistumista. Rx-oletus kayttaa ladattuun
madritystiedostoon kirjoitettua oletusmaaraa.

Maarandyton tasoitus—Maarittdd, miten ohjauskanavan maardanturin palaute nékyy Ajo-ruudulla. Kun valittuna,
jarjestelma nayttaa tavoitemadran, kun levitysmaarad on 10 % puitteissa tavoitemadran asetuksesta. Kun ei valittuna,
jarjestelmad nayttda maardanturin raakapalautteen.

Vahimmaisvirtaus—Tatd asetusta kaytetddn yhtendisen ruiskutusmallin ylldpitoon. Nayttd ei anna virtauksen
pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta virtaus valittujen ruiskutuspdiden alimpaan kayttdpaineeseen kaikki
lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai useamman puomilohkon ollessa poissa paalts, jarjestelma
pienentdd automaattisesti vahimmaisvirtausasetusta pienentyneen ruiskutusleveyden mukaisesti.

Maaran muutoksen ennakointi—Kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun sdddettdvan maaran levityksen
aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausméaéria. Tata asetusta voidaan pitdd "ennakointiarvona” vaihtuvan méaarén
madritysta kaytettdessa. Naytto lahettdd signaalin madrien vaihtamiseksi ennen siirtymaviivan saavuttamista, jotta
levitettdva maara on oikea siirryttdessa uudelle hallinta-alueelle. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia.

Nopeustulon asetukset

Ensisijainen nopeusldhde—Nayton kdyttama nopeuden padtulolahde.
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Varanopeuslahde—Jos ensisijainen nopeuslahde epaonnistuu, ndyttd kdyttad varaldhdettd, jos sellainen on
kdytettdvissa.

Manuaalinen nopeus—Jos kumpikaan nopeuden tuloldhteistd ei ole kdytettdvissa, manuaalista nopeutta voidaan
kdyttaa, jotta ohjauskanava voi suorittaa levityksen. Manuaalista nopeusasetusta kdytetddn koneen staattisessa
testauksessa, tai ohjausjarjestelma kdyttaa sitd ensisijaisten ja varanopeussignaalien puuttuessa.

Automaattisen tyoleveyden ohjausasetukset

Paillekytkennan ennakointi—Maarittad, kuinka pitkalle jarjestelma ennakoi tydleveyslohkojen kytkemisen
takaisin padlle. Tama asetus korvaa viiveen tuotteen ohjausjdrjestelmassd, kun lohkot kytketdan paalle.

Poiskytkennan ennakointi—Maarittad, kuinka pitkalle jarjestelma ennakoi tydleveyslohkojen kytkemisen pois
paaltd. Tama asetus korvaa viiveen tuotteen ohjausjarjestelmassa, kun puomilohkot kytketadn pois.

Rajauksen ulkopuolinen -optio—Maarittdd lohkojen toiminnan poistuttaessa peltorajaukselta tai madrityskartan
alueelta.

Peitto-optio—Tdma asetus maarittda valitun peitto-option perusteella tydleveyslohkon toiminnan, kun ajetaan jo
levitetylle alueelle tai peltorajaukselle tai niiltd pois. Kéytettavissa olevia optioita ovat: Minimoi ohitus, minimoi
paallekkaisyys, kdyttdjdn maarittdma prosentti.

Lisatulon asetukset

Master-liahde — Kytkin, joka suorittaa kaikkien maaranohjauskanavien yleisen paaohjauksen.
F1-F11 — Asetukset maarittévat kytkimet, joilla kdytetddn konfiguraation asetuksessa maariteltya ohjauskanavaa.

Aseta—Ruuty, jolla kytkimet voidaan asettaa tiettyihin ohjauskanaviin. Yksittaisia kytkimiad voidaan kdyttaa useiden
kanavien ja tydleveyslohkojen ohjaukseen.

Ohjainasetukset

Virtausmittarin kalibrointi — Kalibrointiarvo esittaa sykdysmaaras, joka vastaa yhden litran tuotevirtausta
valvontajarjestelman lapi.

Ohjausventtiilin asetukset — Asetus maarittda ohjausjarjestelman maaranohjaustoimintoihin kaytettavan
ohjausventtiilityypin.

Vasteen raja-arvo — Maarittdd, missa ohjauskanava vaihtaa venttiilin vasteen 1 ja venttiilin vasteen 2
nopeusasetuksen valilla.

Venttiilin vaste 1 — Maarittda servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe ylittda vasteen raja-
arvoasetuksen. Venttiilin vaste 1 esittda servoventtiilin nopeaa nopeutta.

Venttiilin vaste 2 — Maarittda servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe alittaa vasteen raja-
arvoasetuksen. Venttiilin vaste 2 esittda servoventtiilin hidasta nopeutta.

Sallittava virhe — Maarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjdrjestelma tekee mitaan
muutoksia virtausmadaraan.

Virtausohjauksen viive — Asetus, joka maarittaa padkytkimen paallekytkemisen ja tuotteen levityksen
kdynnistyksen seka virtausohjauksen ensimmaisen korjauksen valisen ajallisen keston. Tata asetusta voidaan kdyttaa
virtausohjauksen ei-halutun korjauksen poistoon kunkin polun alussa. Normaalit asetusarvot ovat nolla rakeiden ja
1-2 sekuntia nesteen levityksen ohjaukselle.

Virtausohjausventtiili—Kun asetukseksi valitaan "Kiinni’, ohjausjarjestelma sulkeutuu, kun pellolla ilmenee joko
nollamaara tai jos tullaan valmiiksi levitetylle alueelle. Kun asetukseksi valitaan "Pito’, ohjausjarjestelma jaa
viimeisimpaan tunnettuun tilaan, kun lohkot sammutetaan. Jos ohjausjarjestelmana on pulssinleveyden modulaatio
ja virtausohjausventtiilin asetukseksi valitaan "Pito’, venttiili sddtaa pulssinleveyden modulaation valmiuden, kun
kaikki lohkot sammutetaan.

Lisaventtiili 1 & 2—Kun kaikki puomilohkot ovat pois paaltd, tama asetus sulkee tai avaa lisdventtiilin. Valitse
asetukset enintadn kahdelle lisaventtiilille.

Pulssinleveyden modulaatiotaajuus — Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation ohjausventtiili sykkii.
Asetukset |6ytyvat venttiilin valmistajalta. Normaalit asetukset ovat alueella 100-125 Hz.
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Nestemaaran ohjaus

Pulssinleveyden modulaation lisdys — Maadrittad, kuinka voimakkaasti ohjausventtiili reagoi, kun maaraan
tehdaan saatdja. Mitd suurempi arvo, sitd voimakkaammin jarjestelma reagoi.

Nollavirtauspoikkeama — Esittdd maksimia toimintajaksoa, joka ldhetetdan ohjausventtiiliin ilman etta
pulssinleveyden modulaation venttiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean nollavirtauspoikkeama-arvon
kdyttaminen voi aiheuttaa sen, ettei tuotteen ohjausjarjestelma ohjaa kunnolla alhaisia maaria tai sulkeutuu. Katso
pulssinleveyden modulaation venttiilin valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.
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Sarjayhteys

Lataa konfiguraatio

“f Paina Koti-ruudusta levityssovellusta konfiguraation lataamiseksi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala
yhteensa

. Maanopeus

. AgFiniti-tila

. Vianmaaritys

. GPS-signaalin ilmaisin

. Nayton selite

T O m m O N

. Tuotteen ohjaus -tyokalurivi 0
I. Ajoneuvokuvake

Tapahtumayhteenveto

. Karttanakyma

r X -

. Jaettu ruutu

HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttanakymien valillg, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu muuttuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-vélilehdet ndkyvat DirectCommand-kéyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-valilehtid, niin laajentunut ndkyma
ndyttad madrapainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,
madrityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran vahennysnuolet ja madran
asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla.

A. Tuote G. Maarityspainike

B. Tavoitemaara H. Madran lisdysnuoli

C. Todellinen maara I. Maérén vahennysnuoli
D. Séilion maara J. M&érén asetuspainike
E. Madran 1 painike K. Lohkojen tilailmaisin

F. Maaran 2 painike

Tavoitemadara—Tavoitemadra on haluttu levitysmaara.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaard voi kasvaa nopeammin kuin todellinen méaéra.

Todellinen maara—Virtausanturi mittaa aina silla hetkelld levitettavan maaran.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot
voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.
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Sailion maara—Sailion madra ndyttda tuotteen madran sailiossa.

o1 Maaran 1 ja maaran 2 painikkeet—Maardn 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 | levitysmaadrid, joiden avulla kdyttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

N Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — (Ei kdytettdvissa tdhan toimenpiteeseen) Manuaalisen
—¥=— | venttiilinohjauksen painikkeen avulla kayttéjat voivat maaritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat
kdyttdvat tata vaihtoehtoa jarjestelman priimaukseen ennen levitystd tai laitteiston puhdistamiseen

pdivan padtteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet — | a |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kaytettdessa kayttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Maarityspainike— g ‘

Maérén asetuspainike—| 2\

Maaran ohjausasetukset

Sdada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tydkalurivilld nakyvat madran 1 ja mddran 2 asetukset sekd tuo
= levitystuotteen madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun padstadn painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd mddran asetuspainiketta. Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

Maara 1 ja maara 2 — Maardn 1 ja maardn 2
asetukset esittavat esiasetettuja levitysmaaria, _
joiden avulla kayttajat voivat vaihtaa nopeasti i Maran ohjausasetukset
kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen

Méérénohjausi Sailiot
tavoitemadrien valilla. Paina | [EEE# | halutun Vesi
maaran sydttamiseksi.

Maara 1 Lisdys Vahimmaisvirtaus

9

Lisdys — Lisdyspainikkeen avulla kayttajat
voivat maaritelld madritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmaardt Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/ wr |kdyttdmadlld. Syotd

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — L ataa karttaperusteinen
maaritystiedosto maarityspainiketta painamalla.

Saat lisdtietoa kohdasta "Maaritysten
lataaminen” sivulla 272.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetadn vain DirectCommand-nestelevityksiin). Tata asetusta kdytetaan yhtendisen
ruiskutusmallin ylldpitoon. Naytté ei anna virtauksen pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta virtaus valittujen
ruiskutuspaiden alimpaan kdyttopaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai useamman
puomilohkon ollessa poissa pddlta, jarjestelmad pienentda automaattisesti vdhimmadisvirtausasetusta pienentyneen

ruiskutusleveyden mukaisesti. Tata asetusta voidaan saatda painamalla

ja syottamalla haluttu numeroarvo.
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Sarjayhteys

Sailiomaaran asetukset

Kun sdiliotd taytetdan tai tyhjennetdan, kayta
Madran ohjausasetukset -ruudun S&ilién maara -
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. () Mairin ohjausasetukset

Sailion maara -ruutu a4 Maarin ohjaus  siliot

Paatankki - vesi

| '
Nykyinen: 1000 ) 0%

‘Tankin tayttéo — Tankin taytto -
painike nostaa nayttdéon kirjatun sailion maaran kayttdjan maarittdmaksi maksimitilavuudeksi (maaritelty
ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

‘Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike vahentaa nayttoon kirjatun séilion maaran nollaan.

< B

-Tankin osittainen taytté — Tankin osittainen tayttd -painike lisdd ndyttdéon kirjattua sailion maaran tasoa
madaraan, joka maaritellaan laskinkuvaketta painamalla. Osittainen tayttd -painikkeen painaminen tuo esiin
Sadda sailion maaraa -ruudun.

L

Saada sailion maaraa

Saada sdilion maaraa

« Lisaa — Lis&a tuotetta sailioon. =)

« Poista — Poistaa tuotetta sailiosta. .

Lisda Lisad tuotetta sailioon

. Aseta — Asettaa sailion
tuotemaaran.

Poista Poista tuotetta sailidsta

Aseta Aseta sailion tuotemaara

Tankkihdlytykset

100 gal Sailiohalytyspainike, joka nakyy Maddra-ruudun Sailion maara -osan oikealla puolella, ndyttad tankin
109 L) kapasiteetin sekd prosentin, jossa kuuluu Sailién alhainen madra -varoitus. Naitd asetuksia voidaan muokata
painiketta painamalla, ja ndyttdon tulee Sailichalytys-ruutu.
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Saada sailiomadran varoituksia seuraavilla
Sailiohalytys-ruudun oikealla puolella olevilla
painikkeilla.

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen
prosenttiosuuden mukaan. Y1l olevassa
esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen maaran mukaan.
Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikoiden
mukaan, jotka on madritelty ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nakyy kellona, jonka pdalld on punainen
viiva, deaktivoi Sailion alhainen maara -
varoituksen.

Maaritysten lataaminen
1. N Paina maaran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettyd USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalla oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

Sailiohalytys

Kapasiteetti:

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329ﬁ UAN

E Farm: Home

E Field: Creek Bottom

162016 UA

1/6/2016 LA
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Sarjayhteys

5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrad ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % B‘

To Apply
l 10 gal/ac ﬂ‘

To Apply
‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28,98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied: 28.98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttdd tuotteen madraltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen "muototiedosto” voi sisdltdad suositusmaadria useille tuotteille.

1. Voit aloittaa painamalla maaran asetuspainiketta Tuotteen ohjaus -tydkalurivilta.

Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. ‘ Paina Lataa madritys -painiketta.

iy Maéran ohjausasetukset

Maééran ohjaus| Sailiot |

Lajike A 0 2 v 5 e
8 Rx
g [=]

Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus

1.00 i| ‘ 6.00

l 12.00 i’ ‘ 10.00 ﬂ‘ ‘
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3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta
haluamasi .shp-tiedosto ja paina u
Tuo mééritys: Valitse tiedostoja

Nimi Koko Muokkauspéivays

i
. »}Sﬂ‘ T Jarjestelman tilavuustiedot T/9/14 11:59 AM

Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

- NH3 RX poly.shp 13 KB 9/8/15 2:35 PM

NH3 RX poly.shx

4. Valitse muototiedostosta sarake—
Valitse sarake, joka sisaltdd tuotteen a
suositusmaaran. Valintaikkunan oikealla Tuo médritys: Valitse sarake
puolella oleva luettelo ndyttaa valitun

Sarake: Sarakkeen esikatselu
sarakkeen naytetiedot. rag |Tav_maéré_g v| 1000000
5. Valitse yksikét—Valitse ohjausyksikot | Tuote: 90.0000
tuotteen levitysta varten. ‘N "l_so.onoo
R . . Yksikot: |
6. Oletusmaaran asetus—Jarjestelma o 'l #O.R00
'aino
100.0000

asettaa oletusmaaran. Muokkaa arvoa
halutessasi ndytdn ndppaimistoa
kayttamalla. ‘

Oletusmaéra:

100 [@

‘ 80.0000

90.0000

150.0000

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikot, joita
varten muototiedoston madritys on tehty.

Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta - -

aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

150 000N

mio

@ HUOMIO!: Jarjestelma kayttas

oletusmaaraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-
oletus”. Tama asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos Maara pellon ulkopuolella -asetukseksi
valitaan "Rx-oletus’, oletustavoitemadraa kaytetaan, kun ajoneuvo poistuu maarityskartan kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden ja tuotemallien luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdyton
toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote lisdtddn tuotemalliin tai itseensa lisdttavaksi seuraamalla ndytdlld ohjatussa toiminnossa kuvailtuja
seuraavia vaiheita.

@ > > LI >‘ = > Levitystuote

Valitse:
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Sarjayhteys

1. Tuotetyyppi
2. Tuoteyksikot
3. EPA-tuotenumero (valinnainen)
Lisad valintamerkki ruutuun, jos tuote on kaytoltaan rajoitettua torjunta-ainetta

4. Valmistajan nimi tarvittaessa.

Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla %
5. Paina ‘ ainutlaatuisen nimen sydttamiseksi tuotteelle.

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

i HUOMAA!: Erddt lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Ndita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jélkeen. Esimerkkeja ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 % UAN.

Tuotemallin luonti

Tuotemallit laaditaan ndytolla ohjatun toiminnon avulla.

i HUOMAA!: Ennen uuden tuotemallin luontia on suositeltavaa lisata luetteloon yksittdisia tuotteita kemikaalin
etiketissa suositeltavina yksikkaina.

On suositeltavaa luoda tuotemalleja, jotka sisaltavat satotyyppid varten tai sesongin aikana levitettdvia tuotteita.
Esimerkkeja ovat:

« Kaikkien tuhoaminen ennen puhkeamista

+ Puhkeamisen jalkeen maissi

+ Puhkeamisen jalkeen pavut

+ Hydnteismyrkky

« Sienimyrkky

Tuotteiden valintamerkki voidaan lisdtd/poistaa seosta varten kussakin mallissa, kun se ladataan Ajo-ruutuun.

1. @> TG I>‘ o > Seos/sekoitus

2. Valitse tankkiseos

Maaritd mukaan

« Kokonaismaadrat - seos/sekoitus tankkiin lisattavilla maarilla maariteltyna (kunkin tuotteen kokonaismaara
tankissa)

« Madrd/hehtaari - seos/sekoitus hehtaarille levitettavilla madrilla madriteltynd (kunkin tuotteen levitetty
maara/pinta-ala)

3. Anna perusmaara ja yksikot.
+ Kokonaismadrat - Tankin/sdilion koko
+ Madrd/hehtaari - Hehtaarille levitettyd mddrda varten

4. Valitse kantoaine

+ Luo uusi kantoaine painamalla| g& |.

PN 2006395—FIN Rev. F 275



5. Aloita komponenttien lisdédminen seokseen painamalla Lisdd seos-/sekoitussisaltd -ruudun vieresta | gp |.

6. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

i HUOMAA! Mallin osana voi olla yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti enintdan 7.

« Uusi tuote voidaan asettaa talla kerralla painamalla (+ kuvake) ja seuraamalla ohjattua tuotteen
asetustoimintoa.

« Lisdd valittu tuote painamalla tai palaa Lisdd seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisddmattd painamalla
7. Lisad lisdtuote painamalla | gp |.

8. Kun kaikki komponentit on lisatty, paina u
9. Sydta valmistajan nimi tarvittaessa.

+ Valmistajan nimi voidaan lisata pudotusvalikkoon painamalla | 2\
10. Paina

ainutlaatuisen nimen syottamiseksi seokselle/sekoitukselle.

. Paata seoksen/sekoituksen laadintaprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun

seosta lisaamatta painamalla -

Tuotteen seos/sekoitus ilmestyy Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

Esittaa tuotemalleja

Konfiguroi tuoteseos

Kun kaytat tuotemallia, seoksen sisalto ja madrat madritelldan Konfiguroi tuoteseos -ruudulla, joka on
kaytettdvissa ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa tai painamalla paavalikosta Tuote-painiketta.
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Sarjayhteys

1. Valitse seos/sekoitus pudotusvalikosta tai

luo uusi seos/sekoitus painamalla | =k |.

Tuotteen valinta

DirectLiquid
| ] =1E

l [w Aktiivinen || {J Maissi puhk. jalkeen
TR |

2. Tuotemallin seoksen sisaltd ja maarat
maaritellddn seuraavasti:

A. aktivoimalla tai deaktivoimalla Konfiguroi tuoteseos
tUOtteita Maissi puhk.

jalkeen
Tuote

B. muuttamalla maaraa tai tuotteen
kokonaismaaraa

Kantoaine (vesi):

C. muuttamalla tuotteen ‘ i Atrataiini

kokonaismdaaraa tai tuotteen i G
levityksen yleismadraa

[ W Satoéljy

Tuote ei voi olla aktivoituna nollamaaralla.

‘FLaudis
Avaa seoslaskin painamalla | B |.

Yhteensa

3. Kuntuotemallilaaditaan méaérdéd/pinta-alaa
kayttamall3, seoslaskimella voidaan tuoda
nayttdon, paljonko kutakin tuotetta on
lisattava tankkiin, kun kayttdja syottaa
halutun tayttdmaaran.
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4. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttajalle kunkin tuotteen maaran, joka on ) Seoslaskin
lisattava tankkiin.

Laskettava tilavuus

as0 @

Sekoitusmaara:

Kokonaismaara

Vesi 443,906
Atratsiini 2 60
Satodljy é 120

Laudis z 660

5. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina
‘ antaaksesi alueelle nimen
Optiot

Valitse seokselle/sekoitukselle ohjaustuote. Alue

Lataa tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla ‘ .o e

tai palaa Koti-ruutuun tapahtumaa Ohjattava tuote
laatimatta painamalla -

Luo konfiguraatio

Konfiguraatio voidaan luoda seuraavia painikkeita painamalla ohjatun konfigurointitoiminnon kdynnistamiseksi ja sitten
seuraamalla ndyttdon tulevia ohjeita. Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

Konfiguraatio I>‘ o > Levitys tai Kylvo
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Sarjayhteys

Laitteen poikkeamat
3
tai

E >‘ > Konfiguraatioasetukset > Poikkeamat

Laitteen poikkeamat -ruutu aukeaa, ja kunkin
kanavan asetukset ndkyvat omassa valilehdessa.

- . Valitse oma tietty .
Konfiguraatio >> % > Poikkeamat

Laitteen poikkeamat: Ruiskutus

Oletuksena on ohjatun konfigurointitoiminnon
aikana Syotetty arvo Neste DirectLiquidilla | Puomikorkeus

Etdisyys eteenpdin/taaksepdin kiinnityksesta

Puomilohkot voivat olla yksitellen poikkeamassa
eteen- tai taaksepain (vain levitys) 15 fttakana [

1. Avaa Tyoleveyslohkon poikkeamat -ruutu

painamalla 15 metrid takana :

V: /oikea etaisyys keskivii

2. Valitse muokattava tydlohko ja paina
Muokkaa-painiketta.

3. Syota kyseiselle lohkolle poikkeama Tyblgveysighkon polkigamat

eteenpéin/taaksepdin taka-akselista. Leveys E/T-poikkeama V/O poikkeama

1 12.000 15.000 24.000 kaikki
4, Sybté muutos painamalla . 2 12.000 15.000 12.000

Asetus ilmaisee, kumpi poikkeama on sytetty 2 -

4 12.000 15.000

Muok:
ﬂka:o

15 metrid takana Globaali—Kaikilla 5 12.000 15.000

lohkoilla on sama poikkeama

Erilliset lohkopoikkeamat Yksittﬁinen—

Vahintaan yhdella lohkolla on eri poikkeama
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Ajo-ruutu peilaa lohkopoikkeamat

Ys |

Laitteistoasetukset

i Valitse oma tietty .
@ > w > Konfiguraatio > > % > ‘ Laitteistoasetukset ‘
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Laitteistoasetukset

Maara pellon ulkopuolella—Tama asetus

maarittad, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

Madéra pellon ulkopuolella Méérdn muutoksen
ennakointi

Nolla—Tama pysayttaa levityksen.
F s
Viimeisin hyvda—Tama jatkaa levitysta —

viimeisimmalld tunnetulla maaralla. ¥ Masranéyton tasoitus M

Rx-oletus—Maddritysta kaytettaessa
tama levittaa oletusmaaralla (tai rajauksen
ulkopuolisella maaralla)
maaritystiedoston maarittelyn mukaisesti.

Maaranayton tasoitus—Madrittad, miten
ohjauskanavan maaraanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jarjestelma
ndyttaa madraanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jdrjestelma nayttdd tavoitemaaran, kun
levitysmaara on 10 % puitteissa tavoitemaddran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun saddettdvan maaran
levityksen aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausmaaria. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tdta asetusta voidaan
pitdd "ennakointiarvona” vaihtuvan madran maaritysta kdytettdessa. Nayttd lahettaa signaalin madrien vaihtamiseksi ennen
siirtymaviivan saavuttamista, jotta levitettava maara on oikea siirryttdessa uudelle hallinta-alueelle.
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Sarjayhteys

Moduuliasettelut

Levitysmadrdamoduuli ja ohjaimeen liitetty sarjakaapeli.

' 3 SERIAL CONTROLLER

5+ Q OooOoaoad
OOooOoOoa

eleleloly

Levitysmadrdmoduuli ja valmistajan toimittamaan kaapeliin liitetty sarjakaapeli (tarvitaan, jos sisdltyy seuraaviin

luetteloihin). Valmistajan toimittama kaapeli litetddn ohjaimeen.

elolelely

Oikean kaapeloinnin tarkastamiseksi DB9-liitin on:
+ naaras 4000309-x (nolla) -kaapelille
+ uros 4000315-x (standardi) -kaapelille

—— A

| S

—
12-nastainen Deutsch #

T L
o (&s55)) o

sejeeN

B||0U X-60€000%

SERIAL CONTROLLER

aooogo
Oo0oooo

soin

Ipiepuels x-§ 1 €000
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Sarjaohjaus - Tuetut ohjaimet

Rivien vilinen kultivaattori
Kylvokoneet ja rivikylvokoneet

Levittimet
Ruiskutin

Tarvittava
Ohjain kaapelointi Muut tiedot
Raven
440 X X 4000309-X
450 X 4000309-X
460 X 4000309-X Kaapelointi liitetddn suoraan Raven-ohjaimeen.
660 X | x 4000309-X Baudinopeus = 9600
700 X | 4000309X Lauk =1
Yksikkd = s
710 X 4000309-X Dlog = Paall
750 X| X 4000309-X Datavalikon asetuksessa oleva asetus
760 X | X | 4000309-x
Sidekick X X 4000309-X
Mid-Tech
Ag-Logix X | X | 4000315
TASC 6000 X | X | 4000315-X
TASC6100 X| X 4000315-X Kaapelointi liitetdan suoraan Mid-Tech-ohjaimeen
TASC 6200 X | X | 4000315X | Edellyttsa ylimaaraists DataLink-moduulia, tuotenro:78-
TASC 6300 X | X | 4000315 050007
TASC 6500 X | X | 4000315-X
TASC 6600 X | X | 4000315-X
Rawson
Accu-Plant X X 4000315-X Kaapelointi litetddn suoraan Rawson-ohjaimeen.
Edellyttad Rawson-ohjaimen asettamista GPS-tilaan,
Accu-Rate X X 4000315-X jotta sarjayhteys on aktivoitavissa.
New Leader
Mark I X 4000315-X
Mark IV X 4000315-X
Kaapelointi liitetddn suoraan New Leader -ohjaimeen
Mark vV X 4000309-X
SP6 X 4000309-X
Flexicoil
FlexControl | | X | | X | Edellyttadd ylimaaraista Flexicoil-kaapelia PN:14927
Bogballe
Calibrator Unig X 4000309-X
Kaapelointi liitetddn suoraan Bogballe-ohjaimeen
Calibrator 2003 X 4000309-X
UNIA Group
BRZEG | | | X | | 4000309-X Kaapelointi liitetin suoraan BRZEG-ohjaimeen
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Sarjayhteys

-
- v
5 ¢
5 3
s 32
s B>
5 =
x 2
c -
9
£ ¥
HJ
z E 9 =
¢ £ £ %
2 2 £ % Tarvittava
Ohjain 2 9 2 kaapelointi Muut tiedot
Amazone
Kaapelointi liitetddn suoraan Amazone-ohjaimeen.
Amatron+ X| X | X | 4000309-X P )
Edellyttda baudinopeuden asetusta 19200 ohjaimessa.
LH AGRO
|LHSOOO | | | X | X | 4000309-X | Kaapelointi litetddn suoraan LH-ohjaimeen.
Kuhn
|Quamron | | | X | X | 4000309-X | Edellyttia Kuhn-kaapelia ZPN:1409955
Kverneland
Focus I X | x| x Ota yhteytta Kvernglandqa\‘\ee‘nmy‘yjaan oikean
kaapelin hankkimiseksi
Vaderstad
|Contro\Station | | X | X | X | 4000315 | Edellyttas RDS-kaapelia ZPN:428017
RDS
|Pro | | | X | X | 4000309-X | Edellyttas RDS-kaapelia PN:CB268-1-032
Reco/Sulky
|\/ision-X | | | X | X | | Edellytta Reco/Sulky-kaapelia PN:CB268-1-032

Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys—Neste
Ongelma: M&ard muuttuu ndytolld, mutta ei ohjauskonsolissa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolld ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.
2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.
3. Tarkasta johdotus ja kaikki liitdnnat.
4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman nadyttoa.
Ongelma: Naytdon maara ja sarjaohjattu maara eivat tdsmaa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolld ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Tarkasta prosenttimdaran muuttuminen.

Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys—Rakeet
Ongelma: Mddra muuttuu naytélla, mutta ei ohjauskonsolissa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolld ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.
2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.
3. Tarkasta johdotus ja kaikki litdnnat.

4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman ndyttoa.
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Ongelma: Naytdn maard ja sarjaohjattu madra eivat tdsmaa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, ettd toimiiko naytolld ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Varmista, ettd ndytolla nakyva nimellisnopeus vastaa sarjaohjatun konsolin nimellismaaraa.
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ISO-nestemaaran ohjaus

Yhdella silmayksella—yleispaate

Tuotetiheyden sdatd Tavoitemaddran saato
(® 1bs/gal ) r®1 gal/ac)
0.000] 0.00
=) 08 o .

Nopeuslahteen valinta Todellinen maara

Q mph 'G@ gal/ac |
0.0 0.00
(%5 Muokiaa painamale L‘ Paineen
Padpaineen | = Mezre ja pump-
ja pisarakoon o punopeuden

ilmaisin psi
0.3

W _ % P Jukema

o |

Suuttimen valinta

(584

Lohkojen ilmaisin
T aa

=T | NS
AVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAVAN

Tankkitila-
vuuden
lahtolaskenta

HUOMIQ!: Sivuilla 287 - 298 kasitelldadn Ag Leader -ndyttétoimintoja. Jos ISO-nestemaaran ohjausta kaytetdan
toisen ISO-ndytdn kautta, katso yleispddtetta koskevat toiminnot sivuilta 299 - 342,

Yhdella silmédyksella—Ag Leader -naytolla

Vesi
® 12.00[
2 0.00
Painemittarin Suuttimen
ja pisarakoon Pisarakoon ilmaisin © 25.00
alue iImaisin = 9000
A
R e J-% Asetukset
oF 2 Sekoitus: 0
G Lisa: 0
l#§: Pumpun nopeus: 0
w w [ Priimaus
e S

TAID00S

TJAI0004

é%@ur il

- Priimaus-painikkeen painaminen siirtad jdrjestelman madriteltyyn priimaus-/valmiustilapaineeseen ja
(> priimaus | pitaa sen siind. Tama ominaisuus on kdytettdvissa vain kdytettdessa pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiilid ja paineanturia.
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Yhdella silmayksella—Ag Leader -naytolla

Painemaaran valilehti > Asetukset (kiintoavain) -painike

) Mairan ohjausasetukset

Maaran ohjaus Siiliot |

Vesi a0 28 10 5 = pm

Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus Rx

10,00 ﬂ‘ l 20,00 al ‘ 2,00 ﬂ‘ 0,00 gal/min []

Asetukset
C’;{) Nesteen ohjausoptiot
| Tuotetiheys Suuttimen valinta
: o
Avaa Nesteen ohjausoptiot -ruutu Asetukset- izpeeli

Paino Tilavuus

vélilehted painamalla.
l 8321b EH 1gal [

Mene Nesteen ohjausoptiot -ruudulle.

Laskettu tiheys:

i HUOMAA! Kayttdja voi laskea tiheyden
syottamalld tunnetun painon ja
tilavuuden.

Valitse koneessa kaytettdva suutin.

i HUOMAA! Tuotetiheys ja suutin taytyy
valita paineperusteista ohjausta varten.
Ellei valittavana ole suutinta, kdyttdjan

taytyy lisatd yksi moduuliin.

HUOMIO!: Sivuilla 287 - 298 kasitellddn Ag Leader -ndyttétoimintoja. Jos ISO-nestemadran ohjausta kdytetdan
toisen ISO-nayton kautta, katso yleispaatetta koskevat toiminnot sivuilta 299 - 342.
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aaran ohjaus

Lataa konfiguraatio

Karttanakyma

A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala
yhteensd

. Maanopeus
. AgFiniti-tila
. Vianmaaritys

. GPS-signaalin ilmaisin

. Néyton selite

I OO m m O N

. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi

I. Ajoneuvokuvake
Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. AutoSwath

Z Z r X -

. Paineen vianmaaritys

karttanakymadpainikkeen ulkoasu muuttuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta konfiguraation lataamiseksi.

Tuote-vélilehdet nékyvat DirectCommand-kéyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-valilehtid, niin laajentunut ndkyma

nayttdd madrdpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,
madrityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran vahennysnuolet ja maaran
asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla.

A. Tuote G. Maarityspainike
B. Tavoitemaara H. Maaran lisdysnuoli

C. Todellinen maara I. Maérén vahennysnuoli

D. Maaran 1 painike J. Maérén asetuspainike
E. Maaran 2 painike K. Lohkojen tilailmaisin
F. Manuaalinen venttiilinohjaus L. Sdilion madra

Tavoitemdarda—Tavoitemadard on haluttu levitysmaard.

1 HUOMAA!: Jos yleispddtteeseen ei ole laadittu vield jarjestelmaa tai profiilia, katso ennen konfiguraation lataamista
lisdtietoa kohdasta "Jarjestelmdasetukset” sivulla 316 ja/tai "Profiilit” sivulla 306.

Vesi

o]

12.00
12.00

N>

G'.\ Asetukset

) Sekoitus: 0
2 Lisa: 0
¥+ Pumpun nopeus: 0

1 " Priimaus
—u=

1 HUOMAA!: Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttanakymien valillg, ja

._EG)2

10
Virtaus: 8.7
Sailio 982

60 100 %
®E

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaara voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maara.
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Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkelld levitettavdn maaran.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot

voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

Sadilion maara—Sailion madra nayttdd tuotteen maardn sailiossa.

o1 Maaran 1 ja maaran 2 painikkeet—Maardn 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 | levitysmaarid, joiden avulla kdyttajat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemaarien valilla.

- Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla kdyttajat
—=— | voivat madritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavat tata vaihtoehtoa jarjestelman priimaukseen
ennen levitystd tai laitteiston puhdistamiseen pdivan padatteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet — | & |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kdytettdessa kdyttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Méarityspainike— g ‘

Méaéran asetuspainike—| <

Maaran ohjausasetukset

Sdada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tydkalurivilld nakyvat madrdn 1 ja mddran 2 asetukset sekd tuo
= levitystuotteen madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun padstadn painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd mddran asetuspainiketta. Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

Maara 1 ja maara 2 — Maardn 1 ja maardn 2
asetukset esittavat esiasetettuja levitysmaaria, _
joiden avulla kayttajat voivat vaihtaa nopeasti Maran ohjausasetukset
kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen

g Madrdn ohjausi Sailiot
halutun B | vesi

Maara 1 Lisdys Vahimmaisvirtaus

9

tavoitemadrien valilla. Paina

maaran sydttamiseksi.

Lisdys — Lisdyspainikkeen avulla kayttdjat
voivat maaritelld maaritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmadrdt Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/| wr |kdyttdmalld. Syotd

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — L ataa karttaperusteinen
maaritystiedosto maarityspainiketta painamalla.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetddn vain
DirectCommand-nestelevityksiin). Tata asetusta
kdytetadn yhtendisen ruiskutusmallin yllapitoon. Nayttd ei anna virtauksen pudota syotetyn asetuksen alapuolelle. Aseta
virtaus valittujen ruiskutuspaiden alimpaan kdyttdpaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai
useamman puomilohkon ollessa poissa paaltd, jarjestelma pienentda automaattisesti vahimmaisvirtausasetusta
pienentyneen ruiskutusleveyden mukaisesti. Vahimmadisvirtauksen kdyttamiseksi suutinasetukset taytyy tehda
yleispddtteeseen. Kun suutinasetus on tehty, vahimmaisvirtaus lasketaan suutinerittelyiden mukaisesti. Saat lisatietoa
kohdasta "Suuttimet” sivulla 312.
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ISO-nestemaaran ohjaus

Sailiomaaran asetukset

Kun sailiota taytetdan tai tyhjennetdan, kayta
Mé&érén ohjausasetukset -ruudun Sailion maara -
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. £ Mairin ohjausasetukset

Sailidn maéara -ruutu ng Mairén ohjaus  sailist

Sailion madraa voidaan sadtda myos 1441 Padtankki - vesi

1
. PR . Taysi: 1000 - Al 100 A
yleispaatteesta kasin. B, e i G

‘Tankin tayttéo — Tankin taytto -
painike nostaa nayttdéon kirjatun sailion maaran kayttdjan maarittdmaksi maksimitilavuudeksi (maaritelty
ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

‘Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike vahentaa nayttoon kirjatun sailion maaran nollaan.

< B

= -Tankin osittainen tdytté — Tankin osittainen tayttd -painike lisdd ndyttoon kirjattua séilion mddrdn tasoa
madaraan, joka maaritellaan laskinkuvaketta painamalla. Osittainen tayttd -painikkeen painaminen tuo esiin
Saada sailion maaraa -ruudun.

Saada sdilion maaraa

« Lisda — Lis3a tuotetta sailioon.

iy Sadda sailion maaras

- Poista — Poistaa tuotetta sailidsta.

Lisaa

« Aseta — Asettaa sdilion

tuoteméé ré n. = Poista Poista tuotetta sailiosta

Aseta Aseta sailion tuotemaara

Tankkihalytykset

100 gal Sailiohalytyspainike, joka ndkyy Maara-ruudun Sailion maara -osan oikealla puolella, ndyttaa tankin
0% L kapasiteetin sekd prosentin, jossa kuuluu Sailién alhainen maéaré -varoitus. Naitd asetuksia voidaan muokata
painiketta painamalla, ja nayttdon tulee SailiGhalytys-ruutu.
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Saada sdiliomadran varoituksia, tee ndma saadot
seuraavilla Sailidhalytys-ruudun oikealla puolella
olevilla painikkeilla.

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen
prosenttiosuuden mukaan. Y1l olevassa
esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen maaran mukaan.
Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikdiden
mukaan, jotka olet madritellyt ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nakyy kellona, jonka pdalld on punainen
viiva, deaktivoi Sailion alhainen maara -
varoituksen.

Maaritysten lataaminen
1. N Paina maaran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettyd USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalla oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

Sailiohalytys

Kapasiteetti:

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329ﬁ UAN

E Farm: Home

E Field: Creek Bottom

162016 UA

1/6/2016 LA
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ISO-nestemaara

n ohjaus

5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrad ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % E‘

To Apply
l 10 gal/ac ﬂ‘

To Apply
‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied: 28.98 ac

Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB

Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28,98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttdd tuotteen madraltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen "muototiedosto” voi sisdltdad suositusmaadria useille tuotteille.

1. Paina aluksi Tuotteen ohjaus -tydkaluriviltd | - & |.

Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa mdaritys -painiketta. ‘

|

. Maéran ohjaus

{m=]

Maéérén ohjausasetukset

Sailiot |

Vahimmaisvirtaus

Lajike A

Maara 1 Maéra 2

10.00 ﬁ‘ ‘

Lisdys

1.00 EI ‘ 6.00
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3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

Tuo mééritys: Valitse tiedostoja

Muokkauspaivays

T/9/14 11:59 AM

UL Nimi Koko
i | sviecs H Jarjestelman tilavuustiedot

Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

- NH3 RX poly.shp 13 KB 9/8/15 2:35 PM

NH3 RX poly.shx

4, Valitse sarake muototiedostosta

Valitse sarake, joka sisaltdd tuotteen
suositusmaaran. Valintaikkunan oikealla
puolella oleva luettelo ndyttaa valitun BNy Sarake:

Tuo mééritys: Valitse sarake

Sarakkeen esikatselu

sarakkeen ndytetiedot. g |Tav-mééré_g |

. g ~ Tuote: 90.0000

5. Valitse yksikot ‘N -

Valitse ohjausyksikot tuotteen levitysta Yisikt: o
varten. ‘Paino 'l

100.0000

Oletusmaéra:

‘ 100 [@

6. Oletusmaaran asetus ‘ 80.0000

mio

Jarjestelmé asettaa oletusmaaran.

90.0000

Muokkaa arvoa halutessasi ndyton
nappaimistda kayttamalla.

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikot, joita

150.0000

150 000N

El KB

varten muototiedoston madritys on tehty.
Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta
aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

@ HUOMIO!: Jérjestelma kayttda oletusmaédraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Méaara pellon

ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-oletus” Tama asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos
Maéré pellon ulkopuolella -asetukseksi valitaan “Rx-oletus’, oletustavoitemaaraa kaytetdan, kun ajoneuvo poistuu
madrityskartan kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden ja tuotemallien luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdyton
toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote lisdtddn tuotemalliin tai itseensa lisdttavaksi seuraamalla ndytolld ohjatussa toiminnossa kuvailtuja
seuraavia vaiheita.
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Tuote I>‘ g > Levitystuote

Valitse:
1. Tuotetyyppi
2. Tuoteyksikot
3. EPA-tuotenumero (valinnainen)
Lisad valintamerkki ruutuun, jos tuote on kaytoltaan rajoitettua torjunta-ainetta

4. Valmistajan nimi tarvittaessa.

Valmistajan nimi voidaan lisdta pudotusvalikkoon painamalla %

ainutlaatuisen nimen syottamiseksi tuotteelle.

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

i HUOMAA!: Erdét lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Naita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jalkeen. Esimerkkeja ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 % UAN.

Tuotemallin luonti

Tuotemallit laaditaan ndytélld ohjatun toiminnon avulla.

i HUOMAA!: Ennen uuden tuotemallin luontia on suositeltavaa lisétd luetteloon yksittdisia tuotteita kemikaalin
etiketissd suositeltavina yksikkaina.

On suositeltavaa luoda tuotemalleja, jotka sisaltdvat satotyyppid varten tai sesongin aikana levitettdvia tuotteita.
Esimerkkeja ovat:

« Kaikkien tuhoaminen ennen puhkeamista

+ Puhkeamisen jalkeen maissi

+ Puhkeamisen jalkeen pavut

+ Hyonteismyrkky

« Sienimyrkky

Tuotteiden valintamerkki voidaan lisdtd/poistaa seosta varten kussakin mallissa, kun se ladataan Ajo-ruutuun.

y |— $I>‘ I > Seos/sekoitus

2. Valitse tankkiseos
Maaritd mukaan

+ Kokonaismadrat—seos/sekoitus tankkiin lisattavilla maarilla madriteltyna (kunkin tuotteen kokonaismadra
tankissa)

» Maard/hehtaari—seos/sekoitus hehtaarille levitettavilld maarillda maariteltyna (kunkin tuotteen levitetty
maara/pinta-ala)

3. Anna perusmaara ja yksikot.
» Kokonaismaarat—Tankin/sailion koko

» Maard/hehtaari—Hehtaarille levitettyd madraa varten
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4. Valitse kantoaine

« Luo uusi kantoaine painamalla| gg |.

5. Aloita komponenttien lisddminen seokseen painamalla Lisdd seos-/sekoitussisaltd -ruudun vierestd | gp |.

6. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

i HUOMAAI Mallin osana voi olla yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti enintaan 7.

« Uusi tuote voidaan laatia talld kerralla painamalla | =F | ja seuraamalla ohjattua tuotteen asetustoimintoa.

« Lisaa valittu tuote painamalla tai palaa Lisda seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisddmatta painamalla
7. Lisaa lisdtuote painamalla | gF |.

8. Kun kaikki komponentit on lisatty, paina u

9. Syotd valmistajan nimi tarvittaessa.

+ Valmistajan nimi voidaan lisdtd pudotusvalikkoon painamalla | 2y |.

10. Paina

ainutlaatuisen nimen syottdmiseksi seokselle/sekoitukselle.

. Paata seoksen/sekoituksen laadintaprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun

seosta lisdaamatta painamalla -

Tuotteen seos/sekoitus ilmestyy Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vdlilehteen.

Esittad tuotemalleja

Konfiguroi tuoteseos

Kun kaytat tuotemallia, seoksen sisaltd ja maarat madritelladn Konfiguroi tuoteseos -ruudulla, joka on
kdytettdvissa ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa tai painamalla paavalikosta Tuote-painiketta.

ﬁ Pelto

y Tuote

Tapahtuma

~
{\‘ Asetukset
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1. Valitse seos/sekoitus pudotusvalikosta tai

luo uusi seos/sekoitus painamalla | =k |.

Tuotteen valinta

DirectLiquid
L %) i |

l [w Aktiivinen || {J Maissi puhk. jalkeen
|

2. Tuotemallin seoksen sisaltd ja maarat
maaritellddn seuraavasti:

A. aktivoimalla tai deaktivoimalla Konfiguroi tuoteseos
tUOtteita Maissi puhk.

jalkeen
Tuote

B. muuttamalla maaraa tai tuotteen
kokonaismaaraa

Kantoaine (vesi):

C. muuttamalla tuotteen ‘m"“’""'

kokonaismdaaraa tai tuotteen i G
levityksen yleismadraa

[ W Satoéljy

Tuote ei voi olla aktivoituna nollamaaralla.

‘FLaudis
Avaa seoslaskin painamalla | B |.

Yhteensa

3. Kuntuotemallilaaditaan méaérdéd/pinta-alaa
kayttamall3, seoslaskimella voidaan tuoda
nayttdon, paljonko kutakin tuotetta on
lisattava tankkiin, kun kayttdja syottaa
halutun tayttdmaaran.
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4. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttajalle kunkin tuotteen maaran, joka on ) Seoslaskin
lisattava tankkiin.

Laskettava tilavuus

as0 @

Sekoitusmaara:

Kokonaismaara

Vesi 443,906
Atratsiini 2 60
Satodljy é 120

Laudis z 660

5. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina
‘ antaaksesi alueelle nimen
Optiot

Valitse seokselle/sekoitukselle ohjaustuote. Alue

Lataa tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla

tai palaa Koti-ruutuun tapahtumaa Ohjattava tuote

laatimatta painamalla -

Luo konfiguraatio
Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen Idpi, johon siséltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

tai

/ > =] > | Konfiguraatio I>‘ 4 |> Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kayttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.
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Laitteen poikkeamat

1

Laitteen poikkeamat -ruutu aukeaa, ja kunkin
kanavan asetukset nakyvat omassa valilehdessa.

- . Valitse oma tietty .
Konfiguraatio >> % > Poikkeamat

Oletuksena on ohjatun konfigurointitoiminnon LaftteonpolkkseamatiRulsiatus

aikana Syotetty arvo Neste DirectLiquidilla | Puomikorkeus

Etdisyys ain/taaksepain kiinnityk

Puomilohkot voivat olla yksitellen poikkeamassa
eteen- tai taaksepdin (vain levitys)

‘ 15 m takana [ ‘

Avaa Tyoleveyslohkon poikkeamat -ruutu

painamalla 15 metrid takana [ |-

/oikea etdisyys keskivii

o

Valitse muokattava tydlohko ja paina Muokkaa-
painiketta.

Syota kyseiselle lohkolle poikkeama Tyblevey poik b
eteenpdin/taaksepain taka-akselista. Leveys EfT-poikkeama V/O-poikkeama l—{\g;ok-l
| | 1 12.000 15.000 24.000 kaikki
Sy6ta muutos painamalla -
y p V 2 12.000 15.000 12.000

Asetus ilmaisee, kumpi poikkeama on syotetty E 0.000

4 12.000 15.000

15 metrid takana Globaali—Kaikilla

5 12.000 15.000

lohkoilla on sama poikkeama.

Erilliset lohkopoikkeamat Yks itt5 i nen—

Vahintaan yhdella lohkolla on eri poikkeama.
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Ajo-ruutu peilaa lohkopoikkeamat

Hardi Safe Track

1

Kun kaytat Hardi ISOBUS:ia, laitemallinnukseksi
voidaan asettaa Hardi SafeTrack. Sen avulla
nadyttd voi laskea tarkasti ruiskuttimen reitin.

Nayttd kayttda Hardi SafeTrack -mallinnusta, kun
SafeTrack on kytkettynd koneeseen.

i HUOMAA! Kun Hardi ECU on Idsné ja
SafeTrack on kdytdssa, ohjaussuunnan
voimakkuus nakyy harmaana Laitteen
poikkeamat -ruudulla. Ohjaussuunnan
voimakkuutta taytyy sadtaa Hardi-
kayttoliittymadsta kasin.

Jos vedettdvassa laitteessa on ohjattava akseli,
Hardi SafeTrack -ominaisuutta voidaan kayttaa
ilman Hardi ECU:a. Se mahdollistaa
ohjaussuunnan voimakkuuden manuaalisen
saadon Laitteen poikkeamat -ruudulta kasin.

+ Ohjaussuunnan voimakkuus

Ohjaussuunnan voimakkuus -asetusta voidaan kayttaa vedettavan laitteen kartoituksen hienosadtéon. (Esimerkki:

B [N ]

Valitse oma tietty .
oo | > IR > (20 ]> ] rostean

Laitteen poikkeamat: Hardi

Laite | Neste Hardilla

Laitemallinnus
Kiinnityksen ja .
. . Bk alied OhJ%USS:(II\(mnan
Laitetyyppi etisyys voimakkuus

[Hardi SafeTrack v] I 10 ﬂ}

Laitteen takakiinnitys

Laite mahdollistaa
[ takakiinnityksen

kseen

Vedettavassa ruiskuttimessa on ohjattava akseli -ominaisuus) Asetusalue on 0 - 10. Oletusarvo on 2.

Voimakkuuden asetus lahelle arvoa 0 tai 1 mallintaa jaykkdakselista vastaavan laitemallin. Siind on ainoana

kaantopisteena laitteen kiinnitys ajoneuvon kiinnityspisteeseen.

Koska voimakkuusasetus on suurempi, mallinnus alkaa muistuttaa laitetta, joka "seuraa” ajoneuvon polkua.

Mallinnuksesta tulee sita liioitellumpi mitd ldhempdna asetus on arvoa 9 tai 10.
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UT-ajoruutu

2

Ajo-ruudulla on 4 lukemaa, jotka nakyvat
jarjestelmatyypista riippumatta.

0.000 Tuotetiheys
©1 Maaran
0.00 ohjausasetukset
- Nopeusldhteen
O . 0| asetukset
& 2 Nykyiset
0.00 madrdasetukset
Tuotetiheys
Tama ndyttaa
senhetkisen
0.000 tuotetiheyden.

Jos liitettynd Ag
Leader -ndyttdon, johon on ladattuna
tapahtuma, tdma arvo on asetettava Kartta-
ruudun asetuksista.

Tuotetiheyden sydttdminen:

1. Paina

Tuotetiheys

‘0 .000

2. Annaarvo.

3. Tallenna painamalla tai peruuta

painamalla

[

[

Tuotetiheys

Tuotetiheys

0.000

Muuntolaskin

Tilavuus Paino

BHEEBAO

HUOMAA! Tiheys on laskettavissa, jos tuotteen tilavuus ja paino ovat tunnettuja. Syétda molemmat arvo

muuntolaskimeen ja paina S

HUOMAA! Tuotetiheys on deaktivoituna, kun aktivoituna on NH3-jarjestelma.
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Maaran
% ohjausasetukset
®1 Maaran
0.00

N/ha, kg per NH3/ha tai litraa/ha.
Nopeusliahteen asetukset

L]

Tdssa kayttaja
madrittelee
nopeusldhteen.
Kdyttdja voi valita

0.0

alla olevista vaihtoehdoista.

ISO GBSD—Maaperusteinen nopeus ja suunta
GPS-léhteestd kdsin (1ISO11783). Viesti
vastaanotetaan ISO CAN -vaylalta.

ISO WBSD—Pydraperusteinen nopeus ja
suunta normaalisti traktorin ECU:sta, voi olla
tutka (ISO11783). Viesti vastaanotetaan ISO CAN
-vaylalta.

Moduulin pydéranopeus—Moduulin
pydranopeuden arvon ldhde. Pydrdnopeuden
anturi laitteessa.

CAN GPS—NMEA 2000 CAN GPS -ldhde. Voidaan
saada suoraan GPS-vastaanottimesta tai muusta
ECU:sta. Viesti vastaanotetaan ISO CAN -vaylalta.

Syoéta kukin arvo ja tallenna painamalla tai peruuta painamalla “

1 HUOMAA! My&s vedettdman ammoniakin jarjestelma sallii kdyttdjan maéritella ohjausyksikdt joko arvoina kg per

ohjausasetuksissa asetetaan tavoitemadrd 1 ja 2 seka lisdysarvo.

Nopeuslahteen asetukset

Nopeuslahde:

Manuaalinen ohitus

|

Konenopeus valittu—Ajoneuvon ECU:n tarjoama nopeusldhde. Ajoneuvon ECU madrittdd tdman nopeuslahteen
parhaaksi kdytettdvissa olevaksi nopeuslahteeksi ja se Idhetetdan 1SO CAN -vayldlld (esim. GPS, pydra, tutka). Téllainen
nopeusilmoitus ei ole kdytettdvissa kaikissa ajoneuvo-ECUzissa.

Valitse yhdistelmaruudusta haluamasi nopeusldhde.

Manuaalinen ohitus -nopeuden asettaminen:

A. Lisaa valintamerkki Manuaalinen ohitus -valintaruutuun

300



ISO-nestemaaran ohjaus

B. Anna haluamasi nopeus syottéruutuun

Tallenna painamalla tai peruuta painamalla “

o0 00 o0

Nykyiset madraasetukset

Nykyisissa
madrdasetuksissa
kayttaja kytkee
madran
tasoituksen paalle
ja pois.

0.00

« Valitse tdmd asetus ndytettavan
nykymadran tasoittamiseksi 10 prosentilla.

« Poista tdman asetuksen valinta
virtausanturin raportoiman nykymaaran
nayttamiseksi.

Jarjestelmdasetukset-ruutu

Tassa ruudussa nakyy laitetta koskevia tietoja.

Yleispaineanturi

Se ndyttaa yleispaineanturin ja
pisarakoon ilmaisimen. Tama
nadyttad nykyisen
painelukeman ensimmaisesta
paineanturista. Jos
paineanturi ei ole
kaytettavissa, moduuli laskee
jdrjestelman paineen. Sita varten taytyy
madritelld ja valita suutin.

6e

Se ndyttdd myds valitun suuttimen pisarakoon
alueet. Sitd varten taytyy maaritelld ja valita
suutin, jotta se on kdytettdvissa.

Yleispainemittarin painaminen ohjaa kayttajan
paineasetuksiin

Nykyiset maaraasetukset

Kéaytetaanko maaran tasoitusta?

Profiili 1
Kanava 1 itae—)
e )

AUX

Wh_ o )

IS0 815

W

Paineasetukset

Diagrammin Priimaus-/
maks. paine: valmiuspaine:
ll 0e E| 32 E‘
Palautuksen raja-arvo

0.

E Sekoituspaineen saité
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Diagrammin

e -Diagrammin maks. paine—Kayttdja voi madritelld yleispainemittarin ndyttdman alueen. Maksimi
100 on 17 bar.

Priimaus-/

(imauss  <Priimaus-/valmiuspaine—Kayttdja voi asettaa jarjestelmaa varten haluamansa psi- tai bar-arvon,

37 joka ylldpidetdan jarjestelmaa priimattaessa tai kaikkien lohkojen ollessa pois paalta.

HUOMIO!: Kun priimaus- tai valmiuspaine on kdytdssd, moduuli ohjaa ensin Pulssinleveyden modulaation valmius -
asetuksella. Kun moduuli saavuttaa Pulssinleveyden modulaation valmius -toimintajakson, se yrittaa pitda priimaus-
/valmiuspaineen. Pulssinleveyden modulaation valmius taytyy asettaa oikein, jotta se vastaa hyvin haluttua
priimaus-/valmiuspainetta. Ellei priimaus-/valmiuspainetta voi saavuttaa, ohjausmoduuli suorittaa aikakatkaisun.

Katso "Pulssinleveyden modulaation asetustyokalu” sivulla 314 pulssinleveyden modulaation valmiuden
asettamiseksi oikein.

ey ap— -Palautuksen raja-arvo—Kayttdja voi asettaa virtausalueen, jolle jdrjestelma kytkeytyy
56 virtauspohjaisen ohjauksen ja painepohjaisen ohjauksen valilla. Jos raja-arvoksi valitaan
esimerkiksi 10 litraa/min, jarjestelma kayttda virtausmittaria virtauksen ollessa >10 litraa/min ja
paineanturia virtauksen ollessa <10 litraa/min.

i HUOMAA! Palautuksen raja-arvo on kéytettdvissa vain, jos palautuksen raja-arvoasetus on valittu profiilia luotaessa.

Hoyrytilan valvonta

« NH3-tilan valvonta on mahdollista kdytettdessa vedettdman ammoniakin jarjestelmaa. Jotta sitd
voidaan kdyttdad NH3-tilan valvonnan mittarin ruudussa, on asennettava ja kalibroitava lampotila-
anturi ja pddjohdon paineanturi. Kun kumpikin anturi on asennettu ja kalibroitu, UT-painemittari
nayttaa nyt enaa vain PUNAISEN ja VIHREAN osuuden.

« Kun UT-painemittarin osoitin on VIHREALLA alueella, se iimaisee, ettd NH3:a levitetadan
nestemuodossa.

+ Kun UT-painemittarin osoitin on PUNAISELLA alueella, se ilmaisee, ettd NH3:a levitetdan
hoéyrymuodossa.

Paine-, lampaotila- ja RPM-lukemat

0 | Jarjestelmadasetukset-ruutu ndyttaa myos sekoitus- ja lisdpaineen seka pumpun RPM:n. Nama nayttavat
Sekoita lukeman ainoastaan, jos jdrjestelmassa on anturi ja se on kalibroitu.

o —
AUX

ki 0 )

6l o | Vedettdman ammoniakin jarjestelma nayttdd lampdtilan, lisdpaineen ja tankissa jdljelld olevan
o prosentin. Lampdtila ja lisdpaine edellyttavat anturia, jotta saatavilla on lukema.
20

AUX

[ 24 % )
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Tankin kapasiteetti

Tankkikapasiteetin ilmaisin
nayttaa tankin jaljella
olevan tilavuuden.

Tankkikapasiteetin Saillcasetukset
ilmaisimen painaminen vie
kayttajan Sailidasetukset-
ruutuun.

BHEEBAO

, aseta tai tyhjenna tankki

5 Taytd-kuvakkeen painaminen tayttda tankin tayteen.

Aseta-kuvakkeen painaminen mahdollistaa sen, ettd kayttaja voi syottaa tietyn tilavuuden, joka ei ole taysin
tdynna eika tyhja.

1 Tyhjennd-kuvakkeen painaminen poistaa kaiken tayttotilavuuden tankista.

sailiohalytykset
SaI|IOha|ytyk— s D_E “‘.\\‘

|:| sid painamalla i anier| [ L

asettaa halytysrajaksi joko tankkikapasiteetin e NS

tilavuusmaaran tai prosenttiosuuden.

| Sailion halytysasetukset

Sailion alhaisen maéran raja-arvo

BEE ARG

H
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NH3-tankin kapasiteetti

Kun vedettdman ammoniakin jérjestelma on
aktivoituna, kayttajalla on muutamia
lisdvaihtoehtoja tankin kapasiteetille. NH3-
tankkien koot vaihtelevat riippuen siitd, mista
kayttaja hankkii ne tai mitd on saatavilla. Tdman
vuoksi kayttdja voi maaritelld tankin kapasiteetin
milloin tahansa.

Kayttdja voi myos asettaa jaljelld olevan
kapasiteetin ohjausyksikkajen tai
prosenttiosuuden perusteella. Kayttdja voi
kertoa jarjestelmalle, ettd tankissa on jéljella
1500 kg N-ainetta tai 17,8 %.

Suuttimet

150 615 ﬁ

Valitse valittavissa olevista vaihtoehdoista
nykyinen koneessa oleva suutin.

Kéyttdja voi vaihtaa suuttimia
suutinilmaisinta painamalla.

Lohkoilmaisimet

Sailidasetukset

Aseta tankln kapasn

20080.8

Aseta tankin maara

17.8
7] B

@ Q|

llsn.e

Suutinasetukset

Nykyinen suutin:
T50 04

Lohkoilmaisimet nayttavat ruiskuttimen kunkin lohkon levitystilan.

- Levitys

« Eilevitysta AutoSwathin vuoksi

« Eilevitystd, koska kytkimet pois paalta

== -
ANANANANANNANANN
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Laiterungon lohkoilmaisimet nakyvat alla:

- Levitys

I

\AARARARARRN
\AARARAREA
\AAARRARAAN

g Leaer ||| Ag Leader
T
Asetusten kokonaissummat nayttavat kayttdjalle | s

katetun kokonaisalueen ja koko sesongin tai | Asetusten kokonaissummat
nykyisen tapahtuman aikana levitetyn tuotteen.
Kukin voidaan resetoida milloin tahansa.

« Eilevitysta AutoSwathin vuoksi

« Eilevitystd, koska kytkimet pois paalta

Kanavan kokonaissummat
Nykyinen Sesonki

0.0 413.8
B 0.0 & 2998.2

Nollaa ny| Nollaa ses.
kokonaissummat kokonaissummat

BHEEBAO

HUOMAA! Ag Leader -ndyttéon
yhdistettyna nykyiset kokonaissummat
nollaantuvat aina luotaessa uusi
tapahtuma.

[

Hallitse komponentteja

Hallitse komponentteja -toimintoa kdytetddn koneprofiilien ja suutinten luontiin.
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Profiilit

Sprayer 90ft

Profiilin valinta

Lisad
profiili

Valitun profiilin yhteenveto

Nimed
valittu
profiili
uudelleen

Poista
valittu
profiili

12
e
90.0 ft
N —
54
.
.8 in

28

Aktivoi valittu
profiili

Profile Storage

19—

Kaytettavissa oleva
profiilimuisti

Koneprofiilien luonti on hyodyllistd, kun samalle koneelle on olemassa yhtd useampi mahdollinen konfiguraatio. Jos
esimerkiksi kdyttdja ruiskuttaa ruiskuttimen koko 36 metrin puomillaan yhden pellon. Seuraavalla pellolla ne taittuvat
sisddnpain mittoihin ruiskuttamaan vain 24 metrin tyoleveydelld. Profiilin luonti kutakin skenaariota varten estaa
sisdantaittuneiden lohkojen tahattoman aktivoinnin levityksen aikana. Kuhunkin jarjestelmaan voidaan tallentaa enintdan

4 profiilia.
" Lisaa profiili
JL
: 1.Valitse profiilin pohjaksi
kopioitava konfiguraatio. Jatka

painamalla u

[ Kopioi konfiguraatio

Valitse kopioitava konfiguraatio

|Pro iili 1

Voit | maaraa, aktivoida lohkoja ja
leveyksia.
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Ag Leader ||| Ag Leader
) EXY YT

| Profiilin konfigurointi:

2. Nimea profiili. Jatka painamalla u

Profiilin nimi

Profiili 2
S =

3. Syota suutinvdli. Jatka painamalla u

| Profiilin konfigurointi:

Suutinvali

20.0
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4. Syoéta suutinten maara kutakin lohkoa
varten.

Valitse lohkot painikkeella u ja w

Deaktivoi lohkot, joita ei kdytetd tdssa profiilissa,

painamalla .

5. Tarkista, ettd tydleveys ja suutinten maara
ovat oikein.

6. Jatka painamalla u

7. Lisaa valintamerkki ruutuun
suoraruiskutuksen tiedonsiirron
aktivoimiseksi, jos kdytetddn Raven ISO -
ruiskutuspumppua. Ellei sitd kaytetd, ala
lisaa valintamerkkia ruutuun. Jatka

painamalla u

HUOMAAI Tama on tarkoitettu vain Raven

mie

ISO -ruiskutuspumpulle.

8. Nimead kanava ja sy6ta tankin tilavuus. Jatka

painamalla u

Ag Leader ||| Ag Leader
" B
L) AA08A

)'lgtucer Ag Leader
B}
! ‘ Yy Yy
I Kanavan konfigurointi:
TR 136010008

Kanavan nimi ja kapasiteetti

| Suuttimet | Leveys

8o.
8o.
8o.
180.
180.
180.
180.
8o.
8o.
8o.
188

5 [~} 880.80
Suuttimet 44 suuttimet

R T Y T .
mccocccsoaa

| Profiilin konfigurointi:

Kapasiteetti:

l000.0 B
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9. Valitse ohjausventtiilin konfigurointi sen
perusteella, mitd ajoneuvossa on.

10. Valitse palautetyyppi. Tama madrittelee,
ohjaako jarjestelma madraa
virtauspohjaisen ohjauksen vai
painepohjaisen ohjauksen mukaan.

» Valitse virtausmittari
virtauspohjaista ohjausta varten.
Koneessa taytyy olla virtausmittari.

« Valitse paineanturi painepohjaista
ohjausta varten. Koneessa taytyy
olla pddpaineanturi.

11. Lisaa valintamerkki ruutuun paineen
palauttamisen kayttdmiseksi, muutoin jata
ruutu tyhjaksi. Paineen palautus on asetus,
jonka avulla jarjestelma voi kytked
automaattisesti virtauspohjaisen ja
painepohjaisen ohjauksen valilla. Se on

Kanavan konfigurointi:

Kanava 1
21580100888

Madran ohjausasetukset

Ohjausventtiilin konfigurointi:
Pulssinleveyden modulaatio

Palautetyyppi:

irtausmittari
¥

Kéyta paineen palautusta:

erittain hyddyllinen alhaisen virtauksen tilanteissa, joissa virtausmittari ei ole valttdmatta riittdvan tarkka lukemaan
alhaisia virtausmaaria. Jarjestelma aktivoi tdssa tilanteessa paineen palautuksen (kdyttdjan maaritteleman raja-arvon
mukaan) ja kytkee virtauspohjaisesta ohjauksesta painepohjaiseen ohjaukseen. Koneessa taytyy olla seka

virtausmittari ettd paineanturi paineen palautuksen kayttamiseksi.

Jatka painamalla u

12. Valitse lisdventtiilin 1, 2 ja ohjausventtiilin
toiminta.

« Auki- tai Kiinni-asetuksen valinta
lisdventtiilille 1 ja 2 madrittelee,
mihin tilaan kukin venttiili siirtyy,
kun kaikki lohkot kytketdan pois
paaltd

13. Pito- tai Kiinni-asetuksen valinta
ohjausventtiilille madrittelee, mihin tilaan
ohjausventtiili siirtyy, kun kaikki lohkot
kytketddn pois paalta.

+ Pito—Ohjausventtiili on pitaa
viimeisimman tunnetun maaran yllg, kun
kaikki lohkot kytketdan pois paalta.

HUOMAA! Pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiilid kaytettdessa optio
vaihtuu Yllapida valmiuspaine -

[

Ag Leader ||| Ag Leader
El
D Jlassas

Kanavan konfigurointi:

TRLTx

Kanava 1
21580100888

Mééra pois -asetukset

Liséventtiilin 1 toiminta:
Kiinni

Liséventtiilin 2 toiminta:
Kiinni

Ohjausventtiilin toiminta:

lapida valmiuspaine
v

toimintoon. Talla asetuksella ohjausventtiili ylldpitaa kayttajan maarittelemaa valmiuspainetta, kun kaikki lohkot

kytketdan pois.

« Kiinni—Ohjausventtiili sulkeutuu, kun kaikki lohkot kytketdan pois. Tama on hyodyllista laitteille, jotka eivat kéyta
puomilohkoja tai joissa on vain yksi lohko, kuten NH3-laiterungot tai lietelantatankit.

14. Kun kaikki toiminnot on valittu, jatka painamalla u
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15. Syotd kuvaillut GPS-poikkeamat

senttimetreingd. Paina u

16. Profiilin laadinta on nyt valmis. Paina

v ]
I Profiilin konfigurointi:
i HUOMAA! Moduulin taytyy kdynnistya
uudelleen konfiguroinnin tallentamiseksi.
Paina .
e roRs S Koy g, Aneurit 3ytyy
Poista profiili
Kayta Profiilin valinta -ruutua profiilin valintaan, jonka haluat poistaa.
Kun profiili nakyy ruudussa, paina @
i HUOMAA! Aktiivisena olevaa profiilia ei voi poistaa. Mikali kaikki profiilit halutaan poistaa, kdyta Resetoi-toimintoa.

Katso Jarjestelméaasetukset.
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Profiilin poistaminen vahvistetaan painamalla

. Profiilin poistaminen peruutetaan

El
' rYYYy
palnama”a “ Poista profiili

Tama poistaa profiilin ja kaikki eroﬁiliin
liittyvat tiedot. Haluatko jatkaa?

Aseta aktiivinen profiili

1. Valitse aktiiviseksi asetettava profiili Profiilin e
valinta -ruudusta ja paina sitten ,,,tm-‘m.f«

E
ADOEA

|:| Resetoi jarjestelma

2. Moduulin taytyy kdynnistya uudelleen
profiilin aktivoimiseksi. Paina .

3. Kun moduuli kdynnistyy uudelleen,
profiilin tulisi olla aktiivinen.
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Suuttimet

XR8004-1

Suuttimen valinta

Lisad o
suutin Suutinyhteenveto
49 psi
Nimed
sudtin ©.408 gal/min
uudelleen
15 psi
Poista
suutin e
60 psi
Suutinmuisti

7 /50—

Suutinten luonti on valttdmatdntad paineperusteista ohjausta, paineen palautusta ja pisarakoon valvontaa varten.
Suuttimen tekniset tiedot tarvitaan kunkin ominaisuuden saavuttamiseksi.

i HUOMAA! Hallitse komponentteja -toiminnon Suuttimet-kohta on hyddyllinen vain suutinten luontiin ja
maadrittelyyn. Kayttdja ei aseta siind aktiivisia suuttimia kuten profiileissa. Aktiiviset suuttimet valitaan Ajo-ruudusta.

— 7 Lisaa suutin
.'

Valitse suuttimen luontitapa.

- Valitse kaikki parametrit manuaalisesti—Taman toiminnon avulla kéyttdja voi luoda uuden suuttimen ja syottaa
suuttimen kaikki erittelyt taulukosta.

- Valitse ISO-suutin—On olemassa 11 esiladattua ISO-suutinta, joiden kaikki tarvittavat erittelyt on jo syotetty.
Paina u

i HUOMAA! Paineen raja-arvot ja pisarakoon raja-arvot taytyy silti maaritella.

« Valitse aiemmin luotu suutin—Taman asetuksen avulla kdyttadja voi kopioida aiemmin luodun suuttimen ja
muokata sitd. Tastd on apua luotaessa suuttimia samoilla erittelyilla.

Sy6ta suuttimen nimi, referenssipaine, referenssivirtaus, minimipaine ja maksimipaine. Paina u

- Referenssipaine—Yksi suuttimelle taulukossa luetelluista paineista. Suositellaan haluttua tavoitemaarad ja -
nopeutta ldhintd painetta.

- Referenssivirtaus—\Valittua referenssipainetta vastaava virtaus.
+ Min. paine—Jarjestelman saavuttama minimipaine, kun tdma suutin valitaan.

« Maks. paine—Jarjestelman saavuttama maksimipaine, kun tdma suutin valitaan.
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1

HUOMAA! Referenssipaine, referenssivirtaus ja min. paine tarvitaan vahimmaisvirtausta varten, vaikka
asennettuna El olisi paineanturia.

Syota peruspaine kullekin tdman suuttimen tukemalle pisarakoolle. Paina u

i

HUOMAA! Etsi nédma arvot taulukosta. Jos pisarakoko ei ole saavutettavissa suuttimella, jata bar-arvo tyhjaksi. Vain
bar-arvoina sydtetyt pisarat nakyvat digitaalisessa painemittarissa.

Valitse suuttimen vari. Tallenna ja viimeistele painamalla ‘

Poista suutin

Kéytd Suuttimen valinta -ruutua suuttimen valintaan, jonka haluat poistaa.

Paina @

Vahvistat suuttimen poistamisen painamalla . Peruutat suuttimen poistamisen painamalla “

Ohjainasetukset

% Tama Ohjausventtiilin asetukset -ruutu

Ohjausventtiilin asetukset

luetelluilla ohjausventtiilityypeilla.

« Pulssinleveyden modulaatio 12 volttia

« Pulssinleveyden modulaatio maadoitus

mio

g Leaer ||| Ag Leader
' ‘ [
tarjotaan profiileille, jotka laaditaan alla D |

jausventtiilin asetukset

122

modulaatiotaa- P
juus Sallittava

virhe
1000 >

modulaation
lisays

Manuaalinen
venttiilinopeus

L

Maks.
toimintajakso

L,

Pulssinleveyden =3
modulaation
valmius

Nollavirtaus- [40.0 E

HUOMAA! Jos ndma asetukset tulevat
nayttdon eikd sinulla ole jotain luettelossa
olevaa ohjausventtiilig, tarkista, ettd on
valittu oikea profiili. Jos oikea profiili on
aktivoituna, profiili tytyy maarittaa
uudelleen.

Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—
Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation ohjausventtiili sykkii. Asetukset |8ytyvat venttiilin valmistajalta. Normaalit
asetukset ovat alueella 100-125 Hz.

Pulssinleveyden modulaation lisdys—Maarittaa, kuinka voimakkaasti ohjausventtiili reagoi, kun maaraan
tehddén saatdja. Mitd suurempi arvo, sitd voimakkaammin jarjestelma reagoi.

Maks. toimintajakso—Toimintajakson maksimiprosentti, jonka venttiili saa saavuttaa. Tama venttiili ei saa saavuttaa
pidempad toimintajaksoa kuin venttiilille on sy&tetty.

Pulssinleveyden modulaation valmius—Tama kayttdjan maarittdma asetus maarittad prosentillisen
toimintajakson, jota jarjestelma kadyttaa, kun kaikki puomit ovat pois paaltd. Asetuksen taytyy olla suurempi kuin
nollavirtauspoikkeama.

Nollavirtauspoikkeama—Maksimi toimintajakso, joka ldhetetddn ohjausventtiiliin ilman etta pulssinleveyden
modulaation venttiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean nollavirtauspoikkeama-arvon kayttdminen voi aiheuttaa
sen, ettei tuotteen ohjausjarjestelma ohjaa kunnolla alhaisia madria. Katso pulssinleveyden modulaation venttiilin
valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.
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- Sallittava virhe—Sallittava virhe prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitddn muutoksia
virtausmaaraan.

+ Manuaalinen venttiilinopeus—Muutoksen maarg, jolla manuaalinen lisdys/pienennys sadtaa venttiilia. Tama
madrittda toimintajakson muutoksen madran pulssinleveyden modulaatiolle aina, kun manuaalista

lisdystd/pienennystd painetaan.

Pulssinleveyden modulaation
asetustyokalu

Pulssinleveyden modulaation asetustydkalun
avulla kayttdja voi helposti asettaa
nollavirtauspoikkeaman, pulssinleveyden
modulaation valmiuden ja maksimin
toimintajakson laitteen venttiilille. Sen avulla
kdyttdja voi manuaalisesti suurentaa tai pienentaa
virtausta. Tyokalu ndyttda venttiilin nykyisen
toimintajakson ja jarjestelman nykyisen paineen.

HUOMAAI Taman tydkalun kayttoon
tarvitaan digitaalinen paineanturi tai
analoginen painemittari.

mio

Avaa pulssinleveyden modulaation asetustydkalu.

ah
D‘E \\\'\
Ag Leader ||| Ag Leader

" B

L) AA08A
| Pulssinleveyden modulaatioasetusten saadin |
Pulssinleveyden
modulaation valmius5 4 -
Nollavirtaus-
Bolkkeama el -

- Manuaalinen o Paine

paineen sdato

PN

i

Maks.
toimintajakso

1

8.0
| Toimintajakso |
0.0 =

1. Jokainen painallus @ pidentda venttiilin toimintajaksoa ja jokainen painallus @ lyhentaa venttiilin

toimintajaksoa.

2. Paina

)

3. Paina

toimintajaksoksi.

4. Paina

L

kytkettyina pois padlta.

5. Paina

nykyiseksi toimintajaksoksi.

6. Paina

L

7. Paina

toimintajaksoksi.

, kunnes jarjestelma rekisterdi paineen. Toivottavaa on paineen véhimmadismdara nollapaineesta.

, niin nollavirtauspoikkeama-arvon tulisi muuttua venttiilille ndytettavaksi nykyiseksi

, kunnes jarjestelma saavuttaa paineen, jonka jarjestelman halutaan pitévan, kun kaikki lohkot ovat

, hiin pulssinleveyden modulaation valmiusarvon tulisi muuttua venttiilille naytettavaksi

, kunnes jarjestelma saavuttaa halutun maksimipaineen.

, hiin toimintajakson maksimiarvon tulisi muuttua venttiilille naytettavaksi nykyiseksi

8. Tallenna ndma asetukset painamalla tai hylkdd ndma asetukset painamalla “
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ISO-nestemaaran ohjaus

Tama Ohjausventtiilin asetukset -ruutu tarjotaan
profiileille, jotka laaditaan alla luetelluilla
ohjausventtiilityypeilla.

[

Inline-servo
Ohitusservo
Pumppuservo
Ramsey

Aim-komento

HUOMAA! Jos ndmé asetukset tulevat
nayttoon eika sinulla ole jotain luettelossa
olevaa ohjausventtiilia, tarkista, ettd on
valittu oikea profiili. Jos oikea profiili on
aktivoituna, profiili taytyy maarittaa
uudelleen.

Venttiilin vaste 1—Servoventtiilin

Ohjausventtiilin asetukset

"

Venmllln Salllttava

VII’ e

Manuaalinen
venttiilinopeus

50
7]

L

Venttiilin
vaste 2

Vasteen
raja-arvo

nopeus, kun tuotteen ohjauksen virhe ylittaa vasteen raja-arvoasetuksen. Venttiilin vaste 1 esittda servoventtiilin

nopeaa nopeutta.

Venttiilin vaste 2—Servoventtiilin nopeus, kun tuotteen ohjauksen virhe alittaa vasteen raja-arvoasetuksen.
Venttiilin vaste 2 esittdd servoventtiilin hidasta nopeutta.

Vasteen raja-arvo—Madrittdd, missa ohjauskanava kytkeytyy venttiilin vasteen 1 ja venttiilin vasteen 2

nopeusasetuksen valilla.

Sallittava virhe—Sallittava virhe prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitddn muutoksia

virtausmaaraan.

Manuaalinen venttiilinopeus—Muutoksen maéré, jolla manuaalinen lisdys/pienennys saataa venttiilid. Tama
pohjimmiltaan muuttaa aikaa, jonka verran venttiilia kdytetdan servoventtiiling.

Muokkaa ennakointiasetuksia

Paillekytkennan ennakointi—
Maarittad, kuinka pitkalle jarjestelma
ennakoi tydleveyslohkojen kytkemisen
takaisin paalle. Tama asetus korvaa viiveen
tuotteen ohjausjarjestelmassa, kun lohkot
kytketddn paalle.

Poiskytkennan ennakointi—Maarittaa,
kuinka pitkélle jarjestelma ennakoi
tydleveyslohkojen kytkemisen pois paalta.
Tama asetus korvaa viiveen tuotteen
ohjausjarjestelmdassd, kun puomilohkot
kytketddn pois.

Maaran muutoksen ennakointi—
Maarittaa ajallisen keston, kuinka pitkalle
jarjestelmd ennakoi madrityksen seuraavan
tavoitemadaraalueen.

Virtausohjauksen viive—Padkytkimen
paallekytkemisen ja tuotteen levityksen

Ennakointiasetukset

Poiskytkennan
ennakointi:

‘9.5

Paallekytkennan
ennakointi:

ll.a

o s

Méaran muutok Vir
ennakointi viive:

|0.9 ‘G.B

Deaktivoi lohkon
paalle/pois-viiveet

kdynnistyksen seka virtausohjauksen ensimmaisen korjauksen vélisen ajallisen keston asetus. Tatd asetusta voidaan
kayttaa virtausohjauksen ei-halutun korjauksen poistoon kunkin polun alussa. Normaalit asetusarvot ovat nolla
rakeiden ja 1-2 sekuntia nesteen levityksen ohjaukselle.
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+ Deaktivoi lohkon paalle/pois-viiveet—Kytkee pois padaltd lohkon paalle- ja poiskytkenndn ennakoinnit. Kytke
nama pois pdalta kdytettdessa muuta kuin Ag Leader -ndyttd4, jolla on omat ennakointiasetukset.

Hélytysasetukset

Mé&éré ei vastaa -halytys on kadyttdjan maarittama
halytys, joka varoittaa kayttajaa nykyisen maaran
poiketessa tavoitemadrasta tietyn maaran verran
tietyn aikaa.

Halytysasetukset

Maara ei vastaa -raja-arvo—Halytyksia
laukaiseva madrdprosentin virhe.

Maéra ei Ei vastaa -
vastaa -raja-arvo aikakatkaisu

EL] 5.8
| E

s

Maara ei vastaa -aikakatkaisu—Ajallinen
kesto virheen tapahtumisesta halytyksen
kuulumiseen.

Suhteen
raja-arvo
30

Suhteen raja-arvo—Virtausmaarien vélinen
sallittu virheprosentti.

Virtausmittarin mukaisen virtausnopeuden
ja jarjestelman padpaineesta lasketun
virtausmaaran taytyy olla maaritellyn raja-
arvon puitteissa. Tahan asetukseen liittyva
hélytys on "Paine/virtaus ei
suhteutettuina"

Jarjestelmaasetukset
Vaihda jarjestelmia

Jarjestelmien vaihtaminen voi olla hyddyllista monikayttdisissa koneissa. Se mahdollistaa vaihtamisen alla mainittujen
jarjestelmatyyppien vdlilla.

o Ruiskutin
« Vedetdn ammoniakki
« Nestemadinen lannoite

. Lietelanta

HUOMIO!: Kun moduuli kdynnistetdan ensimmaisen kerran, kayttaja saa viestinad kehotteen "Jarjestelmaa ei ole
konfiguroitu. Aloita asetus painamalla Hyvaksy." Kayttaja voi sitten valita yhden ylla luetelluista kdytettavissa olevista
jarjestelmatyypeista.

@ HUOMIO!: Kaikissa neljdssa jarjestelmatyypissa levityslohkojen haluttuna maarana on vain 1 lohko,
tydleveysmoduulia ei tarvita. Jotta jarjestelmaa voidaan kdyttad talld tavalla, ISOBUS-nestetuotemoduuli taytyy
pdivittda versioon 1.9 tai uudempaan.

Jarjestelmalla voidaan laatia kaksi jarjestelmas,

Ag Leader
jarjestelman A ja jarjestelman B. Aktiivinen jarjestelma voidaan tunnistaa UT-ruudun

Kohdetieto-vélilehdelld ndkyvasta kirjaimesta A tai B.

Kun jarjestelmatyyppi on valittu, kukin kyseisen jarjestelman alla luotu profiili luodaan kyseisena jarjestelmatyyppina.

Esimerkki useiden jarjestelmien kaytdsta olisi moottorikdyttdinen ruiskutin, jossa on ruiskutuspuomi, mutta jossa voidaan
kayttad myos ruiskutuslaiterunkoa rivilannoitukseen. Tassa tapauksessa kayttdja laatisi ruiskutusjarjestelman. Kayttajalla
voisi myds olla kyseisessa jarjestelmassa eri profiileja eri tydleveyksille ja lohkojen maarélle, jos he haluavat taittaa puomin
jatkeita sisaan.
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ISO-nestemaaran ohjaus

Kayttdja laatisi jarjestelman B nestelannoitusjarjestelmaksi. Se voisi sisdltdd myos profiileja eri tydleveyksilld ja lohkomadrilla.

Kun kone vaihtaa ruiskutuksen ja rivilannoituksen valilld, kayttdjan tarvitsee vain painaa E ja valita, mika

profiili aktivoidaan.

Vaihda jarjestelmia painamalla E

Moduulin taytyy kdynnistya uudelleen
jarjestelmien vaihtamiseksi. Peruutat

jarjestelmien vaihtamisen painamalla “

Muutoin jatka painamalla .

Ag Leader ||| Ag Leader
" B
L) AA08A

A Asetukset

D‘E \\\'\“

Vaihda aktiivinen
jarjestelma

Saada nykyisia
jarjestelmaasetuksia

Palauta jarjestelma
oletusasetuksiin

BHEEBAO

Vaihda jérjestelmaa

Moduuli sulkeutuu ja lataa toisen
jarjestelman. Haluatko jatkaa?
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Viimeistele jarjestelmien vaihto painamalla O oo™

Ag Leader ||| Ag Leader
v | i B
L) AA08A

Resetoi jarjestelma

O

Moduuli kdynnistyy nyt uudelleen
konfiguroinnin viimei iseksi

Konfiguroi uudelleen

Uudelleenkonfiguroinnin avulla kdyttdja voi muokata lohkoja koskevia konfigurointitietoja. Tama on katevad, jos kayttdja ei
tiennyt lohkojen maaraa konfiguraatiota luodessaan, jos koneeseen lisataan ylimadraisia lohkoja tai viimeisen rivin
suuttimia tai jos jokin lohko poistetaan kaytdsta.

1. Paina aktiivisen profiilin lohkotietojen

. . Ag Leadter ||| Ag Leader
muokkaamiseksi . i &
) FYYYYY

A, Asetukset

Vaihda aktiivinen
jarjestelma

Saada nykyisia
jarjestelmaasetuksia

Palauta jarjestelma
oletusasetuksiin

BHEEBAO

318
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2. Moduuli suorittaa laitteiston tunnistuksen

. I u o Taade | [ A5 cander
painamalla : ! -

| Jérjestelman A konfigurointi:

Laitteiston tunnistus

Neste 1: 21500100821
Ty6leveys: 215001254682
8lohkoa

3. Muokkaat lohkojen tai viimeisen rivin
suutinten maaraa tarvittaessa painamalla

| Jarjestelman A konfigurointi:

Lohkon ominaisuudet

HUOMIO: ISOBUS-nestetuotemoduuliin e TS
on otettu kayttddn versiosta 1.9 alkaen

jopa 36 puomilohkon tuki. Kdytettavan

Viim. rivin suuttimet:

ndyton taytyy myos tukea haluttua e
puomilohkojen maaraa. |

Ag Leader on suositellut
varmennusvaiheita, jotka ruiskuttimelle
tdytyy suorittaa, jotta saadaan selville,
voiko nesteohjausjdrjestelma tukea yli

24 lohkoa. Nama varmennusvaiheet
maaradvat, voiko nesteohjausjarjestelma
ohjata tarkasti virtausta leveydeltaan
pienissa puomilohkoissa eri nopeuksilla ja
AutoSwath-skenaarioissa. Jos
puomilohkon leveys on liian pieni, nesteohjausjarjestelma ei voi valttamattad lukkiutua maaraan. Tama on
yleisempda suuren kapasiteetin ruiskuttimissa.

Ag Leader suosittelee ndiden vaiheiden suorittamista kaikkien ruiskuttimien ohjaustyypeille, paitsi kalibroidulle
paluuvirtaukselle. Kalibroidut paluuvirtauksen ohjausjarjestelmat voivat testaamalla ohjata tarkasti jopa 36 puomi-
/suutinlohkoa. Varmennusvaiheet 16ytyvat Ag Leader -tietokannasta.
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4. Muokkaat signaalityyppia tai lohkon
venttiilin tyyppid tarvittaessa painamalla

5. Tarkista, ettd lohkokatsaus on oikein.

« Jos se on oikein, viimeistele ja tallenna

painamalla .

« Jos se ei ole oikein, muokkaa painamalla

« Peruuta painamalla n

Resetoi

Resetoi-painikkeen painaminen poistaa kaikki
moduuliin aktiivista jarjestelmaa varten
tallennetut profiilit ja tiedot. Esimerkiksi
resetointi jarjestelman A ollessa aktiivinen
poistaa kaikki moduuliin jérjestelmaa A varten
tallennetut profiilit ja tiedot. Jarjestelméan B

profiilit ja tiedot pysyvat silti muuttumattomina.

1. Aktiivinen jarjestelma resetoidaan

| Jarjestelman A konfigurointi:

Lohkoventtiilit

Sign. tyyppi:
12V -signaali

Lohkon venttiilin tyyppi:

| Jarjestelman A konfigurointi:
Lohkokatsaus

Tydleveys: 21400100330

1: 12Vsignaali, nasta(t) 1
: 12Vsignaali, nasta(t) 2
: 12Vsignaali, nasta(t) 3
: 12Vsignaali, nasta(t) 4
: 12 Vsignaali, nasta(t) 5
: 12 Vsignaali, nasta(t) 6
: 12Vsignaali, nasta(t) 7
: 12Vsignaali, nasta(t) 8

NGOV A WN

Ag Leader ||| Ag Leader
(=}

L) AA08A

A Asetukset

Vaihda aktiivinen
jarjestelma

Saada nykyisia
jarjestelmaasetuksia

Palauta jarjestelma
oletusasetuksiin

BHEEBAO

320



ISO-nestemaaran ohjaus

2. Naytolle ilmestyy varoitus.

+ Resetointi viimeistellddn painamalla

2

«» Resetointi peruutetaan painamalla

Moduuli kdynnistyy uudelleen ja edellyttaa
profiilin laadintaa.

UT-asetukset—Kytkimen

asetus

Voit maarittdd ohjausmoduulitoimintojen
lisdtoiminnot (esim. paakytkin, puomilohkot,
madran valinta) painamalla kiintoavainkuvaketta
Yleispdatteen asetukset -ruudun avaamiseksi.
Valitse sitten Lisamaaritys. Lisatietoa on
"Lisdmadadritykset"-toiminnon kdyttdoppaassa
(tuotenro: 2006034).

O

Tama poistaa KAIKKI moduuliin
tallennetut konfiguraatiot ja tiedot.
Haluatko jatkaa?

20.00

galfac

0.00

Kalibrointi

Virtausanturin kalibrointi

Jarjestelma sisdltad nelja kalibrointimenetelmatyyppid. Kdytettavissa olevat menetelmat riippuvat siitd, mika
profiilityyppi on silld hetkelld aktiivisena jarjestelmana. Alla oleva taulukko kuvailee, mitkd menetelmat ovat

kdytettavissa kutakin jarjestelmaa varten.

Manuaalinen | Suuttimen | Peltolevitysti-| Staattinen
kalibrointi | ruiskutustesti lavuus levitystilavuus
Ruiskutin X X X X
Vedeton ammoni- ¥ ¥
akki -laiterunko
Nestemam.en X X X X
lannoite
Lietelanta X X
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On kaytettdvd yhtd menetelmistd, jotta jarjestelmaa voidaan kayttdd. Manuaalinen kalibrointi on suositeltavaa ennen
minkddn muiden suorittamista. Alla on kustakin menetelmasta selitys.

Manuaalinen kalibrointi—Virtausanturin kalibrointiluvun sydttaminen. Tama arvo 16ytyy normaalisti virtausanturista.

Suuttimen ruiskutustesti—Yhden ainoan suuttimen kautta yhden minuutin ajan syotettavan tuotteen madran keruu ja
mittaus. Kdyttdja syottad todellisen sydttdmadaran, niin tapahtuu virtausanturin kalibrointiluvun saato.

Peltolevitystilavuus—Kuorma levitetdan ja taltioidaan pellolla, normaalisti koko tankki tai sailio. Kayttdja syottaa
tuotteen todellisen levitysmadran (saadaan vaa'an lipusta tai punnitusjarjestelmastd), niin tapahtuu virtausanturin

kalibrointiluvun saato.

Staattinen levitystilavuus—Kayttdjd levittdd tuotetta paikallaan, kerdd ja mittaa tuotteen madran ja syottdd annostellun
tuotteen maaran. Sen jdlkeen tapahtuu virtausanturin kalibroinnin saato.

Manuaalinen kalibrointi

1. Valitse yhdistelmaruudusta Manuaalinen

kalibrointi ja paina u

2. Sydtd virtausanturin kalibrointiluku.

i HUOMAAI Jarjestelma mittaa
sykdykset/litra. Erddt anturit mittaavat 10
tai 2 sykdystd/litra. N&ita kalibrointilukuja
tdytyy muuttaa. Esimerkki: Raven-
virtausanturi lukee 10 sykaysta/litra.
Kalibrointiluku 720 syétettaisiin
jarjestelmaan numerona 72.

Ag Leader ||| Ag Leader
L) AADSH

Kalibroi virtausanturi:

Valitse kalibrointimenetelma

Manuaalinen kalibrointi

Kalibroi virtausanturi:

Syota alle virtauksen kalibrointiluku.

Kalibrointiluku:

70.00 ol gk
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3. Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi
kalibrointiluku. Viimeistele painamalla

2

Kalibroi virtausanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

70.00 syk

Peltolevitystilavuus

Jotta tama kalibrointimenetelma toimisi,
tuotetta on levitettava pellolla ennen
kalibrointia, mieluiten koko tankki tai sailio.

Kalibroi virtausanturi:

Valitse kalibrointimenetelma:

1. Valitse peltolevitystilavuus

yhdistelméaruudusta ja paina u

2. Tallennetut hehtaarit ja tuotteen
kokonaismaara tulevat ndyttdon.

3. Syota levitetyn tuotteen todellinen maard

)
Ja palna u . Syota talle alueelle annostellun tuotteen todellinen
maara vir ittarin kalibrointi saatamiseksi.

Nykyinen
.o
(E] 19.7

Levitetty tdhdn mennessa:
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4. Kalibrointi on valmis ja ndyttodn tulee uusi
kalibrointiluku. Viimeistele painamalla

2

Kalibroi virtausanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

67.48 syk

Suuttimen ruiskutustesti

1. Valitse yhdistelmaruudusta Suuttimen

rU|SkUtUSteStI Ja palna u I Kalibroi virtausanturi:
Valitse kalibrointimenetelma:

Suuttimen ruiskutustesti

2. Syota simuloitu nopeus ja tavoitemadrd.

valmis annosteltavaksi ja joku voi kerdta Jr—
tuotetta yksittaisesta suuttimesta. ) S

,kun tuote on

HUOMAA! On suositeltavaa syottda
nopeus ja maara, joka vastaa sitd, milla
jarjestelmada tullaan kdyttamdan pellolla.

mio
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D‘E \\\'\“

4. Paina |:| kun ajoaika ' Im_m‘ T
on saavuttanut 60 sekuntia. Nayttoon tulee ! s

ruuty, johon syotetddn todettu virtaus. Kalibroivirtausanturi:

Ajoaika:
ertyneet sykaykset:

6.0
12.00

5. Syota kerdtyn tuotteen maara yksikkdina

I/min. Paina u ””‘i‘”""’"f?f'

AAAAM

Kalibroi virtausanturi:

Ajoaika:
Kertyneet sykaykset:

Todettu virtaus:

13.07 5
< >

6. Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee O oo™

uusi kalibrointiluku. Viimeistele painamalla - _.glmq

Kalibroi virtausanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

70.00 syk
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Staattinen levitystilavuus

1. Valitse staattinen levitystilavuus

yhdistelméaruudusta ja paina u

2. Kun kone on valmis annostelemaan

Kalibroi virtausanturi:

Valitse kalibrointimenetelma:

Staattinen levitystilavuus

Kalibroi virtausanturi:

Talld menetelmalld ruiskutin annostelee tunnetun
madran nestetta. Kayta vetta kalibrointiin tata
menetelmaa kaytettaessa.

Ajoaika:
Kertyneet sykaykset:
Tunnettu tilav.:
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s, [ - v i

ilmestya ja kaikkien

lohkojen venttiilien pitdisi avautua.

@ VAROITUS: Varmista, ettd henkildkunta on
turvallisella etdisyydelld ennen tuotteen
annostelua.

4, Paina , kunnes

tuotteen annostelu alkaa ja saavutetaan
haluttu paine.

HUOMAAIVenttiilin avaus ja sulkeutuminen

i

eivat jatku painamalla

Kalibroi virtausanturi:

Talla menetelmalla ruiskutin annostelee tunnetun
maaran nestetta. Kayta vetta kalibrointiin tata
menetelmaa kaytettaessa.

Ajoaika:

ertyneet sykaykset:
Tunnettu tilav.:

ﬁ tai ﬁ ja pitamalla painettuna. Kayttajan taytyy

painaa painiketta joka kerta, kun he haluavat avata tai sulkea venttiilin.

5. Anna jarjestelman annostella haluttu maara tuotetta.

7. Syoté todellisuudessa annosteltu
tuotemaara Tunnettu tilav. -ruutuun ja

8. Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi
kalibrointiluku.

9. Viimeistele painamalla .

, kun haluttu méaara on annosteltu.

Kalibroi virtausanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

67.48 syk
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Paineanturin kalibrointi

1. Valitse yhdistelmaruudusta, mika
paineanturi kalibroidaan.

Ellei yhdistelmaruudussa ndy yhtaan,

aktivoi paineanturit painamalla vasemmasta

alakulmasta .

2. Mddrittele, onko anturi jannite- tai
virtasilmukka-anturi. Ag Leader -anturit
pitda valita jdnniteantureiksi.

3. Kun kaikki anturit on maaritelty, paina

]

Ag Leader ||| Ag Leader
L) A BB
Kalibroi paineanturi:

Valitse anturi

Anturi:

D‘E \\\'\“

Ag Leader ||| Ag Leader
L) EYY YY)

Hallitse paineantureita:

Paa
Jannite

Sekoita

i kaytossa
v

Lisa

Ei Raytossa
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ISO-nestemaaran ohjaus

4. Valitse kalibroitava anturi ja paina u

5. Kukin anturivoidaan kalibroida kayttamalla
yhtd asetusarvoa tai useita asetusarvoja.

Yksi asetusarvo -menetelma—Taltioi mV:n,
jonka anturi ndkee yksittdisessd painelukemassa.
(On suositeltavaa taltioida mV-arvo, kun anturi
nakee 0 bar).

Useita asetusarvoja -menetelma—Taltioi
mV:n, jonka anturi ndkee nollapaineessa ja ei-
nollapaineessa. Jarjestelma edellyttaa tata
jarjestelmaa varten analogista mittaria.

Yhdella asetusarvolla
kalibrointi

1. Valitse yhdistelmaruudusta Yhdelld

asetusarvolla kalibrointi ja paina u

Kalibroi paineanturi:

Valitse anturi

Anturi:

Kalibroi paineanturi:

Valitse kalibrointimenetelma

|VE5| asetusarvo
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2. Syota anturin kalibrointiarvo mV/bar. Ag
Leaderin toimittaman anturin arvo on 16
mV/bar. Jos anturin kalibrointiluku on

3. Sy6té anturin minimi- ja maksimipaine-
sekd minimi- ja maksimijannite- tai
milliampeeriarvot. (Ag Leaderin anturi on
virtasilmukkatyylinen anturi.) Joskus arvot
|Bytyvat itse anturista, ota muussa Anna anturin ominaisuudet
tapauksessa yhteyttd anturin valmistajaan. Min. paine:

Maks. paine:

4. Kun arvot on syotetty, paina

Min. V/A
_ . Maks' VIA

5. Lasketun kalibrointiluvun tulisi nyt nakya

ruudussa. Paina u

330



ISO-nestemaaran ohjaus

6. Paina virta-anturin

lukeman taltioimiseksi, kun jarjestelma on
nollapaineessa.

7. Paina u

8. Suorita kalibrointi uudelleen painamalla

Ag Leader ||| Ag Leader
L) AA08A

| Kalibroi paineanturi:

Ag Leader ||| Ag Leader
" B
L) AA08A

Syota paine ja aseta asetusarvotieto

Taltioi anturin lukema Tallenna asetusarvo -
painikkeella jérjestelman ollessa
nollapaineessa.

Kalibroi paineanturi:
Syota paine ja aseta asetusarvotieto
Taltioi anturin lukema Tallenna asetusarvo

-painikkeella jarjestelman ollessa
nollapaineessa.
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9. Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi
kalibrointiluku. Viimeistele painamalla

2

Kalibroi paineanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla
edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

16.0

Useilla asetusarvoilla kalibrointi

1. Valitse yhdistelmaruudusta Useilla

asetusarvoilla kalibrointi ja paina u

Kalibroi paineanturi:

Valitse kalibrointimenetelma

Useita asetusarvoja
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ISO-nestemaaran ohjaus

2. Paina virta-anturin

lukeman taltioimiseksi, kun jarjestelma on
nollapaineessa.

3. Paina u

HUOMAA! Suorita kalibrointi uudelleen

mio

4. Kytke jarjestelmdan paine painamalla

u ja W Syota analogisessa

mittarissa nakyva paine bar-ruutuun ja

5. Paina u

Ag Leader ||| Ag Leader
" B
L) AA08A

Kalibroi paineanturi:

Syota paine ja aseta asetusarvotieto

Taltioi anturin lukema Tallenna asetusarvo
-painikkeella jérjestelman ollessa
nollapaineessa.

| Kalibroi paineanturi:
Syota paine ja aseta asetusarvotieto

Aja jarjestelma eriteltyyn ei-nollapaineeseen ja
paina Tallenna asetusarvo -painiketta.

[ Manuaalinen
paineen saato
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6. Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi
kalibrointiluku.

7. Viimeistele painamalla .

| Kalibroi paineanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla
edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

16 . 1 av/psi

Pumpun nopeusanturin kalibrointi

1. Sydéta anturin kalibrointiarvo sykays/kierros.

2. Kalibrointi on valmis.

3. Pa|na - | Kalibroi pumppuanturi:

Syota kalibrointiluku

Kalibrointiluku:

1.6008 [ sykayksid/ier.
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ISO-nestemaaran ohjaus

Nopeusanturin kalibrointi

1. Syéta nopeuden kalibroinnin aikana
ajettava etdisyys.

i Jos anturin kalibrointiarvo sykdyksia/100

m on jo tunnettu, paina

2. Sydtéanturin kalibrointiarvo sykdyksia/100m - =

ja paina .
3. Paina u

Kalibroi nopeusanturi:

Anna tunnettu etdisyys, jonka voit ajaa tdméan anturin
kalibroimiseksi

Kalibroi nopeusanturi:

Kalibrointi valmis

Tarkista kalibrointi toistamalla edelliset vaiheet.

Kalibrointiluku:

2008.00
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Kun ajoneuvo on paikallaan ajaakseen
merkityn etdisyyden, paina

Ag Leader ||| Ag Leader
" =
. . L) AADSH
ja aloita e ——
Kalibroi nopeusanturi:

. . Aja todellinen etaisyys:
ajoneuvolla ajo.

ajoneuvo on saavuttanut merkityn
etdisyyden paan.

Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi
kalibrointiluku.

Viimeistele painamalla .

188.8

(]
Kun olet valmis, valitse "Kﬁynnistﬁ"-painike.
Aja naytetty etaisyys. Valitse sitten "Seis"-painike.

,kun

Lampéotilan kalibrointi

Lampdtila-anturia voidaan kayttaa Vedetdn ammoniakki -jérjestelmétyypissa. Jarjestelma voi kayttda jannite- tai
virtasilmukkatyyppista anturia. Kalibrointirutiini kdyttdd ynden pisteen kalibrointimenetelmaa.

1.
2.

N o v

© oo (e

Méadrittele, onko anturi jannite- tai virtasilmukka-anturi.

Sydté anturin kalibrointiarvo mV/C. Jos anturin kalibrointiluku on tuntematon, paina Laske anturin kalibrointi -
painiketta.

Sy6ta anturin minimi- ja maksimilampaotila- sekd minimi- ja maksimijénnite- tai milliampeeriarvot. (Ag Leaderin anturi
on virtasilmukkatyylinen anturi.) Joskus arvot 10ytyvat itse anturista, ota muussa tapauksessa yhteyttd anturin
valmistajaan.

Kun arvot on syotetty, paina Laske-painiketta.

Lasketun kalibrointiluvun tulisi nyt ndkya ruudussa.

Sy6ta nykyinen ldmpétila C-asteissa ja paina sitten Tallenna asetusarvo. Paina u
HUOMAA! Paina Resetoi-painiketta kalibroinnin suorittamiseksi uudelleen.

Kalibrointi on valmis ja ndyttdon tulee uusi kalibrointiluku.

. Viimeistele painamalla .

-

Vianmaaritys
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ISO-nestemaaran ohjaus

Moduulin vianmaaritys

High-virta Ag Leader ||| Ag teader
Tassa nakyvat ISOBUS:Ila olevat moduulit. B
Kayttaja valitsee moduulin, jonka ' :
vianmaarityksen han haluaa nahda. Lasna pitéisi
. i . . Valitse moduulit alta kdytettévissa olevien
olla ISO-nesteenohjausmoduuli ja ehkd yksi ISO- vianmritysten tarkastelemiseksi.

tydleveysmoduuli. Kukin 1SO-

_+,_ Vianmaaritys

nesteenohjausmoduuli ndyttaa kanavan ja
sarjanumeron. Kukin ISO-tydleveysmoduuli
nadyttdd ohjaamansa lohkot ja sarjanumeron.

ISO-nesteenohjausmoduulin vianmaaritys (tila)

Paineanturit—I|SO-nesteenohjausmoduulin
vianmaaritys ndyttaa paljon hyddyllisia tietoja. Se
nadyttdd maaritellyn paineanturityypin ja maaran
tai lukemat, jotka moduuli nakee anturista. Ellei
painetta ollut lasna tai anturi oli deaktivoituna,

_+,_ Vianmaaritys

» . R oo o Kanava 1 CAN-NIMI A00C81000C20F633
lukemana nakyisi 0. Anturityyppi ndyttaa virran, SNi2140010035  CAN-OS: OXESOS
jannitteen tai ei mitadn riippuen siitd, mita Sekoita B o

. . . . T Lisa Ei mitdan 170
kayttdja on valinnut. Ellei antureita ole maaritelty Virtausanturi i
vield, mitdén lukemaa ei ndy. ‘LéE',::;Ls' %emm.am 0

imintaj:

o . . . . as an . Lisa 1 i
Virtausanturi—\irtausanturi ndyttaa nykyisen Lisa2 o
sykdysten maaran, jotka anturi lahettda, seka Nopeus 1440, Lfhde
sykdysten kokonaislukeman. virs High-virta EcUnteho

Laitekytkin poissa

Venttiili—Venttiili ndyttda ohjausventtiilin seka

lisdventtiilien nykyisen tilan. Ohjausventtiili | Agleader
nayttaa tilasta riippuen tilanaan Suureneva,
Pieneneva tai Joutilas. Lisaventtiilit ndyttavat
Paalle tai Pois.

Nopeus—Nopeus nadyttaa ISO-kytkinkotelolle
sekd moduulille maaritellyt Idhteet. Se ndyttdd myos nykyisen km/h-arvon.

Virta—Virta ndyttad moduuliin tulevan senhetkisen High-virran seka ECU-virran.

Laitekytkin—Laitekytkin ilmaisee, onko vaylalla laitekytkinmoduuli. Jos sellainen on, naytdlla lukee Lasng, jos sellaista ei
ole, lukee Poissa.
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ISO-nesteenohjausmoduulin vianm

Kayttdja voi Ohjaus-valilehden kautta ohjata
ohjausventtiilia ja lisdventtiilid manuaalisesti
mahdollista vianmdaaritysta varten.

2. Kaynnista ohjausventtiili painamalla

3. Kaynnista lisaventtiili painamalla
tai
Paina uudestaan alkuperdiseen tilaan
palauttamiseksi.

aari

tys (ohjaus)

i, Vianmaddritys
s %§
Kanava 1 CAN-NIMI A0OC81000C20F633
SN: 2140010035 CAN-OS.: OXE898
Pai g Tyyppi
Pad Jannite 9988 %
Sekoita Ei mitaan 70
Lisa Ei mitdan 170
Paa (] 4
Lisé 0 0 @
Ohjaus Toimintajakso
Lisa 1 Pois
1 Lisa 2 Pois.
Valitse "Oton ohjaus" manuaalisen venttiilinohjauksen #\
ivoimiseksi. itus! Tuotetta I
manuaalisen venniilinoh'lauksen aikana.

Ohjaus

Kanava 1 CAN-NIMI A0O0C81000C20F633
SN:2140010035 CAN-OS.: O0XE898
Pai g b 5

Paa

Sekoita

Lisa

Paa

Lisa 0

Ohjaus Toimintajakso
Lisa 1 Pois

Lisa 2 ii |

BHEEBAO
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ISO-nestemaaran ohjaus

ISO-tyoleveydenohjausmoduulin vianmaaritys (Tila-valilehti)

ISO-tydleveydenohjausmoduulin vianmaaritys
nayttad paljon hyodyllisia tietoja lohkoista. Se
nayttad, millaiseksi kukin lohkotyyppi on
madritelty. Se ndyttaa nykyisen tilan, Paalla tai
Pois. Se nayttaa lopuksi, mihin nastaan kukin
lohko on asetettu.

Tydlev.mod.:
SN: 2140010035

LOHKO
1

TUNNISTETTU TYYPPI TILA NASTAT
12V Signal ofr 1

CAN-NIMI A00C81000C20F633
CAN-OS.: 0XE898

BHEEBAO

Ag Leader

ISO-tyoleveydenohjausmoduulin vianmaaritys (Ohjaus-valilehti)

Kéyttdja voi ohjata lohkoventtiileita
manuaalisesti Ohjaus-valilehden kautta.

_i,_ Vianmaaritys

Ty6lev.mod.:
SN: 2140010035

Valitse "Oton ohjaus"

CAN-NIMI A0O0C81000C20F633
CAN-OS.: O0XE898

venttiili

aroitus! T
venttiilinoh

aikana.
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2. Paina mitd tahansa lohkopainiketta niiden
kytkemiseksi padlle (pois paalta -tilasta).
Kun teet niin, kunkin painetun lohkon tulisi
aueta ja sulkeutua.

Halytykset

Kaikki virhekoodit tai moduulivirheet ndkyvat
tdssa. Jos niitd on, valitse yksi ja lahetd alla olevat
vianmaaritystiedot Ag Leader Technologyn
tekniseen tukeen.

D‘E \\\'\“

Ag Leader ||| Ag Leader
" =
L) AA08A

_i,_ Vianmdiritys

Ty6lev.mod.: CAN-NIMI A0O0C81000C20F633
SN: 2140010035 CAN-OS.: 0XE898

Paina loh tiilipainik sen kytkemiseksi palle

o /o 6 6
o /o 6 6
o /o 6 6

Ohjaus

BHEEBAO

Ag Leader

Ag Leader ||| Ag Leader
" =
L) AA08A

_i,_ Vianmdiritys

Aktiivisena olevat halytykset
SPN FMI  OC  sarjanro

BHEEBAO

EI KAYTETTAVISSA
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Vapautukset

1. Valitse haluamasi vapautuksen aktivointi.

3. Anna moduulin sarjanumero ja
rekisterdintinumero Ag Leader
Technologyn tekniseen tukeen.

4. Syota teknisen tuen antama
vapautuskoodi.

5. Peruuta painamalla n tai muutoin
tallenna painamalla .

6. Vapautuksen tulisi nyt nakya aktivoituna.

D‘E \\\'\“

Ag Leader ||| Ag Leader
" (=
L) AA08A

. Vapauta

Ominaisuus - Tila

E Ei - AGL-néiyttd () Aktivoi

BHEEBAO

Moduulin sarjanumero: 21580100808
Rekisterdintinumero: 76be

Vapautuskoodi
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Tyokalut

% Tyokalut-kohta sisaltas ’ ! -

ruiskutusjdrjestelmien Priimaus- -
L . s == Tyokalut

ominaisuuden ja vedettdman =

ammoniakin jarjestelmien
Putken tarkastus -ominaisuuden. Se sisaltaa
myds suoraruiskutuksen vianmaarityksen, kun
ISO-ruiskutuspumppu liitetddn seka
pulssinleveyden modulaatio -tyyppisten
ohjausventtiilien Deaktivoi pumppu -
ominaisuuden.

D Deakt. pumppu

Priimaus—Tama ominaisuus on kaytettdvissa vain pulssinleveyden modulaatio -

tyyppisen ohjausventtiilin kanssa. Sitd voidaan kdyttad myds jarjestelman paineanturin

kanssa. Priimaus-painikkeen painaminen siirtda jarjestelman maariteltyyn priimaus-
/valmiustilapaineeseen ja pitda sen siina.

i HUOMAA! Kayttdjan tdytyy madritelld paineasetuksista priimaus-
/valmiustilapaine, jotta tama toimisi.

Deakt. pumppu Deaktivoi pumppu—Kun tamd on valittuna, pumppu pysyy aina poissa paalta.

Valintamerkin poistamalla jarjestelma voi ohjata sitd normaalisti.

Putken tarkastus—Taman ominaisuuden avulla kayttdjd voi etsid tukkeutuneita terid
tai yleisid esteita laiterunko nostettuna. Noudata ndytolle tulevia ohjeita Putken
tarkastus -painikkeen painamisen jalkeen.

i HUOMAA!: Putken tarkastus -painike on kaytettavissa vain vedettoman
ammoniakin jarjestelmissa.

Suoraruiskutus—Painike vie moduulista kasin luoksepddstaviin
suoraruiskutusasetuksiin (katso alla).

i HUOMAA!: Suoraruiskutus-painike on kaytettavissa vain, jos Raven 1SO -
ruiskutuspumppu on liitettynd ja asetettuna aktiivisena olevassa profiilissa.

Pumpun aktivointi/deaktivointi—Toimii pumpun yleispadkytkimelld. Jos valittuna, pumppu on aktivoituna, jollei
valittuna, pumppu on poissa kaytostd. Oletusarvona on deaktivointi aina, kun virta kytketdan ja katkaistaan.

i HUOMAA! ISO-nestekytkentdkotelon paakytkin kytkee pumpun paalle ja pois ajettaessa pellon poikki.

Pumpun virtaus—Nayttdaa pumpun nykyisen virtauksen.
Pumpun tila—Nayttaa tilan, johon pumppu on asetettu (RX, kal./priimaus, autom., manuaalinen).

Pumpun tavoite- & todellinen maara—Nayttda pumpun nykyisen tavoite- ja todellisen maaran.
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ISOBUS-nesteenohjaus-Vedettava/laiterunko
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ISOBUS-nesteenohjaus-Ohjaamossa
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ISOBUS-sarjayhteys

Lataa konfiguraatio

“f Paina Koti-ruudusta levityssovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

i HUOMAA!: Tietoja ISO-levitysmddrdsarjamoduulin asetuksesta ja asetuksista on sivuilla sivu 356 - sivu 363.
Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensa ® _E:E D

C. Maanopeus

D. AgFiniti-tila vmai
° siilio: 744

E. Vianmaaritys =

F. GPS-signaalin ilmaisin F m

G. Nayton selite

H. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi

I. Ajoneuvokuvake

J. Tapahtumayhteenveto

K. Karttandkyma

L. Jaettu ruutu

M. Yleispaate

HUOMAA! Karttandkymapainikkeen painaminen selaa kdytettavissa olevien karttanakymien vdlillg, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu muuttuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-vdlilehdet nakyvdt DirectCommand-kdyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-valilehtid, niin laajentunut ndkyma
ndyttdd madrapainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,
maarityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran vahennysnuolet ja madran
asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla.

A. Tuote G. Maarityspainike

B. Tavoitemadra H. Madrdn lisdysnuoli

C. Todellinen maara I. Madrén véhennysnuoli
D. Sailion maara J. Mddrdn asetuspainike
E. Mddran 1 painike K. Lohkojen tilailmaisin

F. Maaran 2 painike

Tavoitemaara—Tavoitemadrd on haluttu levitysmaara.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaara voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maara.

Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkella levitettavan maaran.
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1 HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot
voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

Sailion maara—Sailion madrd ndyttda tuotteen madran sdilidssa.

o1 Maaran 1 ja mdaran 2 painikkeet—Maardn 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 | levitysmaadrid, joiden avulla kdyttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

N Manuaalinen venttiilinohjaus -painike—(Ei kdytettdvissa tahdn toimenpiteeseen) Manuaalisen
—¥=— | venttiilinohjauksen painikkeen avulla kayttéjat voivat maaritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat
kayttavat tata vaihtoehtoa jarjestelman priimaukseen ennen levitysta tai laitteiston puhdistamiseen

pdivan paddtteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet— | a |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kaytettdessa kayttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Maarityspainike— g ‘

Maéran asetuspainike—| 2\

Maaran ohjausasetukset

Saada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tyokalurivilld nakyvat maaran 1 ja madran 2 asetukset sekd tuo
= levitystuotteen madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun padstadn painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd maaran asetuspainiketta. Madardn ohjausasetukset -ruutu aukeaa.

Maara 1 ja maara 2 — Mddrdn 1 ja maaran 2
asetukset esittavat esiasetettuja levitysmaaria, _
joiden avulla kayttdjat voivat vaihtaa nopeasti Méiréin ohjausasetukset
kullekin yksittdiselle tuotteelle haluttujen

Mé&éran ohjausi Sailiot |
|

Mastalouskalkid 2 8 1 8 9 1 )

Maéra 1 Madra 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus Rx

[ 75.00 a] [ 100.00&‘ [ 10.00 ] 0.00 /min [ |

tavoitemdarien valilla. Paina
madaran sydttamiseksi.

Lisdys — Lisdyspainikkeen avulla kayttajat
voivat maaritelld madritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmadrat Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/| wr | kdyttdmalla. Syota

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — Lataa karttaperusteinen
maaritystiedosto maarityspainiketta painamalla.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetdan vain
DirectCommand-nestelevityksiin). Tatd asetusta
kdytetddn yhtendisen ruiskutusmallin ylldpitoon. Nayttd ei anna virtauksen pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta
virtaus valittujen ruiskutuspdiden alimpaan kdyttdpaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden
tai useamman puomilohkon ollessa poissa pdaltd, jarjestelma pienentda automaattisesti vahimmaisvirtausasetusta

pienentyneen ruiskutusleveyden mukaisesti. Tatd asetusta voidaan saatda painamalla ja syottdmalla haluttu
numeroarvo.
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ISOBUS-sarjayhteys

Sailiomaaran asetukset

Kun sailiota taytetdan tai tyhjennetdan, kayta
Mé&érén ohjausasetukset -ruudun Sailion maara -
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. 7= Maaran ohjausasetuksat

Sailion madara -ruutu aq Mairan ohjaus Sailist

Saili6 - Ag Lime

Nykyinen: 8509 )

‘Tankin taytté — Tankin taytto -
painike nostaa nayttdéon kirjatun sailion maaran kayttdjan maarittdmaksi maksimitilavuudeksi (maaritelty
ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

‘Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike vahentaa nayttoon kirjatun séilion maaran nollaan.

< B

= -Tankin osittainen tdytté — Tankin osittainen tayttd -painike lisdd ndyttoon kirjattua séilion mddrdn tasoa
madaraan, jonka maarittelet laskinpainiketta painamalla. Osittainen téyttd -painikkeen painaminen tuo esiin
Sadda sailion maaraa -ruudun.

Saada sailion maaraa

« Lisaa — Lis&a tuotetta sailioon.
ég) Saada sailion maaraa
« Poista — Poistaa tuotetta sailiosta.

Lisaa Lisa4 tuotetta sailioon
« Aseta — Asettaa sailion
tuotemaaran.

Poista  Poista tuotetta sailiosta

Aseta  Aseta sailion tuotemaard

Tankkihdlytykset

100 gal Sailiohalytyspainike, joka nakyy Maara-ruudun Sailion maara -osan oikealla puolella, ndyttaa tankin
10% [ kapasiteetin sekd prosentin, jossa kuuluu Sailién alhainen maéaré -varoitus. Naita asetuksia voidaan muokata
painiketta painamalla, ja nayttdoon tulee Sailichalytys-ruutu.

PN 2006395—FIN Rev. F 347



Jos haluat sdataa sailiomaaran varoituksia, tee
ndma saadot seuraavilla Sdiliohadlytys-ruudun
oikealla puolella olevilla painikkeilla.

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen
prosenttiosuuden mukaan. Y1l olevassa
esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan
tankissa jaljelld olevan nesteen maaran mukaan.
Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikdiden
mukaan, jotka olet madritellyt ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nadkyy kellona, jonka paalld on punainen viiva,
deaktivoi Sailion alhainen maara -varoituksen.

Maaritysten lataaminen
1. N Paina maaran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettyd USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalla oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

5. Muokkaa madritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaad ja maksimia levitettdvaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadara ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

siilishalytys

Kapasiteetti:
8509

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329ﬁ UAN

E Farm: Home

E Field: Creek Bottom

162016 L,

AN

Import Prescription: Modify Prescription

Scale:
l 100 % B‘
To Apply

l 10 gal/ac ﬂ‘

To Apply

‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28,98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied: 28.98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB
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ISOBUS-sarjayhteys

Muototiedoston muunto

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki ndma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmia voidaan kayttaa tuotteen madaraltaan
saadettavaan levitykseen. Yksittdinen “muototiedosto” voi sisaltda suositusmaaria useille tuotteille.

1. % Voit aloittaa painamalla maaran asetuspainiketta Tuotteen ohjaus -tydkalurivilta.

Maérén ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘

é:-?) Méérén ohjausasetukset

s Maaran ohjaus| Sailiot |

|
Lajike A |00 150 I3[R E [ )

Maara 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus Rx
75.00 ii 100.00 [& 10.00 EI 0,00 /min [

3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

Tuo madritys: Valitse tiedostoja

Nimi Koko Muokkauspaivays

i Jérjestelman tilavuustiedot T/9/14 11:59 AM
Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

B 3 RXpolyshp 13 KB 9/8/15 2:35 PM

NH3 RX poly.shx

4, Valitse sarake muototiedostosta

Valitse sarake, joka sisdltda tuotteen suositusmadran. Valintaikkunan oikealla puolella oleva luettelo ndyttad valitun
sarakkeen ndytetiedot.

5. Valitse yksikot
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Valitse ohjausyksikot tuotteen levitysta varten.
6. Oletusmaaran asetus

Jarjestelma asettaa oletusmaaran. Muokkaa arvoa halutessasi ndytdn nappdimistdd kdyttamalla.

i HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikdt, joita varten muototiedoston maaritys on tehty. Vaaran tietosarakkeen tai-yksikon
valinta aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

HUOMIO!: Jérjestelma kayttda oletusmadrda tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon
ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-oletus” Tama asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos
Maéré pellon ulkopuolella -asetukseksi valitaan “Rx-oletus’, oletustavoitemadraa kdytetdan, kun ajoneuvo poistuu
madrityskartan kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden ja tuotemallien luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdyton
toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidetta aloitettaessa.

i HUOMAA! Tuotteiden luonti toimenpidettd varten voi poiketa tahan osioon dokumentoiduista tiedoista. Se on

riippuvaista siitd, tapahtuuko sarjaohjattu levitys nesteella vai rakeilla.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote lisdtddn tuotemalliin tai itseensa lisdttavaksi seuraamalla ndytdlld ohjatussa toiminnossa kuvailtuja

seuraavia vaiheita.
@ > .I Tuote I >‘ + > Levitystuote

Valitse:

1. Tuotetyyppi
2. Tuoteyksikot
3. EPA-tuotenumero (valinnainen)
Lisaa valintamerkki ruutuun, jos tuote on kdytoltddn rajoitettua torjunta-ainetta

4. Valmistajan nimi tarvittaessa.

Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla %
5. Paina ‘ ainutlaatuisen nimen sydttamiseksi tuotteelle.

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

i HUOMAA!: Erdét lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Naita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jalkeen. Esimerkkeja ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 9% UAN.

Tuotemallin luonti

Tuotemallit laaditaan ndytolla ohjatun toiminnon avulla.

i HUOMAA! Ennen uuden tuotemallin luontia on suositeltavaa lisata luetteloon yksittdisid tuotteita kemikaalin
etiketissa suositeltavina yksikkoina.

On suositeltavaa luoda tuotemalleja, jotka sisaltavdt satotyyppia varten tai sesongin aikana levitettavia tuotteita.

Esimerkkeja ovat:
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« Kaikkien tuhoaminen ennen puhkeamista
+ Puhkeamisen jalkeen maissi

+ Puhkeamisen jalkeen pavut

« Hyonteismyrkky

« Sienimyrkky

Tuotteiden valintamerkki voidaan lisdté/poistaa seosta varten kussakin mallissa, kun se ladataan Ajo-ruutuun.

. @> Tuote I>‘ 4= > Seos/sekoitus

2. Valitse tankkiseos

—_

Maéritd mukaan

+ Kokonaismaadrat - seos/sekoitus tankkiin lisattavilla maarilla maariteltynd (kunkin tuotteen kokonaismaara
tankissa)

« Madrd/hehtaari - seos/sekoitus hehtaarille levitettavilla madrilla madriteltynd (kunkin tuotteen levitetty
maara/pinta-ala)

3. Anna perusmaara ja yksikot.
+ Kokonaismaarat - Tankin/sdilion koko
« Madrd/hehtaari - Hehtaarille levitettyd mdadrda varten

4. Valitse kantoaine

+ Luo uusi kantoaine painamalla| g& |.

5. Aloita komponenttien lisddminen seokseen painamalla Lisda seos-/sekoitussisaltd -ruudun vierestd | gp |.

6. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

HUOMAA! Mallin osana voi olla yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti enintaan 7.

i

« Uusi tuote voidaan asettaa talla kerralla painamalla (+ kuvake) ja seuraamalla ohjattua tuotteen
asetustoimintoa.

« Lisdd valittu tuote painamalla tai palaa Lisda seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisdédmattd painamalla

7. Lisaa lisdtuote painamalla | gF |.

8. Kun kaikki komponentit on lisatty, paina u

9. Syotd valmistajan nimi tarvittaessa.

+ Valmistajan nimi voidaan lisdtd pudotusvalikkoon painamalla | 2\

ainutlaatuisen nimen syottdmiseksi seokselle/sekoitukselle.

. P33ta seoksen/sekoituksen laadintaprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun

seosta lisddmattd painamalla “
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Tuotteen seos/sekoitus ilmestyy Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

Esittdd tuotemalleja

Konfiguroi tuoteseos

Kun kaytat tuotemallia, seoksen sisaltd ja maarat madritelladn Konfiguroi tuoteseos -ruudulla, joka on
kdytettdvissa ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa tai painamalla paavalikosta Tuote-painiketta.

1. Valitse seos/sekoitus pudotusvalikosta tai

luo uusi seos/sekoitus painamalla .
Tuotteen valinta

DirectLiquid

l [ Aktiivinen || {) Maissi puhk. jalkeen

BT —T

2. Tuotemallin seoksen sisdltd ja maadrdt
madritellddn seuraavasti:

A. aktivoimalla tai deaktivoimalla L T
tuotteita Maissi puhk.

jalkeen
Tuote

B. muuttamalla maaraa tai tuotteen
kokonaismaaraa

Kantoaine (vesi):

C. muuttamalla tuotteen ‘m"a““"i
kokonaismaaraa tai tuotteen i G
levityksen yleismadraa

[ W Satoéljy

Tuote ei voi olla aktivoituna nollamaaralla.

‘FLaudis
Avaa seoslaskin painamalla | B |.

Yhteensa

3. Kuntuotemallilaaditaan maaraad/pinta-alaa
kayttamalld, seoslaskimella voidaan tuoda
ndyttddn, paljonko kutakin tuotetta on
lisattava tankkiin, kun kdyttdja syottaa
halutun tayttdmaaran.
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4. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttajalle kunkin tuotteen maaran, joka on ) seoslaskin
lisattava tankkiin.

Laskettava tilavuus

as0 @

Sekoitusmaara:

Kokonaismaara

Vesi 443,906
Atratsiini 2 60
Satodljy é 120

Laudis z 660

5. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina
‘ antaaksesi alueelle nimen
Optiot

Valitse seokselle/sekoitukselle ohjaustuote. Alue

Lataa tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla ‘ .o e

tai palaa Koti-ruutuun tapahtumaa Ohjattava tuote
laatimatta painamalla -

Luo konfiguraatio

Konfiguraatio voidaan luoda seuraavia painikkeita painamalla ohjatun konfigurointitoiminnon kdynnistamiseksi ja sitten
seuraamalla ndyttdon tulevia ohjeita. Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

Konfiguraatio I>‘ 9 > Levitys tai Kylvo

PN 2006395—FIN Rev. F 353



Lataa konfiguraatio

“f Paina Koti-ruudusta levitystoimenpiteiden painiketta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.
Laitteen poikkeamat

E

Laitteen poikkeamat -ruutu aukeaa, ja kunkin
kanavan asetukset nakyvat omassa valilehdessa.

Valitse oma tietty .
Konfiguraatio >> % > Poikkeamat

Oletuksena on ohjatun konfigurointitoiminnon LaittsenpolkkeamatRuiskutus

ai ka Na SyOtetty arvo Neste DirectLiquidilla | Puomikorkeus

Etéisyys eteenpdin/taaksepdin kiinnityksesta

Puomilohkot voivat olla yksitellen poikkeamassa
eteen tai taakse (vain levitystoimenpide)

‘ 15 ft takana [

1. Avaa Tydleveyslohkon poikkeamat -ruutu

painamalla 15 metrié takana :

/oikea etdisyys keskivii

2. Valitse muokattava tydlohko ja paina
Muokkaa-painiketta.

3. Syota kyseiselle lohkolle poikkeama Tybievey polixsamat
eteenpdin/taaksepadin taka-akselista. Leveys E/T-poikkeama V/O-poikkeama T
1 12.000 15.000 24.000 kaikki
4. Sydtd muutos painamalla . 2 12.000 15.000 12.000 Bl

Asetus ilmaisee, kumpi poikkeama on sytetty

4 12.000 15.000

15 metria takana Globaali_Ka|k|”a 5 12.000 15.000

lohkoilla on sama poikkeama.

Erilliset lohkopoikkeamat [ YKsittdinen—

Vahintadn yhdella lohkolla on eri poikkeama.
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Ajo-ruutu peilaa lohkopoikkeamat

B [N

Laitteistoasetukset

i : : Valitse oma tietty o
@ > w > Konfiguraatio [| > > é% > ‘ Laitteistoasetukset ‘
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Laitteistoasetukset

Maara pellon ulkopuolella—Tama asetus

maarittaa, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

Maara pellon ulkopuolella Ma&ran muutoksen

Nolla—Tama pysdyttaa levityksen. Nolla z :
FN

Viimeisin hyvda—Tama jatkaa levitysta
viimeisimmalld tunnetulla maaralla. ¥ Masrandyton tasoitus

w

Rx-oletus—Maddritysta kaytettaessa
tama levittaa oletusmaaralla (tai rajauksen
ulkopuolisella maaralla)
maaritystiedoston maarittelyn mukaisesti.

Maaranayton tasoitus—Madrittad, miten
ohjauskanavan maaraanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jarjestelma
ndyttaa madrdanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jdrjestelma nayttdd tavoitemaaran, kun
levitysmaara on 10 % puitteissa tavoitemadran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun saddettavan maaran
levityksen aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausmaaria. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tdta asetusta voidaan
pitdd "ennakointiarvona” vaihtuvan madran maaritysta kdytettdessa. Nayttd lahettaa signaalin madrien vaihtamiseksi ennen
siirtymaviivan saavuttamista, jotta levitettdva maara on oikea siirryttdessa uudelle hallinta-alueelle.
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Aktivoi yleispaate ja tehtavanhallinta

Yleispaatteen kadyttoonotto:

Ca> @ > | ISOBUS-asetukset | > | W Akivoi yleispaate /| ¥ Aktivoi tehtavanhallinta

Kun yleispaate on aktivoitu

. - .. ISOBUS-asetukset
| ilmestyy tehtdvapalkkiin.

Yleispaate Tehtavanhallinta

‘ ¥ Aktivoi yleispaite [w Aktivoi tehtdvanhallinta
Selaa Yleispdate-ajoruudun ja muiden
nayttatoimintojen valilld UT-painiketta [P (o caaty P Toimintoversio o8
painamalla.

‘ [~ Lahets GPS (J1939)

‘ [ Lisamoduulin tuki

Toimintoversio

Tilapalkki (A) tulee ndyttdon kohdetietojen
ollessa latautumassa.
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Konfiguraation asetus

i HUOMAAI: K3yttdjan taytyy asettaa

konfiguraatio my&s tehtavanhallinnalle.
1. Valitse jarjestelmatyyppi pudotusvalikosta
+ Ruiskutin
+ Spinneri-levitin
« Kylvokone

« Rivien valinen kultivaattori

2. Valitse pudotusvalikosta ohjaimen merkki
ja malli.

| Laitteen konfiguraatio:

Konfiguroi laitteisto

Jarjestelmatyyppi:

| Spinneri-levitin

| Laitteen konfiguraatio:

Konfiguroi ohjain

Merkki:
Bogballe

Malli:

| Calibrator Uniq
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3. Sy6td ndppaimistolld konfiguraation nimi

4. Sydta nappaimilla kokonaistydleveys.

Laitteen konfiguraatio:

Konfiguraation nimi

Bogballe, Calibrator
Unia =

Laitteen konfiguraatio:

Lohkon ominaisuudet

Kokonaistyoleveys:

50.0
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HUOMAAI Kayttdja voi valitusta

mio

ohjaimesta riippuen saada kehotteen
sy6ttdd Lohkojen maara tai

Nimellismaara ja Prosenttimdaran
mu utOS. Lohkon ominaisuudet

Lohkojen kokonaismaara:

HUOMIO!: Nimellismadaran ja _
prosenttimadran muutoksen taytyy | Laitteen konfiguraatio:
vastata ohjausndyton vastaavia arvoja. Maaran muutoksen ominaisuudet

Nimellismaara:

0.0

Prosenttimaéran muutos:
F LY
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Tila-ruutu

Kayttdja voi Tila-ruudun kautta lukea
liitetyn ohjaimen tavoitemaaran,
todellisen méaaran, lohkon tilan ja
yhteyden tilan.

2 | HUOMAA! Tavoitemaéra ei ole

1 . .
muokattavissa UT-ruudusta kasin.
Tavoitemadraa voi muokata vain Ajo-
ruudusta.

HUOMAA! Eraat ohjaimet sallivat
kdyttdjien lisdtd tavoitemadrad oman
lisdysmaaransa verran. ISO-
sarjasiltamoduuli ei tied3, ettd
tavoitemadra on muuttunut ja saattaa
laukaista Mdara ei vastaa -halytyksen. Se
valtetdan kdyttamalla lisdyksen
suurennus-/pienennystoimintoa Ag
Leader -ndytolta kasin.

mio

-

. ‘ ohjaimen kanssa.

75.0

0.00

Bogballe,
Calibrator Unig

Ag Leader

Sarjayhteyden tila - [Imaisee, kommunikoiko ISOBUS-levitysmadrdsarjamoduuli liitetyn

0) Tavoitemadaran tila — IImaisee liitettyyn ohjaimeen ldhetetyn tavoitemaaran.

'e; 1 Todellisen maaran tila — [Imaisee liitetystd ohjaimesta vastaanotetun todellisen maaran.

Puomilohkon tila - [Imaisee liitettyyn ohjaimeen Idhetetyn puomilohkojen

Boghalle, paalle/pois-tilan.
Calibrator Unig

Punainen = lohko pois

Sininen = lohko paalle

@ HUOMIO!: Nopeutta ei vélitetd ohjausndytolle. Ohjaimeen taytyy antaa ulkoinen nopeuslahde.
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Asetukset-ruutu
.z\\% Paina Asetukset-painiketta.

Hallitse konfiguraatioita

Voit muokata jarjestelmékonfiguraatioita
Hallitse konfiguraatioita -painiketta
painamalla.

Kayttdja voi lisdta, poistaa, muokata tai valita
aktiivisen konfiguraation. Moduuli tallentaa
enintdan 4 konfiguraatiota.

@ HUOMIO! Varmista aina, etta

yleispdatteen aktivoitu ohjain vastaa
nayton Ajo-ruudulla kdytettavaa
konfiguraatiota.

A\‘_ Asetukset

Muokkaa
jarjestelméakonfiguraatioita

Muokkaa "
halytyskynnyksia

Ag Leader

"

8

Konfiguraation tallennus
14—

Ag Leader
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Hélytysasetukset

Voit muokata hélytysrajoja Halytysasetukset-
painiketta painamalla.

Varoitus aktivoitu — Kun tadmad asetus
aktivoidaan, kayttdja saa "Maéara ei vastaa” -
halytyksen, kun todellinen maara ei osu raja- ja
aikakatkaisuarvojen puitteisiin. Kayttdja ei saa
halytysta, jos tdma asetus on deaktivoituna.

Maara ei vastaa -raja-arvo - Tamad asetus
madrittdd prosenttiarvon, jonka verran
todellinen maara voi poiketa tavoitemaéarasta
ilman "Madra ei vastaa” -halytyksen laukeamista.

Madra ei vastaa -aikakatkaisu — Tama asetus
madrittdd aikamaaran, jonka verran todellinen
madrd voi jadda Maara ei vastaa -raja-arvosta
ilman "Madra ei vastaa” -halytyksen laukeamista.

A\‘_ Asetukset

Muokkaa
jarjestelmakonfiguraatioita

Muokkaa "
halytyskynnyksia

Ag Leader

| Halytysasetukset

Varoitus aktivoitu

Mééra ei vastaa -raja-arvo

30
* ..

Maara ei vastaa -aikakatkaisu
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Vianmaaritys

-

Moduulin vianmaaritys — Sisaltda
vianmaaritysta tukevat moduulin
vianmaaritystiedot.

Paina Vianmaaritys-painiketta.

Halytykset - Sisédltdd moduulin aktiiviset
halytykset.

Vianmaaritys

-l Tee moduulille vianméaritys
Tarkastele nykyisia
vianmaarityksen
virhekoodeja

Ag Leader

Sa ?"alevitgsmﬁﬁri SN: 2015080400
CAN-OS.: 8xC9 CAN-NIMI: AO0C80000C4880

CAN-virta
Baudinopeus

Ag Leader

Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys—Neste

Ongelma: Maddra muuttuu naytélla, mutta ei ohjauskonsolissa.

Ratkaisu:

1. Tarkista, toimiiko ndytolld ja levitysmddran sarjamoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.

3. Tarkasta johdotus ja kaikki liitdnnat.

4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman nayttoa.

Ongelma: Ndytdn maard ja sarjaohjattu maard eivat tdsmaa.

Ratkaisu:

1. Tarkista, toimiiko ndytolld ja levitysmddran sarjamoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Tarkasta prosenttimadran muuttuminen.
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Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys—Rakeet
Ongelma: Maérd muuttuu ndytolld, mutta ei ohjauskonsolissa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko nadytolla ja levitysmaaran sarjamoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.
2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.
3. Tarkasta johdotus ja kaikki liitdnnat.
4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman nayttoa.
Ongelma: Naytdn maara ja sarjaohjattu maara eivat tasmaa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolla ja levitysmaaran sarjamoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Varmista, ettd ndytolla nakyva nimellisnopeus vastaa sarjaohjatun konsolin nimellismaaraa.

ISO-sarjalevitys-Tuetut ohjaimet

o c >
S| p| &
5| 3|8
1
1
Q - 5-
S| 8| @
5| 3
~*
EA
o o
5|2
<
S
®
=2
o
3.
Q
a
Merkki Malli Lisatietoja %
Hardi HC 5500 (sis. JobCom) Useita lohkoja' NA X
Zurf Useita lohkoja' NA X
Calibrator ICON Useita lohkoja’ NA X

Boghballe 5
Calibrator UNIQ Useita lohkoja NA X
Calibrator 2003 Useita lohkoja? NA X
UNIA Group BRZEG Yksittdinen lohko NA X
Reco/Sulky Vision-X Yksittainen lohko NA X
Kuhn Quantron Yksittainen lohko NA X
LH Agro LH5000 Yksittainen lohko NA X
RDS Pro Yksittainen lohko NA X
Amazone Amatron+ Yksittdinen lohko NA X
Yksittdinen lohko tai jaettu | NA X

AccuRate ) 3
Rawson kylvokone
AccuPlant Yksittdinen lohko NA

Veris Precision Controller Yksittdinen lohko NA X

1 Suorittaa lohkonohjauksen vahentamalla yleista tydleveyttd koneen ja ohjaimen asetuksen perusteella.
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ISOBUS-sarjayhteys

2 Suorittaa lohkonohjauksen vahentamalld levitettdvad maarda niin, ettd se vastaa "lohkon” uutta leveyttd, yleinen

tySleveys ei muutu fyysisesti.

3 Riippuvainen ohjaimen kdyttamien moottorien maardsta.

**Automaattinen tydleveyden ohjaus on riippuvainen ajoneuvon/laitteen ja ohjainten suorituskyvysta. Varmista, etta

ajoneuvo tai laite on fyysisesti kelpoinen automaattisen tydleveyden ohjaukseen.

| | | »
c | | | T
a S| S| 5
£ 3153
[= < < -
5| 2| o T
3152
S| 3| &
= =

<

=3

Q

o

Merkki Malli ]

Hardi HC 5500 X

Zurf X
Bogballe Calibrator ICON X
9 Calibrator UNIQ X
Calibrator 2003 X
UNIA Group BRZEG X
Reco/Sulky Vision-X X X
Kuhn Quantron X X
LH Agro LH5000 X X X
RDS Pro X X
Amazone Amatron+ X X X
Rawson AccuRate X X

AccuPlant X

Veris Precision Controller X
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Ruiskutus

DirectCommand-litdnndt Raven SCS Sidekick™:lla kemikaalien ruiskutussovellusten taydelliseen hallintaan. Nayttd voi
tukea enintddn neljaa Raven SCS Sidekick™ -ruiskutuspumppua seka nestesdiliota.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis, Karttandkyma-
ruutu aukeaa.

Selite @1
» [6) 12.00 32| a
Ruiskutus v 12.00| | ®2
Maara: [Pyéristys ) 0
[ | 205 + {G 32.000 T v
. - . W95 - 205 - ' —Te—
Ruiskutusohjainten maara Miss - 103 32.000L_
konfiguraatiossa. Palkki muuttuu vihredksi, kun Ho-145 R
tuotetta annostellaan. » Virtaus 223
Sailio: 25
3 A
Ruiskutus Paine
Paa: 30
_ Sekoitus: o
Lisa: 15
k, I
B < b !

Luo konfiguraatio
Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon sisaltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

tai

/ > i >1 Konfiguraatio I>‘ & (> Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden I&pi.

Aseta konfiguraatio

@> @ > Konfiguraatio >> é& > 2 > Ohjainasetukset
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > 2 > Ohjainasetukset
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Pumpun kalibrointi

Maaravasteen varoitus

Tehdaskalibrointi—Tama numero [8ytyy
pumpun digitaalisen nopeusanturin
merkistd. Tdma merkkinumero esittaa

Ohjainasetukset

Pumpun kalibrointi

Aktiivinen kalibrointi

sykayksid per 10 nestemillilitraa. Jaa ——

. . . e Tibromnt; 11 kal‘u’l?rgt:m 10.99
merkkinumero kymmenelld (10) ja sy&ta
tama luku. Kun numero on syotetty, sitd ei Maérévasteen varoitus Virtausvalvonnan varoitus

pitdisi vaihtaa. Mrheert _
Virheen

Suorita kalibrointi—Kzynnista S
suoraruiskutuspumpun Vitheviive | 55
kalibrointitoimenpide Suorita kalibrointi -
painiketta painamalla. Pumppu ei kdynnisty
ennen kuin tdma kalibrointi on suoritettu.

-~
v

Ota varoitus
b kayttoon

__ IS

Virheen raja-arvo—Kayttdjan maarittdma
todellisen maaran sallittu virheprosentti
ennen halytyksen kuulumista.

Virheviive—Sekuntimaarg, joiden kuluessa todellinen maara jaa virherajan ulkopuolelle ennen halytyksen
kuulumista.

Virtausvalvonnan varoitus

+ Virheen raja-arvo—Havaitun levitysvirheen prosentti, lapivirtausmaaraanturin perusteella.

+ Ota varoitus kayttoon—Ota varoitus kdyttodn -valintaruutu mahdollistaa virtausvalvonnan varoituksen nayton.

Ruiskutuspumpun kalibrointi

Kalibroi kukin ruiskutuspumppu kunkin sesongin alussa ja tee mahdolliset aikakorjaukset.

Valitse oma tietty ..
cﬂ>@> o | > B > 30 |> 2 |> [ ononmense

. Syota tehdaskalibrointi—Tehdaskalibrointi taytyy syottda ennen suoraruiskutuksen kalibroinnin syéttamista. Jos

jmio

et ole tehnyt vield niin, syota tehdaskalibrointiluku Tehdaskalibrointi-painiketta painamalla. Tdma numero 16ytyy
pumpun digitaalisen nopeusanturin merkistd. Tama merkkinumero esittaa sykayksia per 10 nestemillilitraa. Jaa
merkkinumero kymmenelld (10) ja sydta tama luku. Kun numero on sydtetty, sita ei pitdisi vaihtaa.

Paina Suorita kalibrointi—Paina pumpun kalibroinnin alapuolelta Suorita kalibrointi -painiketta.

Priimaa suoraruiskutuspumppu—Ohjattu pumpun kalibrointitoiminto aukeaa. On suositeltavaa ensin priimata
suoraruiskutuspumppu ennen taman kalibrointitoimenpiteen aloittamista. Paina Priimaa-painiketta ja jatka kohdassa
"Ruiskutuspumpun priimaus” sivulla 369 kuvaillun priimaustoimenpiteen mukaisesti aloittamalla vaiheesta 3. Kun
priimaustoimenpide on valmis, palaat tédhan Ohjattu pumpun kalibrointitoiminto -ikkunaan. Jatka painamalla

Anna annostelumadara—Syota tdhan maard, jonka haluat annostella. Jatka painamalla u

Kuittaa varoitus—Valmistaudu kerddamaan annosteltava tuote asianmukaiseen sailioon. Jatka painamalla .

Kaynnista kalibrointi—Kaynnista kalibrointitoimenpide vihreda KAYNNISTA-painiketta painamalla. Ohjattu
pumpun kalibrointitoiminto laskee automaattisesti vaiheessa 4 madrittelemaasi summaan. Painike muuttuu
punaiseksi ja ndyttad SEIS samalla, kun tuotetta annostellaan. Kun toimenpide on valmis, painikkeessa nakyy

KAYNNISTA ja se muuttuu harmaaksi. Jatka painamalla u

HUOMAA!: Voit kdynnistad kalibrointitoimenpiteen uudelleen Resetoi-painiketta painamalla.
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Ruiskutus

7. Anna nykyinen annostelumaara— Anna annostellun tuotteen todellinen maard. Jatka painamalla u

8. Kalibrointi valmis—Pumpun kalibrointiluku tulee nayttédn. Pumpun kalibrointi -ruutuun ilmestyy nyt uusi
ruiskutuspumpun kalibrointiluku. Tasta kohdasta voit joko:

« Toistaa kalibroinnin painamalla Toista kalibrointi -painiketta.

- P&&ttaa kalibroinnin ja poistua ohjatusta pumpun kalibrointitoiminnosta painamalla .

9. Kalibrointi naytetaan
Ohjainasetukset-ruudussa—Pumpun
kalibrointi -ruutuun ilmestyy nyt uusi
ruiskutus pumpun kalibrointiluku (A).

Ruiskutuspumpun priimaus

Jos kaytat suoraruiskutuksen konfiguraatiota,
ruiskutuspumppu taytyy priimata jokainen kerta,
kun huuhtelet sdilion, taytat sen uudelleen tai
vaihdat tuotteita. Nain varmistetaan, ettei
tuoteputkissa ole ilmaa.

)

HUOMIO!: Taman priimaustoimenpiteen
suorittamatta jattaminen ennen
suoraruiskutusta voi aiheuttaa ohituksia
peltotoimenpiteiden alussa.

1. Paina ruiskutuksen ohjauspainiketta
(A)—Mene ruiskutuspumpun
priimaamiseksi ensin Kartta-ruutuun. Paina
Ruiskutus-painiketta. Ruiskutus-painike
sijaitsee Laitteisto-valilehden vasemmalla
puolella. Ruiskutuksen ohjaustoiminnot -
ruutu aukeaa.

Ohjainasetukset

Pumpun kalibrointi

Tehdaska- 1
librointi

Maérévasteen varoitus

-~
v

Virheen
raja-arvo

Virheviive 55

I
[ =)
I

Pyoristys

Maara:
W205 +
W185- 205
W165 - 185
1145 - 165
0o - 145

=l

Aktiivinen kalibrointi

uorita

S
kalibrointi | 10-99

<®

Virtausvalvonnan varoitus

Virheen

raja-arvo 25 %

v

Ota varoitus
[+ kéyttoon

0] 12.00
% 12.00| |

f Pyéristys

(o} 32.000 ™ v
4  32.000 || <
B | A
Virtaus: 22,3
Sailio: 25

Ruiskutus

—

Paine
Paa: 30
Sekoitus: 1]
Lisa: 15
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2. Paina Priimaus-painiketta—Paina
Ruiskutuksen ohjaustoiminnot -ruudusta ; Water
Priimaus-painiketta. Ruiskutuksen ohjaustoiminnot

. Voit sekoittaa suoraruiskutussailiota N ject chem

Sekoita-painiketta painamalla. Kun
painettu, tdma Sekoita-asetus jatkuu
priimaustoimenpiteen padatyttyakin,

kunnes painat toisen kerran . Voit

selvittda tuotetiedot tarkistaaksesi, pitdako
tuote sekoittaa.

HUOMAA! Jotta suoraruiskutussailio
sekoittaa tuotteen, sekoitinmoottorin
kytkin tdytyy asettaa asentoon Ajo
(sekoittaa tuotetta jatkuvasti) tai Sykays
(sekoittaa tuotetta keskeytyksin).

mio

3. Kuittaa varoitus—Nayttoon tulee
varoitus, joka ilmaisee, ettd tuote taytyy

kierrattaa takaisin suoraruiskutussailiodn. Kuittaa varoitus painamalla .

4. Kdynnista pumppu ja aseta haluamasi
nopeus—Ruiskutuspumpun priimaus -
ruutu aukeaa. Jaljelld oleva lahtolaskenta- :
aika nd kyy mustassa ruudussa. Alla oleva Kéynnista pumppu ja aseta haluttu nopeus nuolilla lisa#/vihenni.
palkki muuttuu vihredksi, kun pumppu on &
toiminnassa. Nosta tai laske pumpun
nopeutta manuaalisesti painamalla
LAl

HUOMAA!: Suositeltava priimausaika on

jmie

kolme minuuttia (3:00), mutta
toimenpide voidaan paattda milloin

tahansa painamalla .

5. Kuittaa varoitus—Nayttoon tulee
varoitus, joka ilmaisee, ettd kemiallinen
ruiskuputkisto taytyy palauttaa
peltovalmiiseen tilaan. Kuittaa varoitus

painamalla .
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Ruiskutus

Ruiskutuksen vianmaaritys

Ruiskutuksen vianmadritys -ruutu antaa
antureista saatuja raaka-arvoja, jotka vahvistavat, e
ettd pumpun 1ahtd toimii. Mene Ruiskutuksen Ruiskutuksen vianméritys
vianmdaritys -ruutuun painamalla [ S

. Korosta Laitteet-ruudusta £ Sarjanumero 2007850001

kohta, jossa lukee Suoraruiskutusmoduuli ja e P CE S bEss )
paina sitten Vianmaadritys-painiketta. [,
Ruiskutuksen vianmadritys -ruutu aukeaa. Se
tarjoaa ohjaimen nimen ja sarjanumeron ohella
seuraavat tiedot:

Lapivirtausméaéaran valvonta (Hz)

- Virtaus-/nopeusanturin suhde

- Digitaalinen pumppunopeus—Nayttdd
tilavuustiedot, arvoina Hz.

+ Analoginen pumppunopeus—Nayttad
vaihtelevan jannitteen pumppunopeuden
kasvaessa tai laskiessa.

« Lapivirtausmaaran valvonta—Nayttaad
tiedot, jotka osoittavat, ettd virtausta
puretaan jokaisella manndniskulla.

+ Virtaus-/nopeusanturin suhde—J&rjestelman kalibroinnista johtama suhde.
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Vianmaaritys

Kun kemiallista ruiskutuspumppua ohjataan ruiskutusmoduulilla (tuotenro: 4000896), konfiguraatio edellyttaa
nestemoduulin kayttoda (tuotenro: 4000394). Ruiskutuksen ohjaus perustuu ajoneuvoon, joka on konfiguroitu nesteen
DirectCommand-ohjauskanavalle. Kun konfiguroitu, ruiskutuspumppu kayttad samoja kytkintuloja ja maanopeuden tuloa,

jotka ovat konfiguroituja nestejarjestelmalle.

Suora ruiskutus: Pumppu ei kdaynnisty

Puomimerkkivalot
muuttuvat vihreiksi
Ajo-ruudulla

Tarkista, etta
aktiiviselle kalibroinnille
on syGtetty arvo

Varmista, etté ruiskutuksen
ohjauskanavaa varten on
syotetty tavoitemaara

Tarkista akun ja
ruiskutuspumpun valiset
virtaliitdnnat

AKKUVIRRAN NASTALAHDOT

Katso oppaasta
"Puomilohkot eivat
muutu vihreiksi”

Katso tietoa kohdasta
"Ruiskutuspumpun
kalibrointi”

Virta voidaan tarkastaa monista sijainneista.
Ensimmainen on ruiskutusmoduulin liitdnta
kohdassa, johon akun virtakaapelit on
kytketty kiinni. Toinen sijainti on
ruiskutusmoduulista 18ytyva lahtoliitanta.
Kolmas sijaitsee 2-nastaisessa Weather-pack-
tornissa, joka sijaitsee ruiskutuksen kaapelissa
(tuotenro PN: 4000851-3). Katso alla oleva
taulukko.

2-nastainen
Deutsch-pistoke

2-nastainen

Deutsch-vastake

2-nastainen WP-torni

Virta 12V 1

1

Maa 2

2
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Ruiskutus

Suora ruiskutus: Pumppu kdy taydella nopeudella

Tarkasta ruiskutuksen
vianmadritys selvittaaksesi,
rekisterdiko digitaalinen
pumppunopeus arvoa

Nayttd vastaanottaa
nykyisen maaran

Tarkasta ruiskutuksen
vianmadritys selvittaaksesi,
rekisterdikd analoginen
pumppunopeus arvoa

atso ruiskutuspumpun
oppaasta tietoa takogeneraat-
torin testaukseen

Pumppunopeuden digitaalinen anturi - Ruiskutuspumpun digitaalisen nopeusanturin tarkoituksena on antaa

mittausanturi valmistajan

dokumentaation mukaisesti

ajankohtaista maardpalautetta ndytdlle. Ellei ndyttd vastaanota senhetkistd nopeutta, pumppu kay tdydelld nopeudella ja

antaa "Mddra ei vastaa” -varoitusilmoituksen. Katso alta pumppunopeuden digitaalisten nastaldhtojen taulukko
nastasijainteja varten. Johdotus voidaan testata lohkoventtiilien ollessa kytkettyina sykayttamalld signaalia ja
maadoitusnastoja sen varmistamiseksi, etta kokonaislevitysmaara kasvaa. Aina on parasta sykdyttaa nastoja vahintdan
10 kertaa, jotta varmistetaan, ettd kokonaislevitysmadrd kasvaa huomattavasti.

Pumppunopeuden digitaaliset nastalahdot

Moduulin lisdliitanta,
12-nastainen vastake

3-nastainen Conxall

Virta (5V) 12 2
Signaali (5V) 3 3
Maa 6 1

Pumpun analoginen nopeusanturi

Ruiskutuspumpun analogista nopeusanturia kdytetdaan pumpun digitaalisen nopeusanturin yhteydessa tarkan

madrdpalautteen hankintaan. Anturi on generaattori, joka luo pumpun nopeudesta riippuvaisen vaihtelevan jannitteen (9
V pumpun maks. nopeudessa). Ruiskutusmoduuli saa palautetta talta anturilta vain, kun pumppu kay. Ellei analogia-anturi
anna moduuliin palautetta, pumppu kdy tédydelld nopeudella eikd muuta nopeuksia manuaalisesti.

Nopeuden analogiset nastalahdot

Moduulin lisdliitanta,
12-nastainen vastake

2-nastainen WP-suojus

Signaali 4

A

Maa 5

B
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Suora ruiskutus: Levitysvirhe

Ruiskutusmoduuli edellyttdd, ettd pumppu kalibroidaan ennen kuin varsinaista levitysta
Tarkista, ettd voi tapahtua. Ruiskutuspumpun digitaalisen nopeusanturin merkista 16ytyva
tehdaskalibrointiluku on kalibrointiluku taytyy jakaa kertoimella 10 ennen sen sydttdmista
pumpun kal./10 tehdaskalibrointiluvuksi. Jos tehdaskalibrointiluku syétetaan vaarin, pumpun
kalibrointitoimenpide ei paaty korkean levitysvirheen vuoksi.

i HUOMAA!

Y - Pumpun kalibrointi epdonnistuu, jos virhe on >10 % tehdaskalibrointiluvusta.

Katso tietoa ruiskutuksen
kalibrointitoimenpiteesta

- Jos kalibrointi epdonnistuu, tarkasta pumppu ja putkisto fyysisten vaurioiden ja
liiallisten kulumien varalta.

Suora ruiskutus: Lapivirtausmaaraanturin virhe

Lapivirtausmadrdanturia kdytetaan jarjestelman
tarkastuksena, jotta ndhdaan, tuleeko tuotetta todella

Tarkasta ruiskutuksen ulos pumpun ulostulosta. Anturi on pumpun jokaisella
Ajo-ruudun tilan valo vianmaadritys selvittaaksesi, iskulla palautetta tarjoava vaihtoventtiili. Jos
nayttaa vihresa rekisterdiko lapivirtaus- virtausvalvonnan varoitus on aktivoitu, nayttd antaa
madrén valvonta arvoa viestin, jos lapivirtausmaaraanturi ja3 kalibroidun

arvonsa ulkopuolelle. Katso nastasijainnit alla olevasta
taulukosta.

virtausvalvonta-anturi
valmistajan dokumentaation
mukaisesti

Ruiskutuspumpun
LED-valo vilkkuu

Tarkasta
ohjainasetuksista l6ytyva
virheiden raja-arvo

Lapivirtausmaaraanturin nastalahdot

Moduulin lisdliitanta,

12-nastainen vastake 3-nastainen WP-suojus

Virta (12V) 11 A
Signaali 9 B
Maa 8 C
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Ruiskutus

Suora ruiskutus: Sisaanoton rajoitus

Ruiskutuspumpussa on imukytkin, jota kdytetaan varoittamaan kayttdjid rajoituksista pumpun
tuloputkessa. Anturi on normaalisti kiinni oleva kytkin, joka aukeaa, jos ruiskutusjarjestelmassa
ilmenee rajoitusta. Nayttoon tulee kayttajalle varoitus, jos imukytkin aukeaa rajoituksen vuoksi.

Varmista, etté
kolmitieventtiili on
toiminta-asennossa

¥
Tarkista, onko

pumpun tuloputkeen

laitettu tulppasiivila

atso ruiskutuspumpu
oppaasta tietoa imukyt-
kimen testaukseel

Katso nastasijainnit alla olevasta taulukosta. Kayttdjd voi testata jarjestelman kytkemalla
anturin irti, mika laukaisee varoituksen. Jos kayttdja ylikytkee nastat A ja C, varoitus lakkaa.

Imukytkimen nastaldhdot

Moduulin lisdliitanta,
12-nastainen vastake

3-nastainen WP-suojus

Virta (12V)

2

Signaali

10
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OptRx

OptRx kayttdd antureita, normaalisti ruiskuttimen puomeihin asennettuina, heijastuvan valon madritykselld kasvien voiman
arviointiin. Se asettaa numeroarvoja voiman eri tasoille kasvuindeksin (V1) luomiseksi. OptRx laskee VI-toimintoa
kdyttamalla typen levitysmaddrat vaihtuvan maaran levittdmiseksi ajettaessa. OptRx luo typpimadarat joko N-algoritmia tai
kayttajan maarittelemaa levitysmadrataulukkoa kdyttdmalla. OptRx on kdytettdvissa myos keilaustarkoituksiin.

@ Huomio: Anturin huolellinen hoito takaa tarkkuuden ja luotettavuuden.

Anturi sisdltaa tuuletusaukon (A), joka estaa
kosteuden keraantymisen ja elektroniikan
vaurioitumisen. Ole huolellinen, kun liitat
anturin, kdytat sitd tai laitat sen
sailytykseen, ettei mikddn tuki
tuuletusaukkoa.

Varmista, etteivat optiset osat (B) altistu
suoraan vedelle ja auringonvalolle
pidempia aikoja. Koska suora
auringonsateily (UV-valo) voi olla haitallista,
anturi on suunnattava siten, etta optiset
osat osoittavat maahan pain (myos kun ei kaytdssa). Antureiden kestoikd ja suorituskyky maksimoidaan irrottamalla
ne laitteistosta ja sijoittamalla ne suojattuun ympadristddn myds kun ne eivat ole kdytdssa.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Kun konfiguraatio on valmis, Karttanakyma-ruutu aukeaa.

Karttanakyma
A.

O v O Z =2 r X « — I OO m Q9o N

o)

. Lokiin kirjattu peltopinta-ala

. Maanopeus w205 + @
185 - 205
“_s.e au -165-183
. AgFiniti-tila 1145 - 165

. Vianmaaritys
. GPS-signaalin ilmaisin
. Nayton selite

. Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

. Karttanakyma
. Jaettu ruutu

. AutoSwath

Valikkopainike

@1
o F
B
'
o=1E%

Virtaus: 67,5
Sailio: 875

yhteensa

Maara:

[Jo- 145

@ ! OptRx

Ajoneuvokuvake T —
0.7% Vutek ista
IGO 050
Tapahtumayhteenveto Kesklm " o
| 0.00 ka| k|

0.322

. Padkytkimen tila

. OptRx-painike

. Tavoitemadara/keskiarvo VI
. Pylvaskaavio

. Viitekaistan painikkeet
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i HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja

karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-vélilehdet nékyvat DirectCommand-kéyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-valilehtid, niin laajentunut ndkyma B
nayttdad maardpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen, C
madrityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran vahennysnuolet ja madran
asetuspainikkeen, ja ne on kaikki kuvailtu alla.

A. Tuote

. Tavoitemaara V,i.r.tiUS: 67,5
Sailio: 875

. Todellinen maara

. Maaran 1 painike

. Méaaran 2 painike
. Manuaalinen venttiilinohjaus

. OptRx-painike

T O m m O N W

. Maaran lisdysnuoli

I. Maaran vahennysnuoli
J. Maaran asetuspainike
K. Lohkojen tilailmaisin
L. S&ilion maara

Tavoitemadara—Tavoitemadra on haluttu levitysmaara.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaaré voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maéra.

Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkella levitettavan maaran.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot

voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemadraa.

Sailion maara—Sailion madrd ndyttda tuotteen madran sdilidssa.

@1 Maardn 1 ja madran 2 painikkeet—Madaran 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 [ levitysmaadrid, joiden avulla kdyttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

- Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla kdyttdjat
—+%— | voivat maaritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavét tatd vaihtoehtoa jarjestelméan priimaukseen
ennen levitysta tai laitteiston puhdistamiseen pdivan pdatteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet —| & |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaadran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kaytettdessa kayttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Maarityspainike— ‘

Maérén asetuspainike—| 2\
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Kytke OptRx-madrityspainiketta painamalla OptRx-jarjestelma levittdmaan vaihtelevaa N:n maarda antureilta
% saatujen tietojen perusteella. OptRx-painike ei ole valittavissa ennen kuin viitekaista on luotu tai
levitysmaddrataulukko on kdytdssa.

Luo konfiguraatio
Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon sisaltyvdt levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

>\L> Konfiguraatio I>‘ 4= |> Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Levitysmaarataulukko

Jotta levitysmadrataulukkoa voidaan kayttad, se on aktivoitava lisadmalla valintamerkki satoanturin asetuksen "Kayta
levitysmaarataulukkoa” -ruutuun. Siihen pddstadn kahdella tavalla:

@> _& > Konfiguraatio >> % > Satoanturi >

Kayta levitys-
v maaéréataulukkoa

tai

E > ‘ > ‘ Konfiguraatioasetukset

Levitysmadrataulukon avulla kayttaja voi

madritelld haluamansa madarat kunkin tuotteen
levitykseen tiettyyn satotyyppiin kasvuindeksin Satoanturin maarataulukko
mukaisesti. Alueita voidaan luoda enintdén 16 ja

. Kayta levitysméaé-
> Satoanturi > |V raiuion

— e pr Alueiden méré
naihin alueisiin voidaan madritelld haluttu maara. o_m: J '0‘1;: - B . e
Voit myos valita VI-tyypiksi NDRE:n tai NDVI:n.
(Katso sanastosta lisatietoa NDRE:std ja NDVI:sta.) e — =
Jos valitset levitysmaarataulukon kayton, et laadi b i o Vi-tyyppi
viitekaistaa. Voit asettaa maarataulukon ja | 0376 0.500 20,0
aloittaa levityksen. Ellet valitse 0.501 0.625 160

levitysmaarataulukon kayttda, viitekaista on
laadittava ennen levitystd. Ndiden asetusten
tarkat arvot riippuvat viljelijasta, mieluiten
agronomin konsultoinnin jélkeen. Ag Leader
Technology ei tarjoa agronomisia neuvoja. | = Paina taulukosta muckattavaa arvoa,

0.750 12.0

0.875 8.0

1.000 4.0

_ KN

i HUOMAAI: Levitysmaarataulukkoa
kdytettdessa tuotteen aktiiviseen
levitykseen tarvitaan vahintaan
kaksi anturia.
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N-algoritmin asetus

OptRx sisaltaa erittdin tehokkaan N-algoritmin sadolle levitettdvan typen optimaalisen maaran laskemiseksi. On valittava
typpea sisaltdva tuote, jotta N-algoritmi tulee aktiiviseksi. Jotta N-algoritmia kéyttavalle OptRx-satoanturimoduulille
voidaan suositella N-maaraa, V.l.-viitearvon luomiseksi taytyy keilata osa pellosta.

Luo OptRx V.I. - viitearvo

Jotta N-algoritmia kayttavalle OptRx-satoanturimoduulille voidaan suositella N-m3aaraa, V.l.-viitearvon luomiseksi taytyy
keilata osa pellosta.

Tama V.l.- viitearvo on kanta-arvo, jota jarjestelmad kdyttad pellon muun osan arviointiin.

Yksi neljastd anturi-Rx:std on valittava viitekaistaa luotaessa:

Maissi—Keilaa pellon elinvoimaisinta osaa 300 sekunnin ajan (5 minuuttia).

Vehnd, Pohjois-Amerikka (orastumisen jalkeen)—Keilaa pellon elinvoimaisinta osaa 300 sekunnin ajan (5 minuuttia).
Vehn4, Pohjois-Amerikka (orastuminen)—Keilaa pellon elinvoimaisinta osaa 300 sekunnin ajan (5 minuuttia).

Eurooppa—Keilaa pellon osuus, jolla kasvit osoittavat keskiarvon mukaista elinvoimaa ja kasvua. Keilaa tata aluetta
150 sekunnin ajan (2,5 minuuttia).

i HUOMAA!: Viitekaistan luontiin tarvitaan vahintaan kaksi anturia.

Viitekaistan keilaus

@&* O 2

N @1
® 159.73 150 -~
o

Selite

C

Maara

Tama luku kuvailee, miten viitekaista keilataan
nayttéon. Tama viitekaista maarittaa V.l.-
viitearvon. Se olettaa, etta olet aiemmin

suorittanut seuraavat tehtavat: | B v
W165 - 185

- Valinnut pellosta sopivan osan Boas”

viitekaistan luontiin. -
e Virtaus:
. i,

+ Luonut OptRx-moduulin 2, o

konfiguraation.

+ Luonut peltotoimenpiteen

konfiguraation.
@ ! optax
1. Paina Luo-painiketta—Paina Kartta- Tovoltemazrd  [1ag o
. . e . 0.75 Viitekaista
ruudun Laitteisto-vélilehden oikealta 160 050 —
Keskiarvo VI 0.2%
puolelta alhaalta| Luo . 0.322 e —" : 3 H :

5 8 N !

Jos viitekaista on jo luotu, ndyttdon tulee

jmio

varoitus, joka ilmoittaa, ettd poistat nykyisen viitekaistan latauksen. Jatka painamalla .
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2. Syota viitekaistan tiedot—Viitekaista-
tietondyttd aukeaa.

Viitekaistan tiedot

Valitse oikea anturi-Rx. Paina
nimen, kasvuvaiheen ja lajikkeen
syottamiseksi. Katso Eurooppalaiset
algoritmiasetukset -ndkyma alta.

ppalaiset algori

Alue:  Iso-Britannia

HUOMAA! Maissin kohdalla tarkkaa
levitystd varten tarvitaan kasvuvaihe V5
tai my&hempi.

mio

Satotyyppi: Vehni

GS21 (orastuminen)

Kun anturi-Rx:ksi valitaan Eurooppa,
eurooppalaiset algoritmiasetukset

tulevat aktiivisiksi. On valittava alue, !

satotyyppi ja kasvuvaihe. 7 -
Ellei alue ole merkittyna pudotusvalikkoon,
valitse alue, joka vastaa parhaiten nykyista
sijaintia maantieteelliseen sijaintiin,
ilmastoon, yleisiin maaperatyyppeihin ja viljelykdytantdihin verrattuna. Alueasetusta kdytetdadn N-algoritmin
hienosdatddn ja optimointiin.

Valitse satotyyppi, jolle levitdt lannoitetta. Vehna-, ohra- ja rapsisadoille N-algoritmi tarkistetaan erillisilla
peltokokeiluilla.

Valitse kasvuvaihe, joka vastaa parhaiten sadon senhetkista tilaa. Kasvuvaihetta kdytetdan vehnaa ja ohraa varten
kaikkein sopivimman VI-indeksin, NDVI:n tai NDRE:n valintaan, lisdksi sitd kaytetdadn N-algoritmin hienosadtoon ja
optimointiin.

Paina , kun valmis.

3. Ajaviitekaistaa—Nayttoon tulee viesti, joka kehottaa ajamaan levittimen viitekaistan alkuun. Kun valmis, paina

ja aja viitekaistaa.

4. Viitekaistan taltiointi—Kun ajat viitekaistaa, _ iImestyy Laitteisto-valilehteen. Tama palkki laskee
sekuntimddrdn, jonka verran taltioit viitekaistasta.

Parhaiden tulosten saavuttamiseksi viitekaistan ajon aikana voi olla hyddyllistd keskeyttaa viitekaista ajettaessa pellon
osien yli, joiden kunto on keskimaardisia olosuhteita huonompi, kuten paisteet.

Kun tarvittava vahimmaisaika kuluu viitekaistan luomiseen, painikkeesta "Peruuta” tulee ‘

5. Tiedostonimi—~Paina Seis-painiketta, kun haluat paattaa viitekaistan luonnin. Nayttodn tulee viesti-ikkuna, joka

ilmaisee, ettd viitekaista on tallennettu. Hyvéksy painamalla .
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6. OptRx-anturit tukevat vaihtelevaa maaraa—OptRx-anturit tukevat
vaihtelevaa madrda N antureista ja nykyisistd N-algoritmiasetuksista saatujen
tietojen perusteella. N-algoritmiasetukset on tarkastettava kutakin levitysta

varten, jotta varmistetaan oikeiden arvojen kaytto. % iImestyy

Tuotteen ohjaus -tyokaluriville. (A)

60 100 %

7. (VALINNAINEN) Tarkastele viitekaistaa

Voit halutessasi tarkastaa taman viitekaistan
Nayta kaikki -painiketta painamalla, joka

Viitekaistan valinta

sijaitsee Kartta-ruudun Laitteisto-valilehden o [ Nimi  Luotw E’
oikealla puolella alhaalla. Uuden viitekaistan 205 4 |Ag Leader pPetowvie 91312015
tiedostonimi ilmestyy Viitekaistan valinta - EIBSEIE Maatila

rudtuun. S145 ‘Kuusiniemi

Pelto

Lansi

i Voit poistaa viitekaistan korostamalla

Anturi-Rx
. . . . Maissi
tiedostonimen ja painamalla| = |. Vi-viitearvo: 0,500
Sadon kasvuvaihe: V5
Sadon lajike: Maissi2

Euroopan alue: Ei sov.

% | [T Nayta kaikki Euroopan kasvuvaihe: Eisov.
E pan satotyyppi: Eisov.

Nykyisen kaistan nimi: Pelto W viite

_ KN
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Satoanturiasetukset

Voit séatda Satoanturiasetukset-ruudussa
OptRx-satoanturimoduulin maarittamia _
levitysnopeusasetuksia. VI nolla- ja VI minimi - i Tl
asetuksia kaytetddn puskurina estamaan vaaran
N-madran levitys tai sen levittdminen alueille,
joissa siita ei olisi hyotya.

Vinolla: Aseta
Avaat Asetukset-ruudun OptRx- Ho-1as nola
satoanturipainiketta painamalla, _ v minimh

1.00

0.75
0.50:
0.25
0.00

Viitekaista: Viite

1 2 2 4 5 Vl-viite: 0,5000

joka sijaitsee Kartta-ruudun VI-palkkikaaviossa.

VI nolla — Raja-arvo, jonka alapuolella = Algoritmia-
satoanturi levittad nollamaaraa. Talla asetuksella [ =
estetdan N:n levitys paljaalle maalle tai pysyvasti
vaurioituneisiin satoihin. Voit syottaa arvon joko

painamalla tai voit syottaa nykyisen VI-

arvon painamalla | pieede|-

VI minimi — Raja-arvo, jonka alapuolella satoanturi levittdd vahimmaismaaraa. Tata asetusta kdytetdan Nin

vahimmaismadran levitykseen vaurioituneisiin satoihin. Voit sy6ttda arvon joko painamalla tai voit syottaa

nykyisen VI-arvon painamalla | fse@m |

i Vahimmaismadrad voidaan saatda Satoanturi-ruudussa, joka avataan Algoritmiasetukset-painiketta painamalla.

Viitekaista — Viitekaistan nimi, jonka sy&tit keilaustoimenpiteen aikana.
VI-viite — Terveen sadon biomassan arvo, jota kdytetadn viitteend oikean N-levitysmadran laskennassa

Algoritmiasetukset — Avaat Anturin asetus -ruudun taté painiketta painamalla, jossa voit kdyttad N-algoritmin kayttamia
arvoja optimaalisen typpimaaran laskemiseen. Tama painike ei ole aktiivinen ilman voimassa olevaa viitekaistaa. Katso alta
satoanturin asetusosiosta tietoa, miten paddtetddn, mitd arvoja kaytetdadn N-algoritmia varten.
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Satoanturin asetus

Satoanturin asetus -ruudulla voidaan saataa, miten OptRx laskee levitettdvan typpimaaran. Siind voidaan myos valita
levitysmaarataulukon kaytto. Voit avata Anturin asetus -ruudun kohdista:

1.00
e Algoritmi-
050 > asetukset
0.35
.06

1

2 3 3 s

tai

e . . Valitse oma tietty .
o> | B> >
tai

E > ‘ > ‘ Konfiguraatioasetukset ‘ > Satoanturi

i HUOMAA!: Viitekaista taytyy olla
ladattuna, jotta Algoritmiasetukset-
painike olisi aktiivinen. Satoanturi

Anturin Sarjanumero: 2006930002
konfigurointi Laiteohjelmistoversio: 127.127.127.127
Laitteistoversio: Tuntematon

Maissiasetukset
Pohjois-Amerikan
vehnaasetukset

Eurooppa-asetukset

Kayta levitys-
L m'ayérﬁtaultxkkoa

Satoanturitekniikan suunnitellut Holland Scientific, Inc.

Kaytdt viitekaistaa luotaessa valitusta anturi-
Rx:std riippuen yhta kolmesta algoritmin
asetusvalikosta:

+ Maissiasetukset
+ Pohjois-Amerikan vehnaasetukset

+ Eurooppa-asetukset

i Kaikki yksikot esittavat typped kilogrammmoina.

Maissiasetukset Maissiasetukset

Vahimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Vahimmaismaara on typen maard, jonka kdyttdja haluaa levittaa pellon terveimmille alueille.
Pida mielessd, ettd OptRx voi levittda hyvin alhaisia maarid tai nolla N, jos sato vaikuttaa levityksen hetkelld terveeltd,
mutta maaperan N-varannot eivat valttamatta ole riittavia sadon tavoitetuloksen saavuttamiseksi. N&in
varmistetaan, etta ndille terveille alueille levitetdan jokin N-maara.
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i

Enimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Enimmadismadra on typen maarg, jonka kdyttdja haluaa levittaa pellon kéyhille alueille. Pida
mielessd, ettd OptRx saattaa suositella suurempaa madarad, jos sato vaikuttaa levityksen hetkelld erittdin epaterveelta,
mutta sato ei valttdamatta hyddy erittdin suurista typpimadrista.

Maaran lisdys—Tama arvo on ohjaimesta ja N-tuotteesta riippuvainen; se voi vaihdella levityskohtaisesti.

Algoritmin merkitys: Maaran lisdys maarittelee N-algoritmilla madrdtyn vaihtelevan maaran vaihekoon. Jarjestelma
ei muuta levitysmaaraa, ellei OptRx maaraa uutta tavoitetta, joka on maaran lisdystd suurempi. Jos jarjestelmasi
vaihtaa usein tavoitemaarid ja virtausohjaimella on vaikeuksia reagoida sopivalla tavalla, suurenna tatd asetusta.

Taloudellinen optimimaara—Tama arvo on peltokohtaisesta sadosta riippuvainen.

Algoritmin merkitys: Taloudellinen optimimaara heijastaa arvioitua kasvikohtaista typenkulutuksen kokonaismaaraa
kasvukauden aikana. Kéyttdjan tulisi kayttaa sen laskentaan kohtuulliseksi arvioitua satotulosta sen jélkeen kun han
on arvioinut sadon senhetkiset olosuhteet ja levitykseen johtavan kasvukauden. Kun tavoitteena oleva satotulos on
madritelty, kerro se omaa aluettasi ja kasittelytapaa koskevalla typen kdyttétehokkuudella (NUE). NUE maaritelldan

tatd jarjestelmda varten typen kilogrammoina, jotka tarvitaan yhden maissilitran tuottamiseen. NUE-alue voi
normaalisti olla 0,85 - 1,2*.

N-saldo—T&ma arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitystd varten.

Algoritmin merkitys: N-saldo on typen arvioitu maard, joka on maaperdssa kasvin kdytettavissa edellisen vuoden
sadosta.

Esi-juurilannoitusmaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Esi-juurilannoitusmaara on nykyisen vuoden sadolle levitetty typpimadrd ennen
rivilannoitusta. Pida mieless, ettei kaikki esi-juurilannoitettu typpi ole valttdmattd ymparistotekijdista johtuen
sadon saatavilla. Tatd arvoa saatetaan joutua vastaavasti séadtdmaan**.

*NUE voi vaihdella ilmaston, maaperdn orgaanisten aineiden skaalan, levitettdvan N:n muodon, N:n levityksen
ajoituksen, N:n levityskertojen madran, aiempien satojdamien jne. mukaan. On suositeltavaa konsultoida
agronomia, ellet ole varma, mitd NUE:ta tulisi kdyttda tdman vuoden satoon.

** Huomioi saa ja levitettdvan N:n muoto ennen rivilannoitteen levitysta. Sy6ta sesongin varhaisemmassa
vaiheessa levitetysta N:n arvosta "X" kg/ha, kuinka ison osan uskotaan olevan sadon kaytettavissa levityksen
hetkelld. Keskustele agronomin tai neuvonantajan kanssa, jos sinulla on kysyttavaa siitd, miten tdma arvo
arvioidaan peltojasi varten.

HUOMAA! Ndiden syotettdvien tietojen tarkat arvot riippuvat viljelijastd, mieluiten on konsultoitava ensin
agronomia. Ag Leader Technology ei tarjoa agronomisia neuvoja.

Pohjois-Amerikan
vehnaasetukset

Pohjois-Amerikan vehndasetukset

Vahimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Vahimmadismaara on typen maard, jonka kdyttdja haluaa levittad pellon terveimmille alueille.
Pida mielessd, etta OptRx voi levittda hyvin alhaisia maaria tai nolla N, jos sato vaikuttaa levityksen hetkelld terveelts,
mutta maaperan N-varannot eivat valttamatta ole riittdvid sadon tavoitetuloksen saavuttamiseksi. Nain
varmistetaan, etta ndille terveille alueille levitetddn jokin N-maara.

Enimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Enimmadismadra on typen maard, jonka kdyttdja haluaa levittaa pellon kéyhille alueille. Pida
mielessd, ettd OptRx saattaa suositella suurempaa madarad, jos sato vaikuttaa levityksen hetkelld erittdin epaterveeltd,
mutta sato ei valttdamatta hyddy erittdin suurista typpimaarista.
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Maaran lisays—Tama arvo on ohjaimesta ja N-tuotteesta riippuvainen; se voi vaihdella levityskohtaisesti.

Algoritmin merkitys: Maaran lisdys madrittelee N-algoritmilla madrdtyn vaihtelevan maaran vaihekoon. Jarjestelma
ei muuta levitysmaaraa, ellei OptRx madrda uutta tavoitetta, joka on maaran lisdysta suurempi. Jos jarjestelmasi
vaihtaa usein tavoitemaarid ja virtausohjaimella on vaikeuksia reagoida sopivalla tavalla, suurenna tatd asetusta.

Taloudellinen optimimaara—Tama arvo on peltokohtaisesta sadosta riippuvainen.

Algoritmin merkitys: Typen taloudellinen optimimaara (ENOR) on paikallisten agronomien tai yliopistojen
maaradma. Tama arvo vastaa typen kokonaismadraa, jota suositellaan sadolle sen koko elinidn ajalle. Tama on
kayttdjan madarittelema arvo.

N-saldo—T&ma arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitystd varten.

Algoritmin merkitys: N-saldon maara edellisen vuoden sadoista tai lietelannan levityksistd. Tdma on kayttdjan
madrittelema arvo.

Esi-pintalannoitus—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Jo levitetty lannoitemadrd. Tama sisdltda esikylvdlannoitteen, kylvolannoitteen ja
jalkikylvélannoitteen, jotka on levitetty ennen pintalannoitusta. Tama on kayttdjan maarittelema arvo.

i HUOMAA! Ndiden syotettavien tietojen tarkat arvot riippuvat viljelijastd, mieluiten on konsultoitava ensin
agronomia. Ag Leader Technology ei tarjoa agronomisia neuvoja.

Eurooppa-asetukset | Eurooppa-asetukset

Suunniteltu madara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitystd varten.

Algoritmin merkitys: Suunniteltu maara on keskiarvomaara, jonka OptRx:n N-algoritmi maaraa, ottamalla huomioon,
ettd viitekaista heijastaa pellon keskiarvoa ja ettd vahimmais- ja enimmadismadrd poikkeavat yhta paljon suunnitellusta
madrdstd. Suunniteltu maara tulisi asettaa tavoitteelliseksi levitettavaksi kiintedksi maaraksi, ellei OptRx:n N-algoritmia
kaytetty.

Vahimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Jotta suunniteltu maara heijastaisi OptRx:n keskiarvomaardn madrdystd, vahimmaismaaran ja
suunnitellun maaran valisen eron tulisi olla yhtd suuri kuin enimmadismaaran ja suunnitellun maaran valisen eron.
Vahimmaismadra on pienin typpimadard, jonka kayttdja haluaa levittda. Jos OptRx mddrdd alemman mdaran,
jarjestelma asettuu oletuksena vahimmaismaaraan.

Enimmaismaara—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Jotta suunniteltu madra heijastaisi OptRx:n keskiarvomaaran maardystd, enimmaismaaran ja
suunnitellun maaran valisen eron tulisi olla yhtd suuri kuin véhimmaismaaran ja suunnitellun maaran valisen eron.
Enimmaismaaraksi tulisi asettaa suurin typpimaara, jonka kdyttdja haluaa levittda. Jos OptRx maarda korkeamman
madrdn, jarjestelmad asettuu oletuksena enimmadismadaraan.

Maaran lisdays—Tama arvo on ohjaimesta ja N-tuotteesta riippuvainen; se voi vaihdella levityskohtaisesti.

Algoritmin merkitys: Mdaran lisdys madrittelee N-algoritmilla maaratyn vaihtelevan mdaran vaihekoon. Jarjestelma ei
muuta levitysmadrad, ellei OptRx maarda uutta tavoitetta, joka on maaran lisdysta suurempi. Jos jarjestelmasi vaihtaa
usein tavoitemadarid ja virtausohjaimella on vaikeuksia reagoida sopivalla tavalla, suurenna tata asetusta.

Hallittu maara—Tama arvo on sadosta riippuvainen; sitd ei pitdisi vaihtaa sesongin aikana.

Algoritmin merkitys: Hallittu maara heijastaa typen kokonaismaaraa, jonka sato kuluttaa koko yhden sesongin aikana.
Suurempi hallittu mdara suurentaa algoritmin voimakkuutta, tavoitemaara osoittaa enemman vaihtelua.

Levitysten mdara—Tama arvo on sadosta riippuvainen; sitd ei pitdisi vaihtaa sesongin aikana.

Algoritmin merkitys: Levitysten maard heijastaa N-levitysten kokonaismddraa sesongin aikana ja sisaltaa kylvoa
edeltdvat levitykset. Suurempi levitysten maara pienentda algoritmin voimakkuutta, tavoitemaara osoittaa
vahemman vaihtelua.
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Levitystrendi—Tama arvo tulisi tarkastaa ja asettaa jokaista levitysta varten.

Algoritmin merkitys: Levitystrendiasetus maarittelee, saavatko hyvat sadot suuremman N-maaran vai saavatko
huonot sadot suuremman N-madrdn. Suurenna-asetus tarkoittaa, ettd trendind on N-levitysmaara terveemmille

sadoille. Tamad voi aiheuttaa suuren kasvivaihtelun esiintymista pellolla. Pienennd-asetus tarkoittaa, etta trendind on
N-levitysmadra epaterveemmille sadoille. Téma voi aiheuttaa pienen kasvivaihtelun esiintymista pellolla.

1

Ohita sarjatiedonkeruu

Ohi

ettd OptRx pystyy poistamaan tiedonkeruun

agronomia. Ag Leader Technology ei tarjoa agronomisia neuvoja.

ta sarjatiedonkeruu -valinta mahdollistaa sen,

kdytostd nopeuden mukaan, jos ladataan e

viitekaista. Tdmad valinta on kdytettavissa vain,
kun OptRx on maaritelty muulla kuin Ag

Lea
sarj

Comn

derin tuoteohjaimella (yleinen ISOBUS tai Settinds

.. North Ameri
aohjain). Wheat Settings

Europe
Settings

n Use Application

mio

Rate Table

HUOMAA!: Jos se jatetddn valitsematta

taman tyyppisissa konfiguraatioissa,
tapahtumaa ei valttdmattd voi peruuttaa
tai sulkea, koska OptRxon
tiedonkeruutilassa.

Anturin asetus

Satoanturin asetus -ruudussa voidaan tarkastella ja sdatda anturiasetuksia. Anturin asetus -ruutuun paastaan kahdella tavalla:

@> w > Konfiguraatio >> %

Anturin
konfigurointi

tai

HUOMAA!: Ndiden syotettdvien tietojen tarkat arvot riippuvat viljelijastd, mieluiten on konsultoitava ensin

Crop Sensor

>

Serial Number: 2006930002
Firmware Version:  127.127.127.127
Hardware Revision: Unknown

[ Override Serial Logging

Crop sensor technology designed by Holland Scientific, Inc.

Satoanturi >

E > ‘ > ‘ Konfiguraatioasetukset ‘ > Satoanturi

>

Anturin z
konfigurointi
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Anturin asetus

Anturin asetus -ruutu aukeaa. Kukin anturi
ndytetdan, tilana on "PAALLE" tai "POIS”

Anturin asetus

Anturi Tila
. . e . ktivoi
Aktivoi—Kytkee yksittdisen OptRx-anturin 1 PRALLE e
paa||e 2 PAALLE Deaktivoi
Deaktivoi—Kytkee yksittdisen OptRx-anturin 3 PRALLE
pOiS paalta PAALLE

PAALLE

Eisov.

Ei sov.

Ei sov.

Eisov.

Ei sov.

Asennus

Nayttd tukee 10 OptRx-anturia. Vahintddn 24 metrin
tyoleveyksille taytyy kayttda vahintadn viittd anturia.
Alle 24 metrin tydleveyksille suositellaan vahintadn
kolmea anturia.

Anturikaapelit tdytyy asentaa oikeaan jarjestykseen
vasemmalta oikealle.

i HUOMAA!: Jos et asenna antureita niiden
oikeille paikoille, ndytdn luoma kartta ei silloin
heijasta tarkasti rivianturien sijoituksen
mukaisia todellisia pelto-olosuhteita.

Tarkastusluettelo

+ Antureiden valisen etdisyyden tulisi olla yhta
suuri. Antureita ei pida asentaa puomien
paihin.

+ Kukin anturi taytyy asentaa niin, etta se on keskitetty satorivin yldpuolelle.

+ Anturit voivat toimia 51 - 127 cm sadon latvuston ylapuolella. Anturit toimivat parhaiten korkeudessa 76 - 91 cm.

HUOMIO!: Tuotteen aktiiviseen levitykseen tarvitaan vahintdan kaksi anturia. Kun asennettuna on yksi anturi, vain
VIn keilaus ja tallennus on mahdollista.

OptRx-terminologian sanasto

Aktiivinen VI — OptRx-anturien peltotoimenpiteiden aikana hetkellisesti lukema kasvuindeksi (VI).
Maks. maara (ndkyy satoanturin asetuksessa) — N:n korkein levitettdvissa oleva maara.

Min. maara (nakyy satoanturin asetuksessa) — N:n alin levitettavissa oleva maara.

N — Viittaa levitettdvdadn typpeen.
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N-algoritmi — OptRx-satoanturimoduuli kdyttdd N-algoritmia N-maaran laskentaan riittdvyysindeksin lukeman kautta.

Lahelld heijastavaa infrapunaa - heijastavaa punaa

NDVI Normalisoitu ero, kasvuindeksi = — - —
Lahelld heijastavaa infrapunaa + heijastavaa punaa

Lahelld heijastavaa infrapunaa - heijastava punainen reuna
Lahelld heijastavaa infrapunaa + heijastava punainen reuna

NDRE Normalisoitu ero, punainen reuna =

NDRE vs. NDVI—Molemmat ovat kasvuindekseja, joilla vertaillaan keilatun sadon elinvoimaisuutta ja biomassaa (ja
algoritmeja) viitekaistaan kasviterveyden maarittamiseksi.

—-NDVI:ta kaytetaan satojen varhaisessa kasvuvaiheessa, silld se mittaa pienten kasvien voiman vaihteluita NDRE:ta
paremmin

—NDRE mittaa paremmin biomassan vaihteluita mydhemmissa kasvuvaiheissa

« NDRE on tehokkaampi mydhemmissa kasvuvaiheissa tai isomnmissa kasveissa, kuten maissi, koska algoritmi
tarjoaa paremman vasteen korkeammissa kasvuindeksimaarissa (VI).

« NDVI on tehokkaampi varhaisemmissa kasvuvaiheissa tai pienemmissa kasveissa, jolloin algoritmia kdytetaan
tarkemman lukeman hankintaan alhaisemmissa VI-arvoissa. NDVI:n keilauksella on kuitenkin my&hemmissa
vaiheissa taipumuksena tayttya korkeammilla VI-arvoilla, josta seuraa véhemman vastetta VI-arvojen
muuttumiseen ja suositeltaviin maariin.

Maaran lisays (nakyy satoanturin asetuksessa) — Valinnainen lisdys, jolla nayttd pyoristaa levitettavaa N-madrad, jos
kayttdjd haluaa niin. Jos kayttdja esimerkiksi haluaa syottdd numeron 5 ja ndytto lisdd maaran 27, numero pyoristetadn
arvoon 25.

Viitekaista — Pellon tervein osuus, missa olet tyytyvdinen siihen, ettd N-maard on riittavd. Tamad mahdollistaa
optimaalisen satotehokkuuden kanta-arvon, jota jarjestelma voi verrata muuhun satomaahan.

Heijastuvuus — Kasvin valolukema valon erilliselld spektriaallonpituudella mitattuna. Eri heijastuvuusarvojen vertailua
voidaan kdyttaa kasvin terveyden madritykseen.

VI — Kasvuindeksi. Etdanturilla taltioitu arvo, joka ndyttdaa sadon voiman ja keilatun kasvin biomassan valisen vertailun.
Tama arvo, joka on otettu viitekaistan viitekeilauksesta, kayttaa kasvin terveyden ilmaisevaa suhdetta. NDVI ja NDRE ovat
esimerkkeja eri kasvuindekseista.

VI minimi (nakyy Asetukset-ruudussa) — Raja-arvo, jonka alapuolella satoanturi levittdd vahimmdismaarad. Tatd asetusta
kdytetddn N:n vahimmaismaaran levitykseen maahan, jossa on vaurioitunut tai sairas sato.

Vl-viite (ndkyy Asetukset-ruudussa) — Terveen sadon biomassan arvo, jota kaytetdan viitteend sopivan N-levitysmaaran
laskennassa. VI-viitearvo madritetdan luomalla viitekaista.

VI nolla (ndkyy Asetukset-ruudussa) — Raja-arvo, jonka alapuolella satoanturi levittaa nollamaaraa. Talla asetuksella
estetddn N:n levitys paljaalle maalle tai pysyvdsti vaurioituneisiin satoihin.

OptRx-virheilmoitusten vianmaaritys

OptRx-satoanturien virheilmoitukset ilmoittavat kayttajalle tiedonsiirron ja tehokkuuden vaikeuksista. Seuraavat
virheilmoitukset ovat kaikkein yleisimpid. Korjaa ndma virheet vianmadrityksen suosittelemien vaiheiden mukaisesti.

Virheilmoitus: "Anturiyhteys menetetty”
Mahdollinen syy: OptRx-anturin ja ACS-pddamoduulin valinen johdotus on kytkeytynyt irti.
Ratkaisu: Tarkasta kaikki litannat ja kaapelit irtoamisten, halkeamien, katkosten tai puristusten varalta.

Virheilmoitus: "Huonot tiedot”

i HUOMAA!: "Huonot tiedot” -virheilmoitukset ovat poistettuina kdytostd, kun kdyttdjan tarkoituksena ei ole kerdta
tietoja eika viitekaistan luonnin aikana.

Mahdollinen syy: Anturit ovat joko liian kaukana sadosta tai liian Idhelld satoa.
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Ratkaisu: S33da anturin korkeus noin 76 cm sadon latvuston yldpuolelle puomin korkeutta tai satoanturin
kiinnikkeen korkeutta sadtamalla

Virheilmoitus: "Anturivika”
Mahdollinen syy: Anturit ovat joko liian kaukana sadosta tai liian Idhelld satoa.

Ratkaisu: S33da anturin korkeus noin 76 cm sadon latvuston yldpuolelle puomin korkeutta tai satoanturin
kiinnikkeen korkeutta saatamalla.

Virheilmoitus: "Anturivika”

Mahdollinen syy: OptRx-satoantureissa on ollut jannitteen laskua.

Ratkaisu: Tarkasta high-virtajohdon jannite ja varmista ndin, ettd anturien saama jannite on noin 12 V.
Virheilmoitus: "Liian vdhan antureita levitystd varten”

Mahdollinen syy: OptRx-konfiguraatiolla taytyy olla vahintadn kaksi toimivaa anturia N-maaran suosituksen
saantiin.

1. OptRx-satoantureissa on ollut jannitteen laskua tai
2. OptRx-satoanturi ei tunnista OptRx-satoanturimoduulin tiedonsiirtoa
Ratkaisu: Suorita seuraavat toimenpiteet virheen mahdollisesta syysta riippuen:
Jos 1), tarkasta johdotus.

Jos 2), valitse OptRx-vianmaaritys-ruutu maarittadksesi, viestivatkd OptRx-tasoanturit yha.
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Norac UC5

Norac-lukituksen avaus

Ca>

Vapautuskoodit voidaan syottdad Ominaisuudet-
valilehdelle. Vapautuskoodit ovat ainutkertaisia

@ > Ominaisuudet I

kunkin ndytoén sarjanumerolle ja ominaisuuden &

rekisterdintinumerolle. Nama numerot taytyy
toimittaa jalleenmyyjalle, kun ostat

vapautuskoodeja. Paina ‘

vapautuskoodin syottamiseksi ja paina

ominaisuuden aktivoimiseksi.

Ominaisuus

ISOBUS

Hardi-ruiskutin

Yleistd | Naytto

Useita tuotteita

Ominai-
suudet

Automaattinen tydleveys

Norac UC -kayttéliittyma

Konsolin asetus

AgFiniti Lisa

Tila Ominaisuuden kuvaus:

#  Aktiv.
Aktiv.
Aktiv.

4 Aktivoitu

4 Aktivoitu

Vapauta

Norac UC5:ia voidaan kdyttaa lukituksesta vapautuksen kanssa tai ilman sitd, mutta jarjestelman asetukset ja kdyttd on
erilaista riippuen siitd, onko jdrjestelma lukittu vai vapautettu ja kaytetddnkd CAN A- tai CAN B -vaylaa.

Kayttd yleispadtteen ruutuja kdyttamalla

Lukittu Vapautettu
Asetus Ag Leader -ruutuja kayttdmalla
CANA Ei toimintoja
Kayttd Ag Leader -ruutuja kdyttamalla
CANB Asetus yleispddtteen ruutuja kdyttamalld | Asetus yleispadtteen ruutuja kayttamalla

Kayttd Ag Leader -ruutuja kdyttamalla

Luo konfiguraatio

Konfiguraatio voidaan luoda seuraavia painikkeita painamalla ohjatun konfigurointitoiminnon kdynnistamiseksi ja sitten
seuraamalla ndyttdon tulevia ohjeita. Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

Konfiguraatio I>‘ >

Levitys tai

Kylvo

Ohjattu toiminto ohjaa ajoneuvon, laitteen ja ohjaimien valinta- tai luontiprosessin lapi.

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla peltokédytdn toiminnolla.

Aseta konfiguraatio

Ca>w>

. . Valitse oma tietty
po— >R

> NORAC UC5
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A. Norac-laitteiden pudotusvalikko—
Pudotusvalikko ndyttdd NORAC UC5 CAN -
vaylalla viestivat laitteet kunkin laitteen Norac UC5
sarjanumeron kera. NORAC UC5 -laitteiden

. . . - . . . Automaattinen| [ E 4
laiteohjelmistoversio ja laitteistoversiot asetus VORAC 3
Nna kyvat alla. ver?t?itill'li::t:ajai- ®|iohjain #4300 ¥
me
- Automaattinen asetus—Automaattinen Ee— Laiteohjelmistoversio T ,
. . . . e . li i i
asetus vie vaiheiden sarjan lapi, joissa — el o
NORAC UC5 -elektroniikka konfiguroidaan Lisgasetukset | Rskotimen mati |

ruiskuttimen hydraulitoimintoihin. NORAC

uudelleen

UC5 -jarjestelman asennuksen jalkeen —
taytyy suorittaa Automaattinen asetus -
toimenpide. Seuraavat kohteet
konfiguroidaan Automaattinen asetus -
toimenpiteen aikana:

+ Ruiskuttimen merkki ja malli

+ Tulomoduulin johdotus ja
konfiguraatio

+ Anturien maaré ja sijainti
+ Anturin nollapiste

« Venttiilin kuollut vydhyke ja lisdysarvot.

HUOMAA!: Katso yksityiskohtaiset Automaattinen asetus -tiedot NORAC UC5 -oppaasta.

i

Anturit ja venttiilinohjaimet—Avaa anturien ja venttiilinohjaimien asetukset -ruudun (katso lisatietoja seuraavalta
sivulta).

Puomiohjauksen moduuli—Kytke liikkeentunnistus paalle/pois, valitse lahteeksi GPS tai AUX.

Lisaasetukset—Asentajan kayttoon.

Saada uudelleen—UC5-elektroniikka tdytyy ajoittain kalibroida uudelleen (sadtda uudelleen) ruiskuttimen
hydrauliikkaan. Tallaisia aikoja ovat esimerkiksi:

+ Kun hydraulinen solenoidiventtiili vaihdetaan.
+ Kun hydraulipumppu vaihdetaan tai sitd saddetaan.

+ Kun hydrauliéljyn normaali toimintalamp®étila on muuttunut merkittavasti arvosta, johon jarjestelma oli
aiemmin kalibroitu.

Jos kdytdt vedettdvaa ruiskutinta ja kdytdt eri traktoreita ruiskuttimelle, Sddda uudelleen -toimenpide tulisi suorittaa joka
kerta, kun traktoria vaihdetaan. Jos kaytettavissa on puomihydrauliikan virtausohjaus, aseta se ennen uudelleensdatoa. Jos
muutat virtausasetusta yli 20 prosenttia, uudelleensaatd on tarpeellista.
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Norac UC5

Avaa Norac UC5 -asetus painamalla E

Yleista-valilehti

Vahimmaiskorkeuden tila sisaltdd kolme

vaihtoehtoa: Norac UC5 -asetus

Yleista Anturi Venttiili Kytkin

- Absoluuttinen—Anturit eivat saa liifkkua

S = = H Véahimmaiskorkeus
vahimmaiskorkeusasetusta ldhemmaksi Vahimmaiskorkeuden tila i
kO h d etta. Poistettu kdytosta ¥

« Suhteellinen—Anturit eivat saa liikkkua Satotila

ldhemmaksi kohdetta kuin etaisyys
kohteen korkeudesta miinus
vahimmaiskorkeusasetus.

+ Poistettu kdytosta—Poistaa
vahimmadiskorkeuden tilan kaytosta.

i HUOMAA!: "Kohde" viittaa maahan maan
tilassa, ja sadon latvustoon satotilassa.

- Vahimmaiskorkeus—\/oit halutessasi

painaa
saatamiseksi.

seuraavien asetusten

+ Maan tila - Vahimmaiskorkeusasetus kdytettdessa maan tilaa.
+ Satotila - Vahimmaiskorkeusasetus kaytettdessa satotilaa. Katso myds NORAC UC5 -oppaasta lisatietoa.

Anturi-valilehti—Luettelo kustakin
anturityypistd ja sarjanumerosta, lisaa tai poista
anturi, sydta anturikorkeus. Norac UC5 -asetus

Yleista Anturi | Venttiili Kytkin

Tyyppi Anturi Sarjanumero Suuttimen korkeus
Korkeus Vasen ulompi 100 o @

Korkeus Paanostin 101 Poista

Korkeus Oikea ulompi 102
Korkeus Vasen sisempi 103

Korkeus Oikea sisempi 104

Rullaus Puomikehys 105

Rullaus Valikehys 106
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Venttiili-valilehti—Luettelo kustakin

venttiilistd, tyypistd, sarjanumerosta ja ldhddsta.
Lisad tai poista venttiili, testaa venttiili, sadda Norac UC5 -asetus
lisdysta tai kuollutta vydhyketta.

Yleista Anturi  Venttiili Kytkin

Venttiili Tyyppi Sarja Léhto i Testaa
LEE venttiili
Vasenylhéilla  Venttiili

Vasenalhaalla  Venttiii golsta
Oikeaylh&alli  Venttiil
Ohitus Ventiil
Oikea alhaalla  Venttiili
Pasylhaslli  Venttili Lisays

Paa alhaalla Venttiili

Kuollut I
vy6hyke )
il |

. - |

Kytkin-valilehti—Luettelo kytkimistd,
toiminnoista, sarjanumeroista ja tulosta. Lisda tai
poista kytkin.

Norac UC5 -asetus

Yleistdi  Anturi Venttiili Kytkin

Toiminto Sarja e
Lisaa
Vasen ylhaalla

Vasen alhaalla Poista
Oikea ylhaalla

Oikea alhaalla

Paa ylhaalla

P&a alhaalla

Lataa konfiguraatio

“f Paina Koti-ruudusta levityspainiketta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Kytkentapainike

Jos toimintakonfiguraatioon sisaltyy NORAC UC5 -puomikorkeuden ohjaus, NORAC-kytkentapainike nakyy
= ndyton tehtdvdpalkissa. Kytkentapainike aktivoi puomikorkeuden ohjauksen. Tama painike on vihred, kun
< NORAC UC5 -jdrjestelma on kytkettynd; ja harmaa, kun ei-kytkettynd. Kytke NORAC UC5 -puomikorkeuden
ohjaus pddlle ja pois tatd painiketta painamalla.

Tatd painiketta voidaan kdyttaa automaattisen ja manuaalisen tilan vaihtamiseen edestakaisin.

+ Kun aktivoit automaattisen tilan, tama painike muuttuu vihredksi ja ndyttd piippaa kolme kertaa.
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« Kun deaktivoit automaattisen tilan jostain puomin osasta ja ndytto kytkeytyy manuaaliseen tilaan, tama painike
muuttuu valkoiseksi ja ndyttd piippaa kaksi kertaa. Jos manuaaliseen tilaan j&& vahemman kuin koko puomi, ndytto
jatkaa vilkkumista kahdesti kolmen sekunnin vdlein.

Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot -painike

Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot -painike

nayttas Kartta-ruudun Laitteisto-valilehden Tila: Sato Tavoitekorkeus: 12 cm Herkkyys: 5
keskella NORAC UC5 -kayntiaikatehokkuuden s 1y
tiedot. e ] P N
+ Puomikuvake nakyy sinisend ™
15,9 8.4 8.4 50 C

automaattisessa tilassa ja mustana
manuaalisessa tilassa. Oikea, vasen ja
keskilohko nakyvat tasta kuvakkeesta riippumatta. Avaa Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot -ruutu
Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot -painiketta painamalla.

« Valkoinen nuoliilmaisee suunnan, jota kohti puomilohkolle on annettu siirtymiskomento. Puomin ympadrilld ndytettavat
nuolet nakyvat joko 1) automaattisessa tilassa tai 2) kun puomi on manuaalisessa tilassa ja kdyttdja siirtaa sitd.

+ Tila—IImaisee, onko puomi satotilassa, maan tilassa vai hybriditilassa.

+ Tavoitekorkeus—Haluttu puomikorkeus maan yldpuolella (maan tilaa varten) tai sadon latvuston (satotilaa varten)
yldpuolella.

« Herkkyys—Saataa puomivasteen. Korkeuden ohjauksesta tulee helpommin reagoiva korkeammilla arvoilla.

+ Puomin ja kohteen vilinen etdisyys—Puomikuvakkeen alla ndkyvat numerot nayttavat puomilohkon ja kohteen
valisen etaisyyden.

« Lampotila—Nayttaa ulkoilman lampdtilan mittauksen.

PuomlkorkeUden Tila: Sato Tavoitekorkeus: 12 cm Herkkyys: 5
ohjausvaihtoehdot -ruutu E{P %
Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot - o

painikkeen painaminen avaa

Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot - 159 84 84 20C
ruudun.

Talla ruudulla voidaan sadtad puomin tilaa, - 0.00 |0.0

herkkyyttd ja tavoitekorkeutta.

Puomikorkeuden ohjausvaihtoehdot

- Tila—Pudotusvalikosta voidaan valita
jokin kolmesta tilasta:

A. Maan tila—UC5 ohjaa puomin =
korkeutta suhteessa etdisyyteen '

maasta.
Herkkyys Tavoitekorkeus
B. Satotila—UC5 ohjaa puomin = Bl
korkeutta suhteessa etdisyyteen 5 12

sadon latvustosta. - |

C. Hybriditila—UC5 ohjaa puomin
korkeutta maan ja sadon lukemien
yhdistelmalla. Katso
yksityiskohtaiset tiedot hybriditilasta
NORAC UC5 -oppaasta.
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« Herkkyys—Sdatda puomivasteen. Korkeuden ohjauksesta tulee helpommin reagoiva korkeammilla arvoilla;
asetusalueena on 0-10.

+ Tavoitekorkeus—Kayttdjan mdarittdma puomikorkeus suhteessa valittuun ohjaustilaan.

Puomikorkeuden vianmaaritys

Puomikorkeuden vianmaaritys -ruutu nayttaa yksittdisten anturien, mukaan lukien korkeuden, rullauksen ja lampétilan,
kaikki tiedot.

Mene Puomikorkeuden vianmaaritys -ruutuun, paina Laitteen tiedot -painiketta. Korosta Laitteet-

ruudusta kohta, jossa lukee NORAC UC5 ja paina sitten Vianmaaritys-painiketta.

NORAC UC5 -vianmaaritysruutu aukeaa.

iy Puomikorkeuden vianmaritys

Yleista Puomin ohjaustila
Ohjaustila Vasen Manuaalinen
Tavoitekorkeus Keski Manuaalinen
Kaukokytkin Oikea Manuaalinen
Rullaus Manuaalinen

Ruiskuttimen konfigurointi: Ruiskuttimen malli
Sijainti Sarja Korkeus/rullaus Lampétila

21.0°C
21.0°C
21.0°C
21.0*C
21.0°C
N/

N/A
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Norac UC5

Itsendinen UC5-jdrjestelma

e 4004651 4-1

|
1

..
.- — . — —
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Moottorikayttoinen UC5 sis. moduulit

= ~,
h s s it aasanna Y

— A
— 7= —
-~ — . - ._ —
. ; .Nl ~
o f
§ GPS 8600 WITH RELAY

= 4004175-18 =

H@ Lesrlar

4003875
SOIATS: WM ALK INPUT T SECTION WITH RATE CONTROL

| MoRACA’
A000TE2-1

***NOTE - CAN CABLE PART NUMBER TO MODULES AND SWITCHBOX MAY DIFFER FROM CABLES SHOWN
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Norac UC5

UC5 ISOBUS -ajoneuvo
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Levitin

Spinneri-levitinlaitteiden DirectCommand voi ohjata tuotekuljetinta, spinnerinopeutta, valvoa sailion maaran tasoa ja
tarjota useiden maaritysnopeuksien ohjausta enintdan viidelle raetuotteelle. Ohjausmoduulit tukevat pulssinleveyden
modulaatiota, moottoroitua servoa, Mark IV.2-, Mark IV.4- ja Mark V -hydrauliohjausventtiileitd. DirectC+ommand-
raelevitysjarjestelma tukee my&s useiden sailidlevitinten levityksen ohjausta.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis,
Karttandkyma-ruutu aukeaa

A. Valikkopainike

(O] 200.00 200 r
4 200.00]

. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensd
. Maanopeus
. AgFiniti-tila

. Vianmaaritys RN
. GPS-signaalin ilmaisin _
. Néyton selite

. | O #\\ Asetukset

. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi

Ajoneuvokuvake ®‘] x‘i@

25 806

I & m m O N @

Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. AutoSwath

. Padkytkimen tila
. Asetukset

. S&ilion maara

O m O 2 2 rr X -«

. Spinnerin nopeus

i HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutundkymien valillg, ja

karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-valilehdet nakyvat DirectCommand-kdyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-vdlilehtid, niin laajentunut nakyma

Virtaus: 181,6
Sailio: 14382
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ndyttdd mddrapainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen, maarityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran
vahennysnuolet ja madrdn asetuspainikkeen.

A. Tuote G. Maarityspainike
B. Tavoitemaara H. Madran lisdysnuoli
C. Todellinen maara I. M3drdn vahennysnuoli

D. M&arén 1 painike Maaran asetuspainike

E. Madrdn 2 painike . Lohkojen tilailmaisin

r X -

F. Manuaalinen venttiilinohjaus Sailion maara

Tavoitemaara—Tavoitemadrd on haluttu levitysmaara.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaaré voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maéra.

Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkella levitettavan maaran.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot

voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemadraa.

Sailion maara—Sailion madrd ndyttda tuotteen madran sdilidssa.

@1 Maardn 1 ja madran 2 painikkeet—Madaran 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
12 [ levitysmaadrid, joiden avulla kdyttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

- Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla kdyttdjat
—%— | voivat maaritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavét tatd vaihtoehtoa jarjestelméan priimaukseen
ennen levitysta tai laitteiston puhdistamiseen pdivan pdatteeksi.

Maaran lisayksen ja vahennyksen nuolet — | & |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemdaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kdytettdessa kdyttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Maarityspainike— R ‘

Maarén asetuspainike—| 2\

Maaran ohjausasetukset

- Sdada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tydkalurivilld nakyvat madran 1 ja mddran 2 asetukset sekd tuo
N levitystuotteen madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun padstadn painamalla Tuotteen ohjaus -
tyokaluriviltd madran asetuspainiketta. Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa.
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Levitin

Maara 1 ja maara 2 — Mdaran 1 ja madran 2
asetukset esittdvat esiasetettuja levitysmaaria, e
joiden avulla kayttajat voivat vaihtaa nopeasti & Masran ohjausasetukset
kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen W —

halutun  FEEEE! 0w ———

Maara 1 Maéra 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus Rx

l 200.00 i] ‘ 150.00 ﬂ‘ ‘ 25.00 i] 0.00 =

tavoitemdarien valilla. Paina
maaran sydttamiseksi.

Lisdays — Lisdyspainikkeen avulla kadyttdjat
voivat maaritelld maaritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmadrat Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/ wr |kdyttdmalld. Syota

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — Lataa karttaperusteinen
madritystiedosto maarityspainiketta painamalla.

Saat lisdtietoa kohdasta "Mdaaritysten
lataaminen” sivulla 405.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetdan vain DirectCommand-nestelevityksiin). Tata asetusta kdytetddn yhtendisen
ruiskutusmallin yllapitoon. Naytto ei anna virtauksen pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta virtaus valittujen
ruiskutuspaiden alimpaan kayttdpaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai useamman
puomilohkon ollessa poissa paaltd, jarjestelma pienentda automaattisesti vahimmaisvirtausasetusta pienentyneen

ruiskutusleveyden mukaisesti. Tatd asetusta voidaan saataa painamalla

Sailiomaaran asetukset

Kun sailiots taytetdan tai tyhjennetdan, kiyta = '
Madrdn ohjausasetukset -ruudun S&ilion maara - —
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. R

Tankin taytté — Tankin taytto - _ i I —
painike nostaa ndyttdon kirjatun sailion Do-170 Ny):(yinen:i:z: m
madaran kayttajan maarittdmaksi
maksimitilavuudeksi (maaritelty

ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

Maéaran ohjausasetukset

Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike
vahentda ndyttdon kirjatun sailion
madaran nollaan.

Tankin osittainen taytto — Tankin
osittainen taytto -painike lisaa
nayttdon kirjattua sailion maaran
tasoa maaraan, jonka madrittelet
= laskinpainiketta painamalla. Osittainen
tayttd -painikkeen painaminen tuo
esiin Sdada sdilion maaraa -ruudun.

ja syottamalla haluttu numeroarvo.
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Saada sailion maaraa
« Lisaa — Lis&a tuotetta sailioon.
« Poista — Poistaa tuotetta sdilidsta.

« Aseta — Asettaa sailion
tuotemaaran.

Tankkihdlytykset

Sailiohalytyspainike, joka nakyy

é:-',) Saada sdilion maaraa

Lisaa Lisaa tuotetta sailioon
Poista | Poista tuotetta sailiosta

Aseta Aseta sailion tuotemaara

1450
10.% [ Maérd-ruudun Sailion maara -osan oikealla puolella, ndyttaa tankin kapasiteetin seka prosentin, jossa kuuluu
Sailion alhainen maara -varoitus. Naitéd asetuksia voidaan muokata painiketta painamalla, ja ndyttdon tulee

Sailiohalytys-ruutu.

Jos haluat saataa sailiomaaran varoituksia, tee
ndama saadot seuraavilla Sdiliohadlytys-ruudun
oikealla puolella olevilla painikkeilla.

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan
sdiliossa jaljelld olevan tuotteen
prosenttiosuuden mukaan. YIla olevassa
esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan

tankissa jaljelld olevan tuotteen maaran mukaan.

Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikdiden
mukaan, jotka olet madritellyt ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nakyy kellona, jonka pdalld on punainen
viiva, deaktivoi Sailion alhainen maara -
varoituksen.

Sailiohalytys

Kapasiteetti:
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Levitin

Maaritysten lataaminen
1. N Paina madran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa mddritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettya USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalla oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

5. Muokkaa maaritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadrd ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, madritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Import Prescription: Select Prescription

Name Praduct . Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329& UAN

E Farm: Home

E] Field: Creek Bottom

1/6/2016 L,

AN
1/6/2016 UAN

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:

l 100 % B‘

To Apply

l 10 galjac ﬂ‘
To Apply

‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28,98 ac
Mverage Rate: 12.57 gal/ac

Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied; 2898 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB
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Muototiedoston muunto

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu
todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki e
nama kolme tiedostoa tarvitaan ja niiden taytyy () Mairin ohjausasetukset
sijaita jarjestelman USB-tikulla, jotta
muototiedostoryhmia voidaan kayttda tuotteen

Maaran ohjaus| Sailiot |

maaraltaan saadettavadn levitykseen. Yksittainen | S2iosas o4 s el |
” R P L K 3 190 adra 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus
muototiedosto” voi sisaltaa suositusmaaria _ l — i’ ‘ 15000 i‘ ‘ 2500 i| o

useille tuotteille.

1. Paina Tuotteen ohjaus -tydkaluriviltd

=]

Maaran ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa maaritys -painiketta ‘

3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u

Tuo madritys: Valitse tiedostoja

Nimi _Koko Muokkauspéivays
: [T Jirjestelman tilavuustiedot 7/9/14 11:59 AM

Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

- NH3 RX poly.shp 13 KB 9/8/15 2:35 PM

NH3 RX poly.shx
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Levitin

4. Valitse muototiedostosta sarake—
Valitse sarake, joka sisdltdd tuotteen PR
suositusmadran. Valintaikkunan oikealla Tuo madritys: Valitse sarake
puolella oleva luettelo ndyttda valitun Sarake: Sarakkeen esikatselu
sarakkeen ndytetiedot. . Tav_masra_g v| 100.0000

5. Valitse yksikot—\Valitse ohjausyksikot — Twowe 90,0000
tuotteen levitysta varten. ‘"

¥ 90.0000

ssse e oo " Yksikot:
6. Oletusmadran asetus—Jarjestelmad 90.0000

ceee e Paino
asettaa oletusmaaran. Muokkaa arvoa
P .. . e e Oletusmaara:
halutessasi ndytdn ndppaimistoa
kayttamalla. ‘

'l
100.0000

80.0000

100 ﬁ‘

90.0000

150.0000

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikét, joita
varten muototiedoston madritys on tehty.

Vaaran tietosarakkeen tai -yksikon valinta - -

aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

[

150 000N

@ HUOMIO!: Jérjestelma kayttaa

oletusmaaraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-
oletus”. Tdma asetus sijaitsee laitteiston Konfiguraatioasetukset-osiossa. Jos Madra pellon ulkopuolella -asetukseksi
valitaan "Rx-oletus’, oletustavoitemadraa kaytetddn, kun ajoneuvo poistuu madrityskartan kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden mukaan lukien kuivien lannoitesekoitusten luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai
ohjatun peltokaytdn toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidettad aloitettaessa.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote luodaan sekoitukseen tai itseensa lisattavaksi seuraamalla ndytolla ohjatussa toiminnossa kuvailtuja
vaiheita.

@ > > LI >‘ = > Levitystuote

1. Valitse tuotetyyppi—Valitse pudotusvalikosta Tuote ja jatka painamalla u

2. Valitse tuoteyksikot
Kéyta pudotusvalikkoa tuoteyksikdiden valintaan seuraavia lannoitteita valittaessa:
+ Maatalouskalkki
« Kalkkipelletit
« Kayttdjan maarittdma kalkki
+ Kayttajan maarittama N-P-K
« Kayttdjan maarittdma mikroravinne
+ Muu
Jatka painamalla u
3. EPA-tuotenumero (valinnainen)
Lisad valintamerkki ruutuun, jos tuote on kaytoltaan rajoitettua torjunta-ainetta

4. Valmistajan nimi tarvittaessa
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5.

Nayttoon tulee oletustuotenimi. Paina

Valmistajan nimi voidaan lisita pudotusvalikkoon painamalla| = |.

Anna tuotteen nimi

uuden nimen syottamiseksi.

Paatd tuoteasetus painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun muutoksia tekematta painamalla “

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

i

HUOMAA!: Erddt lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Ndita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jélkeen. Esimerkkeja ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 % UAN.

Kuivien lannoitesekoitusten luonti

Kuivat lannoitesekoitukset asetetaan naytolla ohjatun toiminnon avulla, joka on kuvailtu seuraavissa vaiheissa.

1.

2.

i

jmio

Tuote |>‘ + > Seos/sekoitus

s

Valitse Tyyppi-pudotusvalikosta Kuivasekoitus
Valitse M&aritd mukaan -pudotusvalikosta:
+ Kokonaismaaréat - sekoituksen madrittdmiseksi sdiliodn menevien maarien mukaan

- Maard/hehtaari - sekoituksen maarittamiseksi hehtaariin menevien maarien mukaan

Jatka painamalla u

Valitse pudotusvalikosta perusyksikot.

Jatka painamalla u

K&ynnista komponenttien lisddminen sekoitukseen painamalla | s .

HUOMAAL!: Jarjestelmadssa asetettuja nestemaisia kasvimyrkkyja voidaan lisata kyllastetyn sekoitustuotteen luomiseksi.

. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

HUOMAAL: Seoksen/sekoituksen osaksi voidaan laittaa yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti enintdan 7.

Uusi tuote voidaan laatia till4 kerralla painamalla | =@ | ja seuraamalla ohjattua tuotteen asetustoimintoa.

Lisaa valittu tuote painamalla tai palaa Lisdd seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisdédmattd painamalla
Lisaa lisskomponentti painamalla | =@ .

7. Kun kaikki komponentit on lisdtty, paina u

Syotd valmistajan nimi tarvittaessa.

« Valmistajan nimi voidaan lisatd pudotusvalikkoon painamalla %

Paina

ainutlaatuisen nimen syottamiseksi sekoitukselle.
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10. Pdatd kuivasekoituksen luontiprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun seosta lisddmatta

painamalla “

Luodun sekoituksen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-valilehteen.

Kuivan sekoituksen/tuotemallin ilmaisin.

Konfiguroi tuoteseos

1. Kun kaytat kuivaa lannoitesekoitusta, seoksen sisaltd ja madrat maaritelldadn Konfiguroi tuoteseos
-ruudulla, joka on kdytettdvissa ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa, tai painamalla
padvalikosta Tuote-painiketta.

Tapahtuma

~
{‘\ Asetukset

2. Valitse tuote pudotusvalikosta tai luo uusi

paina malla Eﬂ“ . Tuotteen valinta

i v Aktiivinen || Kuivasekoitus 1

Seoksen/sekoituksen osana voi olla yli 7
tuotetta, mutta aktiivisina voi olla
samanaikaisesti enintdan 7.

Jatka painamalla u

mie

[ [w Aktiivinen || @ Tuote 1

[ i~ Aktiivinen] @ Tuote 2
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3. Konfiguroi tuoteseos

Tuotesekoituksia voidaan sadtad sen jdlkeen, kun
ne on luotu: Konfiguroi tuoteseos

Kuivasekoitus
1

A. Aktivoimalla tai deaktivoimalla

tuotteita jJuote]
‘ ¥ DAP
B. Muuttamalla maéaraa tai tuotteen
kokonaismaaraa I KARTTA
C. Muuttamalla tuotteen lF Kaliumhydroksidi
kokonaismdaaraa tai tuotteen
levityksen yleismadraa fhicenss

4. Kun tuotesekoitus asetetaan kayttamalla
madard/pinta-ala, seoslaskinta kayttamalla

B voidaan tuoda nadyttdon, paljonko

kutakin tuotetta on lisattava tankkiin, kun
kayttdja syottad halutun tayttdmadran.

5. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttdjalle kunkin tuotteen maéran, joka on &
lisattdva tankkiin.

Seoslaskin
Laskettava tilavuus

10000 [§

Sekoitusmaara:
Kokonaismaara
DAP 2 6153 846

KARTTA 1538462

Kaliumhydroksidi 2307 692

6. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina

‘ antaaksesi alueelle nimen. Valitse

tuotesekoitukselle ohjattava tuote. Lataa
tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla

tai palaa Koti-ruutuun

tapahtumaa luomatta painamalla Slbjgiiy 2 i

“
Tuote 1 v

LTuote 2 v

Optiot

Alue

EN__ KB
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Luo konfiguraatio
Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen Idpi, johon siséltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

tai

>\L> Konfiguraatio I>‘ = > Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kayttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Sdilioiden jaksotus

Sailididen jaksotustoiminto mahdollistaa saman tuotteen levityksen (erillisten tuotteiden tai sekoitusten) perdkkain useista
sdilidista. Kun tuotesailion madra on alhainen tai sdilid on tyhjd, jarjestelma siirtyy automaattisesti tuotteen levitykseen
jakson seuraavasta maaratysta sailiosta.

i HUOMAAI Sdilisiden jaksotustoiminto on tuettu vain InCommand 1200 -ndytolld. InCommand 800 -ndytto ei tue

jaksotustoimintoa.

Sdilioiden jaksotuksen konfiguraatio

Aseta sailididen jaksotus seuraavien vaiheiden mukaisesti.

1. Valitse Koti-ruudusta

2. Valitse sesonki, viljelija, maatila, pelto

Hyvaksy ja jatka painamalla u

3. Lisaa sdilididen jaksotus nykyiseen
konfiguraatioon Sailiojakso-painiketta
paina malla. Tuotteen valinta

l v Aktiivinen || valitse tuote

[ [ Aktiivinen || valitse tuote

l ¥ Aktiivinen || Valitse tuote

[ Aktiivinen || Valitse tuote
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4.

i

5.

Valitse perdkkdiset sdiliot Sdilio-kuvaketta
painamalla.

HUOMAA!: Jarjestelma luo oletuksena
sailidjakson nousevassa jarjestyksessa
alkuasetusten aikana. Kdyttajd voi valita
aloitusséilion, kun konfiguraatio latautuu
Kartta-ruutuun.

Valitse Jaksolaukaisin-pudotusvalikosta
sailiiden lisalaukaisumenetelma.

Vain manuaalinen eteneminen—
Kayttdja laukaisee jakson manuaalisesti

painamalla Kartta-ruudusta sailiokuvaketta.

Sdilion alhaisen maaran anturi—Jakso
etenee automaattisesti seuraavaan
jdrjestyksessa olevaan sailioon, kun sdilion
alhaisen maaran anturi paljastuu.

Sailion maara alhainen—Jakso etenee
automaattisesti seuraavaan jarjestyksessa
olevaan sdilioon, kun jarjestelma saavuttaa
sailion alhaiselle maardlle halytyksen
lahtdlaskennan asetusarvon.

Sailio tyhja—Jakso etenee
automaattisesti seuraavaan jarjestyksessa
olevaan sailiodn, kun sdilion alhaisen
madran lahtolaskenta saavuttaa nollan.

Séilidjakso
Jakso

Veve

Jaksolaukaisin

Sailion maara alhainen
-anturi

Séiliojakso

Jakso

Ll 5E

Veee

Jaksolaukaisin

Siilion méars
alhainen -anturi
Vain manuaalinen
Silion maard
alhainen -anturi

Séilion maara alhainen

Sailio tyhja

. - |

Hyvaksy ja jatka painamalla ja palaa Tuotteen valinta -ruutuun.
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Jarjestelma ndyttaa jaksotetut sailiot ja
oletusjakson suunnan nousevassa
jarjestyksessa.

6. Valitse pudotusvalikosta nykyiset tuotteet
tai lisdd tuotteita aktiivisiin kanaviin

painamalla| = | Tietoja uusien

tuotteiden luonnista on kohdassa
"Tuotteiden luonti” sivulla 407.

7. Jatka Tapahtuman valinta -ruutuun

painamalla u

8. Valitse Tapahtuman valinta -ruudusta
Aloita uusi tapahtuma tai valitse edellinen
tapahtuma.

9. Jatka Optiot-ruutuun painamalla u

(Tapahtuman valinta -ruutu ohitetaan, jos
konfiguraatiota ollaan lataamassa peltoon
ensimmadista kertaa.)

10. Valitse pudotusvalikosta levitettaville tuotteille ohjausyksikot.

11. Hyvaksy ja jatka Kartta-ruutuun painamalla .
Kartta-ruutu

A. Yksittdisen madran ohjauksen naytto
jakson kaikille sailioille. Sailiomaadran
ilmaisin nayttaa jakson kaikkien sailididen
yhdistetyn kokonaismaaran.

B. Hallitse yksittaisten sdiliomaarien
muokkauksia kaikille sailidille kayttdessasi
sailididen jaksotusta. (Katso alle)

42 Maarén ohjausasetukset

Mééaran
ohjaus

. Siilic 1 - DAP

‘ Jssilia 2-DAP

Sailiot

Séili6 3 - Kaliumhydroksidi SR ;
. (M=) = )| B

Siilié 4 - Kaliumhydroksidi - e - .
‘—‘ MR

5 B B

C. Sailiomadran ilmaisin ndyttad yksittdisen sailion maaran jakson kutakin

levityskanavaa varten.

D. Jakson automaattinen aktivointi/deaktivointi -painike taytyy valita, jotta
sailididen automaattinen jaksotus toimii. Jos jaksolaukaisimen asetukseksi

Tuotteen valinta

i ¥ Aktiivinen || DAP

[ e[

Kaliumhydroksi

(o} 250.00
- 250.00| |

F

dg

a9

Gb:t‘l'_{i

L —x—1
600

<

Virtaus:
Sailio:

=%, Asetukset

ag [0y

00

25

[ W Automaattinen] I v Automaattinenl

valitaan Vain manuaalinen eteneminen, Automaattinen-valintaruutu ei tule

nakyviin.

E. Siirtyminen seuraavaan sailiodn -varoitus ilmoittaa kdyttdjalle, kun kayttdjan madrittdma automaattisen
jaksolaukaisun ehto on taytetty ja jarjestelmad jatkaa jakson seuraavaan sdilioon. Tama varoitus ei tule ndyttdon
manuaalisen etenemisen jaksossa, jarjestelma aktivoi automaattisesti seuraavaan jaksoon madritellyn sailion.
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F. Paina Asetukset avataksesi levittimen ohjauksen perusasetukset seka staattiset etta pellolla suoritettavat
kalibrointitehtavat.

Automaattisen sdiliojakson loppu -
varoitus—IImoittaa kayttdjdlle, ettd viimeinen
jaksossa oleva sdilio on tayttanyt kdyttdjan
madrittdmat automaattisen jaksolaukaisun ehdot.

Kuittaa varoitusikkuna painamalla .

Varoitus

i HUOMAAI: Ohjauskanava pysyy
aktiivisena ja jatkaa levitysta.

Automaattisen siilijakson loppu
- Kayttajan taytyy resetoida . &
jarjestelma manuaalisesti jakson

alkuun.
.

- Jarjestelma deaktivoi automaattisen
jaksotuksen. Kayttajan taytyy
aktivoida automaattinen jaksotus
uudelleen asiaankuuluvalle sailidlle.

Laitteistoasetukset

= . Valitse oma tietty .
I i > | > W > []> [
tai

E > ‘ > Konfiguraatioasetukset > Laitteistoasetukset

Maara pellon ulkopuolella—Téma asetus
madrittdd, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

. No"a—Tama pysayttaa |eVityk5en. Maéra pellon ulkopuolella gn"ér;i;ﬁginmtti:utoksen

+ Viimeisin hyva—Tama jatkaa levitysta :‘

viimeisimmalld tunnetulla maaralla.

1]

W Maaranayton tasoitus i |

+ Rx-oletus—Madritysta kdytettdessd tama
levittdd oletusmaaralla (tai rajauksen

ulkopuolisella madaralld) madaritystiedoston

madrittelyn mukaisesti.

Maaranayton tasoitus—Maarittad, miten
ohjauskanavan maardanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jarjestelma
nadyttdd madrdanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jarjestelma ndyttaa tavoitemadran, kun
levitysmaara on 10 % puitteissa tavoitemadran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun saddettavan maaran
levityksen aikana vaihdetaan tuotteelle eri virtausmaarid. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tatd asetusta voidaan
pitda "ennakointiarvona” vaihtuvan maaran maaritysta kaytettdessd. Naytto ldhettaa signaalin maarien vaihtamiseksi ennen
siirtymadviivan saavuttamista, jotta levitettdva maara on oikea siirryttédessa uudelle hallinta-alueelle.
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Levitin

Lisatulo

e a Valitse oma tietty Ay
S/ T i RN
tai

E > {% Asetukset ‘ > Konfiguraatioasetukset > Lisatulo

DirectCommand-levitysten oletuspuomilohkot
kytkinrasiaan jarjestyksessa, alkaen kytkimesta 1.
Kdyttaja voi halutessaan mukauttaa kytkimia & Lisitulo
puomilohkoihin Lisatulo-ruudusta kasin.

DirectLiquid
F1 (Mast_er)
1. Pa|na Z . :ggtﬁt::;; ; Master-lahde
abad
. . . F6 (kytkin 5)
2. Korosta haluamasi kytkin asettaaksesi me?}
siihen toiminnon. F9 (kytkin 8)

F10 (kytkin 9)
F11 (kytkin 10)
Ulkoinen 1
Ulkoinen 2
Ulkoinen 3

kaikki

I Resetoi

3. Valitse sopivat toiminnot (tata
toimenpidetta varten sailidkanavat)
asetettaviksi haluttuun kytkimeen. Kunkin Lisitulo
toiminnon ketjukuvakkeet “linkittyvat” —
painettaessa, miké ilmaisee, etté ne on %4 \{z—lﬂ[ﬁ_][ﬁj
asetettu. Jos toiminnolla on "katkennut \éx fel e [e] & & ¢ -~
linkki", sita ei ole asetettu. Jos kytkimelld on
"X" siihen ei ole asetettu toimintoa.

Tallenna asetus painamalla . Directspreader2)

HUOMAA! Vaikka pddkytkimeen ei ole
asetettu mitddn tiettyja toimintoja,
padkytkin toimii silti koko jarjestelman
padkytkimenad/-katkaisimena.

i
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Ohjainasetukset

i Valits: ti .
T B> [ | > B[R] o
tai
=X

Ohjainasetukset-ruutu aukeaa ja kunkin kanavan asetukset nakyvat omassa valilehdessa.

> Konfiguraatioasetukset > Ohjainasetukset

Tassa ruudussa nakyvat asetukset vaihtelevat riippuen siitd, onko levittimessd kdytdssa pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiili vai servo-ohjausventtiili. Valitse Ohjausventtiilin konfigurointi -pudotusvalikon kautta koneelle sopiva
konfiguraatio.

Spinneriasetukset avataan ja sdddetddn asiaankuuluvassa vélilehdessa. Spinneri-valilehti ilmestyy kanavavalilehtien taakse.
Spinneri-vélilehti ndyttaa puhallinnopeusasetukset.

Levittimen ohjaus: Pulssileveyden modulaation ohjausventtiili

+ Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—
Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiili sykkii. Asetukset |6ytyvat Levittimen ohjaus
venttiilin valmistajalta. Normaalit asetukset

ovat alueella 100-125 Hz. Oletusasetus
on 1 OO Ohjausventtiilin konfigurointi

Kanava 1 Kanava 2 Kanava3 | Spinneri

Pulssinleveyden modulaatio

+ Pulssinleveyden modulaation lisdys— _
Maarittaa, kuinka voimakkaasti Vie " pheslinopeuden
ohjausventtiili reagoi, kun tehddan maaran mo':,uu'fggzgg::gjzeug ' -
saatoja. Mita suurempi arvo, sité AP * B ko
voimakkaammin jarjestelma reagoi. modulaation lissys| 100 [
Oletusasetus on 100. Nollavirtauspoikkeama 30

-+ Nollavirtauspoikkeama—~tsittds
maksimia toimintajaksoa, joka ldhetetdan
ohjausventtiiliin ilman etta
pulssinleveyden modulaation venttiili
tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean
Nolla RPM-poikkeama -arvon kayttdaminen
voi aiheuttaa sen, ettei kuljetin kytkeydy
kunnolla pois paaltd. Katso pulssinleveyden modulaation venttiilin valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.
Oletusasetus on 30.

- Sallittava virhe —Maarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitdan
muutoksia virtausmaaraan. 2 - 3 % on normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue.

» Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, ettd tuotteen ohjausjarjestelma hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.

+ Akselinopeuden kalibrointi—Kalibrointiluku, joka esittdad maaranohjauksen mittausjarjestelman yhta kierrosta
vastaavia sykayksia.

+ Maks. nopeus—Kuljettimen maksiminopeuden asetus maarittda tuotteen jakelua levityspisteeseen ohjaavan
kuljettimen maksimin kierrosluvun.
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Levittimen ohjaus:
Servo-ohjausventtiili

Levittimen ohjaus
+ Venttiilin vaste 1—Maarittda
servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen
ohjauksen virhe ylittad vasteen raja-

Kanava 1 Kanava 2 Kanava 3 Spinneri

Ohjausventtiilin konfigurointi

arvoasetuksen. Esittda servoventtiilin Servo =
nopeaa nopeutta. Aryon _piengntéminen Venttilin - Ventiiin Vasteen Site " Mlselinopeuden
hidastaa servoventtiilin kdyntid. . s = T

s/ ey
Oletusasetus on 40 %. e s i 180 pisirev @

- - Maks. nopeus

+ Venttiilin vaste 2—M3arittaa
servoventtiilin nopeuden, kun tuotteen
ohjauksen virhe alittaa vasteen raja-
arvoasetuksen. Esittda servoventtiilin
hidasta nopeutta. Arvon pienentdminen
hidastaa servoventtiilin kdyntia.
Oletusasetus on 8 %.

+ Vasteen raja-arvo—Madrittdd, missa
ohjauskanava kytkeytyy venttiilin vasteen 1
ja venttiilin vasteen 2 nopeusasetuksen valilla. Yleensd jarjestelman tehokkuuden hienosdatdon riittda kaikkien
muiden venttiilin ohjausasetusten jattdminen oletusarvoon ja tdman asetuksen pieni saato. Oletusasetus on 15.

-« Téman arvon pienentdmiselld on servoventtiilin vastetta yleisesti nopeuttava vaikutus.
« Tdman arvon suurentamisella on servoventtiilin vastetta yleisesti hidastava vaikutus.

- Sallittava virhe —Maarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitaan
muutoksia virtausmaaraan. 2 - 3 % on normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue.

« Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, ettd tuotteen ohjausjarjestelmé hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.

+ Akselinopeuden kalibrointi—Kalibrointiluku, joka esittdad maaranohjauksen mittausjarjestelman yhta kierrosta
vastaavia sykadyksia.

+ Maks. nopeus—Kuljettimen maksiminopeuden asetus madrittad tuotteen jakelua levityspisteeseen ohjaavan
kuljettimen maksimin kierrosluvun.

Levittimen ohjaus:
Spinneri-valilehti

Levittimen ohjaus
Voit tarkastella puhallinnopeuden

. . . . S . Kanava 1 Kanava 2 Kanava 3 Spi i
kalibrointiasetuksia Spinneri-valilehted o

. N e, . . . e . . Puhallin 1
painamalla. Kayttdjat, joiden spinneri-levittimissa I ==
on kaytdssé pulssinleveyden modulaation kalibrointi 4pisrev [
venttiilejd, nakevat lisda aktiivisia asetuksia. Pulssmleveyden

+ Puhallinnopeuden kalibrointi— Pulssinleveyden

. . [T modulaatiotaajuus
Anturin tuottama sykdysten maara

spinnerilevyn yhden kierroksen aikana. ROV poikkeama
Oletusasetus on 4.

Automaattinen
W ohjaus

+ Pulssinleveyden modulaation lisdys—
Maadrittad, kuinka voimakkaasti

ohjausventtiili reagoi, kun : - e
spinnerinopeuteen tehdadan saatoja. Mita

suurempi arvo, sitd voimakkaammin
jarjestelma reagoi. Oletusasetus on 20.
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+ Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation ohjausventtiili sykkii. Asetukset
I8ytyvat venttiilin valmistajalta. Normaalit asetukset ovat alueella 100-125 Hz. Oletusasetus on 100.

+ Nolla RPM-poikkeama—-Esittdd maksimia toimintajaksoa, joka ldhetetddn ohjausventtiiliin ilman etta
pulssileveyden modulaation venttiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean Nolla RPM-poikkeama -arvon
kdyttaminen voi aiheuttaa sen, ettei spinnerijarjestelma kytkeydy kunnolla pois. Oletusasetus on 30.

i HUOMAA!: Katso pulssinleveyden modulaation venttiilin valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.

+ Automaattinen ohjaus—Taman ruudun valinta mahdollistaa suljetun silmukan spinneriohjauksen.

Askelmoottori-levitinohjaus

Ohjainasetukset

+ Kulj. maks. nopeus—Kuljettimen T T —
maksiminopeuden asetus madrittad s G Puhallinnop. kal l
tuotteen jakelua levityspisteeseen _
. . . L. Pulssinleveyden
ohjaavan kuljettimen maksimin modulaatiotaajuus
kierrOS|UVU n. Pulssinleveyden

modulaation lisdys

+ Puhallinnopeuden kalibrointi—
Anturin tuottama sykdysten maara

spinnerilevyn yhden kierroksen aikana. W Atomaattinen

Oletusasetus on 4.

Nolla
RPM-poikkeama

s
.4

+ Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—
Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiili sykkii. Asetukset |8ytyvat
venttiilin valmistajalta. Normaalit asetukset
ovat alueella 100-125 Hz. Oletusasetus
on 100.

+ Pulssinleveyden modulaation lisdys—Maarittda, kuinka voimakkaasti ohjausventtiili reagoi, kun
spinnerinopeuteen tehdéan saatoja. Mitd suurempi arvo, sitd voimakkaammin jarjestelma reagoi. Oletusasetus on 20.

- Nolla RPM-poikkeama—FEsittda maksimia toimintajaksoa, joka ldhetetddn ohjausventtiiliin ilman etta
pulssileveyden modulaation venttiili tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean Nolla RPM-poikkeama -arvon
kdyttdminen voi aiheuttaa sen, ettei spinnerijarjestelma kytkeydy kunnolla pois. Oletusasetus on 30.

i HUOMAA!: Katso pulssinleveyden modulaation venttiilin valmistajan tiedoista suositeltavat asetukset.

+ Automaattinen ohjaus—Taman ruudun valinta mahdollistaa suljetun silmukan spinneriohjauksen.

Automaattinen spinnerin ohjaus

T — Kytke spinnerit péélle/pgis teht:a'vépalkissa sijaitsevaa Spinneri—kqvakgﬁt_g pai“namalla. Spinneri-
W ohjaus kuvakkeen painamisen jalkeen ilmenee varoitus, joka varoittaa kdyttdjaa, etta spinnerit
kytkeytyvat padlle ja ettd on pysyttdva poissa laitteen luota.

‘\ Kédynnista spinnerit ja poista varoitusikkuna painamalla . Estd spinnereiden
Y
Ill=» kdynnistyminen ja poista varoitusikkuna painamalla “

Kayntiaikatoimenpiteet—Levittimen ohjaus

Kdyntiaikatoimenpiteiden aikana spinneri-levitin-kdyttajat voivat avata Levittimen ohjaus -ruudun
Asetukset-painiketta painamalla. Tassa ruudussa voit saataa levitysleveyden, spinnerinopeuden,
tuotetiheyden ja muita asetuksia.

ﬁ

Q% Asetukset

+ Kukin ndista alla kuvailluista asetuksista taytyy asettaa kullekin yksittdiselle tuotekanavalle (sailio).
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Levitin

« Muutetut asetukset eivat tule voimaan ennen kuin ne vahvistetaan.

+ Levitysleveys, Spinnerin nopeus, Tuotetiheys, Syottoportin 1 avaus ja Kuljettimen 1 maara ovat kaikki
tallennettuina kuhunkin tuote- ja ohjauskanavayhdistelmaan.

Levittimen ohjaus -ruutu

« Levitysleveys—Paina arvon
muokkaamiseksi.

- Spinnerin nopeus—Tuotteen tarkkaan Fevithiianglijals
sijoitukseen tarvittava spinnerinopeus ' LT —
suhteessa levitysleveysasetukseen. | o @ .,

Spinnerin nopeus

« Spinnerinopeuden ohjaus tapahtuu Tuotetiheys Piaagortn et
automaattisesti taméan asetuksen - o
mukaisesti, kun jarjestelma kayttaa
valinnaista spinnerinopeuden
pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiilia.

Ketjunvoitelija

« Spinnerinopeusasetukset voidaan

maarittaa tarkasti suorittamalla Staattinen

A | ) . kalibrointi
levitysmallin ruiskutustesti.

Kalibrointi
pellolla

- Tuotetiheys—Tama tiheysarvo
(néytettyna kilogrammoina kuutiometria
kohti tai kg/m3) tallennetaan kunkin

tuotteen kanssa. Paina

tarvittaessa muokkaamista varten.

HUOMAA!: Koneen moitteetonta tehokkuutta ja tarkkuutta varten. Tuotetiheys tulisi mitata jokaisesta
levityskuormasta.

i

- Syottoportin 1 avaus—FEsittaa kuljettimen 1 sydttoportin avausta. Mittaa tuotteen syvyys kuljettimessa
syottdéportin tarkan asetusarvon varmistamiseksi.

+ Kuljettimen 1 maara—Tama asetus esittda kuljettimen kayttdakselin yhden kierroksen annostelemaa tuotemadraé
(kuutiometri per kierros tai m3/kier.) Tama luku nakyy silld edellytykselld, ettd kuljettimen akselilla on 2,54 cm
kokoinen portin aukko. (Kun ndyttd on imperiaalisissa yksikdissd, tdma numero nadytetaan silld oletuksella, ettd
kuljettimen akselilla on 1 tuuman kokoinen portin aukko.) Tama kuljetusmaara pysyy vakiona syéttdportin avauksen
korkeudesta riippumatta.

HUOMIO!: Kuljetusmaaran arvo taytyy joko sy&ttdd manuaalisesti tai kullekin tuotteen ja kanavan yhdistelmalle
taytyy suorittaa CFR-kalibrointitoimenpide, muutoin tapahtuu virheellinen levitys.

Kuljetusmaaran haku

Nayttddn ponnahtaa varoitusruutu, kun tuote on osoitettu sdilidlle ensimmadista kertaa eika sita ole kalibroitu. Varoitus
kehottaa kdyttdjaa tarkastamaan tuotetiheyden ja kuljetusmadran asetukset.

Aiemmin levitettyjen tuotteiden kuljetusmadrat I6ytyvat painamalla ensin Asetukset-painiketta,

f joka avaa Levittimen ohjaus -ruudun.
% Asetukset
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Levittimen ohjaus -ruudussa on valilehti kullekin
ohjauskanavalle/levitettdvalle tuotteelle. Valitse
haluamasi kanava ja paina Kuljetusmaara-
painiketta.

VAROITUS!: Jotta kone toimisi oikein ja
tarkasti, tuotetiheys tulisi mitata jokaiselle
levityskuormalle.

Kuljetusmaara-painike avaa Asetus-ruudun,
johon kuljetusmaéré voidaan syottaa ja jossa
nakyy taulukko aiemmin levitetyistd tuotteista ja
kuljetusmadrista.

Korosta haluamasi tuote painamalla sité ja paina

haluamasi kuljetinmaaran

syottamiseksi.

Hyvéaksy uusi kuljetinmaara ja palaa Levittimen

ohjaus -ikkunaan painamalla .

Ca Levittimen ohjaus
Levitysleveys

Kanava 1 | Kanava 2 | Kanava 3 |

Kuivasekoitus1

Spinnerin nopeus Frresi
i 2 Syéttoportin Kuljettimen

S a i Tavaus 1 maara
‘ 52 ﬂ” 2 EH 0.256 B

Ketjunvoitelija

Kuljetusmaara

Kuljettimen 1 maara

Kuljetusmaarat edella kaytetyille tuotteille
Tuote et./kier.

DAP 0,2560

Maatalouskalkki 0,2000

_ KN

Levittimen ohjaus: Rutiinitoimenpiteet

Levittimen ohjaus -ruudussa on kolme painiketta, Ketjunvoitelija, Staattinen kalibrointi ja Kalibrointi pellolla, jotka on

kuvailtu alla ja seuraavilla sivuilla.

Levittimen ohjaus: Ketjunvoitelija

Jos kaytat ketjunvoitelijaa, voit suorittaa automaattisesti ketjunvoitelutoimenpiteen Levittimen ohjaus -ruudun
Ketjunvoitelija-painiketta painamalla ja seuraamalla alla olevia vaiheita.

i HUOMAA!: Suorita ketjunvoitelutoimenpide paivittain.

1.Paina Asetukset-painiketta—Aloita painamalla Asetukset-painiketta, niin Levittimen

/ % Asetukset

ohjaus -ruutu aukeaa. Paina Levittimen ohjaus -ruudulta Ketjunvoitelija-painiketta.

2 Kuittaa ensimmainen varoitus—Kytke manuaalisesti pois tai sammuta spinnerin

hydraulipiiri.

3. Syota toimenpiteen kesto—Syotd toimenpiteen aika, jonka kuljettimen kestaa pyoria yksi kierros.

4. Paina Kaynnistda—Paina Kaynnistd-painiketta ja kun toimenpide on valmis, paina .
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Levitin

5. Kuittaa toinen varoitus—Palauta spinnerin hydrauliohjaus peltovalmiiseen tilaan.
Levittimen ohjaus: Staattinen kalibrointi

Kuljettimen tyhjennyskalibrointi taytyy suorittaa kullekin raetuotteiden ohjauskanavalle (sdili®) laitteiston kalibrointia
varten. Tama toimenpide on esitetty alla ja seuraavalla sivulla. Staattisen kalibroinnin toimenpide suoritetaan ennen pelto-
olosuhteissa levitysta.

1.Aloita painamalla Kartta-ruudusta Asetukset-painiketta. Levittimen ohjaus -ruutu
@g Asetukset aukeaa.

2.Kdynnista staattinen kuljetusmaaran kalibrointitoimenpide Staattinen kalibrointi -
painiketta painamalla.

3. Poista spinnerin hydraulipiiri kaytosta—Jadrjestelmad antaa varoituksen spinnerin hydraulipiirin poistamiseksi
kdytosta. Paina , kun hydraulipiiri on poistettu kaytdsta.

VAARA!: Kytke manuaalisesti pois tai sammuta spinnerin hydraulipiiri. Jos spinneri kdynnistyy odottamattomasti, se
voi aiheuttaa loukkaantumisen.

4. Valitse kalibroitava kuljetin
5. Anna annostelumaara—Anna tuotteelle haluamasi tavoiteannostelumadara (suositeltu maara on 250

kilogrammaa). Jatka painamalla u

6. Aloita tuotteen annostelu—Aloita tuotteen annostelu Kaynnista-painiketta painamalla. Annosteltavat tuotteet
on kerdttava kalibrointitoimenpiteen aikana ja sitten punnittava.

7. Tuotteen annostelu—Kuljetin pysdhtyy, kun jarjestelma havaitsee, ettd tuotteen tavoitemddrd on annosteltu.
Kuljetin voidaan seisauttaa manuaalisesti milloin tahansa Seis-painiketta painamalla.

8. Tuotteen annostelu lakkaa—Tavoitemadran annostelun jalkeiselld ruudulla ndkyva arvo voidaan nollata ja

toimenpide voidaan kdynnistaa haluttaessa uudelleen suurempaa ndytekokoa varten. Jatka painamalla u

9. Anna nykyinen annostelumdard—Anna annosteltavan tuotteen todellinen paino. Jatka painamalla u

10. Lopeta kalibrointi—Avaa ruudun, joka ilmaisee, ettd kalibrointi on valmis, ja sen alla ndkyy vasta kalibroitu
kuljetusmaara.

« Poistut kalibroinnista arvoa tallentamatta painamalla “

«+ Kdynnistat prosessin uudelleen painamalla Toista kalibrointi.

- Tallenna arvo ja poistu kalibrointitoimenpiteesta painamalla .

A VAARAL Varmista, ettei spinnerissd ole aineksia ennen spinnerin hydraulipiirin kdynnistamista uudelleen.

11. Nayttoon tulee varoitus ohjatusta kalibrointitoiminnosta poistuttaessa, joka neuvoo palauttamaan spinnerin
ohjauksen hydraulipiirin peltovalmiiseen tilaan.
Levittimen ohjaus: Kalibrointi pellolla

Kuljettimen peltokalibrointitoimenpide suorittaa automaattisen rutiinin kalibrointimaaran saatamiseksi valitulle
spinnerisailidlle. Tama kalibrointi suoritetaan, kun lokiin kirjatun tuotemadran ja todellisen levitysmaaran valilléa on ero.
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1.Aloita painamalla Kartta-ruudusta Asetukset-painiketta. Levittimen ohjaus -ruutu
3, Asetukset aukeaa. Paina Levittimen ohjaus -ruudusta Kalibrointi pellolla -painiketta. Ohjattu
pellon kuljetusmaaran kalibrointitoiminto tulee ndyttdon:

2. Valitse kalibroitava kanava—\alitse kalibroitava kanava ja jatka painamalla u

3. Anna nykyinen paino—Kertynyt paino ndytetaan ikkunan yldosassa. Paina
ja jatka painamalla u

HUOMAA! Valitse uusi alue kertyneen painon nollaamiseksi arvoon 0 kg.

‘ nykyisen painon sydttamiseksi

jmie

4. Kalibrointi valmis—Nayttdon tulee viesti, joka ilmoittaa kalibroinnin olevan valmis ja joka ndyttdd CFR-maaran
kuutiometreind per kierros. Viimeistele painamalla .

DirectCommand-raelevityksen vianmaaritys
Ongelma: Ajo-ruudun raekanavan levittimen vihred merkkivalo ei syty.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd maanopeudeksi rekisterdiddan naytodlld nollaa suurempi arvo.
2. Varmista, ettd ndytolle on sydtetty nollaa suurempi tavoitemaara.

3. Tarkista, ettd kytkimen tila 16ytyy Ajo-ruudusta kohdasta CAN ja Lisdtulon vianmaaritys. Kun padkytkin
kytkeytyy paalle ja pois, Lisdtulon vianmaaritys -ikkunan tulisi muuttua mustasta vihredksi (elleivat ne tee niin,
katso asennusohjeista, miten kytkimen liitdnnat tarkastetaan).

4. Tarkasta High-virtaliitanta raeohjausmoduuliin.
Ongelma: Padkytkin eivat kaynnisty, kun jalkapoljin on painettuna.
Ratkaisu: Varmista, ettd paaldhteen tuloksi on asetettu "Ulkoinen 2" lisdtulon asetuksissa.
Ongelma: AutoSwath kdynnistaa kuljettimen tai ajaa lilan nopeasti tai hitaasti.
Ratkaisu:
1. Tarkista GPS-poikkeamat ajoneuvon asetuksista varmistaaksesi, ettd kaikki mittaukset ovat oikein.
2. Vedettdvat laitteet - Varmista, etta laitepoikkeamat ovat ruiskuttimelle sopivia.

3. S3ada ennakoinnin paalle- ja poiskytkentdd automaattisen tydleveyden ohjauksen tehokkuuden
hienosdatamiseksi.

Ongelma: AutoSwath-ominaisuus ei ndy.

Ratkaisu: Naytdn Autoswath-ominaisuuden salasanan taytyy olla vapautettuna ennen kuin ominaisuus on kayttdjan
kdytettavissa.

Ongelma: Kuljetinkdyttd pyorii, kun rajauksen ulkopuolella.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd Maard pellon ulkopuolella -optioksi on asetettu nolla aktiivisissa konfiguraatioasetuksissa.

2. Varmista, ettd Rajauksen ulkopuolinen -optioksi on asetettu Kytke lohko pois Automaattinen tydleveyden
ohjaus -optioissa.

3. Varmista, ettei rajauksen ja pdisteiden valisen ensimmaisen polun valilla ole vélia.
Ongelma: AutoSwath kytkeytyneend, mutta levitin ei kaynnisty.

Ratkaisu:
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Levitin

1. Varmista, ettd maanopeudeksi rekisterdidaan naytolld nollaa suurempi arvo eika olla katetulla alueella.
2. Varmista, ettd levitin on peltorajauksen sisapuolella.
3. Varmista, ettd tavoitemaaranad on suurempi kuin 0.
4. Varmista, ettd padkytkimen kuvake ndyttda asianmukaisesti Paalld (vihred) tai Pois (punainen).
Ongelma: Kuljetin kytkeytyy pois paalta keskelld polkua.
Ratkaisu:
1. Tarkista, ettd ndytdn ohjelmisto ja moduulin ohjelmisto ovat pdivitettyind viimeisimpaan versioon.
2. Varmista, ettei maanopeus ei muutu arvoon 0.
3. Varmista, ettei GPS kadota differentiaalildhdetta.
Ongelma: Levitetty alue ei vastaa tdhdn mennessa levitettya painoa.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd akselinopeus syk./kier. on asetettu oikein ohjainasetuksissa.
2. Varmista, ettd valvottavalle tuotteelle on asetettu oikeat yksikot.
3. Tarkista staattiset tai pellolla suoritettavat kalibrointitoimenpiteet ja varmista nain, ettd ne tapahtuivat oikein.
Ongelma: M&ara ei vastaa.
Ratkaisu:
1. Varmista, ettd ndytto rekisterdi maanopeuden.

2. Varmista, ettd akselinopeus syk./kier. on asetettu oikein ohjainasetuksissa.

HUOMAA! Ketjupyordsuhteet tdytyy ottaa huomioon, jos ketjukayttoinen.

i

Kytketyt hampaat

— X mddrdanturin sykdysta = todelliset sykdykset
Kayton hampaat

3. CFR-numeron s&ato saattaa olla tarpeellista.
4. Tarkista manuaalisen venttiilin ohjauksen avulla, aukeaako ja sulkeutuuko ohjausventtiili.
Sarjaohjaussovellusten vianmaaritys
Ongelma: Mddra muuttuu naytélla, mutta ei ohjauskonsolissa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, toimiiko ndytolla ja levitysmadrdmoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.
2. Tarkasta ohjauskonsolin erityisasetukset.
3. Tarkasta johdotus ja kaikki liitdnnat.
4. Katkaise sarjayhteys ja selvitd, toimiiko ohjain oikein ilman nayttoa.
Ongelma: Naytdn maara ja sarjaohjattu maara eivat tasmaa.
Ratkaisu:
1. Tarkista, ettd toimiiko naytolld ja levitysmadramoduulissa ajankohtainen laiteohjelmisto.

2. Varmista, ettd ndytolla ndkyva nimellisnopeus vastaa sarjaohjatun konsolin nimellismdaraa.
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Kaistanmuokkaus

Kaistanmuokkauslevitinten DirectCommand valvoo sdilion mdaran ja tuuletinten nopeuden antureita, yllapitaa tarkkaa
levitysmadraa ja tukee useiden tuotteiden madritysmadran ohjausta enintdan kolmelle raetuotteelle.
Kaistanmuokkausmoduuli tukee pulssinleveyden modulaation ja moottoroituja servoventtiileja sekd sahkaisia lineaarisia
toimilaitteita / mittareiden kytkimia. Jarjestelma voidaan konfiguroida kaistanmuokkauslannoitteen levitykseen tai Air
Seeder (kylvo) -ohjaukseen. Jatka Air Seeder (kylvo) -konfiguraation luomiseksi kohtaan “Luo konfiguraatio” sivulla 434.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta levityssovellusta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien vaiheiden lapi.

Karttanakyma

Kun konfiguraatio on valmis.
Karttandkyma-ruutu aukeaa.

A. Valikkopainike

150.00|

B.

Lokiin kirjattu peltopinta-ala
yhteensa

Maéra

Weos +
185 - 205
H 165 - 185

145 - 165

DAR _J @1
— Eﬂ 150.00
200

®

B

[Jo- 145

. Maanopeus

Virtaus: 45 1
Sailio: 28954

. AgFiniti-tila

. Vianmaaritys T

| O #\\ Asetukset

. GPS-signaalin ilmaisin

. Néyton selite

I O m m O N

. Tuotteen ohjaus -tydkalurivi ®K5,§ist5

28 933 priimaus

Ajoneuvokuvake

Tapahtumayhteenveto

. Karttandkyma

. Jaettu ruutu

. AutoSwath

. Padkytkimen tila

. Asetukset

. Kéynnistd priimaus -painike

. Sailion maara

T O ©w O Z =2 r X -«

. Puhallinnopeus

HUOMAA! Karttandkymadpainikkeen painaminen selaa kdytettdvissa olevien karttaruutunakymien valillg, ja
karttanakymapainikkeen ulkoasu vaihtuu.

mio
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Tuotteen ohjaus -tyokalurivi

Tuote-vélilehdet nékyvat DirectCommand-kéyntiaikatoimenpiteiden aikana Kartta-
ruudun yldosassa oikealla puolella. Paina Tuote-valilehtid, niin laajentunut ndkyma
nayttdad madrdpainikkeet, manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen,
madrityspainikkeen, maaran lisdys- ja madran vahennysnuolet ja madran
asetuspainikkeen.

o
A. Tuote G. Méérityspainike O hO,

B. Tavoitemaadra H. Maaran lisdysnuoli ::-It;us e
C. Todellinen maara I. Madran véhennysnuoli

D. Maaran 1 painike J. Maaran asetuspainike M
E. Maaran 2 painike K. Lohkojen tilailmaisin

F. Manuaalinen venttiilinohjaus L. Sdilion madra

Tavoitemdarda—Tavoitemadard on haluttu levitysmaard.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa tavoitemaara voi kasvaa nopeammin kuin todellinen maara.

Todellinen maara—\/irtausanturi mittaa aina silla hetkelld levitettdvdan maaran.

i HUOMAA!: Joissakin olosuhteissa todellinen maara voi kasvaa hitaammin kuin tavoitemadra tai sen numeroarvot

voivat vaihdella ennen kuin ne vastaavat tavoitemaaraa.

Sailion maara—Sailion madrd ndyttaa tuotteen madran sdilidssa.

o1 Maardn 1 ja maadran 2 painikkeet—Maardn 1 ja maaran 2 asetukset esittavat esiasetettuja
150 | levitysmaaria, joiden avulla kayttdjat voivat vaihtaa nopeasti kullekin yksittdiselle tuotteelle haluttujen
tavoitemdarien valilla.

N Manuaalinen venttiilinohjaus -painike — Manuaalisen venttiilinohjauksen painikkeen avulla kayttdjat
—¥=— | voivat madritelld ohjausventtiilin asennon. Kayttajat kayttavat tata vaihtoehtoa jarjestelman priimaukseen
ennen levitysta tai laitteiston puhdistamiseen pdivan padatteeksi.

Maarén lisayksen ja vahennyksen nuolet — | & |/| w |mahdollistavat tuotteen levitysmaaran muuttamisen

tavoitemadaran lisdyksen mukaisesti. Manuaalista venttiilinohjausta kaytettdessa kayttdja voi madritelld lisdys- ja
vahennyspainikkeiden avulla ohjausventtiilin asennon.

Méarityspainike— ‘

Maéran asetuspainike—| <

Maaran ohjausasetukset

S&ada Kartta-ruudun Tuotteen ohjaus -tyokalurivilla nakyvat maaran 1 ja maaran 2 asetukset seka tuo levitystuotteen

madritykset. Madran ohjausasetukset -ruutuun pdastdan painamalla Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta | 2~ |. Mdaran

ohjausasetukset -ruutu aukeaa.
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Kaistanmuokkaus

Maara 1 ja maara 2 — Mdaran 1 ja madran 2
asetukset esittdvat esiasetettuja levitysmaaria, e
joiden avulla kayttajat voivat vaihtaa nopeasti & Maaran ohjausasetukset
kullekin yksittaiselle tuotteelle haluttujen W| —

halutun  [meesel e |

Madra 1 Maara 2 Lisdys Vahimmaisvirtaus Rx

' l 150.00 a] ‘ 200.00 ﬂ‘ ‘ 10.00 i] 0.00 =

tavoitemdarien valilla. Paina
maaran sydttamiseksi.

Lisdays — Lisdyspainikkeen avulla kadyttdjat
voivat maaritelld maaritetylle maaralle lisdys- ja
vahennysmadrat Tuotteen ohjaus -tydkalurivin

painikkeita | « |/ wr |kdyttdmalld. Syota

haluttu lisdys painamalla

Maaritys — Lataa karttaperusteinen
madritystiedosto maarityspainiketta painamalla.
Saat lisdtietoa kohdasta "Mdaaritysten
lataaminen” sivulla 429.

Vahimmaisvirtaus — (Kdytetdan vain DirectCommand-nestelevityksiin). Tata asetusta kdytetddn yhtendisen
ruiskutusmallin yllapitoon. Naytto ei anna virtauksen pudota sydtetyn asetuksen alapuolelle. Aseta virtaus valittujen
ruiskutuspaiden alimpaan kayttdpaineeseen kaikki lohkot paallekytkettyind. Kun ruiskutetaan yhden tai useamman
puomilohkon ollessa poissa paaltd, jarjestelma pienentda automaattisesti vahimmaisvirtausasetusta pienentyneen

ruiskutusleveyden mukaisesti. Tatd asetusta voidaan saataa painamalla ja syottamalla haluttu numeroarvo.

Sailiomaaran asetukset

Kun sailiotd taytetdan tai tyhjennetdan, kayta
Mé&érén ohjausasetukset -ruudun Sailion maara -
0saa tuotteen maaran paivitykseen sailidissa. () Mairan ohjausasetukset

Sailion maara -ruutu W Mdrinohjaus Sailist |

Séilio 1- DAP

Taysi: 29000 E 2900 -
Nykyinen: 28939 ﬁ ﬂ 10 % = |

Tankin taytté — Tankin taytto -
painike nostaa nayttdéon kirjatun sailion maaran kayttdjan maarittdmaksi maksimitilavuudeksi (maaritelty
ohjatussa sailion asetustoiminnossa).

‘Tankki tyhja — Tankki tyhja -painike vahentaa nayttoon kirjatun séilion maaran nollaan.

= -Tankin osittainen tdytté — Tankin osittainen tayttd -painike lisdd ndyttodn kirjattua séilion mddrdn tasoa
madaraan, jonka maarittelet laskinpainiketta painamalla. Osittainen téyttd -painikkeen painaminen tuo esiin
Sadda sailion maaraa -ruudun.
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Sdada sdilion maarad

« Lisaa —Lisaa tuotetta sailioon.

Saada sailion maaraa

« Poista —Poistaa tuotetta sailiosta.
Lisaa Lisdd tuotetta sailioon

« Aseta —Asettaa sdilion .
tuoteméérén_ 1§ Poista Poista tuotetta sailiosta

Aseta  Aseta sailion tuotemaara

Tankkihdlytykset

250 (15 Sailiohalytyspainike, joka nakyy Maara-ruudun Séilion maara -osan oikealla puolella, ndyttaa tankin
109 kapasiteetin sekd prosentin, jossa kuuluu Sailién alhainen maéaré -varoitus. Naita asetuksia voidaan muokata
painiketta painamalla, ja ndyttdéon tulee Sailichalytys-ruutu.

Jos haluat saataa sailiomaaran varoituksia, tee
nama saadot seuraavilla Sailiohalytys-ruudun

oikealla puolella olevilla painikkeilla. sailishalytys

Prosentti (%) -painike asettaa varoitusrajan % s
sdiliossa jaljelld olevan tuotteen 205 +

prosenttiosuuden mukaan. Ylla olevassa Wios- 1t 7 8 9

esimerkissa rajaksi on asetettu 10 prosenttia.

Mittayksikot-kuvake asettaa varoitusrajan
sailiossa jaljelld olevan tuotteen maaran mukaan.
Tama kuvake nimetdan sailion mittayksikdiden
mukaan, jotka olet maaritellyt ohjaimen
konfigurointitoimenpiteen aikana.

Deaktivoi sailion alhainen maara -painike,
joka nakyy kellona, jonka paalléd on punainen
viiva, deaktivoi Sailion alhainen maara -
varoituksen.
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Kaistanmuokkaus

Maaritysten lataaminen
1. N Paina madran asetuspainiketta

Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta.

2. Paina Lataa mddritys -painiketta. ‘

3. Etsija korosta kytkettya USB:ta tai AgFiniti
Cloudia kayttamalld oikea .agsetup-, .irx- tai

muototiedosto ja paina u

4. Valitse maaritys Valitse madritys -ruudulta ja
valitse oikea ohjaustuote Tuote-
pudotusruudusta. Nayttdon tulee

madrityskartan esindkymad. Paina u

5. Muokkaa madritystd -ruudussa voidaan
vaihtaa maaritysasteikkoa, minimia
levitettdvaa ja maksimia levitettavaa. Kun
kolme parametria on muutettu, sdddetty
levitettdva kokonaismadara ja keskimaarad
paivittyvat niiden mukaisesti.

6. Paina .

7. Kun Kartoitus-ruutuun palataan, maaritys
ilmestyy karttaan pohjoissuuntaisessa
nakymassa.

Muototiedoston muunto

Import Prescription: Select Prescription

Name Product | Product

E] Grower: Dittmer Fanms |329ﬁ UAN

E Farm: Home

E Field: Creek Bottom

162016 UA

1/6/2016 LA

Import Prescription: Modify Prescription
Scale:
l 100 % B‘
To Apply
l 10 gal/ac ﬂ‘
To Apply
‘ 15 galjac ﬂ‘

Original Adjusted
Total To Apply:  364.31 gal
Total Area Applied: 28.98 ac
Mverage Rate: 12.57 gal/ac

Total To Apply: 364,31 gal
Total Area Applied:  28.98 ac
Average Rate: 12.57 gal/ac

El KB

Niin kutsuttu muototiedosto koostuu todellisuudessa kolmesta eri tiedostosta. Kaikki nédma kolme tiedostoa tarvitaan ja
niiden taytyy sijaita jdrjestelman USB-tikulla, jotta muototiedostoryhmid voidaan kdyttdd tuotteen madrdltaan
saadettdvaan levitykseen. Yksittdinen "muototiedosto” voi sisdltdd suositusmaadria useille tuotteille.

1. Paina aluksi Tuotteen ohjaus -tyokalurivilta | 2 |.
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Mddran ohjausasetukset -ruutu aukeaa

2. Paina Lataa maaritys -painiketta. ‘ egond
y>p ﬁ éa) Maéran ohjausasetukset

Maaran ahjaus| Sailiot |

DAP |

Madra 1 Maéra 2 Lisdys Véhimmaisvirtaus Rx

l 150.00 i’ ‘ 200.00 ﬂ‘ ‘ 10.00 i| 0.00 =

3. Valitse tiedosto -ruutu aukeaa. Korosta

haluamasi .shp-tiedosto ja paina u i
Tuo madritys: Valitse tiedostoja

Nimi _Koko Muokkauspiivays

H Jarjestelman tilavuustiedot 7/9/14 11:59 AM

Application Rx.agsetup 22 KB 5/8/12 11:31 AM

NH3 RX poly.dbf

NH3 RX poly.prj

- NH3 RX poly.shp

NH3 RX poly.shx

430



Kaistanmuokkaus

4. Valitse muototiedostosta sarake—
Valitse sarake, joka sisdltdd tuotteen
suositusmadaran. Valintaikkunan oikealla

Tuo madritys: Valitse sarake

Sarakkeen esikatselu

Tav_maara_g

w| 100.0000

90.0000

puolella oleva luettelo ndyttaa valitun ——
sarakkeen naytetiedot. .

5. Valitse yksikot—Valitse ohjausyksikot R Tote:
tuotteen levitysta varten. ‘N

¥ 90.0000

Yksikot:

6. Oletusmdaran asetus—Jarjestelms
asettaa oletusmaaran. Muokkaa arvoa

Paino

90.0000

'l
100.0000

Oletusmaara:

halutessasi ndytdn ndppaimistoa
kayttamalla. ‘

80.0000

100 ﬁ‘

HUOMAA!: Valitse tuote ja yksikét, joita

varten muototiedoston madritys on tehty.
Vadran tietosarakkeen tai -yksikdn valinta
aiheuttaa tuotteen virheellisen levityksen.

[

@ HUOMIO!: Jérjestelma kayttaa

90.0000
150.0000

150 000N

oletusmaaraa tuotteen levityksen aikana ainoastaan silloin, jos Maara pellon ulkopuolella -valinnaksi asetetaan "Rx-
oletus”. Tdma asetus sijaitsee Konfiguraation asetus -ruudun Laitteistoasetukset-osiossa. Jos Maara pellon
ulkopuolella -asetukseksi valitaan "Rx-oletus’, oletustavoitemaaraa kaytetadn, kun ajoneuvo poistuu madrityskartan

kattamalta alueelta.

Tuotteiden luonti

Levitystuotteiden ja tuotemallien luonti voidaan suorittaa loppuun alkuasetusten aikana tai ohjatun peltokdyton

toiminnon Tuotteen valinta -ruudusta peltotoimenpidettd aloitettaessa.

Yksittaisten tuotteiden luonti

Yksittdinen tuote lisdtdan tuotemalliin tai itseensa lisdttavaksi seuraamalla ndytolld ohjatussa toiminnossa kuvailtuja

seuraavia vaiheita.

Tuote I > ‘ ar

>

Levitystuote

e i
Valitse:

1. Tuotetyyppi
2. Tuoteyksikot

Kayta pudotusvalikkoa tuoteyksikdiden valintaan, kun valitset seuraavia lannoitteita:

+ Maatalouskalkki

« Kalkkipelletit

« Kdyttdjan madrittama kalkki

» Kayttdjan madrittdma N-P-K

» Kayttdjan maarittdma mikroravinne
+ Muu

3. EPA-tuotenumero (valinnainen)—Lisda valintamerkki ruutuun, jos tuote on kaytoltaan rajoitettua torjunta-ainetta

4. Valmistajan nimi tarvittaessa—\Valmistajan nimi voidaan lisdtd pudotusvalikkoon painamalla %
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5. Anna tuotteen nimi

ainutlaatuisen nimen syottamiseksi tuotteelle.

6. Paatd tuoteasetus painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun muutoksia tekemattd painamalla

Luodun tuotteen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-vélilehteen.

HUOMAA!: Erdét lannoite- ja kantoainetyypit ovat ndytolla esimaariteltyind. Naita tuotenimia ei voi muokata. Niiden
valmistajaa ja EPA-numeroita voidaan muokata tuotteen luonnin jélkeen. Esimerkkejd ovat: Lannoite>DAP tai
kantoaine>30 % UAN.

jmie

Kuivien lannoitesekoitusten luonti

Kuivat lannoitesekoitukset asetetaan ndytolla ohjatun toiminnon avulla, joka on kuvailtu seuraavissa vaiheissa.

s

2. Valitse Tyyppi-pudotusvalikosta Kuivasekoitus

Tuote |>‘ + > Seos/sekoitus

Valitse Mé&éritd mukaan -pudotusvalikosta:
« Kokonaismaarat - sekoituksen maarittamiseksi sailiodn menevien maarien mukaan

- Maard/hehtaari - sekoituksen maarittamiseksi hehtaariin menevien maarien mukaan

Jatka painamalla u

3. Valitse pudotusvalikosta perusyksikot.

Jatka painamalla u

4. Kdynnista komponenttien lisadminen sekoitukseen painamalla | &= .

HUOMAA! Jarjestelmassa asetettuja nestemadisia kasvimyrkkyja voidaan lisata kyllastetyn sekoitustuotteen

i

luomiseksi.

5. Valitse pudotusvalikosta haluamasi komponentti.

HUOMAA!: Seoksen/sekoituksen osaksi voidaan laittaa yli 7 tuotetta, mutta aktiivisina voi olla samanaikaisesti
enintaan 7.

i

« Uusi tuote voidaan laatia télla kerralla painamalla Eﬂ= ja seuraamalla ohjattua tuotteen asetustoimintoa.
« Lisdd valittu tuote painamalla tai palaa Lisda seos-/sekoitus -ruutuun tuotetta lisddmattd painamalla
6. Lisaa lisskomponentti painamalla| 5@ .

7. Kun kaikki komponentit on lisdtty, paina u

8. Syodta valmistajan nimi tarvittaessa.

« Valmistajan nimi voidaan lisdta pudotusvalikkoon painamalla %
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Kaistanmuokkaus

9. Paina ainutlaatuisen nimen syottamiseksi sekoitukselle.

10. Paatd kuivasekoituksen luontiprosessi painamalla tai palaa Konfiguraation asetus -ruutuun

seosta lisaamattd painamalla n Esittda
tuotemalleja
Luodun sekoituksen tulisi ilmestya Levitys-otsikon alle Konfiguraation asetus -ruudun Tuote-valilehteen.
Konfiguroi tuoteseos

1. Kun kéytat kuivaa lannoitesekoitusta, seoksen sisaltd ja maarat madritelladn Konfiguroi tuoteseos
-ruudulla, joka on kaytettdvissé ohjatussa tapahtuman asetustoiminnossa, tai painamalla
paavalikosta Tuote-painiketta.

2. Valitse tuote pudotusvalikosta tai luo uusi

painamalla| G . Tuotteen valinta

l [ Aktiivinen ||@Kuivasekoitus 1

Seoksen/sekoituksen osana voi olla yli 7
tuotetta, mutta aktiivisina voi olla
samanaikaisesti enintaan 7.

Jatka painamalla u

jmie

[ [w Aktiivinen || @ Tuote 1

l [+ Aktiivinen ] @ Tuote 2

3. Konfiguroi tuoteseos

Tuotesekoituksia voidaan saataa sen jalkeen, kun

ne on luotu: Konfiguroi tuoteseos

Kuivasekoitus
1

A. Aktivoimalla tai deaktivoimalla

Tuote

tuotteita
N ‘l\? DAP
B. Muuttamalla m&araa tai tuotteen
kokonaismaaraa ll\_l KARTTA
C. Muuttamalla tuotteen lF Kaliumhydroksidi
kokonaismaaraa tai tuotteen
levityksen yleismaarda Vi

4. Kun tuotesekoitus asetetaan kayttdmalla
madrd/pinta-ala, seoslaskinta kdyttamalla

E | voidaan tuoda nayttdon, paljonko

kutakin tuotetta on lisattava tankkiin, kun
kdyttdja syottda halutun tayttdmadran.
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5. Paina Laskettava tilavuus -painiketta ja
syota kokonaistilavuus. Taulukko ilmaisee
kayttajalle kunkin tuotteen mdaran, joka on )
lisattava tankkiin.

Seoslaskin

Laskettava tilavuus
10000 [§
Sekoitusmaara:

Kokonaismaara

DAP F: 6153846
KARTTA 1538462

Kaliumhydroksidi 2307.692

6. Valitse pudotusvalikosta alue tai paina

‘ antaaksesi alueelle nimen. Valitse

tuotesekoitukselle ohjattava tuote. Lataa
tapahtuma Kartta-ruutuun painamalla

tai palaa Koti-ruutuun

tapahtumaa luomatta painamalla SijpipvGet

“
Tuote 1 v

Optiot

Alue

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta-
tai luontitoimenpiteen |api, johon sisdltyvat levitysasetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

tai

> w > Konfiguraatio I>‘ O > Levitys

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla levitystoiminnolla.

i Voit myos kdyttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.
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Luo Air Seeder -konfiguraatio

Luo kylvolle uusi toimintakonfiguraatio, joka voi myds sisaltéa levityslaitteiston:

Ca> e 7= >MI>‘ &[> Kyivo

Ohjattu toiminto ohjaa ajoneuvon, laitteen ja ohjaimen valinta- tai luontiprosessin l&pi. Katso alta lisshuomautukset tdman
konfiguraation luontia varten.

1. Valitse Kylvo toimintakonfiguraatioksi

2. Valitse Air Seeder laitetyypiksi

3. Valitse Rakeellinen kaistanmuokkauksen ohjaus siemenmadéaran ohjaintyypiksi (nimed sopivalla tavalla)
4. Valitse Levityskanava-ruudusta Rakeiden levitys

5. Valitse pudotusvalikosta SAMA méaéran ohjain kuin joka luotiin vaiheessa 3.

Aseta sdiliot 2 ja 3 asianmukaisesti levityskanaviksi. Sdilio 1 (kanava 1) maaratdan automaattisesti siemenkanavaksi eika se
ole tarkoituksella kaytettdvissd. Kanava 1 hyvaksyy vain satotyyppeja, joiden yksikot ovat massoissa (kilogrammoina tai
paunoina), ja tdma on ainut ilmasiemennykseen tuettu kanava.

Laitteistoasetukset

e Valit ti oovf
o> > [ | > IR > [ES] > s
tai

E>‘>‘ Konfiguraatioasetukset ‘>‘ Laitteistoasetukset ‘

Maara pellon ulkopuolella—Tama asetus
maarittad, miten tuotetta ohjataan pellon
rajaukselta poistuttaessa. Laitteiston konfiguraatioasetukset

. NO"a—Tama pysayttaa |eVitykS€‘n. Mééra pellon ulkopuolella ﬂ\éﬁ;ﬁgimlixutoksen

Nolla v
+ Viimeisin hyvda—Tama jatkaa levitysta \—’ a

. . . . . e as e . o |
viimeisimmalld tunnetulla maaralla. v
+ Rx-oletus—Maadritysta kdytettdessa tamad
levittdd oletusmaaralla (tai rajauksen
ulkopuolisella madralld) madritystiedoston
madrittelyn mukaisesti.

Maaranadyton tasoitus—Maarittdd, miten
ohjauskanavan maardanturin palaute nakyy
Kartta-ruudulla. Kun ei valittuna, jérjestelma
ndyttdd madraanturin raakapalautteen. Kun
valittuna, jdrjestelmd ndyttaa tavoitemadradn, kun
levitysmaara on 10 % puitteissa tavoitemadran
asetuksesta.

Maaran muutoksen ennakointi—Tama asetus kompensoi ohjausjarjestelman viiveen, kun sdddettdvan maaran
levityksen aikana vaihdetaan tuotteelle eri maarid. Sen normaali asetusalue on 0 - 1 sekuntia. Tata asetusta voidaan pitad
"ennakointiarvona” vaihtuvan madran maaritysta kdytettdessd. Nayttd lahettda signaalin maarien vaihtamiseksi ennen
siirtymadviivan saavuttamista, jotta levitettdva madra on oikea siirryttdessa uudelle hallinta-alueelle.
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Lisatulo

e a Valitse oma tietty Ay
S/ T i RN
tai

E>‘> Konfiguraatioasetukset > Lisatulo

DirectCommand-levitysten oletuksena kanavat
kytkinrasiaan jarjestyksessa, alkaen kytkimesta 1.
Kdyttaja voi halutessaan mukauttaa kytkimia & Lisitulo
tiettyihin kanaviin Lisatulo-ruudusta kasin.

DirectLiquid
F1 (Mast_er)
1. Pa|na Z . :ggtﬁt::;; ; Master-lihde
S :
. . . F6 (kytkin 5)
2. Korosta haluamasi kytkin asettaaksesi E? kytkine)
siihen toiminnon. F9 (kytkin 8)

F10 (kytkin 9)
F11 (kytkin 10)
Ulkoinen 1
Ulkoinen 2
Ulkoinen 3

kaikki

I Resetoi

3. Valitse sopivat toiminnot (tdtd
toimenpidettd varten sdilidt) asetettaviksi
haluttuun kytkimeen. Kunkin toiminnon Lisitulo
ketjukuvakkeet "linkittyvat” painettaessa, —
mika ilmaisee, ettd ne on asetettu. Jos 1 O | P | T sy | o | )|
toiminnolla on "katkennut linkki”, sitd ei ole \éx {EE@@
asetettu. Jos kytkimelld on "X, siihen ei ole '
asetettu toimintoa. Tallenna asetus

painamalla . DirectstrpTi(2)

HUOMAA!: Vaikka padkytkimeen ei ole
asetettu mitaan tiettyja toimintoja,
padkytkin toimii silti koko jarjestelman
padkytkimend/-katkaisimena.

mio
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Ohjainasetukset
i
tai

E>‘> Konfiguraatioasetukset > Ohjainasetukset

Ohjainasetukset-ruutu aukeaa ja kunkin kanavan asetukset nakyvat omassa valilehdessa.

Valitse oma tietty ..
Konfiguraatio >> % > Ohjainasetukset

Kaistamuokkauksen ohjaus -ikkunassa nakyvat ohjainasetukset ovat erilaisia riippuen valitusta ohjausventtiilin
konfigurointityypista seké pulssinleveyden modulaation ohjausventtiilin, servo-ohjausventtiilin tai lineaarisen
toimilaitteen konfiguraatiosta. Valitse Ohjausventtiilin konfigurointi -pudotusvalikon kautta koneelle sopiva konfiguraatio.
Ohjausventtiilin konfigurointiasetukset on kuvailtu seuraavassa osassa. Lisa-vélilehti mahdollistaa tuuletinasetusten
saadon.

Kaistanmuokkauksen ohjaus: Servo-ohjausventtiili

Venttiilin vaste 1—Maérittaa servoventtiilin
nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe ylittda
vasteen raja-arvoasetuksen. Esittaa Kaistanmuokkauksen ohjaus
servoventtiilin nopeaa nopeutta. Arvon
pienentdminen hidastaa servoventtiilin kdyntia.
Oletusasetus on 40 %.

Kanava 1 Kanava 2 Kanava3 | Lisa
|

Ohjausventtiilin konfigurointi

Servo hd
Venttiilin vaste 2—Maarittad servoventtiilin ; N
. . . Venttiilin Venttiilin Vasteen Il alitbing
nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe alittaa  vastel vaste 2 raja-arvo
vasteen raja-arvoasetuksen. Esittaa - - 156 ]
servoventtiilin hidasta nopeutta. Arvon 0% e ~ Maks.
- v mittausnopeus

pienentdminen hidastaa servoventtiilin kdyntia.
Oletusasetus on 8 %.

Vasteen raja-arvo—Maarittad, missa
ohjauskanava kytkeytyy venttiilin vasteen 1 ja
venttiilin vasteen 2 nopeusasetuksen valilla.
Yleensa jarjestelman tehokkuuden
hienosaatoon riittaa venttiilin kaikkien muiden
ohjausasetusten jattdminen oletusarvoon ja
tdman asetuksen pieni saatod. Oletusasetus on 15.

« Téman arvon pienentamiselld on servoventtiilin vastetta yleisesti nopeuttava vaikutus.
« Téman arvon suurentamisella on servoventtiilin vastetta yleisesti hidastava vaikutus.

Sallittava virhe —M&arittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitaan
muutoksia virtausmaaraan. 2 - 3 % on normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue.

- Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, ettd tuotteen ohjausjdrjestelma hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.

Akselinopeuden kalibrointi—Kalibrointiluku, joka esittdd maardnohjauksen mittausjarjestelman yhta kierrosta
vastaavia sykayksia.

Maks. mittausnopeus—Asetus maarittda tuotteen jakelua levityspisteeseen ohjaavan mittausakselin maksimin
kierrosluvun. Tata asetusta kaytetddn ohjattaessa rakeellisen kaistanmuokkauksen laiterunkoa.
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Kaistanmuokkauksen ohjaus: Pulssileveyden modulaation ohjausventtiili

Pulssinleveyden modulaatiotaajuus—
Taajuus, jolla pulssinleveyden modulaation
ohjausventtiili sykkii. Asetukset |6ytyvat venttiilin KalstanmuokKauksen ohjaus
valmistajalta. Normaalit asetukset ovat alueella
100-125 Hz. Oletusasetus on 100. e ——

Ohjausventtiilin konfigurointi

Pulssinleveyden modulaation lisdys—
Maadrittad, kuinka voimakkaasti ohjausventtiili

Pulssinleveyden modulaatio

. ceee eees e . - Sallittava Akselinopeuden
reagoi, kun maaraan tehdaan muutoksia. Mitd virhe eI
suurempi arvo, sita voimakkaammin jarjestelma meiisinleveyden 100 a 180 ]
reagoi. Oletusasetus on 100. 2%  Maks.

Pulssinleveyden - mittausnopeus
. o e . modulaation lisdys 100 [E
Nollavirtauspoikkeama—Esittdd maksimia

toimintajaksoa, joka ldhetetdadn ohjausventtiiliin Nollavirtauspoikkeama 30
ilman ettd pulssinleveyden modulaation venttiili
tuottaa hydraulivirtausta. Liian korkean Nolla
RPM-poikkeama -arvon kdyttaminen voi
aiheuttaa sen, ettei kuljetin kytkeydy kunnolla
pois pddlta. Katso pulssinleveyden modulaation
venttiilin valmistajan tiedoista suositeltavat
asetukset. Oletusasetus on 30.

Sallittava virhe—Maarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitaan
muutoksia virtausmaaraan. 2 - 3 % on normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue.

« Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, etta tuotteen ohjausjarjestelma hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.

Akselinopeuden kalibrointi—Kalibrointiluku, joka esittda madranohjauksen mittausjdrjestelman yhta kierrosta
vastaavia sykayksia.

Maks. mittausnopeus—Asetus madrittad tuotteen jakelua levityspisteeseen ohjaavan mittausakselin maksimin
kierrosluvun. Tata asetusta kdytetddn ohjattaessa rakeellisen kaistanmuokkauksen laiterunkoa.

Lineaarisen toimilaitteen/kytkimen asetukset

i HUOMAA! Lineaarista toimilaitetta kdytettdessa jarjestelma edellyttdd, ettd kaikkien kolmen kanavan

ohjausventtiilikonfiguraatio asetetaan samaksi.

Toimilaitteen vaste 1—Madrittaa toimilaitteen
nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe ylittaa
vasteen raja-arvoasetuksen. Esittaa toimilaitteen Kaistanmuokkauksen ohjaus
nopeaa nopeutta. Arvon pienentdaminen hidastaa
toimilaitteen kdyntid. Oletusasetus on 90 %.

Kanava 1 Kanava 2 Kanava 3 Lisa

Ohjausventtiilin konfigurointi

Toimilaitteen vaste 2—Maddrittaa toimilaitteen
nopeuden, kun tuotteen ohjauksen virhe alittaa

Yksisailiotoimilaite

vasteen raja-arvoasetuksen. Esittaa toimilaitteen e MG he® kabrand "
hidasta nopeutta. Arvon pienentidminen hidastaa ' { = = 8
toimilaitteen kdyntid. Oletusasetus on 18 %. ' S 2%  Maks.

- mittausnopeus
Vasteen raja-arvo—Madrittad, missa B

ohjauskanava vaihtaa toimilaitteen vasteen 1 ja
toimilaitteen vasteen 2 nopeusasetusten valilla. =<
Yleensad jdrjestelman tehokkuuden )
hienosaatoon riittaa kaikkien muiden - '
toimilaitteen ohjausasetusten jattaminen

oletusarvoon ja tdman asetuksen pieni saato.
Oletusasetus on 4.
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+ Tdman arvon pienentdmiselld on toimilaitteen vastetta yleisesti nopeuttava vaikutus.
- Tdman arvon suurentamisella on toimilaitteen vastetta yleisesti hidastava vaikutus.

Sallittava virhe—Maarittaa sallittavan virheen prosenteissa ennen kuin tuotteen ohjausjarjestelma tekee mitdan
muutoksia virtausmadrdan. 2 - 3 % on normaali kuolleen vydhykkeen asetusalue.

« Liian alhainen asetusarvo voi aiheuttaa sen, ettd tuotteen ohjausjdrjestelma hakee jatkuvasti
tavoitelevitysmaaraa.

« Liian korkea asetus aiheuttaa liiallisen tuotelevityksen virheen.

Akselinopeuden kal.—Kalibrointiluku, joka esittdd madrdnohjauksen mittausjarjestelman yhta kierrosta vastaavia
sykdyksia.

Kuljettimen maks. nopeus—Asetus maarittaa tuotteen jakelua levityspisteeseen ohjaavan kuljettimen maksimin
kierrosluvun.

Toimilaitteen/kytkimen konfigurointi—Kolmesta kdytettavissa olevasta toimilaite-/kytkinasetuksista yhden
valitseminen: [Yksisailidtoimilaite], [Monisdilidtoimilaite, vain paal, [Monisdilidtoimilaite, pda + kanava] Ohjausventtiilin
konfigurointi -pudotusvalikosta (ylld) maarittad toimilaitteiden/kytkinten erityisen kayttdytymisen nollamaaralla.

Toimilaitteen/kytkimen logiikka

Madrittaa toimilaitteen/kytkimen kdyttdytymisen nollamaaralla

Ohjauskomponentin tila

Ohjauskanavan kier./min (RPM)
komennettu nollaksi muun kuin Padkytkin pois
paakytkimen poiskytkenndn toimesta

Ohjausventtiilin konfigurointi

Padkytkimen lahto = pois Paakytkimen |ahto = pois
Yksisailidtoimilaite Kanavakytkimen lahto = pois Kanavakytkimen 13ht® = pois
Lineaarinen toimilaite = pito Lineaarinen toimilaite = pito

Padkytkimen lahtd = paalla Pakytkimen 13ht6 = pois
Monisdilidtoimilaite, . s

T Kanavakytkimen laht® = pois Kanavakytkimen [3hto = pois
vain pad Lineaarinen toimilaite = kiinni Lineaarinen toimilaite = pito

Paakytkimen lahtod = paalla Paskytkimen 1ahto = pois
Monisdilidtoimilaite, : PR

Kanavakytkimen Iaht6 = pois Kanavakytkimen 18hté = pois
pda + kanava . . o _ _ o .

Lineaarinen toimilaite = pito Lineaarinen toimilaite = pito
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Kaistanmuokkauksen ohjaus:
Lisa-valilehti

Kaistanmuokkauksen ohjaus
Puhallinnop. kal.—Anturin tuottama
sykdysten maara puhallinakselin yhden
kierroksen aikana.

Kanava 1 Kanava 2 Kanava 3 Lisa

Puhallin
Puhallinnop. kal.
Min. nopeus—Asetus esittdd puhaltimen
haluttua miniminopeutta. Kuuluu halytys, jos I CTE

puhaltimen nopeus laskee tdmadn arvon alle. | i eivastaa aiaano

Maks. nopeus GBO00
s . Maéran raja-arvo
Maks. nopeus—Asetus esittdd puhaltimen o ﬁ

. . n . | den katkai:
haluttua maksiminopeutta. Kuuluu hélytys, jos ropeudeniatiaiy
puhaltimen nopeus nousee tdman arvon yli.

Maaran raja-arvo—Todellisen madrdn ja
tavoitemddran valinen prosenttiero, kun Ajo-
ruudulla ndkyy Maara ei vastaa -viesti.

Puhaltimen alhaisen nopeuden katkaisu—
Kun valittuna, raetuotteen levitys
kaistanmuokkauksen laiterungosta
sammutetaan, jos puhaltimen nopeus laskee miniminopeusasetuksen alle.

Kayntiaikatoimenpiteet

Kdyntiaikatoimenpiteiden aikana kaistanmuokkauksen kayttdjat voivat avata Kaistanmuokkauksen

ohjaus -ruudun Asetukset-painiketta painamalla. Tassa ruudussa voit sdataa tuotetineyden, ﬁ
kuljetusmaaran ja muita asetuksia. SN Asetukset

« Kukin ndistd alla kuvailluista asetuksista taytyy asettaa kullekin yksittaiselle tuotekanavalle (saili®).

+ Tuotetiheys ja Kuljetusmaara tallennetaan kaikki kunkin tuote- ja ohjauskanavayhdistelman kera.

Kaistanmuokkauksen 0.0
Ohja us -ruutu T Kaistanmuokkauksen ohjaus
Tuotetiheys—Tama tiheysarvo (naytettyna Kanaval | Kanava2 | Kanava3

kilogrammoina kuutiometrid kohti tai kg/m3) — ' '

tallennetaan kunkin tuotteen kanssa. Paina Tuotetiheys e B
B | arvon muokkaamiseksi. __ Kuljetusmairs

i HUOMAA! Koneen moitteetonta
tehokkuutta ja tarkkuutta varten.
Tuotetiheys tulisi mitata jokaisesta
levityskuormasta.

Kuljetusmaara—Tamad asetus esittda
kuljettimen kayttdakselin yhden kierroksen ey 1"‘;,';‘.’.:,‘1}2“ [ Priimaus
annostelemaa tuotemaaraa (kuutiometri per :
kierros tai m3/kier.) Tama luku nakyy silla
edellytyksellg, etta kuljettimen akselilla on 2,54
cm kokoinen portin aukko.

@ HUOMIO! Kuljetusmaaran arvo taytyy joko syottdd manuaalisesti tai kullekin tuotteen ja kanavan yhdistelmalle
tdytyy suorittaa CFR-kalibrointitoimenpide, muutoin tapahtuu virheellinen levitys.

Staattinen kalibrointi—Suorita automaattinen toimenpide kunkin mittauspiirin kalibroimiseksi Staattinen kalibrointi -
painiketta painamalla. Tama kalibrointi suoritetaan ennen pelto-olosuhteissa levitysta.
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« Hydraulikdyttojdrjestelmat, katso "Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide hydraulikdyttojarjestelmille” sivulla 441.
« Maakayttojarjestelmat, katso "Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide maakayttojdrjestelmille” sivulla 442.

Kalibrointi pellolla—Suorita automaattinen toimenpide valitun mittauspiirin kalibrointiluvun saatamiseksi Kalibrointi
pellolla -painiketta painamalla. Tdma kalibrointi suoritetaan, kun lokiin kirjatun tuotemaddran ja todellisen levitysmaaran
valilla on ero. Katso lisdtietoa kohdasta "Kalibrointitoimenpide pellolla” sivulla 442.

e0 000 o

Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide hydraulikayttojarjestelmille

Kalibrointi taytyy suorittaa raetuotteiden kullekin ohjauskanavalle (s&ilio) laitteiston konfigurointia varten ennen pelto-
olosuhteissa levitystd. Tama toimenpide on esitetty alla ja seuraavalla sivulla. Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide
suorittaa automaattisen toimenpiteen kunkin mittauspiirin kalibroimiseksi.

. .
‘PE > _/W > Staattinen

kalibrointi

1. Lue staattisen kalibroinnin varoitus—Nayttdon tulee varoitus, joka kehottaa deaktivoimaan puhallinpiirin ja

valmistautumaan annosteltavan tuotteen kerddmiseen asianmukaiseen sdiliodn. Jatka painamalla .

2. Valitse kalibroitava mittauspiiri—Ohjattu CFR-kalibrointitoiminto aukeaa. Valitse pudotusvalikosta kanava, jonka
haluat kalibroida. Jatka painamalla u

3. Anna annostelumaara—Syota sailioon tuotteen annosteltava maara painamalla . Hyvaksy arvo

painamalla .Jatka painamalla u

4. Syota simuloitu tavoitemaara—Syota simuloitu tavoitemadrd, ndytettyna kilogrammoina per hehtaarit,

painamalla . Hyvaksy arvo painamalla . Jatka painamalla u

5. Kdynnista tavoitemaaran
lahtolaskenta—Aloita tuotteen mittaus

Kéynnista‘—painiketta pamama”a- CFR ohjattu kalibrointitoiminto: Vaihe 4/6
Mittauspiiri pysahtyy automaattisesti, _
kun jarjestelma havaitsee, etta simuloitu m

tavoitemdaara on levitetty.
TA

Kun l&htolaskenta alkaa, painike muuttuu
punaiseksi ja siihen tulee teksti Seis. Kun
ldhtélaskenta on valmis, jatka painamalla

6. Anna nykyinen annostelumaardi—
Sy6ta nykyinen annostelumaara

kilogrammoina. Jatka painamalla u

i HUOMAA! CFR lasketaan todellisesta

annostellusta tuotemaarasta.
7. Kalibrointi valmis

Nayttdon tulee viesti, joka ilmoittaa kalibroinnin olevan valmis ja joka ndyttad CFR-mddran kuutiometreind per kierros. Joko:

« Poistut kalibroinnista arvoa tallentamatta painamalla “
+ Kdynnistat prosessin uudelleen painamalla Toista kalibrointi.

« Tallenna arvo ja poistu kalibrointitoimenpiteesta painamalla .
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Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide maakayttojarjestelmille

Staattinen CFR-kalibrointitoimenpide suorittaa automaattisen toimenpiteen kunkin mittauspiirin kalibroimiseksi. Tama
kalibrointi suoritetaan ennen pelto-olosuhteissa levitysta. Tama toimenpide on esitetty alla ja seuraavalla sivulla.

]
/ Staattinen
E > % Asetukset > kalibrointi

1. Lue staattisen kalibroinnin varoitus—Nayttdon tulee varoitus, joka kehottaa deaktivoimaan puhallinpiirin ja

valmistautumaan annosteltavan tuotteen kerddmiseen asianmukaiseen sdiliodn. Jatka painamalla .

2. Valitse kalibroitava mittauspiiri—Ohjattu CFR-kalibrointitoiminto aukeaa. Valitse pudotusvalikosta kanava, jonka
haluat kalibroida. Jatka painamalla u

3. Kaynnista tavoitemaaran
lahtolaskenta—Paina Kdynnista-

painiketta ja pydrita kdyttoakselia halutun CFR ohjattu kalibrointitoiminto: Vaihe 4/6
kierrosmadran verran. Jarjestelma laskee .
akselienkooderin kierrokset. e m

Paina Seis-painiketta, kun valmis.

Jatka painamalla .

4. Anna nykyinen annostelumaara—
Sy6ta nykyinen annostelumaara

kilogrammoina. Jatka painamalla u

HUOMAA! CFR lasketaan todellisesta

jmie

annostellusta tuotemaarasta.

5. Kalibrointi valmis—Nayttd6n tulee
viesti, joka ilmoittaa kalibroinnin olevan
valmis ja joka ndyttdd CFR-maaran kuutiometreina per kierros. Joko:

« Poistut kalibroinnista arvoa tallentamatta painamalla “
« Kaynnistat prosessin uudelleen painamalla Toista kalibrointi.

« Tallenna arvo ja poistu kalibrointitoimenpiteesta painamalla .
Kalibrointitoimenpide pellolla

CFR-kalibrointitoimenpide pellolla suorittaa automaattisen toimenpiteen valitun mittauspiirin kalibrointiluvun
saatamiseksi. Tama kalibrointi suoritetaan, kun lokiin kirjatun tuotemadaran ja todellisen levitysmaaran vdlilla on ero.

Aloita painamalla Kartta-ruudusta Asetukset-painiketta. Kaistanmuokkauksen ohjaus -
/ 3\, Asetukset ruutu aukeaa. Paina Kalibrointi pellolla -painiketta. Ohjattu pellon CFR-kalibrointitoiminto
aukeaa.

1. Valitse kalibroitava mittauspiiri—Valitse kalibroitava kanava pudotusvalikosta ja jatka painamalla u

2. Anna nykyinen paino—Kertynyt paino ndytetdan ruudun yldosassa. Paina nykyisen painon syottamiseksi

ja jatka painamalla u
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Kaistanmuokkaus

i HUOMAA!: Valitse uusi alue kertyneen painon nollaamiseksi arvoon 0 kg.
3. Kalibrointi valmis—Nayttd6n tulee viesti, joka ilmoittaa kalibroinnin olevan valmis ja joka ndyttad CFR-mdaran
kuutiometreind per kierros. Paata kalibrointi painamalla .

Mittarin priimaus
Mittarin priimaus on tarkoitettu VAIN hydraulikoneistoille.

1. Paina Asetukset-painiketta.

/ % Asetukset

Kaistanmuokkauksen ohjaus -ruutu aukeaa.

2. Avaa Paineilmavaunun priimaus -ruutu
Priimaus-painiketta painamalla. N Kalstaninugkkauksen:ohjaus
|

{ Kanava1 |Kanava2 lKanavaB |

KARTTA

Tuotetiheys 62 B

flerismese

Staattinen || Kalibrointi "
kalibrointi || “pellolla Priimaus

PN 2006395—FIN Rev. F 443



3. Paineilmavaunun priimaus -ruutu aukeaa ja
sisdltaa syottdpainikkeet kutakin
kdytettdvad kanavaa varten. Tama asetus Paineilmavaunun priimaus
maarittda mittausakselin priimaukseen '
tarvittavat kierrokset. Asetukset ovat
kanavakohtaisia, ja ne voidaan syottda

Kanavan 1

painamalla ) o - 145 kierrokset
.{‘ :) 5]
A. Kaynnista priimaus orain
kierrokset [EE
B. Kanavan 1 kierrokset O i B] Kﬁxnnisté‘@
priimaus

C. Kanavan 2 kierrokset e

kierrokset

D. Kanavan 3 kierrokset (:){ B

HUOMAA! Mittarin priimaustoimenpide
ei ole kdytettdvissa ja pysyy piilotettuna
maakaytollisissa mittauskonfiguraatioissa.

mio

Kaynnista priimaus -painike (A) aloittaa
mittarin priimaustoimenpiteen ja kukin
mittausakseli pydrii Paineilmavaunun priimaus -
ruudulla maaritellyn kierrosmaaran verran.

‘5\\ Asetukset

vevse  ofis

priimaus

E B BE Ur
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Kaistanmuokkaus

Lannoitteen oletustuoteasetukset

Naytonlyhennenimija

Prosentti

Aine Tyyppi | SMS:n esimaaritelty (arvoina kg 100 kg) Tiheys
nimi N [P (P205) K (K20)
Ammoniumnitraatti Kuiva Ammoniumnitraatti 34 0 0 Ei sov.
Ammoniumfosfaatti Kuiva Ammoniumfosfaatti 10 34 0 Ei sov.
DAP Kuiva DAP 18 46 0 Ei sowv.
KARTTA Kuiva KARTTA 11 52 0 Ei sov.
Ammoniumsulfaatti Kuiva Ammoniumsulfaatti 21 0 0 Ei sov.
Urea Kuiva Urea 46 0 0 Ei sov.
Kaliumhydroksidi Kuiva Kaliumhydroksidi 0 0 60 Ei sov.
Kolmoissuperfosfaatti Kuiva Kolmoissuperfosfaatti 0 46 0 Ei sov.
Normaali superfosfaatti Kuiva Superfosfaatti 0 20 0 Ei sov.
Kaliumnitraatti Kuiva Kaliumnitraatti 13 0 44 Ei sov.
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Puinti

Karttanakyma

Kun konfigurointi on valmis ja peltotoimenpide on kdynnistetty, ndyttdon tulee Karttandkyma-ruutu.

A.

T & m m O N @

w X PO ©v O Z = rr X -«

AN (e

(K)

mio

Valikkopainike
. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensa b* Ch 4"
. Maanopeus “ﬁ H
. AgFiniti-tilailmaisin - SMUI;SOM
. Vianmaarityksen tilailmaisin 05 205 T 180w
e B (K
. GNSS-tilailmaisin mo-175 1.79
. Selite-valilehti Vriostp6262
. Karttaselite (lajikkeet) S A gvatk"‘:ag
Selitteen valinta
Sato —— G
 Tilan kohdat RS
. Tapahtumayhteenveto = Kogteu’s 4« - « ) )X 0
. Karttandkymapainike
. Jaettu ruutu
. Puinnin vianmaaritys
AutoSwath
. Lokin tila
. Painon kalibrointi, katso "Viljan painon kalibrointi” sivulla 453.
Kosteuden kalibrointi, katso "Kosteuden kalibrointi” sivulla 453.

Karttandkymapainikkeen (M) painaminen selaa kaytettavissa olevien kartoitusruutundkymien lavitse.

Puintitilan kohdat [ Maissi |
Hybridi 2
Satotulos — Nayttdd senhetkisen satotuloksen viljan virratessa ja satotuloksen keskiarvon, kun  [sztotulos
viljaa ei virtaa. 208.5
Kosteus — Nayttas senhetkisen kosteuden viljan virratessa ja keskiarvon, kun viljaa ei virtaa. Kosteus s
Pinta-ala — Nayttda nykyisen alueen puidun pinta-alan. Pinta-ala
1.79
Markapaino — Nayttda nykyiseltd alueelta puidun sadon todellisen painon. Markapaino
Marat kilot — Nayttas nykyiselts alueelta puidun sadon todelliset kilot. 26262
Kuivat kilot
Kuivat kilot — Nayttaa kilojen todellisen maaran maaritellyssa kuivassa kosteusprosentissa. () 469

« Jostodellinen kosteus alittaa asetetun kuivan kosteusprosentin eika "Laajenna kilot kaikille
viljoille, joiden kuivuus alle %" ole valittuna, tdma nayttaa todelliset kilot,

+ Jos todellinen kosteus alittaa asetetun kuivan kosteusprosentin ja "Laajenna kilot kaikille viljoille, joiden
kuivuus alle %" valitaan, se ndyttaa kilot kuin viljan kosteus olisi eritellyssa kuivaprosentissa.

Marat kilot- ja kuivat kilot -tilan kohdat eivat ndy, jos kdytat imperiaalisia jarjestelmamittoja.
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(O) Puinnin vianmaarityspainike Kartta-ruudussa

Puinnin vianmadrityspainike nakyy puinnin Kartta-ruudun oikealla puolella alaosassa. Taman
painikkeen painaminen avaa Puinnin vianmaaritys -ruudun. 3220@

A. Kilot tunnissa — Puinnissa keratyt kilot tunnissa (kg/h).

B. Leikkuupoydan korkeus — | eikkuupdydan korkeus prosentteina. 6 450©
C. Nostolaitteen nopeus — Kierrokset minuutissa (RPM).

Lajikkeiden seuranta (vain InCommand 1200) ja alueiden vaihto

Kayta Optiot-ruutua
naytdn aktivoimiseksi

lajikkeiden seurantaan, Optiot

jotka on kylvetty Alue

aiemmin ja joita nyt O | e o\ =
puidaan. L ‘

Lajikkeenseurannan — Lajikkeenseuranta
tyypit: p.a,%k"k':::ssss:m Hybridi 1 e

; [ ; -
-Automaattinen @;V Valhtamnen e | . ﬁ@.}@

lajikkeenseuranta

1

-Alueen automaattinen
vaihtaminen

Optiot-ruutu on viimeinen vaihe ennen ohjatun - >
puintitoiminnon suorittamista valmiiksi. Siihen - - |
padsee myods Kartoitus-ruudusta painamalla .

valikkopainiketta ja sitten aluetta.

Kuvassa nakyy, miten ndyttd voi seurata kahta eri

lajiketta. Kun puimuri saavuttaa tassa esimerkissa lajikkeen 1 lopun ja siirtyy
lajikkeeseen 2, ndyttdon tulee ilmoitus, ettd on tunnistettu uusi lajike ja
kayttajalle ilmoitetaan alueiden vaihtumisesta (automaattinen
lajikkeenseuranta) tai ettd on tunnistettu lajike, ja ndyttd vaihtaa alueita
automaattisesti. (Alueen automaattinen vaihtaminen).

(A) Alueen valinta

Luo uusia alueita painamalla| =

Voit kayttad pudotuspainiketta alueiden manuaaliseen valintaan tai
vaihtoon.

(B) Automaattinen lajikkeenseuranta

Automaattisen lajikkeenseurannan avulla kayttdjat voivat seurata kylvo-
/siemennystoimenpiteiden hybrideja puinnin aikana. Nain paastaan
nopeasti satotulostietoihin, jotka perustuvat yhteenvetoruudussa nakyviin
kylvettyihin hybrideihin. Se aktivoidaan lisadmalld valintamerkki Automaattinen lajikkeenseuranta -ruutuun.

i Lajikekartan tdytyy olla Iasnd automaattisen lajikkeenseurannan aktivoimiseksi.

Ellei lajikekartta ole 1dsnd, voit joko

+ (E) Asettaa manuaalisesti lajikkeen Lajikkeenseuranta-luettelosta, joka sijaitsee Automaattinen lajikkeenseuranta -
valintaruudun oikealla puolella.

tai

+ (D) Tuoda lajikkeen viitekartan.
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Puinti

(C) Alueen automaattinen vaihtaminen

Alueen automaattinen vaihtaminen -ominaisuus aktivoidaan valitsemalla sekd Automaattinen lajikkeenseuranta -
valintaruutu etta Alueen automaattinen vaihtaminen -valintaruutu. Alueen automaattinen vaihtaminen lajittelee lajikkeet
automaattisesti alueisiin ajaessasi pellon lapi.

+ Alueen automaattinen vaihtaminen seuraa seka lajikkeita etta alueita, joten ndyttd vaihtaa aluetta automaattisesti.
Pellon lajikkeenseuranta -ilmoitukset

« Kun Automaattinen lajikkeenseuranta on valittuna, ilmoitus "Lajike tunnistettu. Mene Lajikkeen valinta -ruutuun
vaihtamaan alue ja lajike" tulee ndyttdon jokainen kerta, kun lajike vaihtuu pellolla. llmoitus pysyy aktiivisena, kunnes
se hylataan.

+ Kun Alueen automaattinen vaihtaminen on valittuna, ndyttdon tulee lajikkeen tunnistuksen mainitseva ilmoitus seka
alue aina, kun lajike vaihtuu.

(D) Lajikekarttojen tuonti

Lajikekartat voidaan tuoda SMS-ohjelmistosta. SMS-ohjelmisto kayttaa kylvotietoja lajikkeen viitekartan luontiin, joka
tallennetaan .AGSETUP-tiedostona. Tama .AGSETUP-tiedosto voidaan sitten viedd ndyttddn kdytettavaksi Automaattinen
lajikkeenseuranta- ja Alueen automaattinen vaihtaminen -ominaisuuksien kanssa.

Lajikekarttojen tuontitoimenpide

Valitse viitetiedosto

Tiedoston valinta -ruutu aukeaa. Selaa tiedostojen lapi painikkeilla ‘ A ‘/‘ v ‘ ja valitse haluamasi viitetiedosto

((AAGSETUP). Paina , kun valmis.

Lajikekartan tuontiin liittyvat virheilmoitukset
Jos ndyttd epdonnistui lajikekartan tuonnissa, ndyttddn tulee todennakoisesti jokin kolmesta virheilmoituksesta:
Virheilmoitus: "Lajikkeiden viitekartan satotyyppi ei vastaa pellon satotyyppiad.”
Mahdollinen syy: Ohjatussa puintitoiminnossa on valittu eri satotyyppi kuin lajikkeiden viitekartassa nakyva.
Ratkaisu: Luo puintitoimenpide eri sadolla tai valitse lajikkeiden viitekartta sopivalla sadolla.
Virheilmoitus: "Lajikkeiden viitekartta ei vastaa pellon sijaintia.”
Mahdollinen syy: Ohjatussa puintitoiminnossa on valittu eri maatila tai pelto kuin lajikkeiden viitekartassa nakyva.
Ratkaisu: Luo puintitoimenpide eri pellolla tai valitse lajikkeiden viitekartta sopivalla pellolla.

Virheilmoitus: "Alueita on liikaa, jotta taydellinen lajikkeiden viitekartta voitaisiin ndyttaa. Lajikkeenseuranta toimii kaikilla
alueilla, myos niilld jotka eivat ole ndytolld kartoitettuina.’

Mahdollinen syy: Valittu viitetiedosto ylitti viitekarttojen lataukseen kdytetyn sallitun muistirajan.

Ratkaisu: Jatka puintitoimenpiteitd. Kaikki lajikkeenseuranta- ja aluetiedot kirjataan lokiin. Koko viitekartta ei
kuitenkaan valttamatta ndy naytdn Kartoitus-ruudussa.
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AutoSwath-herkkyysasetukset

AutoSwath s3dtaa tydleveyden ylitettdessa peltorajauksia ja jo puituja alueita. Nayttd vaihtaa puinnin tydleveyttd,
vaikka mekaanista muutosta ei tapahdukaan. AutoSwath on hyddyllinen puitaessa pisteriveja tai kun puinti tadydella
leikkuupoytaleveydelld ei ole mahdollista. AutoSwath-ominaisuus sisdltdad puintitoimenpidettd suoritettaessa
herkkyystasoja, jotka kompensoivat GPS-tarkkuuden muuttuvia tasoja. Jos tydleveyssaddot toimivat epdtarkasti, séada
herkkyyttd vastaavasti. Herkkyys 3 on oletusasetus. Tatd asetusta saddetdan Konfiguraation asetus -valikosta.

Muita asetuksia ovat:
Herkkyys 5 — Kayta RTK:n tai DGPS:n kanssa (GPS6500 RTK tai TerraStar sis. SteerCommand).

Herkkyys 4 — Kayta RTK:n tai alle metrin tarkkuuden DGPS:n kanssa. Maastonkompensointi suositeltavaa (GPS6000 tai
GPS6500 sis. ohjaus).

Herkkyys 3 — Kayta alle metrin tarkkuuden DGPS:@3 (useimmat SBAS-vastaanottimet kuten GPS6000).
Herkkyys 2 — Kdytd GPS:da yli 1 metrin tarkkuudella.
Herkkyys 1 — Tydleveyslohkot ovat kaikki pdalla tai kaikki pois paalta. Kaytd GPS:aa yli 1 metrin tarkkuudella.

Karttaoptiot

2 Kartoitus-ruutu
nayttaa puinti-

toimenpiteiden Karttaoptiot
aikana kolmen- |l
tyyppisia kohtia : [l\? Tiedot | ‘I\? Ruudukko ‘ ’V Rajaus
satotulos selitteessa:
Eig; +20? Satotu |OS ‘ W Ajosuunta | {I\_f Rivin &ariviivat J
e il kosteusja peitto. |
WO - 147 .
;( Kartoitus-
tyokalurivin
o000 .
= Karttaselite-
N valilehden
/ 3 Sehtteeﬂ Seuraa nakymaa
7 / asetus -painike

avaa
Karttaoptiot-ruudun.

Poista Poista r Kartan
kartta viite siirto
| g poug § i ™
=/ I8N Ur W
| s FAY

« Tuo kyseiset kohteet nakyviin Kartta-
ruutuun tai piilota ne painamalla Tiedot,
Opastus, Rajaus, Merkki, Viite, Ruudukko,
Ajosuunta tai Rivin aariviivat.

« Voit poistaa kaikki karttatiedot pysyvasti aktiivisena olevasta peltotoimenpiteesta painamalla Poista kartta

- Voit ladata kartan aikaisemmasta kyseiselld pellolla suoritetusta toimenpiteestd tarkasteltavaksi taustakartaksi
painamalla Lataa viite.
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Puinti

Viive
E > ‘ > ‘ Konfiguraatioasetukset

« Polun alku

> ‘ Karttaviiveet

Map Delays
Leikkuupdydan laskun ja rivin alkamisen

valinen aika. Tdmd kompensoi
leikkuupdydan alaslaskun ja sadon puinnin
alkamisen valisen viiveen.

start of Pass

» Polun loppu -

Rivin paattymisen ja leikkuupdydén noston !
valinen aika. Tama kompensoi sadon
puinnin paattymisen ja leikkuupdydan
noston valisen viiveen.

v

{All Values in Seconds)

Luo konfiguraatio

Ohjattua toimintoa kdytetdadn konfiguraation valintaan tai luontiin, joka sisaltdd puimurin, leikkuupdydan ja satojen
asetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

=g

E>‘> Konfiguraatioasetukset >‘ :ﬂ: > Puinti

Kun valmis, toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun uusi peltotoimenpide aloitetaan ohjatulla
puintitoiminnolla.

i Hallitse laitteistoa -painiketta voidaan kdyttaa tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta Puinti-sovellusta. Seuraa ohjatun peltotoimenpidetoiminnon kehotteita konfiguraation
E‘ lataamiseksi Kartoitus-ruutuun.
A

Kalibrointi

Konfigurointi ja kalibrointi on suoritettava valmiiksi ennen kayttod. Tama osa sisaltaa niihin sisaltyvat eri tydvaiheet.

Konfiguraation asetussivu tulee nayttddn konfiguroinnin ohjatun luontitoiminnon viimeisena vaiheena. Jos konfigurointi
luodaan asetusvalikkoa kayttamalla, konfiguraation asetus taytyy avata seuraavien vaiheiden mukaisesti:

@>T>-> e
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(A) Kalibroi etaisyys
Jos et kdytd GPS:343 maanopeudelle,

maanopeuden sydttdarvo taytyy kalibroida, jotta Konfiguraation asetus
saadaan tarkka nopeus ja aluelaskelmat. Jos . Ajoneuva .
kdytat GPS:a4, on suositeltavaa kalibroida CaselH 9230
. e e T g T Laite: 12 rivin leikkuupoyta Ohjain: CaselH 9230
etaisyys, jos GPS havida. Noudata ndytolla B — -
nakyvia ohjeita. Rivit 12

i Kalibrointiasetuksia voidaan saataa
haluttaessa manuaalisesti painamalla ylla

olevaa Sykaysta / 100 m -painiketta ja

tekemalld asetukseen pienid muutoksia.

Viljan
kalibrointi

(B) Kalibroi leikkuupoydéan anturi ‘ ‘
Leikkuupdydan anturi on kalibroitava ennen

puintitietojen keruutalokiin. Sadot taytyy asettaa Laittei K ‘ Lelkkuupdydan po | ‘ Karttaviveet
jarjestelmaan ennen kalibrointitoimenpiteen ' '
jatkamista. Noudata naytolla nakyvia ohjeita.

Automaattinen Kalibroi leikkuupdydén anturi Puimuriasetukset

M0 | tysleveyden ohjaus

@ TARKEAA!: Leikkuupdydan anturi on kalibroitava kutakin kaytettavaa satotyyppid varten.

@ TARKEAA!: Jos painetaan Resetoi kaikki, anturi téytyy kalibroida kaikkia leikkuupoytia varten!

(C) Syota leikkuupoydan poikkeama
Jos leikkuupoyté on asennettuna poikkeamaan ajoneuvon keskipisteestd, voidaan syottad poikkeama-arvo, joka
kompensoi ajoneuvon keskipisteen ja leikkuupdydan tyoleveyden keskipisteen vélisen etaisyyden.

1. Mittaa etdisyys — Mittaa ajoneuvon keskipisteen (A) ja leikkuupdydan @
tydleveyden keskipisteen valisen etdisyyden (B). Y v

(A) Ajoneuvon keskipiste
(B) Tydleveyden keskipiste
2. Anna etdisyyden maara —Leikkuupodydan poikkeama -ruutu aukeaa.

Syota etdisyyden maara painamalla

Valitse pudotusvalikosta vasemmalle tai oikealle.

Paina , kun valmis.

(D) Tarinan kalibrointi

Suorita

Viljan kalibrointi >‘ % ‘> tarindn

kalibrointi

Tarinan kalibrointi taytyy suorittaa puimurin oikealla leikkuupdydalla ja toistaa kullekin puidulle sadolle. Koti-ruutu kehottaa
tatd ensimmaisen kerran, kun satotyyppia puidaan. Puintituotteen taytyy olla jarjestelméassa ennen kuin tarinan
kalibroinnin voi suorittaa.

1. Kdynnista separaattori — Kadynnista separaattori ja syottolaitteen kotelo oikea leikkuupdyta kiinnitettyna. Aja
taydelld nopeudella.

Ala pui satoa tarinan kalibroinnin ollessa kaynnissa.

2. Paina Kaynnista — Paina Kaynnista-painiketta, kun puimurin separaattori kdy tdydelld toimintanopeudella
leikkuupodyta kytkettynd. Nayttd laskee alaspdin 60 sekuntia.

3. Kalibrointiluvun ndytto — Kun térindn kalibrointi on valmis, Kdynnisté-painikkeen alapuolelle ilmestyy viesti, jossa
lukee "Kalibrointi valmis”. Sen vieressa nakyy tarinan kalibrointiluku. Palaa Kalibrointi-vélilehteen painamalla .
Separaattori voidaan kytkea sitten pois paalta.
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Puinti

i Muuhun kalibrointiprosessiin on paasy Kartoitus-ruudusta. Katso "Karttanakyma” sivulla 447.

Lampotilan kalibrointi

[@.
; > Lampéotila
Kosteus

Lampdtilan kalibrointi tdytyy suorittaa vain kerran sesongissa. Taman kalibroinnin muuttaminen vaikuttaa kalibroinnin
jdlkeen kerattyihin puintitietoihin.

@ Kalibroi ldmpdtila vasta ennen puinnin alkamista.

1. Sijoita puimuri varjoisaan paikkaan — Jata puimuri pysakdidyksi varjoisaan paikkaan tai halliin muutamaksi
tunniksi. Lampaotilan kalibrointia ei pida suorittaa, jos anturi on ollut suorassa auringonvalossa.

2. Otailman lampaétilalukema — Ota tarkka ilmanldmpdtilan lukema lampdmittarilla samalta varjoisalta alueelta.

3. Syota ulkoilman lampaotila — Sy6ta tunnettu ulkoilman lampétila painikkeilla ‘ VN ‘/‘ v ‘.Tee oikeita
saatdja, kunnes tdman ruudun yldosassa nakyva kalibroitu lampdétila kuvastaa oikeaa ilmanlampétilaa.

Paina kun valmis.

Kosteuden kalibrointi

3 > Kosteus
Kosteus

Kosteuden kalibrointi taytyy suorittaa vain kerran satoa kohti per sesonki. Taman kalibroinnin muuttaminen vaikuttaa
kaikkien aiempien puintien tietoihin.

1. Mittaa kosteus viljanaytteista — Ota satunnainen ndyte aktiiviselta alueelta puidusta viljasta ja mittaa sitten
kosteus tarkalla kosteustesterilla.

2. Saada kosteutta — S33da kosteutta Kosteuden kalibrointi -ruudusta painamalla ‘ A ‘/‘ v ‘,jotta se vastaa
ndytteen tunnettua kosteutta.

Paina kun valmis.

Manuaalinen kosteuden asetus

‘@ Kayta manuaalista
> Kosteus > et

Kosteus

"Kdytd manuaalista kosteutta" -asetuksella kayttajat voivat sadtda tietyn alueen kosteutta. Toisin kuin kosteuden kalibrointi,
joka vaikuttaa kaikkiin aiempiin puintitietoihin, manuaalisen kosteuden asetus vaikuttaa vain maariteltyyn alueeseen.

1. Valitse Kdytd manuaalista kosteutta -valintaruutu.

2. S3ada kosteus haluttuun arvoon painikkeilla‘ VN ‘/‘ v ‘

Paina , kun valmis.

Viljan painon kalibrointi

Viljan painon kalibrointi on suoritettava ennen kuin naytto voi laskea tarkasti satotuloksen ja puidut painot. Nayttd
kalibroidaan puimalla neljasta kuuteen kalibrointikuormaa ja syottamalla todelliset, tarkalla vaa'alla mitatut kuormapainot.
Painon kalibrointi voidaan suorittaa milloin tahansa sesongin aikana; on kuitenkin suositeltavaa suorittaa kalibrointi
sesongin alussa.
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Kunkin kalibrointikuormapainon tulee olla erilla viljanvirtausmaaralla puimurin lapi, hitaan virtauksen
janopean virtauksen vililla. Tima voidaan toteuttaa vaihtelemalla nopeutta tai tydleveytta
kalibrointikuormien valilla.

Kdynnista kalibrointi puimuri pysdytettynd, puimurin viljasailio tyhjana ja kuljetusajoneuvo tyhjana.

1. Aloita uusi kuorma —

S > F

Painon kalibrointi

. Uusi kuorn
Paino
. .. . Kalibrointi 1, 7/8/2015 vl =
2. Kalibrointikuorman varoitus — Lue
Kalibrointikuormat Aika
varoitus paina kun valmis Kuorman nimi Paino  Nykyinen Virhe Pellon nimi Aika U_#_
y . Uusli
14:28 07/16/201% 1395 1500 -1.4% Maatila 14:260 {kuorma ! .

3' Pu' kallbrOIntlkuorma - PU' kuorma B o 14:29 07/16/201% 3803 37190 .2 Maatila 14:290 Nyknen

ihanteelliset painot ovat 3000 ja 6000 kg:n } _ ) )

||||a 14:31 07/16/201% 4480 4300 . Maatila 14:300
Va .

¢ 14:32 07/16/201% 5451 5172 Maatila 14:310

4. Lopeta kuorma — Paina

14:33 07/16/2015 5134 5500 -6. Maatila 14:320

Lopeta kalibrointi

5. Kalibrointikuorman varoitus — Lue

varoitus, paina kun valmis.

6. Nimea kuorma — Naytto antaa
kuormalle oletusnimen ajan ja paivayksen

muodossa. Muuta kuorman nimea valitsemalla

7. Tyhjenna vilja ja punnitse kuorma — Tyhjenna viljasailid kokonaan kuorma-autoon tai perdvaunuun ja punnitse
se tarkalla vaa'alla. Taltioi kukin yksittdinen kuorman paino, joka tulee sy6ttda nayttdon. (Tahan kuljetusajoneuvoon ei
saa purkaa viljakuormaa mistddn muusta puimurista).

8. Punnitse ja tallenna kuorman paino — Korosta kuorma Painon kalibrointi -ruudusta ja syéta nykyinen arvo.
« Jos viljan punnitsemiseen kédytetddn punnitusvaunua, varmista, ettd vaunu on oikein kalibroitu.
« Kaytd tdman kalibrointiprosessin aikana vain yhta vaakaa.
« Kayta kaikkiin kalibrointikuormiin samaa ajoneuvoa.
- Al3 kayta puoliperdvaunua, silld timan ajoneuvon kapasiteetti on kalibrointikuormalle liian suuri.

9. Poista kuormien merkinta, joissa on liian suuret virheprosentit — Tarkista, onko Viljan kalibrointi -ruudulla
kalibrointikuormia, joissa on liian suuret virheprosentit.

Kun kalibrointi on valmis, enintddn 3 % virhekeskiarvon pitdisi olla saavutettavissa. Jos virhekeskiarvo on yli 3 %, poista
maksimivirheen sisaltdvan kuorman valinta.

Kaikki valintamerkin siséltavat kuormat sisallytetddn automaattisesti kalibrointiin.
Kytke automaattinen kalibrointi paalle/pois

Nayton oletuksena on Kal.autom. paino valittuna. Kal.autom. paino voidaan kytked pois poistamalla valintamerkki
ruudusta. Kal.autom. paino -ominaisuus sédtda automaattisesti kalibroinnin, kun kukin kalibrointikuorma on valmis. Ellei
Kal.autom.-toimintoa valita, kayttajén taytyy painaa kalibrointipainiketta joka kerta kun han haluaa paivittaa kalibroinnin
uudella kuormalla.

@ >‘ EN ‘> [ Kalautom.

= paino
Paino
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Kaapeloinnin asettelu

Ag Leader -nédytto —
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SIGNAALI-/OHJAUSKAAPELIT
HUOMAA: Leikkuupdydan korkeuden, maanopeuden ja nostolaitteen nopeuden kaapeleilla voi olla eri liittimet kuin kuvassa.
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Nédyton valmistelu

+ Luo kevattiedoista varmuuskopio. Mene Asetus/Naytto-valikkoon varmuuskopion luomiseksi. Tallenna kevattiedot
USB-muistitikulle tai AgFinitiin valitsemalla Kopioi kaikki tiedostot.

« Varmista, ettd ndyttdohjelmisto ja kaikki liitetyt moduulit ovat paivitettyja.

« Josolet ostanut uuden puimurin tai uusia leikkuupdytia, luo uusia konfiguraatioita mihin tahansa asetukseen, joka on
erilainen edellisesta syksysta. Poista kaikki vanhat konfiguraatiot.

i Kaikkien vanhojen konfiguraatioiden poistaminen poistaa kyseisen konfiguraation lokiin kirjaamat tiedot naytolta.

Puintia edeltavan sesongin tarkastusluettelo

Kun valmistelet satotuloksen valvontajarjestelmaa puintia varten, on olemassa useita tarkistettavia kohtia ennen pellolle
menoa. Ajoita aika hyvin etukdteen varaosien tilaamiseksi ja saamiseksi ennen pellolle menoa. Saatat joutua
aikatauluttamaan jalleenmyyjiltéd saatavia palveluita tai jokin laite saatetaan joutua toimittamaan keskuspaikkaan korjauksia
tai paivityksia varten.

1. Ag-séhkoosat saavat virtaa puimureiden akuista, joten kiinnita koneen virtajdrjestelmaan erityishuomiota, ettad
vaihtovirtalaturi/generaattori ovat hyvin huollettuja, tarkasta, ettd sahkdn maadoitusliitannat ovat joka puolella
puhtaita.

2. Useita satotuloksen valvonnan komponentteja on liitettynd toisinaan kaapeleilla. Kaapeleiden johtimet on
tarkastettava kulumisvaurioiden varalta, silld ne voivat aiheuttaa oikosulun. Aloita akun paavirtakaapelista, joka
menee ohjaamossa olevaan valvontalaitteeseen ja palaa sitten takaisin kuhunkin anturiin.

3. Virtausanturi on asennettuna puhtaan viljan nostolaitteen yldosaan. Tarkasta nostolaitteen ilmanohjain ja
heijastuslevy kulumien varalta. Varmista, ettd puhtaan viljan nostolaitteen yldpuolella on sopiva vali. Valin pitdisi olla
0,95 cm - 1,59 cm. Tarkista, ettd siipi on asennettu oikein ja ettd véli on oikea. Tarkasta, onko kuluneita tai rikkindisia
ilmanohjaimia, jotka kanavoivat viljaa anturia kohti. Varmista, ettei heijastuslevy ole kulunut ohueksi tai rikkoutunut.
Saatat haluta katsoa asennusohjeista uuden kuvaa varmistaaksesi, etta kaikki on niin kuin pitda. Tutki myds, onko
jyrsijodiden aiheuttamia vaurioita, ettd anturit virtaavat punnitusanturiin.

4, Seuraavana on viljan kosteus-/lampatila-anturi. Tarkista, onko anturissa liiallista kulumista ja varmista sen olevan
puhdas, mudaton ja vapaa satojadmistd. Tarkista myds, ettd sahkdn maadoitus on hyva ja puhdas. Ag Leader -
jarjestelma kayttad moottoroitua kierukkaa, joka pitda viljan liikkeessa kosteusanturin ohitse. Tarkasta sulake, kytkin ja
rele ja varmista sitten, etta kierukka pyorii vapaasti.

5. Puimurin syottdkoteloon on asennettuna leikkuupdydan asennusanturi. Varmista tarkastamalla, etta varsi on
kiinnitetty kunnolla niin, etta se liikkkuu leikkuupdydén ollessa nostettuna ja laskettuna ja ettei johtoja jda puristuksiin.

6. Nostolaitteen nopeusanturi sijaitsee puhtaan viljan nostolaitetta liikkuttavan akselin pdéssa. Varmista, ettd T-johto on
moitteettomasti liitettynd, ettd nopeuden sy6ttd on saatavilla sekd puimurin mittareihin ettd satotuloksen
valvontaan.

7. Maanopeuden anturi sijaitsee vaihteiston yldosassa ja kdyttad myds T-johtoa, joka jakaa nopeuden sydtdn puimurin
mittareiden ja satotuloksen valvonnan valilla.

8. Tarkista monitorista/naytoltd, ettd asennettuna on uusimmat laiteohjelmiston (ohjelman) pdivitykset. Etsi oikea
pdivamadra (tdma saattaa viitata sisdisen akun vikaan), ettd ohjelmistoon ovat asennettuina uusimmat paivitykset.

9. Varmista, etta sinulla on toimiva usb-tikku ja ettd edellisten vuosien tiedot on poistettu. Ripusta GPS-vastaanotin ja
vie se ulos varmistaaksesi, ettd saat paikannus- ja nopeustietoja satotulosten valvontaan.

Katso lisatietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntrylD=8

Viljan puinnin vianmaaritys

Paaset Puinnin vianmaadritys -ruudulle puintitoimenpiteen aikana painamalla "(O) Puinnin vianmaarityspainike Kartta-
ruudussa” sivulla 448.
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Viljan puinnin vianmadritys -ruutu sisaltaa seuraavat tiedot:

Virtausmaara — Viljan virtausmaara

Virtaus maks., virtaus min. ja virtauspoikkeama —
Virtauksen raaka-arvot, joita kdytetaan
vianmaaritystarkoituksiin.

Anturin voimakkuus — Viljan virtauksen voima

Leikkuupoyta raaka-arvo — Leikkuupdytdanturin
raaka-arvo.

Nopeussykiaykset — Nayttda puimurin
maanopeussykaysten maaran.

Kosteus raaka-arvo — Kosteusanturin raaka-arvo.

Lampaotila — [Iman lampdtila

Lampatila raaka-arvo — Lampdtila-anturin raaka-arvo.

=y Viljan puinnin vianmaaritys

Alue-etaisyys 18257 metrié

Virtausmaara 512 | Kosteus raaka-arvo
Virtaus maks, 216
Virtaus min, 172
Virtauspoikkeama 350
9,95
Leikkuupdyta raaka-arvo 296
Nopeussykays 103

321
Lampotila -38
Lampotila raaka-avo 2,69
Lahestymisant. la  PAALLE
Releen tila PAALLE

DAk Moottorin virta 0,9

Lahestymisanturi — Nayttad, onko nostolaitteen telineyksikdn anturi viljan peitossa.

Releen tila — Nayttda paalla tai pois.

Moottorin virta — Nostolaitteen telineyksikdn (EMU) mitta ampeereina ndytettyna.

Virtauksen vianmaaritys

Ei virtausta

Tarkista, ettd C1-arvo on 0 ja -100 valill
Uusi tarinan kalibrointi

Tarkista, ettei arvo C2-C11 ole nolla

Laadi uusi puimuri ja konfiguraatio tai kayta alkukalibroinnin arkkeja numeroiden resetointiin.

Tarkasta nostolaitteen siiven valys
Sen tulisiolla 1/2 cm tai 1,25 cm Lexion-puimureissa

Tarkasta monitorin ja virtausanturin valinen johdotus

Tarkasta, onko virtausanturissa jyrsijdiden aiheuttamia vaurioita

+ Varmista, ettd ilmanohjain, heijastuslevy ja virtausanturi ovat oikein asennettuja

Katso lisdtietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntrylD=1023

Nopea/hidas virtaus

Varmista, etta on valittu oikea satotyyppi

Tarkasta nostolaitteen nopeus - sen tulisi olla 400 rpm ja vakaa

Viljan virtaus on anturille liian hidas - valitse suurempi tyoleveys tai aja nopeammin

Hehtaareita ei lasketa - tarkista leikkuupdydan pysahtymiskorkeus satotyyppia ja nostolaitteen nopeutta varten

Tarkista, ettd differentiaali-GPS ja toissijainen nopeuslahde on kalibroitu

Kosteuden kalibrointi on liian kaukainen

Kalibroi kosteus uudelleen

Tarkista paino/tilavuusarvo satotyypin asettamiseksi oikein

"Laajenna vilja, joiden kuivuus alle” -asetuksena on Kylla — valitse Ei

Katso lisdtietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntrylD=613
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Kosteuden vianmaaritys

Kosteus ei muutu
« Tarkista, pyoriikd EMU-moottori

Tarkasta 5 ampeerin sulake EMU:n virtaliitdnnan luota

Tarkista, ettd EMU-ohjauskaapelin 2-nastaliitdanndssa sulakkeellisessa johdossa on 12 V virta

Tarkista, ettd EMU-akkukaapelissa 30 ampeerin sulake

Tarkista, ettd EMU on puhdas ja vilja voi virrata vapaasti

Kytke akun virtaliitantd suoraan EMU-moottoriin

Se varmistaa, ettd EMU-moottori on edelleen hyva

Saada lahestymiskytkin
Jos lahestymiskytkimen LED-valo syttyy, mutta moottori ei pydri, kosteusmoduuli saattaa tarvita vaihtoa

Kosteus on nolla
« Tarkasta puinnin vianmaarityksestd, onko kosteuden raakalukema ldsna

« Tarkista, ovatko lampétila-anturin lukemat oikein
Onko -460 asteen kosteusanturi joko kytkettyna pois tai viallinen
Katso lisdtietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntrylD=1036
Lahestymiskytkimen sdaataminen
1. Poista johdotusta suojaava nostolaitteen telineyksikon kansi.

2. Paikanna saatoéruuvi ldhestymiskytkimen takapuolelta.

i HUOMAA!: Tama ruuvi sadtaa kytkimen herkkyyden.

3. Kytke virtakaapeli takaisin nostolaitteen telineyksikkoon.

4. Kayta nostolaitteen telineyksikén mukana tullutta pienté ruuvimeisselia ja kierra saatdruuvia VASTAPAIVAAN, kunnes
saatdruuvi kiertyy vapaasti.

TARKEAA: Lhestymiskytkimen sagtaminen on térkedd kosteusanturin tarkan toiminnan kannalta.
5. Kierra saatdruuvia MYOTAPAIVAAN, kunnes kierukkamoottori KAYNNISTYY ilman ettd nostolaitteen telineyksikdssa on viljaa.
6. Kierra saatoruuvia takaisin VASTAPAIVAAN kolme taytta kierrosta ja jata se kyseiseen asetukseen.
Katso lisatietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntrylD=620
Nostolaitteen nopeuden vianmaaritys

Ei nopeutta
« Tarkista kyseisen anturin liitanta

« Tarkasta, onko nopeusmoduulin ja anturin valilld katkenneita tai rikkindisid johtoja
- Tarkista, ettd anturi on moitteettomasti saddetty

Se saattaa edellyttdd puimurin kdyttdopasta tai alkuperdistuotteiden jélleenmyyjdn konsultointia
« Tarkista, onko nostolaitteen nopeusliittimen puimurin puolella virtaa

« Tarkasta nostolaitteen nopeuden kanava

Virheellinen nopeus
+ Jos A-jalkinopeus ja ndytdn nopeus ovat molemmat virheellisia
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Ag Leader -T-liittimet nostolaitteen nopeusliittimeen

Saddd nostolaitteen nopeusanturia

Irrota Ag Leader -liitdntd saman ongelman tarkistamiseksi vain puimurin kaapeli liitettyna
« Jos vain Ag Leader -anturi on viallinen

Tarkasta puimuriasetuksista sykdykset/kierros ja hammaspydran hammasluku #

Niiden tulisi perustua automaattisesti puimuriin, joka on valittu konfiguraatiossa. Luo uusi puimurikonfiguraatio ja
vertaa kummankin konfiguraation valisid numeroita

Epdyhtendinen nopeus
« Tarkista, ettd nostolaitteen nopeusanturin ja nopeusmoduulin valiset litannat ovat hyviad

Jarjestelman huono maadoitus tai signaalikohina aiheuttavat usein nostolaitteen epdyhtendistd nopeutta
« Tarkista, ettd anturi on moitteettomasti séadetty
Se saattaa edellyttad puimurin kdyttdopasta tai alkuperdistuotteiden jélleenmyyjan konsultointia
Leikkuupoydin korkeuden vianmaaritys

- Tarkista, ettd T-johtoliitdnndt ovat tdysin kiinnitettyja

Leikkuupodydan korkeuden kalibrointi on valmis

Jos mahdollista, tarkista, etta leikkuupdydan korkeusanturi ndkyy puimurin lukemassa (A-jalki)

Leikkuupdydan kanava on vdarin saddetty
Kanava 1: New Holland- ja Lexion-puimurit

Kanava 4: Kaikki muut puimurit

Tarkista, onko leikkuupdyddn anturin tanko rikkindinen tai takertuva (AG Leader -leikkuupdydén korkeusanturia
kdyttamalla)

Siirrd kdsin potentiometrin tankoa
Katso lisatietoa osoitteesta: https://dealeragleader.com/kbp/index.php?View=entry&EntryID=960

Maanopeuden vianmaaritys

« Tarkista, ettd nopeusldhteet 1 ja 2 on asetettu oikein — Useimmissa tapauksissa nopeusldhde 1 on GPS ja 2
pyoranopeus

« Jos kdytetddn pydranopeutta, varmista sen olevan oikein kalibroitu — Tarkasta pyéranopeuden liitdnnat ja anturiin
meneva johdotus

PN 2006395—FIN Rev. F 459



460



Lexion

Lexion Quantimeter

Lexion Quantimeterin optinen tunnistusjarjestelma sisaltda option ndytdn kanssa liitdntddn. Tama optio on kaytettavissa
mallin 670 LEXION-puimureille ja suuremmille sarjoille. Naytté kommunikoi siltamoduulin kanssa. Tama siltamoduuli
vastaanottaa tietoja puimurista CEBIS (CLAAS Electronic On-Board Information System) -monitorin kautta, jotka sitten
lahetetddn nayttoon. Siltamoduuli voidaan liittdd myds ParaDyme-, GeoSteer- tai SteerCommand -ohjausjarjestelmaan.

Karttanakyma
Kun konfigurointi on valmis ja peltotoimenpide on kdynnistetty, ndyttdon tulee Karttandkyma-ruutu.
A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensa ab® 0 oo

C. Maanopeus m| p—

D. AgFiniti-tilailmaisin - e

E. Vianmaarityksen tilailmaisin ﬁ%g%ér ®-Pinta-ala15-0%

F. GNSS-tilailmaisin mo 10 2.60

G. Selite-valilehti e

H. Karttaselite (lajikkeet) A e 730

I. Selitteen valinta

J. Sato o

K. Tilan kohdat e viraus 3970
& — Lelkkuupdyts @

L. Tapahtumayhteenveto Kosteus 4 ) S 4« ) ':"::’::e :;:

M. Karttandkymadpainike

N. Jaettu ruutu

O. Puinnin vianmaaritys

P. AutoSwath

Q. Lokin tila

R. Kosteuden kalibrointi

i Karttandkymapainikkeen (M) painaminen selaa kaytettdvissa olevien Kartoitus-ruutundakymien
K) Puintitilan kohdat

- Satotulos — Nayttdd senhetkisen satotuloksen viljan virratessa ja satotuloksen keskiarvon, kun
viljaa ei virtaa.

(

+ Kosteus — Nayttda senhetkisen kosteuden viljan virratessa ja keskiarvon, kun viljaa ei virtaa.
« Pinta-ala — Nayttaa nykyisen alueen puidun pinta-alan.

« Markdpaino — Nayttaa nykyiseltd alueelta puidun sadon todellisen painon.

- Marat kilot — Nayttdd nykyiseltd alueelta puidun sadon todelliset kilot.

+ Kuivat kilot — Nayttaa kilojen todellisen maaran maaritellyssa kuivassa kosteusprosentissa.

[avitse.

Hybridi 2
Satotulos
208.5

Kosteus

18.0%
Pinta-ala
1.79
Marképaino
26262

Kuivat kilot
@ 469

« Jostodellinen kosteus alittaa asetetun kuivan kosteusprosentin eika "Laajenna kilot kaikille

viljoille, joiden kuivuus alle %" ole valittuna, tdméa nayttaa todelliset kilot,

« Jos todellinen kosteus alittaa asetetun kuivan kosteusprosentin ja “Laajenna kilot kaikille viljoille, joiden
kuivuus alle %" valitaan, se ndyttaa kilot kuin viljan kosteus olisi eritellyssa kuivaprosentissa.
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i Marat kilot- ja kuivat kilot -tilan kohdat eivat ndy, jos kdytat imperiaalisia jarjestelmamittoja.

(O) Puinnin vianmaarityspainike Kartta-ruudussa

Puinnin vianmadrityspainike nakyy puinnin Kartta-ruudun oikealla puolella alaosassa. Taman
painikkeen painaminen avaa Puinnin vianmaaritys -ruudun.
5 Virtaus 3970 bun

Virtaus—Nayttaa viljan nykyisen virtausmaaran puimurin lapi. Leikkuupdyts = »

Leikkuupoyta—Nayttaa leikkuupdydéan nykyisen korkeuden. Moottori  N/A
Polttoaine N/A

Moottori—Nayttad moottorin nykyisen nopeuden (RPM).

Polttoaine—Nadyttdd sen hetkisen polttoainekulutuksen.

i HUOMAA!: Nostolaitteen nopeustiedot eivdt ndy Quantimeter-konfiguraatioissa.

Laji

kkeiden seuranta ja alueiden vaihto

Kayta Optiot-ruutua
nayton aktivoimiseksi
lajikkeiden seurantaan, Optiot
jotka on kylvetty Alue
aiemmin ja joita nyt | s

(B |z

puidaan.

Lajikkeenseuranta

Lajikkeenseurannan l
tyypit (B hmanster,, Wi
. [ _ Al i =

; -Automaattinen (C e it || e, c&=(D)

lajikkeenseuranta

Tapahtu

1

-Alueen automaattinen
vaihtaminen

Optiot-ruutu on viimeinen vaihe ennen ohjatun
puintitoiminnon suorittamista valmiiksi. Siihen
padsee myos Kartoitus-ruudusta painamalla
valikkopainiketta ja sitten aluetta.

Kuvassa nakyy, miten ndyttd voi seurata kahta eri lajiketta. Kun puimuri
saavuttaa tassa esimerkissa lajikkeen 1 lopun ja siirtyy lajikkeeseen 2,
nayttdon tulee ilmoitus, ettd on tunnistettu uusi lajike ja kayttajalle
iimoitetaan alueiden vaihtumisesta (automaattinen lajikkeenseuranta) tai
ettd on tunnistettu lajike, ja ndyttd vaihtaa alueita automaattisesti. (Alueen
automaattinen vaihtaminen).

(A) Alueen valinta

Luo uusia alueita painamalla| =

Voit kdyttda pudotuspainiketta alueiden manuaaliseen valintaan tai
vaihtoon.
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(B) Automaattinen lajikkeenseuranta

Automaattisen lajikkeenseurannan avulla kayttdjat voivat seurata kylvo-/siemennystoimenpiteiden hybridejd puinnin
aikana. Nain padstaan nopeasti satotulostietoihin, jotka perustuvat yhteenvetoruudussa nakyviin kylvettyihin hybrideihin.
Se aktivoidaan lisaamalld valintamerkki Automaattinen lajikkeenseuranta -ruutuun.

i Lajikekartan taytyy olla lasnd automaattisen lajikkeenseurannan aktivoimiseksi.

Ellei lajikekartta ole 1&sn4, voit joko

+ (E) Asettaa manuaalisesti lajikkeen Lajikkeenseuranta-luettelosta, joka sijaitsee Automaattinen lajikkeenseuranta -
valintaruudun oikealla puolella.

tai

+ (D) Tuoda lajikkeen viitekartan.
(C) Alueen automaattinen vaihtaminen

Jos haluat aktivoida Alueen automaattinen vaihtaminen -ominaisuuden, valitse sekd Automaattinen lajikkeenseuranta -
valintaruutu ettd Alueen automaattinen vaihtaminen -valintaruutu. Alueen automaattinen vaihtaminen lajittelee lajikkeet
automaattisesti alueisiin ajaessasi pellon ldpi.

+ Alueen automaattinen vaihtaminen seuraa seka lajikkeita ettd alueita, joten ndyttd vaihtaa aluetta automaattisesti.
Pellon lajikkeenseuranta -ilmoitukset

+ Kun Automaattinen lajikkeenseuranta on valittuna, ilmoitus "Lajike tunnistettu. Mene Lajikkeen valinta -ruutuun
vaihtamaan alue ja lajike" tulee ndyttd6n jokainen kerta, kun lajike vaihtuu pellolla. llmoitus pysyy aktiivisena, kunnes
se hylataan.

+ Kun Alueen automaattinen vaihtaminen on valittuna, ndyttdon tulee lajikkeen tunnistuksen mainitseva ilmoitus seka
alue aina, kun lajike vaihtuu.

(D) Lajikekarttojen tuonti

Lajikekartat voidaan tuoda SMS-ohjelmistosta. SMS-ohjelmisto kayttaa kylvotietoja lajikkeen viitekartan luontiin, joka
tallennetaan .AGSETUP-tiedostona. Tama .AGSETUP-tiedosto voidaan sitten viedd ndyttodn kdytettdvaksi Automaattinen
lajikkeenseuranta- ja Alueen automaattinen vaihtaminen -ominaisuuksien kanssa.

Lajikekarttojen tuontitoimenpide

Valitse viitetiedosto

Tiedoston valinta -ruutu aukeaa. Selaa tiedostojen lapi painikkeilla ‘ VN ‘/‘ v ‘ ja valitse haluamasi viitetiedosto

(AGSETUP). Paina , kun valmis.

Lajikekartan tuontiin liittyvat virheilmoitukset
Jos ndyttd epdonnistui lajikekartan tuonnissa, ndyttédn tulee todennakaisesti jokin kolmesta virheilmoituksesta:
Virheilmoitus: "Lajikkeiden viitekartan satotyyppi ei vastaa pellon satotyyppia.”
Mahdollinen syy: Ohjatussa puintitoiminnossa on valittu eri satotyyppi kuin lajikkeiden viitekartassa nakyva.
Ratkaisu: Luo puintitoimenpide eri sadolla tai valitse lajikkeiden viitekartta sopivalla sadolla.
Virheilmoitus: "Lajikkeiden viitekartta ei vastaa pellon sijaintia.’
Mahdollinen syy: Ohjatussa puintitoiminnossa on valittu eri maatila tai pelto kuin lajikkeiden viitekartassa nakyva.
Ratkaisu: Luo puintitoimenpide eri pellolla tai valitse lajikkeiden viitekartta sopivalla pellolla.

Virheilmoitus: "Alueita on liikaa, jotta tdydellinen lajikkeiden viitekartta voitaisiin ndyttaa. Lajikkeenseuranta toimii kaikilla
alueilla, myos niilld jotka eivat ole ndytolla kartoitettuina.’

Mahdollinen syy: Valittu viitetiedosto ylitti viitekarttojen lataukseen kaytetyn sallitun muistirajan.
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Ratkaisu: Jatka puintitoimenpiteitd. Kaikki lajikkeenseuranta- ja aluetiedot kirjataan lokiin. Koko viitekartta ei
kuitenkaan valttamatta ndy ndytdn Kartoitus-ruudussa.

AutoSwath-herkkyysasetukset

AutoSwath s3dtaa tydleveyden ylitettdessa peltorajauksia ja jo puituja alueita. Nayttd vaihtaa puinnin tydleveyttd, vaikka
mekaanista muutosta ei tapahdukaan. AutoSwath on hyddyllinen puitaessa pisteriveja tai kun puinti taydelld
leikkuupoytaleveydelld ei ole mahdollista. AutoSwath-ominaisuus sisdltda puintitoimenpidettd suoritettaessa
herkkyystasoja, jotka kompensoivat GPS-tarkkuuden muuttuvia tasoja. Jos tydleveyssaddot toimivat epdtarkasti, séada
herkkyyttd vastaavasti. Herkkyys 3 on oletusasetus. Tatd asetusta saddetdan Konfiguraation asetus -valikosta.

Muita asetuksia ovat:
Herkkyys 5 — Kayta RTK:n tai DGPS:n kanssa (GPS6500 RTK tai TerraStar sis. SteerCommand).

Herkkyys 4 — Kayta RTK:n tai alle metrin tarkkuuden DGPS:n kanssa. Maastonkompensointi suositeltavaa (GPS6000 tai
GPS6500 sis. ohjaus).

Herkkyys 3 — Kayta alle metrin tarkkuuden DGPS:a3 (useimmat SBAS-vastaanottimet kuten GPS6000).
Herkkyys 2 — Kdytd GPS:da yli 1 metrin tarkkuudella.
Herkkyys 1 — Tydleveyslohkot ovat kaikki pdalla tai kaikki pois paalta. Kaytd GPS:aa yli 1 metrin tarkkuudella.

Karttaoptiot

2 Kartoitus-ruutu
nayttaa puinti-

toimenpiteiden | Karttaoptiot
aikana kolmen- |l
tyyppisid kohtia o ¥ [Ff Tiedot | ‘Ff Ruudukko ‘ 'V Rajaus
Satotulcs selitteessa:
Eig; +20? SatOtU|OS ‘ W Ajosuunta | {I\_f Rivin &ariviivat J
E}g; L (il kosteusja peitto. |
WO - 147 .
’ Kartoitus-
2 tyokalurivin
Karttaselite-
valilehden
56 | |ttee n i Seuraa nakymaa

asetus -painike
avaa
kartta viite ™ siirto

Karttaoptiot-ruudun.

« Tuo kyseiset kohteet nakyviin Kartta-
ruutuun tai piilota ne painamalla Tiedot,
Opastus, Rajaus, Merkki, Viite, Ruudukko,
Ajosuunta tai Rivin aariviivat.

« Voit poistaa kaikki karttatiedot pysyvasti aktiivisena olevasta peltotoimenpiteesta painamalla Poista kartta

- Voit ladata kartan aikaisemmasta kyseiselld pellolla suoritetusta toimenpiteestd tarkasteltavaksi taustakartaksi
painamalla Lataa viite.
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Viive
E > {‘Q Asetukset ‘>‘ Konfiguraatioasetukset ‘>‘ Karttaviiveet

« Polun alku

Map Delays
Leikkuupdydan laskun ja rivin alkamisen
valinen aika. Tdmd kompensoi
leikkuupdydan alaslaskun ja sadon puinnin
alkamisen valisen viiveen.

start of Pass

» Polun loppu -

Rivin paattymisen ja leikkuupdydén noston !
valinen aika. Tama kompensoi sadon
puinnin paattymisen ja leikkuupdydan
noston valisen viiveen.

v

{All Values in Seconds)

Luo konfiguraatio

Ohjatun toiminnon tehtdvana on ohjata konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen lapi, johon sisaltyvat puimurin,
leikkuupdydén ja satojen asetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

-
E>‘> Konfiguraatioasetukset >‘ <k > St

Kun valmis, konfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun uusi peltotoimenpide aloitetaan ohjatulla puintitoiminnolla.

i HUOMAA!: Kun luot konfiguraatiota, valitse puintijarjestelmatyypiksi ehdottomasti "“Quantimeter”.

i Hallitse laitteistoa -painiketta voidaan kdyttaa tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta Puinti-sovellusta. Seuraa ohjatun peltotoimenpidetoiminnon kehotteita konfiguraation
E lataamiseksi Kartoitus-ruutuun.
A

Kalibrointitiedot

Useimmat Quantimeter-konfiguraatiossa kdytettavat kalibrointitiedot lasketaan CEBIS-monitorissa ja ldhetetdan sitten
nayttdon. CEBIS-monitori suorittaa Quantimeter-konfiguraatioita varten leikkuupdydan anturin, satotuloksen valvonnan,
kosteuden ja lampdtilan kalibroinnit.

i HUOMAA! Quantimeter-laitteessa luotava kalibrointi on lineaarinen kalibrointi.
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Kun uusi kalibrointi kdynnistetdan CEBIS-monitorissa, ndyttdon tulee varoitus, jossa lukee "On havaittu uusi viljan kalibrointi.
Valitse toimintakonfiguraatio, jotta voidaan jatkaa.” Nayttd poistaa samanaikaisesti peltokayttdkonfiguraation latauksen,

joka kerdsi tietoa vanhalla kalibroinnilla. Kuittaa uuden viljan kalibroinnin varoitus painamalla .
Kun olet pdattanyt viljan painon kalibroinnin ja CEBIS-monitori on laskenut uuden kalibrointikertoimen, tdma uusi

kalibrointi lahetetdan sitten ndyttdon. Nayttd kayttda sitten uutta kalibrointia kaikkien uuden kalibroinnin kdynnistyksen
havaitsemisen jélkeen kerdttyjen tietojen padivitykseen. Nayttdon ei tule muita ilmoituksia.

i HUOMAA!: Uuden viljan kalibroinnin varoitus ei ilmesty ndyttddn ensimmadisen sesongin aikana suoritettavan
kalibroinnin yhteydessa. Se ndkyy vain sen jdlkeen suoritettavien kalibrointien yhteydessa.

i HUOMAA!: Naytto ei paivitd mitdan aiemmin kerattyja tietoja, jotka on kerétty ennen kuin se havaitsi uuden

kalibroinnin kdynnistyksen.

Manuaalinen kosteuden asetus

Kuten muutkin kalibrointitiedot, kosteuden kalibrointi lasketaan CEBIS-monitorissa ja sitten |dhetetddn ndyttoon. Tietyn
alueen kosteusasetuksia voidaan kuitenkin sadtaa naytén Kayta manuaalista kosteutta -asetuksella. Manuaalista kosteuden
asetusta sovelletaan vain tiettyyn alueeseen.

& > Kosteus
Kosteus

Lexion-kalibrointi-ruutu aukeaa.

Kaytd manuaa-

Valitse | M jista kosteutta

Lexion-kalibrointi

Kosteus | Kalibroinnit

Saada manuaalinen kosteus haluttuun arvoon

painikkeilla ‘ o ‘/L v 7‘. Paina ,

kun valmis.

i HUOMAAL: Lexion-kalibrointi-ruudulla
nakyva luettelo ndyttaa vain nykyisen
sesongin aikana puidut kuormat.

Kéayta manuaalista
3 kosteutta

Quantimeter-vianmaaritys

Mene Viljan puinnin vianmaaritys -ruudulle puintitoimenpiteen aikana painamalla

.Viljan puinnin vianmaaritys -ruutu saattaa auttaa ongelman maarityksessd. Kun

Laitteet-ruutu aukeaa, paina ja korosta AL Bridge -luettelo CAN-laiteluettelosta ja paina sitten Vianmaaritys-painiketta.
Viljan puinnin vianmadritys -ruutu aukeaa.
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i HUOMAA!

Viljan puinnin vianmadritys -ruutu ndyttaa eri
tietoja kuin Vianmaaritys-ruutu, joka ilmestyy
muille puinnin konfiguraatioille. Namé tiedot
saadaan CEBIS-monitorista.

Ota yhteyttd tekniseen tukeen, jos tarvitset
erityisid tietoja talla ruudulla nakyvista
asetuksista.

Siltamoduuli

Siltamoduuli reitittda tiedonsiirron seuraavien
valilla

A. CAN-vayla
B. Ohjauksen CAN-vayla
C. Claas CAN-vayla

Kolme merkkivaloa varmistaa néista kolmesta jarjestelmasta
vastaanotetun tiedonsiirron. Vihred merkkivalo tarkoittaa hyvaa
tiedonsiirtoa; kellanruskea valo tarkoittaa, ettei tiedonsiirtoa ole.

Kun siltamoduuli kommunikoi naytdn kanssa,

sen tulisi nakya ndyton Laitteet-luettelossa.

Viljan puinnin vianmadéritys

Kal.-kerroin
Kosteus
Lampatila
Leikkuupoyta
Maanopeus
Tiheys

Lei

jatyyppi
Satotulos yhteensa (kuiva)
Satotulos yhteensa
Kokonaisetdisyys
Etaisyys (tie)
Etaisyys (pelto)

1,35 Raja-arvonftila

Moottoritunnit
Separaattoritunnit
Silppuritunnit
Polttoaine yhteensa
Polttoaine yhteensi (pelto)
Polttoaine yhteenss (tie)
Polttoainemaara
Moottorin nopeus
Aktiiviset segmentit
Leikkuupoydan sij.
Leikkuupdydan lohkot
Kalibroitu virtaus

CANA | CANB|
.

Naytts

Laitteet

Laiteohjelmisto: 127.127.127.127

233 Claas Bridge -moduuli Laiteohjelmiston ID: AL Bridge

Laitteiston ID: 4000385
Tuote-ID: AL Bridge
Sarjanumero: 2013450001
Versio: Tuntematon

Kayntiaika: 00:00:00

Kaynnistyslaskuri: 4
CAN-nimi: 200019000C21FBD1

PN 2006395—FIN Rev. F
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Quantimeter-konfiguraatioiden vianmaaritys

Saatat ndhda Quantimeter-laitteen peltokdyttdkonfiguraation kdytdn aikana seuraavia virheilmoituksia. Alla on taulukko,
jossa on kuvailtuna mahdollisesti ilmenevien virheilmoitusten aiheuttajat ja ratkaisut.

Virheilmoitus—Varoitus: "Leikkuupdyddn kokonaisleveys ei vastaa Quantimeterin leikkuupdydan kokonaisleveytta!

Mahdollinen syy—Nayton ohjatussa leikkuupdydén asetustoiminnossa madritelty leikkuupdydan kokonaisleveys
ei vastaa leikkuupdydan leveyttd CEBIS-monitorissa.

Aseta CEBIS-monitorin leikkuupdydan leveys vastaamaan naytolla nakyvan kayttokonfiguraation leikkuupdydan leveytta.
Virheilmoitus—Satotyyppi vaihdettu: "Nykyinen konfiguraatio ei ole enda voimassa”

Mahdollinen syy—Nayttd on havainnut, ettd CEBIS-monitorissa mddritelty satotyyppi on vaihtunut satotyyppiin,
joka on eri kuin ndyton peltokayttokonfiguraatiossa madritelty.

Joko:

Ratkaisu 1—Vaihda CEBIS-monitorissa mddritelty satotyyppi takaisin siihen, joksi se on maaritelty naytolla.
Lataa sitten uudelleen ndytdn peltokayttokonfiguraatio.

tai

Ratkaisu 2—L uo uusi peltokayttokonfiguraatio, joka siséltdd uuden satotyypin. Luo tarvittaessa uusi
puintituote Tuote-asetuksessa ohjatulla puinnin satotoiminnolla.

Virheilmoitus—Viljan kalibrointi: "On havaittu uusi viljan kalibrointi. Valitse toimintakonfiguraatio, jotta voidaan jatkaa.’
Mahdollinen syy—Kun uusi kalibrointi aloitetaan CEBIS-monitorissa, ndyttdéon tulee vasemmalla oleva varoitus.
Nayttd poistaa samanaikaisesti peltokayttokonfiguraation latauksen, joka kerasi tietoa vanhalla kalibroinnilla.

Ratkaisu—Kuittaa varoitus painamalla . Paina Koti-ruudusta Valitse tapahtuma -painiketta. Luo uusi

peltokayttokonfiguraatio ohjatulla peltokdytdn toiminnolla. Kun olet vastaanottanut uuden kalibroinnin
CEBIS-monitorista, ndyttd laskee kyseisen peltokdyttdkonfiguraation puintitiedot tatd uutta CEBIS:n
lahettdmaa konfiguraatiota kdyttamalla.

Virheilmoitus—Lexion-yhteysvirhe: "Tiedonvaihto Lexion Bridge -moduulin kanssa ei mahdollista”

Mahdollinen syy—Siltamoduulin ja Lexion CAN-vadyldn valilld ei tiedonvaihtoa. (Nakyy merkkivalona C
siltamoduulissa).

Ratkaisu—Tarkasta moduulin ja Lexion Can-vaylan valinen johdotus.
Virheilmoitus—CAN-solmu havinnyt: "AL-siltasolmu on lakannut kommunikoimasta”’
Mahdollinen syy—Siltamoduulin ja ndyton valilld ei tiedonvaihtoa. (Nakyy siltamoduulissa merkkivalona A.)

Ratkaisu—Tarkasta siltamoduulin ja ndytdn valinen johdotus.
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Jaguar

Jaguar Quantimeter

Jaguar Quantimeter -pakkaus sisdltda tarvittavan laitteiston, jotta Ag Leader InCommand -ndyt&t 1200 ja 800 voivat lukea ja
tallentaa satotuloksia koneesta. Tdméa optio on saatavilla seuraaviin vuoden 2009 malleihin ja uudempiin Jaguar-malleihin:

Tyyppi 494 - 930, 940, 950, 960, 970, 980
Tyyppi 496 - 840, 850, 860, 880

Tyyppi 497 - 930, 940, 950, 960, 970, 980
Tyyppi 498 - 930, 940, 950, 960, 970, 980

i HUOMAA!: Jos olet ajoneuvotyypistasi epdvarma, ota yhteyttd CLAAS-jalleenmyyjaan.

Naytté kommunikoi siltamoduulin kanssa. Siltamoduuli vastaanottaa tietoja
puimurista CEBIS (CLAAS Electronics On-Board Information System) -monitorin kautta, jotka sitten ldhetetadn
nayttoon. Siltamoduulia kdytetddn myds SteerCommandin liitdntdadn Jaguarin automaattiseen

ohjausjdrjestelmaan.

i HUOMAA!: Koneen lukitus tdytyy poistaa muiden valmistajien ohjausjdrjestelmia varten ohjausjdrjestelmaan
liittamiseksi.
Karttanakyma

Kun konfigurointi on valmis ja peltotoimenpide on kdynnistetty, ndyttéon tulee Karttandkyma-ruutu.
A. Valikkopainike

B. Lokiin kirjattu peltopinta-ala yhteensa
C. Maanopeus =Maissin keruu siiloon
Maissin keruu Satotulos
el el .. siiloon
D. AgFiniti-tilailmaisin — 5.78
atotulos
E. Vianmaarityksen tilailmaisin = Kosteus
y E @ ®.. 67.0
F. GNSS-tilailmaisin ] Pinta-ala
G. Selite-vélilehti 590 0.04
5 ‘\E L] Paino
H. Kartta (satotulos) N 0.3
I. Selitteen valinta
J. Sato =\ v
K. Tilan kohdat ®
{_; — Leikkuupéyta @
L. Tapahtumayhteenveto Kosteus 4 ) s 4« ) Moottori  N/A
Polttoaine  N/A
M. Karttandkymépainike
N. Jaettu ruutu
O. Puinnin vianmaaritys
P. AutoSwath
Q. Lokin tila
R. Kosteuden kalibrointi

Karttandkymapainikkeen (M) painaminen selaa kaytettavissa olevien kartoitusruutundkymien lavitse.

mio
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(K) Puintitilan kohdat

« Satotulos — Nayttas senhetkisen satotuloksen massan virratessa ja satotuloksen keskiarvon, satotulos
kun virtausta ei ole. 5.78
- Kosteus — Nayttda senhetkisen kosteuden massan virratessa ja keskiarvon, kun Kosteus
virtaus puuttuu. 67.0
- Pinta-ala — Nayttaa nykyisen alueen puidun pinta-alan. Pinta-ala
. I s , . . 0.04
- Paino — Nayttaa nykyiseltd alueelta puidun sadon todellisen painon.
Paino
(O) Puinnin vianmaarityspainike Kartta-ruudussa 0.3

Puinnin vianmaarityspainike ndkyy puinnin Kartta-ruudun oikealla puolella alaosassa. Taman
painikkeen painaminen avaa Puinnin vianmaaritys -ruudun.

Virtaus 3970 bun
Leikkuupoyta -5
Moottori N/A
Polttoaine N/A

Moottori—Nayttdd moottorin nykyisen nopeuden (RPM).
Polttoaine—Nayttad sen hetkisen polttoaine-kulutuksen. _

i HUOMAA!: Nostolaitteen nopeustiedot eivat ndy Quantimeter-konfiguraatioissa.

Virtaus—Nayttdd massan nykyisen virtausmaaran puimurin ldpi.

Leikkuupoyta—Nayttaa leikkuupdydan nykyisen korkeuden.

] |

Alueiden vaihto
Voit kayttaa Optiot-ruutua alueiden luontiin satotuloksen seurantaan pellon eri alueilla.
Alueen valinta

«Luo uusia alueita
painiketta + painamalla.

Optiot

Alue

Vot Kayttds | -
pudotuspainiketta [ \ill—lh‘%

y‘ Tuote

alueiden manuaaliseen
valintaan tai vaihtoon.

M Alue
=E=C-9 Tapahtuma‘

J

470



Jaguar

AutoSwath-herkkyysasetukset

AutoSwath s3ataa tydleveyden ylitettdessa peltorajauksia ja jo puituja alueita. Nayttd vaihtaa puinnin tydleveyttd, vaikka
mekaanista muutosta ei tapahdukaan. AutoSwath on hyddyllinen puitaessa pisteriveja tai kun puinti taydelld
leikkuupoytaleveydelld ei ole mahdollista. AutoSwath-ominaisuus sisdltda puintitoimenpidettd suoritettaessa
herkkyystasoja, jotka kompensoivat GPS-tarkkuuden muuttuvia tasoja. Jos tydleveyssaddot toimivat epdtarkasti, séada
herkkyyttd vastaavasti. Herkkyys 3 on oletusasetus. Tatd asetusta saddetdan Konfiguraation asetus -valikosta.

Muita asetuksia ovat:
Herkkyys 5 — Kayta RTK:n tai DGPS:n kanssa (GPS6500 RTK tai TerraStar sis. SteerCommand).

Herkkyys 4 — Kayta RTK:n tai alle metrin tarkkuuden DGPS:n kanssa. Maastonkompensointi suositeltavaa (GPS6000 tai
GPS6500 sis. ohjaus).

Herkkyys 3 — Kayta alle metrin tarkkuuden DGPS:@3 (useimmat SBAS-vastaanottimet kuten GPS6000).
Herkkyys 2 — Kdytd GPS:da yli 1 metrin tarkkuudella.
Herkkyys 1 — Tydleveyslohkot ovat kaikki pdalla tai kaikki pois paalta. Kaytd GPS:aa yli 1 metrin tarkkuudella.

Karttaoptiot

Karttaoptiot

['\7 Tiedot | ‘ ¥ Ruudukko ‘ lk? Opastus

Satotulos

W207 +
187 - 207

[]167 - 187 -y
0147 - 167 -

‘ i Rajaus | {I\_i Ajosuunta J &]\7 Rivin aériviivat

WO -147

Poista

A. Kartta-ruutu ndyttaa puintitoimenpiteiden
aikana kolmentyyppisia kohtia selitteessa:
Satotulos, kosteus ja peitto.

B. Kartoitus-tyokalurivin Karttaselite-vélilehden Selitteen asetus -painike avaa Karttaoptiot-ruudun.

« Tuo kyseiset kohteet nakyviin Kartta-ruutuun tai piilota ne painamalla Tiedot, Opastus, Rajaus, Merkki, Viite, Rx ja
Ruudukko.

« Voit poistaa kaikki karttatiedot pysyvasti aktiivisena olevasta peltotoimenpiteestd painamalla Poista kartta

« Voit ladata kartan aikaisemmasta kyseiselld pellolla suoritetusta toimenpiteestd tarkasteltavaksi taustakartaksi
painamalla Lataa viite.

Luo konfiguraatio

Ohjattu toiminto ohjaa konfiguraation valinta- tai luontitoimenpiteen I&pi, johon siséltyvat puimurin, leikkuupdydan ja
satojen asetukset.

Konfigurointi voidaan aloittaa kahdesta kohdasta:

= gE
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E>‘> Konfiguraatioasetukset >‘ ':ll}' > Puinti

Toimintakonfiguraatio on sitten tarkasteltavissa, kun aloitat uuden peltotoimenpiteen ohjatulla puintitoiminnolla.

+ Kadyta tyoleveyttd alustaa varten

« Kayta rivien maaraad ja rivivalia leikkuupoytaa varten

i Voit myos kayttad Hallitse laitteistoa -painiketta tiettyjen ajoneuvojen ja laitteiden luontiin tai muokkaukseen.

Lataa konfiguraatio

Paina Koti-ruudusta puintitoimenpiteiden painiketta. Se ohjaa konfiguraation lataamiseen tarvittavien
vaiheiden lapi.

Kalibrointitiedot

Useimmat Quantimeter-konfiguraatiossa kdytettdvat kalibrointitiedot lasketaan CEBIS-monitorissa ja ldhetetddn sitten
nayttoon. CEBIS-monitori suorittaa Quantimeter-konfiguraatioita varten leikkuupdydan anturin, satotuloksen valvonnan,
kosteuden ja lampatilan kalibroinnit.

i HUOMAA! Quantimeter-laitteessa luotava kalibrointi on lineaarinen kalibrointi.

Kun uusi kalibrointi kdynnistetdan CEBIS-monitorissa, ndyttéon tulee varoitus, jossa lukee "On havaittu uusi kalibrointi.
Valitse toimintakonfiguraatio, jotta voidaan jatkaa.” Nayttd poistaa samanaikaisesti peltokdyttdkonfiguraation latauksen,

joka kerési tietoa vanhalla kalibroinnilla. Kuittaa uuden kalibroinnin varoitus painamalla .
Kun olet pdattanyt painon kalibroinnin ja CEBIS-monitori on laskenut uuden kalibrointikertoimen, tdma uusi kalibrointi

|ahetetddn sitten nayttddn. Nayttd kayttda sitten uutta kalibrointia kaikkien uuden kalibroinnin kdynnistyksen
havaitsemisen jélkeen kerattyjen tietojen paivitykseen. Nayttdéon ei tule muita ilmoituksia.

i HUOMAA!: Uuden kalibroinnin varoitus ei ilmesty ndyttdon ensimmaisen sesongin aikana suoritettavan kalibroinnin
yhteydessa. Se ndkyy vain sen jdlkeen suoritettavien kalibrointien yhteydessa.

i HUOMAA!: Naytto ei paivitda mitdan aiemmin kerdttyja tietoja, jotka on kerdtty ennen kuin se havaitsi uuden

kalibroinnin kaynnistyksen.

Quantimeter-vianmaaritys

Padset Puinnin vianmadritys -ruudulle puintitoimenpiteen aikana painamalla CAN

Tekninen tuki voi kehottaa tarkastelemaan tatd ruutua avun l6ytamiseksi ongelman vianmaarityksessa. Kun Laitteet-ruutu
aukeaa, paina ja korosta AL Bridge -luettelo CAN-laiteluettelosta ja paina sitten Vianmadritys-painiketta. Puinnin
vianmaaritys -ruutu aukeaa.
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Jaguar

i HUOMAA!

Puinnin vianmaaritys -ruutu ndyttad eri tietoja
kuin Vianmaaritys-ruutu, joka ilmestyy muille
puinnin konfiguraatioille. Nama tiedot saadaan
CEBIS-monitorista.

Ota yhteyttd tekniseen tukeen, jos tarvitset
erityisid tietoja talla ruudulla nakyvista
asetuksista.

Siltamoduuli

Siltamoduuli reitittéa tiedonsiirron seuraavien valillg

A. CAN-vayla
B. Ohjauksen CAN-vayla
C. CLAAS CAN-vayla

Kolme merkkivaloa varmistaa ndista kolmesta jarjestelmasta
vastaanotetun tiedonsiirron. Vihred merkkivalo tarkoittaa hyvaa
tiedonsiirtoa; kellanruskea valo tarkoittaa, ettei tiedonsiirtoa ole.

Kun siltamoduuli kommunikoi ndytén kanssa,
sen tulisi ndkya nayton Laitteet-luettelossa.

Puinnin vianmaaritys
Kal.-kerroin 1,35  Raja-arvontila
Kosteus Moottoritunnit
Lampatila Separaattoritunnit
Leikkuupoyta o Silppuritunnit
Maanopeus Polttoaine yhteensa
Tiheys Polttoaine yhteensa (pelto)
Leikkuupéydan leveys Polttoaine yhteenss (tie)
Aktiivinen leveys Polttoainemaara
Tyyppi Moottorin nopeus
Satotulos yhteensa (kuiva) - | Aktiiviset segmentit
Satotulos yhteensa - | Leikkuupdydan sij.
Kokonaisetdisyys = Leikkuupdydan lohkot
Etaisyys (tie) - | Kalibroitu virtaus
Etaisyys (pelto) o

iy Laitteet

CANA | cms|
.

Néyttd Laiteohjelmisto:  127.127.127.127

233 Claas Bridge -moduuli Laiteohjelmiston ID: AL Bridge

Laitteiston ID: 4000385

Tuote-ID: AL Bridge

Sarjanumero: 2013450001

Versio: Tuntematon
Kayntiaika: 00:00:00

Kaynnistyslaskuri: 4
CAN-nimi: 200019000C21FBD1
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Quantimeter-konfiguraatioiden vianmaaritys

Saatat ndhda Quantimeter-laitteen peltokdyttdkonfiguraation kdytdn aikana seuraavia virheilmoituksia. Alla on taulukko,
jossa on kuvailtuna mahdollisesti ilmenevien virheilmoitusten aiheuttajat ja ratkaisut.

Virheilmoitus—Varoitus: "Leikkuupdyddn kokonaisleveys ei vastaa Quantimeterin leikkuupdydan kokonaisleveytta!

Mahdollinen syy—Nayton ohjatussa leikkuupdydén asetustoiminnossa madritelty leikkuupdydan kokonaisleveys
ei vastaa leikkuupdydan leveyttd CEBIS-monitorissa.

Aseta CEBIS-monitorin leikkuupdydan leveys vastaamaan naytolla nakyvan kayttokonfiguraation leikkuupdydan leveytta.
Virheilmoitus—Satotyyppi vaihdettu: "Nykyinen konfiguraatio ei ole enda voimassa”

Mahdollinen syy—Nayttd on havainnut, ettd CEBIS-monitorissa mddritelty satotyyppi on vaihtunut satotyyppiin,
joka on eri kuin ndyton peltokayttokonfiguraatiossa madritelty.

Joko:

Ratkaisu 1—Vaihda CEBIS-monitorissa mddritelty satotyyppi takaisin siihen, joksi se on maaritelty naytolla.
Lataa sitten uudelleen ndytdn peltokayttokonfiguraatio.

tai

Ratkaisu 2—L uo uusi peltokayttokonfiguraatio, joka siséltdd uuden satotyypin. Luo tarvittaessa uusi
puintituote Tuote-asetuksessa ohjatulla puinnin satotoiminnolla.

Virheilmoitus—Kalibrointi: "On havaittu uusi rehukasvien kalibrointi. Valitse toimintakonfiguraatio, jotta voidaan jatkaa.’
Mahdollinen syy—Kun uusi kalibrointi aloitetaan CEBIS-monitorissa, ndyttdéon tulee vasemmalla oleva varoitus.
Nayttd poistaa samanaikaisesti peltokayttokonfiguraation latauksen, joka kerasi tietoa vanhalla kalibroinnilla.

Ratkaisu—Kuittaa varoitus painamalla . Paina Koti-ruudusta Valitse tapahtuma -painiketta. Luo uusi

peltokayttokonfiguraatio ohjatulla peltokdytdn toiminnolla. Kun olet vastaanottanut uuden kalibroinnin
CEBIS-monitorista, ndyttd laskee kyseisen peltokdyttdkonfiguraation puintitiedot tatd uutta CEBIS:n
lahettdmaa konfiguraatiota kdyttamalla.

Virheilmoitus—CLAAS-yhteysvirhe: "Tiedonvaihto CLAAS Bridge -moduulin kanssa ei mahdollista”

Mahdollinen syy—Siltamoduulin ja CLAAS CAN-vaylan vdlilla ei tiedonvaihtoa. (Nakyy merkkivalona C
siltamoduulissa).

Ratkaisu—Tarkasta moduulin ja CLAAS Can-vaylan valinen johdotus.
Virheilmoitus—CAN-solmu havinnyt: "AL-siltasolmu on lakannut kommunikoimasta”’
Mahdollinen syy—Siltamoduulin ja ndyton valilla ei tiedonvaihtoa. (Nakyy siltamoduulissa merkkivalona A.)

Ratkaisu—Tarkasta siltamoduulin ja ndytdn valinen johdotus.
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